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ABSTRAK

Foodcourt menjadi salah satu tempat umum yang ramai akan
pengunjung. Namun semenjak adanya wabah COVID-19 tentu diperlukan
pembatasan pelanggan dan penerapan protokol kesehatan. Untuk
memudahkan pelaksanaan protokol kesehatan dan mengurangi adanya
kontak manusia yang disebabkan..penumpukkan pelanggan, maka
dibutuhkan Sistem Pemantauan Lokasi Meja ‘pada Foodcourt dan
pendeteksi protokol-“kesehatan berbasis 10T agar “dapat mencegah
penyebaran wabah  COVID-19. Deteksi lokasi meja pada foodcourt
memanfaatkan ESP32 sebagai mikrokontroler dalam memantau lokasi
meja yang dikirim ke dalam database untuk dilihat pada website danjuga
dikirim ke LCD TFET. Lalu penggunaan sensor. jarak HC-SR04 sebagai
pendeteki keberadaan objek. Untuk sistem pendeteksiprotokol kesehatan
dibuat dengan melakukan kontrol pintu otomatis ketika pelanggan
melakukan pengecekan suhu. Sensor Suhu MLX90614 sebagai sensor untuk
mendeteksi suhu-tubuh; LCD16x2 sebagal display, sensor HC-SR04 untuk
mentrigger jarak. Pengujian Rangkaian: Monitoring menghasilkan nilai
rata — rata akurasi sensorjarak HC-SR04 sebesar 99,715%, akurasi sensor
MLX90614 sebesar 98,87%. dan-selisih 0,406°C dengan termometer.
Sensor suhu MLX90614 perlu dilakukan kalibrasi sebesar 1,07°C untuk
dapat mendeteksi suhu tubuh manusia.

Kata kunci: loT, ESP32, Sensor Ultrasonik..HC-SR04, Sensor Suhu
MLX90614, LCD TFT
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ABSTRACT

Foodcourt is one of the public places that will be crowded with
visitors. However, since the COVID-19 outbreak, it is certainly necessary
for customers and the implementation of health protocols. To facilitate the
implementation of health protocols.and“reduce human contact caused by
the accumulation of customers, a Table Location-Monitoring System at the
Foodcourt for detection‘andloT-based health protocols.is needed in order
to prevent the spread.of COVID-19. Detection of table locations at the
foodcourt utilizes ESP32 as a microcontroller in integrating table locations
which are sent to the database to be viewed on the website and also'sent to
the TET LCD. Then the.use of the HC-SR04 proximity sensor as detecting
the presence of objects. The health protocol detection system is made by
controlling the door automatically when the customer checks the
temperature. MLX90614 Temperature Sensor as a sensor to detect body
temperature, LCD16x2 as a display, HC-SR04 sensor tao trigger distance.
The Monitoring Circuit test resulted.in an average accuracy of the HC-SR04
distance sensor of 99.715%, the accuracy of the MLX90614 sensor of
98.87% and a difference of 0.406°C with a thermometer. The MLX90614
temperature sensor needs to be calibrated at 1.07°C to be able to detect
human body temperature.

Keywords: 10T, ESP32, Ultrasonic Sensor HC-SR04; Temprature Sensor
MLX90614, LCD TFT
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BAB I
PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang

Munculnya Wabah COVID-19 atau Corona Virus Disease di awal tahun
2019, tentu banyak dampak yang dirasakan; tidak hanya dari sektor kesehatan
tetapi juga merambah hingga“keseluruh sendi. kehidupan. Dari sektor
perekonomian salah satunya, yaitu tempat makan atau disebut feod court juga
menjadi dampak dari-adanya wabah COVID-19.

Food Court.ini merupakan tempat makan yang terdiri dari beberapa kedai
yang menjual makanan yang berbeda — beda. Dengan adanya menu yang
berbeda— beda tentunya pelanggan bisa memilih menu makanan sesuai dengan
selera masing — masing. Sehingga, food court menjadi tempat makan yang
ramai akan pengunjung. Namun, semenjak adanya wabah COVID-19 tentu
diperlukan pembatasan pelanggan dan.penerapan protokol kesehatan sesuai
dengan surat menteri perdagangan.nomer 12 tahun 2020 agar kesehatan
pelanggan dapat terjaga dan juga wabah COVID-19 tidak menyebar.

Untuk memudahkan pelaksanaan protokol kesehatan® dan mengurangi
adanya kontak manusia yang dikarenakan penumpukkan pelanggan, dalam
pencegahan wabah COVID-19 pada food court. Maka dibutuhkannya sebuah
sistem "pendeteksi protokol Kkesehatan..dan. pendeteksi ketersediaan meja
foodcourt agar tidak terjadi-penumpukan pelanggan dan mencegah penyebaran
COVID-19. Oleh karena itu, pada penelitian ini dibuat Sistem Pemantauan
Lokasi Meja pada Foodcourt yang merupakan sistem pendeteksi informasi
meja yang tersedia pada food court dan pendeteksi protokol kesehatan yang
berbasis I0T. Dan pada Sistem:Pemantauan Lokasi-Meja pada Foodcourt ini
terdapat pendeteksi protokol kesehatan berupa pengukuran kondisi suhu tubuh
secara self-service ketika akan memasukki kawasan Food court yang berbasis
IOT.
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1.2 Perumusan Masalah

a. Bagaimana kinerja sensor HCSR04 dalam mendeteksi keberadaan
objek?

b. Berapakah waktu yang diperlukan.. modul NodeMCU32 dalam
mengirimkan data sensor HCSR04 ke website?

c. Bagaimana keakuratan sensor suhu contactless MLX90614 dalam
membacasuhu tubuh?

1.3 Tujuan

a. .Mengukur kinerja sensor HCSRO4 dalam mendeteksi keberadaan
objek.

b. Mengukur..waktu.yang. . diperlukan modul.‘NodeMCU32. dalam

mengirimkan data sensor HCSR04 ke website.
Mengukur keakuratan.sensor..suhu contactless MLX90614 dalam

membaca suhu tubuh.

1.4 Luaran

a.

Alat dapat memberikan kemudahan kepada pelanggan foodcourt dalam
mengakses informasi lokasi meja kosong secara otomatis serta dapat
mengurangl penumpukkan  pelanggan sebagal bentuk pencegahan
penyebaran COVID-19.

Menghasilkan artikel yang berguna bagi para pembaca dan juga dapat
dipublikasikan ke jurnal internasional berdasarkan hasil data yang
diperoleh dari Sistem Smart Foodcourt dengan Visualisasi LCD TFT.
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o
=
o 2 BAB V
.o% §
»2% O PENUTUP
g3 O .
éé % g 5.1 Simpulan
'§'§ . .’; Berdasarkan hasil pengujian dan analisa yang telah dilakukan, dapat
33
B % disimpulkan:
ST () . . ; .
§§ § 1. Dari empat sensor ultrasonik HC-SR04 yang dilakukan“pengujian rata —
-~ T —
f;é ; rata nilai akurasi sensor ultrasonik HC-SR04 adalah 99,565%:.dan nilai
(")
E; - error sebesar.0,434%. Tingkat akurasi sensor terendah dimiliki“sensor 1
o 0
§§ ‘:", yaitu.sebesar 99,4%¢ dan akurasi sensor tertinggi.yaitu sensor 4 sebesar
S = [
i: B 99,745%.
di ()
§§ 4 2. Dari hasil pengujian waktu rata — rata pengiriman hasil deteksi objek ke
< ()
% Z. website selama 4,94 detik dan pengiriman ke database selama 3,21 detik
P =
5; 3. Nilai akurasi yang dimiliki sensor suhuMLX90614 dalam membaca suhu
§§ tubuh yaitu dengan rentang 98,87% - 99,63%. Sedangkan nilai error dari
TT
§; pengujian keakuratan sensor suhu MLX90614 yaitu 0,37% - 0,406%.
§§ Rentang standar deviasi pengujian keakuratan sensor suhu MLX90614
2
% g yaitu sebesar 0,1208 — 0,264. Sedangkan untuk simpang error pada sensor
§Tn=’7 suhu MLX9014 ini shesar0,138°C = 0,406°C Pengujian akurasi sensor ini
Y
§ §' dilakukan pada bagian tangan. Pengujian sensor suhu MLX90614
(1]
53 mendekati hasil acuan termometerterjikadilakukan kalibrasi pada program
<
5% sebesar 1,07°C untuk dapat membaca suhu tubuh manusia.
2a
B E 5.2 Saran
23
g Dengan adanya.. Sistem Prototype Pemantau Meja pada..FeodCourt
=
2 berbasis 10T ini diharapkan-pengembangan berikutnya.dapat menambahkan
g map untuk posisi meja pada pintu masuk dan juga kode meja pada LCD TFT.
c
g
5
c
3
&
S
=
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Datasheet Sensor Ultrasonik HC-SR04 (L-1)

LAMPIRAN

ELEC

dGL0 P

Ultrasonic Ranging Module HC - SR04

Product featres:

Ulirasonic ranging modals HT - SR04 provides 2cm - 200cm non-contact
measurement function, the ranging acomacy can reach to 3mm. The modules
mchades ulirasonic Tansmiiters, receiver and comirol ciroait. The basic prnciple

of work:

(1] Using IO trigger for at least 1003 high level signal,
(1) The Module automatically sends eizhi 40 kHz and detect whether there is a

pulse sipmal back.

(3} IF the siznal back, through high lewsl , fime of high oatpat IO duration iz
the time fram sending ultrasenic to retaming:
Test distance = (high level ime-welocity of spund (320M/S) 7 2,

Wire connecting direct as following:

5V Supply
Trigger Pulse Input
Echo Paulze Ontput
0V round

Electric Parameter

Working Volraze DC sV

Worldng Carrent 1¥ma

Workimg Freguency 4iHz

Aaxr Kange dm

Afim Eanze Irm

MeasnringAmple 15 degree

Trigger Input Sigmal limS TTL pulke

Echo Omiput Signal Imput TTL lever sigmal amd the range im
proportoms

Dimenziom 457 10*15mm
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Datasheet LCD TFT 2.0 INCH (L-2)

ITERGBEKZN Ascolution and 28I golor

ILITEK a-81 TFT LG &ingle Chip Driver m

1. Introduction

L2235 |5 3 262, 144-tolor one-thip S0l driver for2-TFT liguid oy=tal dispiay with resolution of 1 TERGEXE2
dots, comprsing & S2E-channe] sowrre driver, 3 220-chanmel gate driver, 87120 byies RAM for graphic das
of 1T6REEE2H] dofs, and power sumply Circul

ILIS225 Fas four inds. of sysiem nferfsces which ane ELWMEE-sysiem MPU mierface [B-S-16-"18-DE bus
width), serial dain frensfer inierface (EF1) and ROB 6-HE-18-bE Rberface (DOTCLE, WEYMG, HEYHNE,
EMAELE, DE[1TO]L.

In RGE mierace, the ombined wse of high-spesd FAM wiile funcion and widow address Suncion snabies o
display a moving picture at & positon spaciisd by 3 user and stil piciures in other aress on = soeen
simuitameousty, which makes [t possibie o ransfer deplay he refresh data only o minknize dals sk
Al power monsumption.

ILIS225 canm opesrate with low WO inferface power suppdy up 1o 1.65V, with an Inooporated wolage Tolower
cirouit o pereraie voltege: levels for driving an LCD. The ILS225 also supports a funcion o dispiay In B ooiors
and & sndby mode, aloeing for predse power conrol by softwane. Thess fzglunes make e ILIS225 an
Ideal LD driver for medium or small sk poriable produces such as digial o=lular phormes or small PDA,
winere long batiery [Fe k5 2 mjor ConoemL.

2. Features

% Eingie chip solution for a bquid oystl @CIF= TFT LCD dsplay
1TeREEEETHdat resoiution capabie of graphilcs display In 262, 144 oolor
Incopomle S25-chanme] souroes driver and Z20-chanms] gaie drfver
Infzrmal 57,120 bybes graphic RA

High-speed RAM burst wrie function

Eysiem Inberares

¥ B0 sysiem Ink=riace with B+ 51 61508 bus widSi

= WMEE syzem inbeTace with 2~ S+'1E8~1E8-0i bus width

* Earial Perpheral inerface (EP1)

* RGH Inieface Wi 8- 611508 bus Wil (VEYMC, HEYNC, DOTCLE, EMABLE, DE(17-00)
rHine lguid crysial A drive: Invert polar®y ot an inferaal of arbfrardy n ines in: 1 ~ &
Infzrmal csdlaior 3nd Fardean reset
Revershbis sourteigaie driver shit direcbon
Window address function to specty a redanguiar anea for nbemal GRAM ammess
Eit opzraton funddon for tscifatbng graphics data processing

* Ef-unt wrie daln mask funcion

= Piel-unt iogicalioonditional wribe Tumchion
& Abandant funciions for color dsplay conted

¥ y-oomecfion funcion smabing dsplay In 262,144 colors
% |Line-unit verfcal sormding funchon
# Parfal drive function, enabiing partiaily drivieg an LCD panel at posBons specfisd by wser

* & ¥ * B

* & * & B

Pagi & of 113 Waraon: LX)
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Features and Banefits

ooo

O ooop goooo o

Small =@, bow cost
Easy to integrata
Facmory calibrated in wide temparatura ranga:
-40 to 125 “C for sensor femparatune and
-7 0 to 380 “C for objact empamaure.
High accuracy of 05 ovar wida tomparatura
ranga (0..+50C for bath Ta and To)
High {medical] acourany calibmion optional
Nicasuroment Fesclusion of 0.02TC
Singla and dunl rone versions
compatible digital inferiaca
Customizabla PWM cutput for comfinuous
raading
Agailable in 3V and 5V versons:
Simplo adapiadon for B fo 16V applcations
Power sawing moda
Diffarent package options for applcations and
measuraments wersalikty
Automoiva grada

Ordering Information

Figure 1 Typical application schamatics

Datasheet Sensor Suhu MLX90614 (L-3)

MLX90614 family

Single and Dual Zone
Infra Red Tharmomedar in TO-30

Applications Examples

O High precisicn non-contad iemperahsg
maeanroments;

O Tharmal Comfort samsor for Mokils Ar

Conditioning oontrol systom;

Tamperatura sensing eleman for residartial,

commaroial and industrial building air

conditioning;

‘Windshigld daloggin

Murcenoties bii o SatooioT

Indusirial tamparatura control of moving parts;

Temperatura contred in prinbers and copiars;

Homa appliancas with lempssrature oontol;

Hoakhoare:

Livasingk monitoring;

Mcreomeant detection;

Mubiple zone temperabure conmtrol —wp fo 100

sansors can ba read wis common 2 wires

Tharmal redzq'alard

Body empeniune measuramant

o

o0 oopopopooon

FariMo MIXW614X X X

=gl
(1} Supply Vokaga: {21 Humbar of thermopies: {3 Pachage typa:
o, -E.I'p-:u:?- #— f.irglnm = .B.-I-_lhn'i-'r.:';n
ladaptabla for T2V') B - dual zons B — Filter owt sida
B -3 powar
1 Functional diagram 2 General Description

T o F il LY
1 1] e

o

MLIMENS conacaion (e SHEBus

Thie BMLX90E14 is an Inira Hecd thamomsatar for non
Sortact lamperaiure measunements. Both the |H sensitie
tharmopile detector chip and tha signal conditioning & 35P
are intagrabed intha sama TO-39 can

Thanks 1o its bow noise amplfier, 17-bit ADC and powadu
DSP uwnit, 2 hiph acouracy and rasolution of tha
tharmomater is achigeed.

Thee thamomatar comsas factory calibmbed with a digital
P M ard ShBus ousours.

Hs o stndeed, tha 10-bit PYWM is configured bo
pomanucusly transmit the measwed famparatune inranga

af -20 10 120 "G, with an output resclution of 0.14 C.

The FOH default is SMBus imoriaca
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m MLX90614 family
Single and Dual Zone

Heinsacanis Flegisrea jsems mﬂ"ﬂ HE{' Thﬂfmﬂmﬂr i-ﬂ Tﬂ-:‘!ﬂ

5 Pin definifions and descriptions

™

Top view

Figure 2 Pin descrption

V&= Ground The matal con & also connacied o this pin.
Sarial clock inpart for 2 wis communications peotncal. BTV mrer
SOV = avminbk ai this pin for connection of o iomal bipolar s

o ML S0ET 48 o supply the &vics: Fom eciemal B- 18V source
Digital inpurty' outzrt. In normal mode the measised object
emparaiug is avalabls af tis pin Pulbs 'Widkh Modulstd

Yoo Exiamal supply vobam
bk 2 Pin descripacn MLLI0E] 4

PR | 508

Maodes for + 12V (+5. T 8Y] power ed oparaiion rafer i the Apolicalion information sacfion For EMC and
isaifrermal condiions neasons ifi s highly recommendad nof fo rse any deciicd conneclion o the metal can
exoapl by the Vas pin

W¥iify e SCLAYz and P SIM pins operated in 2wire inferface mode, the input Schmidt rigger funciion is
atomaticaly anablad.
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