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Rancang Bangun Sistem Pemantau Sepeda Anak Berbasis 10T Menggunakan
Aplikasi Android

“Perancangan Sistem Mikrokontroler Pemantau Sepeda Anak”

Abstrak

Bersepeda merupakan aktivitas berolahraga dan bermain.anak bahkan sebagai moda transportasi
untuk pergi ke sekolah, Taman Pendidikan al-Quzan (TPQ), dan les atau belajar bersama. Saat
bersepeda, hal-hal yang tidak diinginkan bisa‘saja-terjadi pada anak seperti kecelakaan, tersesat,
diculik, atau sepeda hilang dicuri. Salah_satu faktor yang menyebabkan kecelakaan anak saat
bersepeda adalah kerap kali anaksbermain balap sepeda dengan teman-temannya.atau bersepeda
dengan kecepatan yang tidak«wajar dalam usianya tanpa pengawasan orang tua. Orang tua tak
selalu bisa mengawasi anak=anaknya yang bersepeda dikarenakan kesibukan pekerjaan dan
keterbatasan jarak. Untuk mengatasi hal tersebut maka“dibuat Sistem Pemantau Sepeda Anak
Berbasis Internet of Things (IoT) Menggunakan Aplikasi ‘Android. Sistem ini dapat memantau
kondisi sepeda ketika sepeda terjatuh danlokasi terjatuh: maupun ‘ketika melebihi kecepatan.
Arduino Mega sebagai pusat kontrol data dari input yang berupa GPS NEO M8N, ESP32, Sensor
HW-201, Sensor MPUG050, serta output yaitu Serial MP3 Player. Pembacaan GPS berdasarkan
latitude dan longtitude yang dikirimkan ke firebase, sensor MPUG6050 membaca nilai > 55 ° maka
sepeda terindikasi terjatuh_dalam rentang.nilai 56°- 63 Sedangkan sensor HW 201 melebihi >
25 kmph maka sepeda mengirimkan notifikasi sepeda melewati batas kecepatan dan dalam nilai
rentang 8 kmph — 20 kmph sepeda tidak melewati batas kecepatan. Ketika kecepatan 25 kmph
maka ' sepeda akan terindikasi melewati batas kecepatan .dan serial mp3 player akan
mengeluarkan suara melalui speaker.

Kata kunci: Arduino Mega, ESP32, IoT, Sepeda

vi Politeknik Negeri Jakarta
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Design of an loT-Based Children Bicycle Monitoring System Using an
Android Application

""Design of a Children's Bicycle Monitoring Microcontroller System**
Abstract

Cycling is an activity to exercise and play with children;even,as a mode of transportation to go to
school, Al-Qur'an Education Park (TPQ), and take lessons.or study together. When cycling,
unwanted things can happen to children such as accidents, getting.lost;.being kidnapped, or
bicycles being stolen. One of the factors that cause child accidents while eyeling.is that children
often play bicycle racing with their friends or cycle at an unnatural speed for their age without
parental supervision. Parents cannot always supervise their children who are cycling due'to busy
work and limited distance. To overcome this, an Internet of Things (loT)-Based Child Bicycle
Monitoring System was created using the, Android Application. This system can monitor the
condition of the bicycle when the bicycle is dropped and the location of the fall or when it exceeds
speed. Arduino Mega as a data control center from inputs in the form of GPS NEO-M8N, ESP32,
Sensor HW-201, Sensor MPU6050, and output, namely Serial MP3 Player. GPS readings are
based on latitude and longtitude.sent.to-firebase;yMPUG050 sensor readingthe value 55° then the
bike is indicated to have fallen in the value range 56° - 63°. While the HW 201 sensor if it exceeds
25 kmph, the bicycle sends a notification.that the bicycle‘has passed the speed limit and in the
value range of 8 kmph - 20 kmph the bicycle does not.exceed the speed limit. When the speed is 25
kmph, the bicycle will be indicated as crossing the speed limit and the serial mp3 player will make
a sound through the speaker.

Keywards: Arduino Mega, Bicycle, ESP32, loT,
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Sejak pandemi Covid-19 masyarakat kian menyadari pentingnya gaya
hidup sehat. Selain dengan memilih makan=makanan‘sehat, olahraga menjadi cara
untuk menjaga kebugaran tubuh:” Salah satu olahraga yang menarik minat di
tengah situasi seperti ini_adalah bersepeda. Peminatnya meningkat.drastis karena
berbagai kemudahannya. Selain itu, sepeda juga banyak jenisnya. Mulai. dari
sepeda road bike,,mountain bike; hingga sepeda anak.. Selain untuk berolahraga,
bersepeda juga menjadi aktivitas bermain sehari-hari anak bahkan sebagai moda
transportasi untuk pergi ke sekolah, Taman Pendidikan al-Qur’an (TPQ), dan les
atau belajar bersama. Saat bersepeda, hal-hal yang tidak diinginkan bisa saja
terjadi pada anak seperti kecelakaan; tersasar, diculik, atau sepeda hilang dicuri.
Dikutip dari Balicycling.com, Pakar Kesehatan Anak, Dr.Kate M. Cronan, dari
Jaringan Rumah Sakit Anak Nemours, melaporkan bahwa lebih dari 300.000 anak
muda Amerika setiap tahun berakhir di ruang gawat darurat karena kecelakaan
sepeda. Beberapa cedera yang kecil, namun beberapa anak mengalami cedera
kepala atau patah tulang.

Salah satu faktor yang menyebabkan kecelakaan anak saat bersepeda adalah
kerap kali anak bermain balap sepeda dengan teman-temannya atau dengan kata
lain bersepeda dengan kecepatan yang tidak wajar dalam usianya tanpa
pengawasan orang tua. Hal inilah yang mendasari pengusul untuk membuat
sebuah sistem pemantau sepeda anak dengan tujuan untuk mempermudah orang
tua dalam mengawasi anak mereka saat bersepeda. Sistem yang akan dibuat
menggunakan input berupa sensor IR Proximity, sensor MPU-6050, dan modul
GPS NEO MS8N yang dihubungkan dengan mikrokontroler Arduino Mega 2560
dan ESP32, DFPlayer mini dan speaker sebagai outputnya yang semua sistemnya
terintegrasi dengan aplikasi Android. Aplikasi Android ini akan menampilkan
berapa kecepatan dan lokasi anak saat bersepeda serta memberikan notifikasi
apabila sepeda anak terjatuh. Selain itu, sistem akan memberikan peringatan
apabila kecepatan bersepeda melebihi batas wajar melalui speaker yang terpasang

pada sepeda.
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1.2 Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang diuraikan di atas, maka permasalahan yang
akan dibahas pada tugas akhir ini adalah sebagai berikut.

1. Bagaimana cara membuat prototype pemantau sepeda anak dan pemrograman
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arduino?
2. Bagaimana pengujian pembacaan.GPS, sensor. MPU-6050, dan DFPlayer

mini pada sepeda anak

1.3 Tujuan

Tujuan yang ingin dicapai pada tugas akhir ini adalah sebagai berikut.

1. Membuat prototype pemantau sepeda anak dan pemrograman arduino

2. Menguji output tegangan BMS, pembacaan GPS, sensor MPU-6050, sensor
IR Proximity dan Serial MP3 Playerpada sepeda

1.4 Luaran
Adapun luaran dari Tugas Akhir “Rancang. Bangun Sistem Pemantau Sepeda
Anak Berbasis 10T Menggunakan Aplikasi. Android’ ini adalah :
1. Produk alat Tugas Akhir
2. Laporan Tugas Akhir
3. Jurnal limiah
4. Poster
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BAB V
PENUTUP

Pada bab ini menjelaskan mengenai kesimpulan dan saran yang dapat

diambil dari pembuatan tugas akhir ini.

5.1

Simpulan

Berdasarkan perancangan~dan hasil pengujian dari alat:Tugas Akhir yang

telah dibuat, maka dapat‘disimpulkan bahwa :

1)

2)

5.2

Sistem pemantau sepeda anak direalisasikan. dengan memprogram Arduino
Mega 2560 sebagai pusat operasi. Hasil yang ditampilkan serial monitor
berisi data pemantauan”kecepatan sepeda dengan Satuan km/hy. titik lokasi
berupa latitude dan longitude, dan kemiringan sepeda dengan satuan derajat
(©) serta serial mp3 player mengeluarkan suara.melalui speaker.

GPS NEO MB8N vyang terkoneksi sinyal GPS berhasil mendeteksi keberadaan
sepeda anak latitude dan longitude sudah sesual dengan lokasi pada aplikasi
google maps; Sensor MPU-6050 berhasil mendeteksi kemiringan sepeda anak
yang dapat mengindikasikan sepeda terjatuh-dengan rentang nilai kemiringan
sebesar 56° - 63° yang didapatkan saat pengujian; Battery Management
System (BMS) sebagai pemberi daya untuk menyalakan dan mematikan
sistem ‘dengan keluaran daya sebesar 3,83 V; serta pada pengujian Sensor
Infrared HW-201 didapatkan hasil pembacaan kecepatan sepeda anak sebesar
8 km/h - 20 km/h dan serial mp3 player tidak memutar suara melalui speaker.
Namun ketika didapatkan nilai kecepatan sepeda sebesar 25 km/h speaker

mengeluarkan suara dari serial mp3 player.

Saran

Pada saran kali ini yaitu dalam pembuatan casing pada alat ini lebih rapi lagi

dan dalam peletakan komponen sepeda lebih rapih dan tertata dalam mengatur

wiring. Ke depannya mikrokontroler yang digunakan dapat mengirim dan

menerima data lebih cepat serta sensor lebih akurat dalam pengambilan data.
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L-4 Pemrograman Arduino Mega 2560

#include <ArduinoJson.h>

#include "Wire.h"
#include <MPU6050 light.h>
MPU6050 mpu (Wire) ;
#define X THRESHOLD LEFT -55
#define X THRESHOLD RIGHT 55

#include <TinyGPSPlus.h>
static const uint32 t GPSBaud
TinyGPSPlus gps;

float gpslat = 0;
float gpslon = 0;
float gpsspeed =

//String gpsgmap
String str gps

TRSensorPin
ledPin = 13;

stInputState
astDebounceTi
ebounceDelay
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ickly become too large for an int to store
se=.0; // will store last ti

int fallState

// Generally,
// The value will
unsigned long mp
updated

unsigned long sendjsonMi
// constants won't change:
const long mpulnterval = 10;
(milliseconds)

const long sendjsonlInterval = 3000;

// interval at which to blink

// the setup routine runs once when you press reset:
void setup() {
// initialize serial communication at 9600 bits per second:
Serial.begin (9600) ;
Serial3.begin (9600) ;
Wire.begin() ;
byte mpu status = mpu.begin();
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Serial.print (F("MPU6050 status: "));
Serial.println (mpu status);

if (mpu_status != 0) {
Serial.println ("MPU6050 ERROR!!!");
}
Serial.println(F("Calculating offsets, do not move MPU6050"));
delay (1000);
mpu.calcOffsets(); // gyro and accelero

Serial.println ("Done!\n");

Seriall.begin (GPSBaud) ;

Serial.println (F ("DeviceExamp
Serial.println(F("A sim
attached GPS module")) ;
Serial.print (F("Tes inyGPSPlus library v. "));
Serial.println( Plus::libraryVersion ()) ;
Serial. Mikal Hart")):;

Serial. .

emonstration of Ti

e orever:
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Serial.
Serial.
Serial.

if (mpu.
X_THRESHOLD RIG
fallState

mpulnterval
} else {
fallState = 0;
mpulnterval =
}
mpuMillis = millis();

}

10;

//GA PAKE PERINTAH DARI APK
// This sketch displays information every time a new sentence 1is
correctly encoded.
while (Seriall.available() > 0)
if (gps.encode(Seriall.read()))
displayInfo();
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if (millis() > 5000 && gps.charsProcessed() < 10)

Serial.println(F("No GPS detected: check wiring."));
while (true);

}
int currentSwitchState = digitalRead (IRSensorPin);

if (currentSwitchState != lastInputState) {
lastDebounceTime = millis();

}

if ((millis() - lastDebounce
if (currentSwitchState
inputState = cur 1

if (inputState
digitalWri

dPin, LOW) ;
// Real RPM from sensor
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Serial.println

void displayInfo ()
{
if (gps.location.isValid())
{
// gpslat = gps.location.lat();
// gpslon = gps.location.lng();
str gpslat = String(gps.location.lat(), 6);
str_gpslon = String(gps.location.lng(), 6);
//gpsgmapslink = "www.google.com/maps/place/" + str gpslat + "," +
str _gpslon;
Serial.println(str gpslat);
Serial.println(str_gpslon);
// Serial.print (gps.location.lat (), 6);
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// Serial.print (F(",™));
// Serial.print (gps.location.lng(), 6);

void playSound () {
delay (500) ;
mp3.play(); // Play "hello.mp3".
delay (6000) ; // Adjust the delay wit
playing
mp3.stop () ;
delay (500) ;

duration of the sound file

Debounce
ime - en
(startTim
rBan * ((2 *
= 3.6 * mpsSpee
startTime;
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d);

o= ");

Serial.
time =

Serial.
Serial.
Serial.
Serial.
Serial.print
Serial.printl
Serial.print ("
Serial.println(
Serial.println("-------

delay (500) ;
RPM = 0;
mpsSpeed = 0;
kmphSpeed = 0;
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L-5 Pemrograman ESP32
#include <ArduinoJson.h>

#if defined (ESP32)
#include <WiFi.h>

#elif defined (ESP8266)
#include <ESP8266WiFi.h>
#endif

#include <Firebase ESP Client.h>

*/

"POCO X
PASSWORD "be

following creden

tials, see
/Authenticatioens/Signlina

"Alz

DATABASE UR
ebaseio.com/
seName> . <regi

sadey re
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unsigned long

int count = 0;

//#include <NTPC1l
#include <WiFiUdp.

// Define NTP Client to get time
WiFiUDP ntpUDP;
//NTPClient timeClient (ntpUDP, "id.pool.ntp.org"):;

void setup()

{
Serial.begin (9600) ;
Serial.println();
Serial.println();

// pinMode (apkReqgPin, OUTPUT) ;
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WiFi.begin(WIFI_SSID, WIFI_PASSWORD);
Serial.print ("Connecting to Wi-Fi");
while (WiFi.status() != WL CONNECTED)
{

Serial.print(".");

delay (300) ;
}
Serial.println();
Serial.print ("Connected with IP: ");
Serial.println(WiFi.localIP());
Serial.println();

exdid e

Serial

.printf ("Firebase Cli

’

red) */

i in credentials
1 ‘ RD;
r he RTDB URL
atabase url = DAT _ ;
1 ¢ nni

ong

/* Assign the api ke
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epochTime =
Serial.print(
Serial.println

undede ynjuaq wejep
Jaquins ueyyngakusw uep uejwnjuesusw eduey

formattedTime =
Serial.print ("Formatted Time:
Serial.println(formattedTime) ;

")

currentHour = timeClient.getHours();
// Serial.print ("Hour: ");
// Serial.println(currentHour);

currentMinute = timeClient.getMinutes();
// Serial.print("Minutes: ");

// Serial.println(currentMinute) ;

currentSecond = timeClient.getSeconds();
// Serial.print("Seconds: ");
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// Serial.println(currentSecond) ;

weekDay = weekDays[timeClient.getDay()];
// Serial.print("Week Day: ");
// Serial.println (weekDay) ;

//Get a time structure
struct tm *ptm = gmtime ((time t *)&epochTime);

7))\

entDate = Stri g St J(c >Nt
(currentYear) ;
al.print ("Cur
21 .println(cu

exdid e

monthDay = ptm->tm mday;
// Serial.print ("Month day: ");
// Serial.println (monthDay) ;

currentMonth = ptm->tm m
// Serial.print ("Mon

// Serial.printl
currentMont
P

")I

ame) ;
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= String(
.print ("DAT
.println (da

println("")
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// This one
strings
StaticJsonDocu

undede ynjuaq wejep
Jaquins ueyyngakusw uep uejwnjuesusw eduey

// Read the JSON doc
DeserializationError err = Serial);
if (err == DeserializationError::0k)
{

int fallState = doc["fallState"];

const char *gpslat = doc["lat"];

const char *gpslon = doc["lon"];

//const char *gmaps = doc["gmaps"];

float speedometer = doc["speedometer"];

int speedOverlimit = doc["speedOverlimit"];

Serial.println(fallState);
Serial.println(gpslat);
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Serial.println(gpslon);
//Serial.println (gmaps) ;
Serial.println (speedometer) ;
Serial.println(speedOverlimit);
Serial.println();

if (Firebase.ready()) {
/*timeClient.update () ;

exdid e

time t epochTime = timeClient.get ime () ;
Serial.print ("Epoch Time: ");
Serial.println (epochTime
*/

Serial.println(""
Serial.print ("

.setIntAsync (&fbd "/epoch", (unsigned

(&fbdo, fa
nc (&fbd
c (&fbd
sync (&£
ync (&£fbd
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Print erro
rial.print ("
ial.printl

lush all b
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Input Voltage (recommended)
Input Voltage (Emits)

Digital O Pins
DC Current for 3.3V Pin

Flash Memory
SRAM

DC Current per /O Pin

Operating Voltage
Clock Spe

EEPROM

Analog Input Pins

Microcontroller

(© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

~)

POLITEKNIK
NEGERI
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b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
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L-7 Datasheet ESP32

2 _Pin Do 3 Funciorel Description

2 Pin Definitions 3 Functional Description

This chapter deacribes the funclions infegrated in ESPA2.

exdid yeH

eye)er 1abaN YiuyaM|od yijiw eydid yeH O

21 Pin Layout

3.1 CPU and Mamory

ESPA2 cantzing ane or twa om-paner Mienel® 52-bil NG rricrmprocesscris) wih fhe olowing ntres:

g. 344 GPU
H
u | * 7-singe pipeine o support the dlock frequency of Lp o 240 MHz (160 MiHe for ESPAZ-50WD)
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» 1724 bi Iratrucion Sal provides hgh code-dansity
wos 1 oo » Suppon or Flosting Poir Uré
e | s an = Support bor DSP instructions, such as 325t muliples, 2 32-bi diider, and a A-b2 MAC
i | = or2 froem abeas 70
! . vechos ey
N Pl - Suppor for 32 et i sources.
- - | . . The sngle k- OP inferinces inchude:
P | P = Mion FAMOM Iieriace for instructions and data
sEEORCAN wwn | 2 e = tenz Local Memary bntarince for fast pariheral mgister acoess
SBEDRMN & § ™ s = Extemal nd itemd inempt soues
ey o : ® moma .
wers 1o i 2 aron
voeT: 1t | i w000 342 Internal Memory
o i & amois ESPIZ' infernal memery inciudes:
» 443 K3 cf FIOM for brcting and cors huncbore:
| - 20 KB of an-chip SAAM for data and nstmucsirs.
+ KB of SABM i AT, which i callec RS FAST Merrory arel can be e o detm stormges # & accomsed
oy the s OPU curing HTC Boct from the Deep-sieep made.
» 8KB of SAAM i FTC, which ATC SLOW ULP coprocnssor
the mece.
Figure 2- E5P32 Pin Layout (GFN6°6, Top View) during the Decp-zkeop
.1 256 biks e Lo o pens rrinng
768 bits e eserverd for cstormer appicabions, inclading fash-encryption and chip-D.
‘ » Embedded fach or PEAMM
e
apport b
o ram. For cotas, o e 1 Sactin 7 P Mo e ke vt
Evprmsc Sysieres 1a ESP Sak Dt 25

] |

5 Electrical Characteristics

51 Absolute Maximum Ratings

bt i

per e
dvioe. Thime are stress ratings crky, and do not refer 15 the functionsl operation of the devics thee shaukd folow
the recomrmended opersting condiions.

Tabie 13 Absoiste Maximum Ratings

VDDA, NDOGF3, WDDIF3_RTC, | Weltage ppibe o pamer supply pine per [ I
VDOIP3 CPRU. VDD S0 power domsin

[ Curnulstive 10 cutput currert BETET
T Sicrage iemperdue 0| T

= The ol wosSand propeey afior a 24-hous et in avTblont amperstues al 25 °C. v 1 K05 1 70 cnies
(VDDEP3_RTEC, VDDGRI. CPU, VIDO_B0H) output hgh ook kv o graund.

52 R ded Operating Conditi

Table 18: Recommended Operating Conditions

VDDA, VOIBGR_ATG, " VOGRS, | Wolhoge appied i power spply pins N
VD500 B3V rodf=? o azard |2z as|v
DOEa_ 0P ok sppied 1o power S1pply P 8| 35] 86[V

Currerd demvered by exderral pawer . N
supply. ||
d E | (|

hon

1. Vihon aafing oFusm, VDDRS._FITG su ot et 3.3
2. VDD 5000 worke 5 s pwer gy
Appacic WS of s lozhiet or s otk
« vED_50e, )
- wran oo Eo0 vooaR AT e,
vl i o voage dre om VDCAPR, RTC.

ihan \E0_ 50K cpaestas ot 1.0 FaralLo0.
115100 can oo £ 40 A, 21 £ ol pul volage e 156 ¥~ 20
= VD500 i 2 3 v iy o ol s S

« Pl rofr 1 Prwer Scfiams, zoction 2.3, ko mom rfomator,
a . o

. o523V,

« For o Fformeter, mme Tats 25 £ 558 Crckarg ivorasn.

iaquins ueyingaluaw uep ueywnjuesuaw edue) Ui sijn} eAiey yninjas neje ueibeqss dianbusw uese|iqg L

undede ynjuaq wejep

& = Thacpemtig G0 1957, &
= Tha cperatig G 1085 T,
[
- T FaRAM,
T~ 1250
Expreasi Sysiems 44 E5P2 Soras Dttt 5
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Product

7 Applications Information
71 Pin Out and Signal Description
e | e

pinumber | e o

¥

v
v

cage
7 e Arbdesa LS8 (ADC; 571 sl doa v (8520)
S ————"

bt e capact comeston
SymCnAn S5l IGAE. Donnect s GHD F Lrused
e g ot (e ek o wpenai)

Porwer susly wolage nd Dighal D mappiy voage

Charge pung st sennection

Rtaras D 18 conact

7 saial ook (BCL1 P sl clock (BCLK)

P waral et (DAY 57 s s P 500

P waial s (DA

Pt dmmaly soacied. May be used o PC race rving,

3z
R
EIETEET

FEEEER

wFUEE0

.wz

PuFacis
e e et

beeaton o s o Sty sk
Pty

210182

& Electrical Characteristics

Gyroscops Specifications

1
VDD - 3 375-3 46V, VLOGIC {MPU-550 only] = 13V15% or VDD, T, = 25°C

PRRANETER £
GYRDSCOPE SENSITIVITY
Fub-Soaie Rarge
Gytoaccpe ADC WersLergin
Senslity Stk Fackr
Sansiity Seale Fock A
Sensiity Soe Fockr Varaton Over
Tempersise
Herbnearty 0z u
Croms-As Sansthly 2 5
GVAGSCOFE ZERGRATE GUTFUT (0]
@ -
@ -
oz n
0z -
[ n
a1 g
“ . %
ans
oo
o008
GVADSCOPE WECRATICAL
FREQUENCES
Koal B EO N
ok B w | .| we
2 1 o | %0 | we
oW PSS FILTER FESPONSE
5 = |w
GUTPUT BATARATE
i sow | e
SR TNE
R0 Seting {hum powsr-on) s m
Peaze Fefer 1 e TGWTG. FeGrmaton on Se-TESE

ang Dezcrpvons

120152

L-8 Datasheet MPU6050

‘ InvenSensé

——

7.5 Block Diagram

e (e} o MPU-60XD

o e me sedour o

Mo i mras i rue v ) i iy o NP 558
P et s e {550 s WP

75 Overview
The MPU-SOXD i COmprsed of e 1DiowIng Key BOKS 3nd ACIoNs:

Thres 35 MEMS Tate GYTOSC0pE SENS0r Wi 15-D ADCS 30 50031 CONTOTIng
Thres-as MEMS accsierometer sensor with 15-bit ADCs and signal condifoning
Digita Motion Prooessor (DMP) engine:

Frmary P 30 51 (MPU-5000 0fly) G273 CIMMUNICINon INtEraoss.

Auxilary 'C serlal infesface for 3 parly magneiometer & other sensors.

Ciocking
Sensor Data Registers

FIFe

Intermups

Digia-DUpAt Tempersture Seneor
GyTosCope § AomemMmEtsr Serdest
Blas and LDO

Charge Pump

240152

MPU-E000/MPU-6050 Product Specification

| InvenSensé

62 Accslerometer Specifications
VDD - 2.375V-3 45V, VLOGIC (MPU-5050 only) = 1.8¥25% or VDD, T, = 25°G

FARANETER Wi | Tvr | wax [ owms | wores
ReCELERGWE!
FultSouie Rarge 2 N
- v
= v
% v
- - e
b =
am =g
086 =
20 ey
= w
oy we
[ [
2 “
=50 o]
=80 >
=80 g
SELFTESTRESFONEE
Relabia Changs o tactory i 4 “ |u 2
WORSE PEAFORRANEE
Puwer Specral Ceraty @z, A5 SEL=8 CORSTRE a0 o ine
L PASS FILTER RESFONSE
Programmabie Range G 0 |w
CUTPUT GATA AT
Proguammatie Rangs + om0 | e
THTELLGENGE FINGTION
IWCREMENT e mgtea

TyEISa 873G Nt CIDANGN toierance vala 9T LSL DrECCNONONG
2 Fiase refer o ine following document for further iormation on Sef-Test: MEU-0000MUEL-2050 Regiser Mag
ang peserpce:

130152
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L-9 Datasheet HW-201

HW101 / HW201 SUPERCAPACITOR

Electrical Specifications

The HWAD1 |5 a single call supercapachon. The V201 |5 & dual il supercapadion with tan HW101 calis In
sanies, 50 HW201 capachiance = Capacitance of HW101/2 and H5230 ESR = 2 x HWID1 ESRL

Table 1: Abaclubs Maximum Ratings

Parametar Name Condltiona Min | Typical | Max | Unite
Terminal vpeak | HWIL o 285 v
/ottage VWL 58
Temperaturs’ | Tmax 40 #5 | o

Tabls 2: Elsctrical Characteristica
Paramatar Harme Condltions Min | Typlcal | Max | Units

WD o 275
T“';tm“;“ﬂ w Hez01 o 55 v
HWAD . 506 0 | @iz
Capacitance £ — De, 230 = =T =1 ™
HWAD =0 &
EsR =R De, 230 i
Hz01 100 120
Leakag L 279V, 25°C 120hs 1 2 24
RMS Currant e e 3 A
Paak Cument! Ir e )

Table 3: Thicknazs

"z continuous operating t=mp = +70°C bt can withstand excursions 1o +35°C.
SHorerepetitive cument, Singke puise 1o dschange fully charged supsmapadiion.

HWI0F | 1.3mm

Mo adheshve tape on undeside | HWIOIG

of e supenapachon

1.4mm

Adhashie lape on underside,
relaace bape pemoved

HW20MF | 2 Tmm

HW20E

2 8mm

This datashest shoulid be raad In conjuncion with Te CAP-OC 51

coniains iInfmation common bo our product lines.

Frogug Guige which
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L-10 Datasheet GPS NEO M9N
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L-11 Datasheet Serial MP3 Player

:= Email: catalex_inc@163.com

1 Description smu

exdid yeH

eyedjer MabaN Yiuxyajod yijiw exdid yeH )

Easil: catalex inc@163.com

2 Specification

Item Min Typical Max Unit

Power Supply(VCC) 32 H 52 vDC

Current ( @VCC=5V ) ’ / 200 mA
Logic interface 33V/SVTTL ’

Micro SD card(<=2G);
Supported Card Type /
Mirco SDHC card(<=326)

File system format Fatl16 / Fat32 !

Uart baud rate 9600 bps

eyieyer 1abap Niuyalijod wizi edue)

Dimensions 49X24X8.5 mm

The module is a kind of simple MP3 player device

his based on 4 high-quality MP3 audia

5300, 1t can support Sk Hz - 48k Hz sampling frequency MP3 and WAV file formats, Net Weight 5 9

chi

There is a TF card socket an hoard, so you an plug the micro SI) card that stores audia files. MCU
can control the MP3 playback state by sending commands 1 the module via UART port, such as

switch song

change the volume and play mode and so on. You can also dehug the madulc via USR
© UART module. Tt is compatible with Arduino ¢ AVR { ARM ¢ PIC

Features:

Support sampling frequency (kHz): 87 110251127167 22.05 {24132 44,1 / 48

Support mat; MP3 / WAV
Suppost Micro SD crd, Mieru SDIC Card

30 class adjustable volume

ial contral playhack mode, baud rate is 9600bps
ly can be 3.2 - 5.2VDC

c interface can be 3.3V SV TTL
Campatible with Anduin UNO /T 0 Mey

C@NP LW —

2560 ¢ DUE

2:10

“ Email: catalex_inc@163.com

3 Interface
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4x M2 mounting holes TF card socket
4%

Ogooo

XAIATAD ..
L

. 4
f

Headphone jack Playback indicator

f

‘ontrol interfuce

Control interface: It is UART TTL int

face. A tolal of four pins (GND, VCC, TX, RX),
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ground, VCC is the power supply. TX is the TX pin of the MP3 chip, RX is the RX pin of the MP3
chip.
TF card socket: The micro sd cand can be plugged in it

oo Playbek indicator: Green light. 1€ it is ready to play or it is paused. it keeps lighting. 16 playing. it
blinks.

Headphone jack: 1t cun be connected with the headphone or external amplifier
Mounting holes: 4 screw mounting holes whose diumeter is 2.2mm, so that the module is casy to
install. casy to combine with other modules.
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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