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ABSTRAK
Tanaman merupakan makhluk hidup yang penting bagi kebutuhan hidup

* manusia, Salah satufaktor tumbuh dan berkembangnya tanaman yaitu dengan proses

penyiraman. Penyiraman dapat menjaga serta merawat tanaman agar tumbuh

w eydinyeH O

= dengan subur. Oleh karna itu dibuatlah sistem penyiraman tanaman secara otomatis

b

guntuk memudahkan dalam penyiraman secara jarak jauh. Penyiraman ini
Emenggunakan energi dari panel surya.-"Dengan mengunakan mikrokontroller Node

§ MCUB8266 dibuatlah sebuah sistemuntuk menghidupkan dan mamatikan penyiraman

menggunakan aplikasi Blynk secara otomatis maupun manual. Sistem, ini juga
menampilkan tegangan, arus dan daya yang di hasilkan panel surya dan yang di

- simpan oleh baterai. Sistem ini juga dapat dimonitoring dengan menggunakan sensor

eyer LabaN )

= INA219 dan aplikasi Blynk agar dapat dimonitoring dari jauh. Kemudian sistem
§- Penyiram tanaman otomatis ini akan On pada jam 09:00 dan 15:00 lalu penyiraman
hidup setelah 2 detik mendapatkan delay dan akan melakukan penyiraman selama 5
menit dan akan off setelah melakukan penyiraman selama 5 menit, dan juga terdapat
mode manual yang dimana kita dapat menekan saklar On/Off yang terdapat pada box
panel dan juga dapat dilakukan dengan menekan button On/Off pada aplikasi Blynk
yang sudah ter-instal pada smartphone.

Kata kunci: Bylnk, Mikrokontroller, NodeMCU ESP8266; INA219, Penyiraman
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ABSTRACT
Plants are living things that are important for the needs of human life.

One of the factors for plant growth and development is the watering process. Watering
can maintain and care for plants to thrive. Therefore, an automatic plant watering

= system was made to facilitate remote watering. This watering uses energy from solar

an
m
x
0
©
-+
Y
g.
x

gpanels. By using the Node MCU8266 microcontroller, a system was created to turn
g_.:on and turn off watering using the Blynk-application automatically or manually. This
§system also displays the voltage;current and power generated by.the'solar panels and

x
<

8 the Blynk application so that it can be monitored remotely. Then this automatic plant
)

stored by the battery. This'system can also be monitored using the INA219 sensor and

Ewatering system will be On at 09:00 and 15:00 then watering is on after 2 seconds
:':’rgetting a delay and will watering for 5 minutes and will be off after watering for 5
ar minutes, and there is also a manual mode where we can press the On/Off switch found

on the box panel and can also be done by pressing the On/Off button on the Blynk

application that has been installed on the smartphone.

Keywaords: Bylnk, Micracontroller, NodeMCU ESP8266, INA219, Plant Watering
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0)1.1 Latar Belakang

w e)d

Tanaman merupakan makhluk hidup yang penting bagi kebutuhan hidup manusia.

X
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Manfaat tanaman bagi manusia adalah sebagai pembersih udara yang memproduksi
oksigen serta menyerap gas karbondioksida danberbagaipolusi diudara, sebagai obat-
obatan, sebagai penyejuk udara‘dan pelindung bagi sinar matahari, sebagai sumber
bahan pangan, serta dapat'digunakan sebagai penambah nilai estetika.

Salah satu faktor tumbuh«dan berkembangnya tanaman yaitu dengan proses

eje)er 1aba yiuyaljod uizi eduey

penyiraman: Penyiraman dapat menjaga serta merawat tanaman agar.tumbuh dengan

subur. Kebutuhan air yang cukup sangat penting pada tanaman. Sehingga perlu

epieyer 1abaN yiuaujod )

dilakukan monitoring 'dalam proses penyiraman untuk menjaga agar penyiraman
berjalan optimal. Tujuan penelitian_ini-adalah membuat alat yang dapat menyiram
tanaman mengunakan perangkat android dengan memanfaatkan koneksi internetuntuk
kontrol dan monitoring.

Dengan menggunakan smartphoneandroid yang sudah ter-install aplikasi blynk
dapat berkomunikasi dengan NodeMCU ESP8266 sehingga dapat terhubung melalui
koneksi WIFI sehingga memungkinkan user untuk mengontrol dan memonitoring alat

penyiram tanaman dari jarak jauh, dengan cara kerja mengirim perintah on dan off
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melalui blynk. Oleh sebab itu penulis mengambil judul “Kinerja Penyiram Taman
Otomatis Berbasis Mikrokontroller Dengan Sistem Listrik Tenaga Surya (PLTS) Off-
Grid”.

N
o
o
-
o
>
(=]
5
']
3
Q
c
3
c
3
>
o
=
o
Q
=]
3
m
3
T
m
-
o
Q
3
<
Q
=
wn
[1’]
o
o
a
Q
=}
Q
-~
o
c
n
o
c
-
c
=
El
o
-
<
Q
-~
o
=
3
Q.
S
o
3
o
(1]
3
[ d
c
=
Q
T
Q
T
c
=}

1.2 Perumusan Masalah
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Berdasarkan latar belakang-di-atas,. terdapat beberapa.perumusan masalah yang
ingin diselesaikan, yaitu:
1. Bagaimana cara pengujian sistem monitoring pada penyiram taman otomatis.

2. Bagaimana respon kinerja alat secara manual dan otomatis.
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Tujuan

Adapun tujuan dari pembuatan Tugas Akhir ini adalah sebagai berikut:
1. Mengetahui cara kerja pengujian sistem monitoring penyiram taman otomatis.
2. Mengetahui hasil kinerja alat secara otomatis dan manual.
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4 |_uaran

Luaran yang diharapkan dari.per K Tugas Akhir

dan jelas yang terdiri da
nal nasiona
ingkungan kamp

sebagai berikut:

1. Laporan yang
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BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

:eydid ey

eye)er 13BN Y1uxajod Yijiw exdid yeH O

.1 Kesimpulan
Berdasarkan hasil dan pembahasan pada‘bab.yang telah dipaparkan sebelumnya,

idapati beberapa hasil kesimpulan sebagai berikut:

= o

Penyiram Taman otomatis menggunakan panel surya berbasis 1oT.ini.terdiri dari
dua mode yaitu.otomatis dan manual. Pada saat mode otomatis alat akan.on. pada
jam 7 pagi selama 5 menit dan akan off setelah menyiram selama 5 menit;
kemudian akan on kembali pada jam 15.00 selama 5 menit dan akan off setelah

s . Waktu
menyiram selama 5 menit

-

Untuk memonitoring tegangan, arus dan daya pada panel surya dan baterai dapat
menggunakan sensor INA219.dan aplikasi Blynk agar dapat dimonitoring dari

Jauh.
3. Tegangan pada PV tidak terlalu beda jauh, namun Arus dan daya PV yang
dihasilkan pada saat kondisi berbeban dan mengisi daya lebih besar

dibandingkan dengan pada.saat kondisi tidak berbeban.
4. Arus dan daya Baterai yang dihasilkan pada saat kondisi berbeban lebih besar
dibandingkan dengan pada saat kondisi‘tidak berbeban.

5.2 Saran

Sebelum melakukan pemasangan dan perhitungan terkait penyiram taman haruslah

: Jaquins ue)yngakuaw uep ueywnjueduaw eduey jui sijn} eA1e) Yynin|as neje ueibeqas diynbusw Huese|iq L

mengetahui situasi . dankendisi_lingkungan yang akan menjadi.titik-penyiraman
taman. Dari kekurangan yang ad-ajika-pembaca.ingin.mengembangkan tugas akhir
ini, maka dapat menambahkan sensor Flow yang berfungsi untuk mengukur jumlah

aliran air yang keluar.
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