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Pemograman Sistem Sun Tracker Panel Surya Manual & Otomatis Berbasis 

Mikrokontroler 

 

ABSTRAK 

 

Sistem sun tracker otomatis & manual berbasis mikrokontroler adalah alat yang 

digunakan untuk mengontrol  sun tracker secara jarak jauh. Sistem sun tracker ini 

menggunakkan sensor LDR, dengan mikrokontroler Arduino Uno ATmega328p  

yang berfungsi untuk mengirimkan data pembacaan sensor LDR ke motor DC 12V. 

Sistem otomatis & manual ini bekerja dengan cara menggunakan remote control 

yang dihungkan langsung ke Arduino Uno ATmega328p sebagai input, dimana 

menggunakan 2 toggle yang digunakan. Toggle pertama untuk mode axis yang 

dapat diaktifkan pada saat mode otomatis, dan toggle kedua untuk mode otomatis 

dan manual. Pada mode manual digunakan 4 buah push button yang dimana 

digunakan untuk menggerakan motor DC 1 dan motor DC 2. Pada nagian solar 

panel dipasangkan voltmeter pada bagian pintu panel untuk melihat daya yang 

masuk menuju SCC. Program dibuat menggunakan aplikasi Arduino IDE, pada  

program bagian toggle digunakan sebagai mode axis dan mode otomatis & 

manual, lalu pada push button digunakan sebagai (east button, west button, top 

button, dan bottom button). Sebelum motor menerima sinyal dari Arduino Uno 

ATmega328p harus melewati modul Driver L289N yang digunakan sebagai 

pengontrol motor DC 12V. 

 

Kata Kunci: Mikrokontroler Arduino Uno ATmega328p; LDR; Modul Driver 

L289N; sun tracker; Motor DC 12V
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Microcontroller Based Manual & Automatic Solar Panel Tracker System 

Programming 

 

ABSTRACT 

 

The automatic & manual-based sun tracker system is the tool used to control the 

sun tracker remotely. The tracker's sun system uses LDR sensors, with a micro-

controller Arduino Uno ATmega328p that serves to transmit the LDR reading data 

to the DC motor 12V. The automatic & manual system works by using remote 

control directly to Arduino Uno ATmega328p as input, where using the 2 toggle 

used. Toggle's first for axis fads that can be activated at automatic fashion, and 

toggle's second for automatic and manual. On manual modes, four push buttons 

were used to power the dc 1 and DC 2 motors. On a solar panel nagian fitted 

voltmeter at the panel door to see the power coming towards the SCC. The program 

was created using the Arduino ide application, on the toggle part program is used 

as axis mode and automatic & manual mode, and on push button is used as (east 

button, west button, top button, and bottom button). Before the bike receives a 

signal from Arduino Uno ATmega328p had to pass through Driver module L289N 

which was used as a DC motor 12V controller. 

 

Keyword: Microcontroller Arduino Uno ATmega328p; LDR; Modul Driver 

L289N; sun tracker; Motor DC 12V
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BAB I 

PENDAHULUAN 
 

1.1 Latar Belakang 

Mikrokontroler adalah suatu alat elektronik yang mempunyai input 

dan output serta memiliki kendali dengan program yang bisa ditulis dan 

dihapus dengan cara khusus, cara kerja mikrokontroler yaitu membaca 

dan menulis data. Salah satu contoh dari mikrokontroler adalah Arduino. 

Arduino adalah mikrokontroler atau pengendali micro papan tunggal 

(single Board) yang bersifat sumber terbuka dan menjadi salah satu 

proyek Open Source Hardware yang paling populer. Dirancang untuk 

memudahkan penggunaan elektronik dalam berbagai bidang (Santoso, 

2016). Bahasa pemrograman Arduino pada dasarnya menggunakan 

bahasa pemograman C. Bahasa C sendiri merupakan bahasa tingkat 

tinggi yang sangat populer dan banyak digunakan oleh para programmer. 

Pemograman mikrokontroler Arduino Uno menggunakan bahasa C yang 

dimodifikasi sedemikian rupa sehingga membentuk suatu fungsi yang 

diinginkan. Pemograman bahasa C pada Software Arduino IDE dapat 

diaplikasikan pada suatu alat yang diproses menggunakan 

mikrokontroler, salah satunya adalah alat Solar Tracker. Solar Tracker 

adalah sebuah plant solar cell atau photovoltaic yang dirancang untuk 

memaksimalkan penyerapan energi matahari dengan cara mengikuti arah 

datang sinar matahari secara otomatis. Dengan ikutnya berputar solar 

panel, maka ttingkat penyerapan energi photon dari matahari dapat 

dimaksimalkan. (Santoso, 2016). 

      Solar Tracker nantinya akan diprogram sedemikian rupa 

menggunakan mikrokontroler Arduino sehingga nantinya alat tersebut 

dapat bergerak secara manual maupun otomatis. Program diuji 

menggunakan serial monitor pada software Arduino IDE, ketika 

melakukan pengujian perlu adanya realisasi alat, yaitu dengan 

menggunakan sun tracker yang menggunakan mikrokontroler melalui 

sensor LDR sebagai sensor otomasisnya dan remote kontrol sebagai peng
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gerak secara manual. Pada tampilan remote atau kontroler ini terdapat 

beberapa 2 tombol toggle switch yang berfungsi, toggle 1 sebagai 

pengganti mode axis ada single axis dan dual axis yang hanya dapat 

diaktifkan pada saat mode manual, toggle 2 yaitu mode otomastis dan 

manual. Penambahan remote atau kontroler ini untuk mengindari apa bila 

terjadinya beberapa gangguan yang terjadi pada sensor LDR, ataupun 

karena cuaca nya berubah maka dapat memudahkannya mengontrol dari 

dalam ruangan. 

   Berdasarkan latar belakang permasalahan tersebut, maka 

penulis tertarik untuk mengambil judul “Pemograman Sistem Sun 

Tracker Panel Surya Manual & Otomatis Berbasis Mikrokontroler”. 

1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang tersebut, maka didapat suatu permasalahan 

yaitu: 

a. Bagaimana pemrograman pada sistem manual dan otomatis sun 

tracker panel   surya dengan berbasis mikrokontroler? 

b. Bagaimana program dapat menerima dan merubah mode otomatis ke 

mode manual? 

1.3 Tujuan 

Adapun tujuan yang ingin dicapai dari tugas akhir ini yaitu: 

a. Untuk membuat pemograman sistem manual dan otomatis sun tracker 

panel surya berbasis mikrokontroler.  

b. Untuk mengetahui cara kerja program dalam menggerakan secara 

otomatis maupun manual.  

1.4 Luaran 

Beberapa luaran dari penelitian ini yaitu: 

a. Laporan Tugas Akhir berjudul Pemograman Sistem Sun Tracker 

Panel Surya Manual & Otomatis Berbasis Mikrokontroler. 

b. Alat panel surya dengan sistem sun tracker berdasarkan keberadaan 

cahaya yang dilengkapi sistem remote atau controller. 
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c. HKI (Hak atas Kekayaan Ilmiah). 
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BAB V  

PENUTUP 

 

5.1 Simpulan 

Berdasarkan pembuatan dan analisis yang sudah dilakukan, maka dapat 

diambil simpulan yaitu : 

1. Sun tracker adalah yang berfungsi untuk menggerakkan modul 

fotovoltaik sesuai dengan datangnya arah sinar matahari secara 

otomatis dan manual. Alat ini menggunakan Mikrokontroler Arduino 

Uno ATmega328p sebagai pusat sistem control. LDR sebagai 

pengindra cahaya matahari, modul Motor Driver L298N sebagai 

penggerak motor DC gearbox, yang dimana motor berfungsi sebagai 

penggerak sumbu horizontal dan vertical. 

2. Program pada mode otomatis dan manual dibuat pada Software 

Arduino IDE dan dijalankan pada Mikrokontroler yaitu Arduino Uno 

ATmega328p yang terhubung langsung dengan alat agar bisa 

dioperasikan pada mode otomatis dan manual, yang dimana mode 

otomatis bergerak pada saat sensor LDR bergerak mengikuti cahaya 

matahari dan bisa menggunakan dual axis dan single axis. Lalu mode 

manual bisa dioperasikan pada dengan menggunakan remote Kontrol. 

5.2 Saran 

      Adapun saran dari penulis untuk alat sun tracker berbasis 

mikrokontroler untuk pengambilan data dan pengukuran masih dilakukan 

secara manual dan belum ada sistem monitoringnya, dan alat dapat 

ditambahkan dengan fitur-fitur monitoring untuk dapat memantau data 

secara jarak jauh dan real time. 
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Lampiran 2. Program Mikrokontroler 
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Gambar dokumentasi uji coba sistem kontrol sistem 

sun tracker 
 

 

 

Gambar dokumentasi pengujian alat sistem sun tracker 
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