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PERBAIKAN RANGKA PENIMBANG DAN ALGORITMA PROGRAM
FUNGSI MEJA INSTRUMENTASI

Abstrak

Dari permasalahan yang terjadi pada latar belakang yaitu rangka penyangga
sensor loadcell yang tidak seimbang yang menyebabkan kerusakan pada sensor
loadcell sehingga pada LED.tidak menampilkan nilai outputnya. Tujuan dari
penelitian ini untuk mengetahui kestabilan rangka penyangga sensor loadeell, dan
mengetahui apakah ada kerusakan pada LCD yang tidak menampilkan tulisan.
Penelitian ini menggunakan metode rancang bangun yang meliputi analisa, desain,
implementasi dan pengujian sistem. Penelitian ini diawali. dengan analisa dan
perancangan pembuatan hardware rangka penyangga sensor loadcell. Kemudian
perancangan software yang meliputi pemrograman Arduino IDE. Dari hasil
pengujian yang telahr dilakukan menyatakan bahwa data yang diperoleh dari
pengujian nilai sensor loadcell terhadap kestabilan rangka penyangga sensor
loadcel terdapat nilai error yang bervariasi..Pada pengukuran menggunakan
sensor loadcell jika dibandingkan dengan timbangan manual, hasil pengukurannya
dianggap sebagai nilai berat yang sebenarnya. Dari pengujian terhadap 10 orang
balita dengan berat yang berbeda-beda. Kesimpulan yang didapatkan setelah
dilakukan percobaan dan pengujian data bahwa terjadi adanya kerusakan pada
sensor loadcell dikarenakan rangka penyangga sensor loadeell yang tidak stabil
dan pemilihan kapasitas sensor loadcell yang tidak tepat menyebabkan sensor
loadcell melewati batas elastisnya dan tidak kembali ke kondisi awal.

Kata Kunci: Rangka Penyangga Sensor, Sensor Loadcell, LCD

Vi
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WEIGHT FRAME IMPROVEMENT AND INSTRUMENTATION TABLE
FUNCTION PROGRAM ALGORITHM

Abstract

The problem with the background is the unbalanced loadcell sensory-support that
causes damage to the loadcell sensor so that the LCD does not show its output
value. The purpose.of this study was to find out the stability of the skeletal sheaf of
loadcell sensors; and to see if there was any damage.to LCD that did not show
writing. Thesstudy USES engineering methods that include_analysis, design,
implementation and systems testing. The study begins with analysis and design of
the hardware for loadcell buffer frames. Then a software designer which included
the arduino programming of ideas. Testing results have shown that the data
obtained from the testing of the value of the loadcell sensor for the stability of the
skeleton on the loadcel sensor has a variable value of error. By measuring using
the loadcell sensor compared with the manual scale, the result of it Is considered
the actual weight. From testing of 10 toddlers of varying weight. The conclusion
obtained after tests and data tests that-there has been damage to the loadcell
sensors because of the unstable peripheral support structure of the loadcell sensor
and the selection of loadcell sensory capacity causes the loadcell sensor to cross
its threshold and not return to original condition.

Keywords: Sensor Support Framework, Loadcell Sensor, LCD
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Meja Instrumentasi merupakan-hasil-penelitian _alat ukur dari Pengabdian
Masyarakat (Pengmas) berbasis« Program Studi ElektronikaIndustri yang
dilaksanakan di Blok Tempe, desa Citereup, Kabupaten Bogor tahun.2021. Meja
Instrumen merupakan meja yang memuat modul-modul yang telah diinstalasi
dengan mikrokontroller, modul pengukur suhu dan sensor infrared, sensor loadcell,
serta sensor: ultrasonik yang dilengkapi dengan papan yang dapat ditarik untuk

pengukur tinggi (Purwanti dkk,2021).

Pada umumnya pengukuran tinggi, berat, dan suhu badan di posyandu
dilakukan secara manual dan alat-ukur.yang digunakan masih terpisah. Dengan
adanya penggunaan meja instrumen ini-sebagai alat untuk memantau kesehatan
balita dan anak-anak <1 usia <5 tahun serta mempermudah pekerjaan para Kader

dalam satu pekerjaan walaupun ada 3 (tiga) tahapan dalam pengukuran.

Dari penelitian yang saya lakukan di Posyandu Blok Tempe, Desa Citereup,
Kabupaten Bogor terkait penggunaan meja instrumentasi. Saya memperoleh data
dan informasi dari narasumber lbu-Rana selaku salah satu Kader di posyandu.
Menurut Kader di desa itu meja instrumentasi baru dipakal 3-5 kali pemakaian,
setelah itu meja instrumentasi tidak bisa digunakan lagi. Kemungkinan yang terjadi
dikarenakan sensor yang tidak mendeteksi atau LCD yang tidak menampilkan hasil

outputnya.

Ketika melakukan pengecekan ada beberapa hal'kemungkinan yang terjadi
pada meja instrumentasi. Pada bagian penimbang posisi rangka penyangga sensor
loadcell tidak seimbang sehingga ketika melakukan pengukuran berat badan, sensor
loadcell berayun-ayun dan memungkinkan tidak adanya pendeteksian pada
sensornya. Pada sensor loadcell di bagian penimbangnya tidak ada penyangga
untuk sensornya hanya menggunakan kayu kecil panjang yang membentuk seperti

tanda positif (+) sehingga posisi sensor loadcell tidak seimbang, maka dari itu saya
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mencoba untuk membuat penyangga pada sensor loadcell agar posisi sensor bisa
seimbang. Kemudian pada bagian LCD tidak menampilkan hasil output yang sudah

di program.

Dari permasalahan dan hasil studi pustaka, perbaikan bagian rangka
penimbang pada meja intrumen. Perbaikan rangka-penimbang dimanfaatkan untuk
memantau kesehatan balita dan mempermudah pekerjaan Kader dalam melakukan
pengukuran berat badan pada‘balita. Meja instrumen ini dilengkapi‘dengan sensor
load cell untuk mengetaur massa pada balita, sensor inframerah MLX90614
mengukur temperatur balita dengan rentang ukur =70 °C hingga 380 °C (Urbach &
Wildian, 2019), dan sensor Lidar VL53L0X merupakan sensor jarak yang
menggunakan media sinar ‘laser berdaya rendah (Maria & Susianti, 2019).
Mikrokontroler Arduino..Uno..memproses data sensor. dan hasilnya akan
ditampilkan pada LCD. Alat ini dapat menampilkan tinggi, berat, dan suhu badan
dalam bentuk display LCD 4 X 20 yang merupakan suatu jenis media tampilan yang
menggunakan kristal cair sebagai penampil utama (Shaputra, Gunoto, & Irsyam,
2019).Diharapakan meja instrumen ini dapat-mempercepat proses pengukuran

tinggi badan, berat badan, dan suhu tubuh pada balita di posyandu.
1.2.  'Perumusan Masalah

Dari permasalahan yang terjadi pada latar belakang dapat di uraikan sebagai
berikut:

a. Tidak adanya pendeteksian pada “sensor loadcell dikarenakan rangka
penyangga sensor loadcell yang tidak seimbang.
b. LCD terjadi kerusakan sehingga tidak menampilkan hasil outputnya.

c. Sensor loadcell.terjadi kerusakan sehingga tidak bisa mendeteksi beban.
1.3.  Tujuan

a. Untuk memperbaiki kestabilan rangka penyangga sensor loadcell.
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b. Untuk memperbaiki terjadinya kerusakan pada LCD.

adan pada balita.
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c. Untuk memperbaiki terjadinya kerusakan pada sensor loadcell.
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5.1.

a.

i

5.2.

a.

BAB V
PENUTUP

Kesimpulan

Dari hasil percobaan, pengujian data dan keakuratan berat pada rangka

penimbang balita berbasiskan mikrokontroller Arduinedno R3 dengan output layar

penampil pada LCD, didapatkan. kesimpulan sebagai berikut.

Setelah dilakukan™ perbaikan struktur rangka penyangga sensorwloadcell
diperoleh hasil: pengukuran dengan nilaiv.error yang paling kecil. yaitu
0.0012% dan nilai error paling besar yaitu 0.0073%. Dengan nilai error rata-
rata-hasil pengukuran yaitu 0.0033%.

Setelah dilakukan perbaikan pada LCD yang tidak mengalami kerusakan,
LCD tidak menyala dikarenakan berkurangnya tegangan pada arduino
sehingga LCD tidak menampilkan hasil outputnya.

Perbaikan pada sensor loadcell yang mengalami kerusakan dikarenakan
rangka penyangga sensor yang tidak.stabil dan pemilihan kapasitas loadcell
dengan beban maksimal 10kg menjadi kapasitas sensor.loadcell dengan
heban maksimal 20kg.

Saran

Saran untuk pengembangan-penimbang balita berbasiskan mikrokontroller

Arduino Uno R3 dengan output layar penampil pada LCD sebagai berikut.

Pada penimbang balita setelah rangka penyangga sensor loadcell dapat dibuat
lebih baik lagi dengan mengganti triplek tipis dengan triplek yang lebih tebal
untuk mengantisipasi terjadinya patahan.

Mekanik pada penimbang balita dapat dibuatlebihbaik dengan menggunakan
layar penampil oled, agar terkesan lebih modern.

Pada penimbang balita sebelum rangka penyangga sensor loadcell dapat
dilapisi menggunakan kayu yang tebal sebagai penguat rangka penyangga

sensor loadcell sekaligus agar kasur balita tidak condong ke dalam.

24
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b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta
2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
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LAMPIRAN 3

PROGRAM MEJA INSTRUMENTASI SEBELUM PERBAIKAN
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#include <LiquidCrystal_12C.h>

- #include <Wire.h>
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Serial.begin(115200);

/I scale.set_scale();

/Iscale.tare();

Icd.init();
Icd.backlight();
Icd.setCursor(5, 0);
Icd.print("Welcome to");

Icd.setCursor(6, 1);
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Icd.print("Broduino™);

Icd.setCursor(3, 2);
Icd.print("Testing Center");
delay(500);
mix.begin(0x5C);
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/I wait until serial port opens for native USB device
while (! Serial) {
delay(1);
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e, false); // pass in 'true' to get debug data printout!
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if (dat I=4) { // phase failures have incorrect data
Serial.print("Distance (mm): ");  lcd.setCursor(4, 0);
double jarak = (105 - (measure.RangeMilliMeter / 10));
Serial.printIn(jarak);
if(jarak >= 100){
jarak = 0;
}
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else if (jarak <=5){
jarak = 0;
}

Serial.print("*C\tObject = "); Serial.print(mlx.read ); Serial.printin("*C");
lcd.print("Alat Ukur Bayi");
Icd.setCursor(0, 1);

lcd.print("Tinggi Badan

Icd.setCurso

Cursor(18, 1);

int("cm™);

ursor(0, 2);
("Suhu Tubuh:"

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

led.print("*C");

Icd.setCursor(0, 3);

/I scale.set_scale(calibration_factor);

GRAM = scale.get_units(10);

float beban = 0.000004856 * GRAM - 1.924;

//Serial.printIn(beban);
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if (beban <=2) {
beban = 0;
}
//Serial.print("Berat : ");
//Serial.printIn(beban);

Icd.print("Berat Badan:");
Icd.setCursor(12, 3);

//beban = 0.000004856 * GRAN
Serial.print("Berat: ");

Serial.println(
lcd.print(beb

ak >= 100) {

rial.print("Distance

POLITEKNIK
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Icd.print("cm™);
Icd.setCursor(0, 2);
lcd.print("Suhu Tubuh:");
Icd.setCursor(11, 2);
Icd.print(mlx.readObjectTempC());
Icd.setCursor(15, 2);
led.print("*C");

/Iscale.set_scale(calibration_factor);
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GRAM = scale.get_units(10);

NEGERI

POLITEKNIK
JAKARTA

24

O.
"Berat Badan:");

setCursor(12, 3);

d.print(berat);

float berat = 0.000004856 * GRAM - 1.915;
berat

Serial.print("Berat: ");
Serial.printin(berat);

//Serial
if (berat <
}else {
//lcd.setCursor(4
/cd.print("Out
delay(100);

Politeknik Negeri Jakarta
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1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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PROGRAM MEJA INSTRUMENTASI SETELAH PERBAIKAN

#include <LiquidCrystal_I12C.h>

#include "Adafruit_VL53L0X.h"

#include <Wire.h>

#include "HX711.h"
#define DOUT A0

' #define CLK Al

float calibration_facto

float GRAM;

ale(DOUT, CLK

<Adafruit_ MLX9

MLX90614 mlx

POLITEKNIK
NEGERI
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scale.set_scale

scale.tare();
Icd.init();
Icd.backlight();
Icd.setCursor(5, 0);

Icd.print("Welcome to");
Icd.setCursor(6, 1);
Icd.print("Broduino");
Icd.setCursor(3, 2);
Icd.print("Testing Center");
delay(500);
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mix.begin(0x5C);

// wait until serial port opens for native USB devices

& . .

; while (! Serial) {
.g- delay(1);

o }

Serial.printIn("Adafruit VL53L0X test
if ('lox.begin(0x29)) {

Serial.printin(F("Failed.to b

}

/I power

Serial.println(F("VL53L0X API

POLITEKNIK
RECIR!
JAYARTA

double jarak =

if (jarak >= 100)
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jarak = 0;

}
else if (jarak <=5) {

jarak = 0;
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}
float dat = mlx.readObjectTempC() + 2;

scale.set_scale(calibration_factor);

GRAM = scale.get_units(10), 2;

if (GRAM <= 2) {
GRAM = 0;
}

massa =

Serial.p

t(jarak);
printin("mm™);
.print("Object =)
print(mix.readOb
al.printin("*C");
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Icd.setCursor(0, 3); lcd.print("Berat Badan:
Icd.setCursor(12, 3); lcd.print(massa);
Icd.setCursor(17, 3); lcd.print("kg");
delay(100);
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