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Pemrograman Arduino pada Modul Latih Cyberlab Berbasis LabVIEW 

Abstrak 

 
Modul latih cyberlab merupakan sebuah alat yang dibuat untuk mempermudah 

pembelajaran Mata Kuliah Praktek Pemrograman Sistem Embedded dilaksanakan di 

bengkel Elektronika Industri Politeknik Negeri Jakarta. Setelah diterapkannya 

Pembelajaran Jarak Jauh (PJJ), Pembuatan modul latih cyberlab berbasis LabVIEW 

untuk mata kuliah praktek pemrograman sistem embedded dibuat untuk modul 

pembelajaran mata kuliah pemrograman sistem embedded. Pemrograman Arduino pada 

modul latih dirancang untuk memprogram dua buah sensor,  yaitu menggunakan sensor 

ultrasonic berupa HC-SR04 dan sensor suhu berupa DHT11 sebagai input, lalu 

menggunakan aktuator berupa motor DC dan LCD sebagai output. Pemrograman Arduino 

sendiri bertujuan mengendalikan sensor dan aktuator yang tedapat pada Modul Latih 

Cyberlab. Masing masing sensor dan aktuator diprogram menggunakan Arduino IDE, 

setelah sensor dan aktuator diprogram selanjutnya dihubungkan kepada blok diagram VI 

pada LabVIEW menggunakan LINX Makerhub. LINX Makerhub berfungsi sebagai 

penghubung antara Arduino dengan software LabVIEW. Pengujian program pada Modul 

Latih bertujuan untuk menguji kesesuaian perangkat modul, seperti halnya menguji sensor 

serta aktuator yang digunakan dengan menggunakan metode pengujian berupa 

pengukuran keakuratan program yang dibuat terhadap hasil dari sensor dan aktuator yang 

telah di program. Adapun halnya menguji coba penghubung antara modul latih kepada 

software Arduino IDE dengan LabVIEW. 

 

Kata kunci: Cyberlab; LINX; LabVIEW; Modul Latih; Pemrograman Arduino 
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Arduino Programming with Cyberlab Training Module Based on LabVIEW  

Abstract 

 

The cyberlab training module is a tool to facilitate the learning process for the 

Embedded System Programming course at the industrial electronics workshop, Jakarta 

State Polytechnic, Indonesia. Since the implementation of the online learning policy, 

students are considered not to have direct access to the tools. The making of a LabVIEW-

based cyberlab training module for practical embedded systems programming courses is 

made for learning modules for embedded systems programming courses. Arduino 

programming on the training module is designed to program two sensors, namely using an 

ultrasonic sensor in the form of HC-SR04 and a temperature sensor in the form of DHT11 

as input, then using an actuator in the form of a DC motor and LCD as output. Arduino 

programming itself aims to control the sensors and actuators contained in the Cyberlab 

Training Module. Each sensor and actuator is programmed using Arduino IDE, after the 

sensors and actuators are programmed, they are connected to block diagram VI in 

LabVIEW using LINX Makerhub. LINX Makerhub serves as a liaison between Arduino and 

LabVIEW software. Program testing on the Training Module aims to test the suitability of 

the module device, as well as testing the sensors and actuators used by using the test 

method in the form of measuring the accuracy of the program made against the results of 

the sensors and actuators that have been programmed. As for testing the connection 

between the training module to the Arduino IDE software with LabVIEW. 

 

Key words: Arduino Programming; Cyberlab; LINX; LabVIEW; Training 

Module 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

1. 1 Latar Belakang 

Pembelajaran Mata Kuliah Praktik Pemrograman Sistem Embedded 

dilaksanakan dibengkel Elektronika Industri Politeknik Negeri Jakarta, 

menggunakan komponen dan alat yang telah difasilitasi oleh Politeknik Negeri 

Jakarta. Setelah diterapkannya Pembelajaran Jarak Jauh (PJJ), Mata Kuliah Praktik 

Sistem Embedded menjadi kurang maksimal karena keterbatasan peralatan yang 

dapat digunakan. Solusinya adalah Pembuatan Modul Latih Cyberlab ditujukan 

untuk memfasilitasi kegiatan mata kuliah Praktik Pemrograman Sistem Embedded 

agar dapat digunakan saat PJJ berlangsung. Modul Latih ini juga terkoneksi internet 

dan tersambung dengan aplikasi Ultraviewer sehingga mahasiswa dapat 

menggunakan modul latih ini dari jarak jauh. 

 Sistem embedded terdiri dari perangkat keras (hardware) yang meliputi 

mikroprosesor dan mikrokontroler serta komponen I/O yang terpasang didalamnya 

(Bimantara, Agung, & Jasa, 2018). Pada modul latih cyberlab berbasis LabVIEW 

menggunakan Arduino sebagai mikrokontroler penghubung antara hardware 

dengan software. Software (LabVIEW) Laboratory virtual instrument engineering 

workbench merupakan bahasa pemrograman berbasis grafis atau blok, sedangkan 

pemrograman lainnya menggunakan text (Satriyo, Hadikusuma, & Salim, 2020).  

Serta, Arduino Mega2560 merupakan papan mikrokontroler berdasarkan 

ATmega2560 (datasheet) yang diprogram menggunakan software Arduino dan 

dapat berjalan baik secara online maupun offline (Siswanto, M. Anif, Hidayat, & 

Yubefizar, 2019). Penggunaan Arduino pada modul latih guna mengontrol input dan 

output seperti sensor dan aktuator. 

 Tujuan yang hendak dicapai dalam pembuatan tugas akhir adalah 

pembuatan pemrograman Arduino pada Modul latih cyberlab berbasis LabVIEW, 

agar mahasiswa dapat menggunakan Arduino yang terhubung dengan LabVIEW. 

Pada modul latih cyberlab, Software Arduino IDE dan LabVIEW akan digunakan 

sebagai software utama yang digunakan untuk memprogram, Arduino sebagai 

perantara penghubung antara sensor dan actuator kepada software, serta 
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Ultraviewer sebagai pengkoneksi yang digunakan untuk mengontrol/meremote 

LabVIEW agar dapat dikendalikan dari jarak jauh. 

1. 2 Perumusan Masalah 

a. Bagaimana pemrograman Arduino untuk modul latih cyberlab berbasis 

Labview. 

b. Bagaimana pemrograman Arduino untuk sensor dan aktuator pada modul 

latih cyberlab 

1. 3 Tujuan 

Membuat pemrograman Arduino untuk modul latih cyberlab berbasis 

Labview. 

1. 4 Luaran 

a. Bagi Lembaga Pendidikan: 

1) Pembuatan Modul Latih Cyberlab untuk Mata Kuliah Praktik 

Pemrograman Sistem Embedded. 

b. Bagi Mahasiswa: 

1) Laporan Tugas Akhir. 

2) Prototype alat. 

3) Draft/artikel ilmiah untuk publikasi Seminar Nasional Teknik 

Elektro PNJ/Jurnal Nasional Politeknologi 
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BAB V  

PENUTUP 

5. 1 Simpulan 

 Berdasarkan hasil pengujian serta analisa, diperoleh kesimpulan bahawa 

pemrograman Arduino pada modul latih cyberlab dapat berjalan dengan cukup 

baik. Pemrograman yang digunakan pada Arduino IDE dapat terhubung dengan 

blok diagram VI pada LabVIEW meliputi program dari sensor DHT11 dan HC-

SR04, serta Aktuator berupa Motor DC dan LCD. Program tersebut dapat 

dikembangan oleh mahasiswa sebagai bahan pembelajaran pada modul latih 

cyberlab ini. 

5. 2 Saran 

Berdasarkan hasil test pengujian, Mahasiswa diharapkan dapat 

memanfaatkan modul latih Cyberlab untuk mata kuliah Praktik Pemrograman 

Sistem dan Embedded dengan sebaik mungkin, serta mahasiswa juga diharapkan 

dapat mengembangkan program untuk modul latih dan tidak terpaku pada yang 

sudah dibuat. 
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LISTING BLOK DIAGRAM LABVIEW MODUL LATIH CYBERLAB  

 

Gambar L- 4 Blok Diagram VI DHT11 

 

 

 

Gambar L- 5 Blok Diagram VI HC-SR04 
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Gambar L- 6 Blok Diagram VI Motor DC 

 

 

Gambar L- 7 Blok  Diagram VI LCD 2x16 
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LAMPIRAN 4 

LISTING PEMROGRAMAN ARDUINO MODUL LATIH CYBERLAB  

Program DHT 

#include <DHT.h> 

DHT dht(7, DHT11); //Pin, Jenis DHT 

 

void setup(){ 

 Serial.begin(9600); 

 dht.begin(); 

} 

 

void loop(){ 

 float kelembaban = dht.readHumidity(); 

 float suhu = dht.readTemperature(); 

 

 Serial.print("kelembaban: "); 

 Serial.print(kelembaban); 

 Serial.print(" "); 

 Serial.print("suhu: "); 

 Serial.println(suhu); 

} 
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Program LCD 

#include <LiquidCrystal.h> 

 

const int rs = 13, en = 12, d4 = 11, d5 = 10, d6 = 9, d7 = 8;  

LiquidCrystal lcd(rs, en, d4, d5, d6, d7); 

//Pin rs = 13, en = 12, d4 = 11, d5 = 10, d6 = 9, d7 = 8; 

//pin yang digunakan pada LCD(rs, en, d4, d5, d6, d7); 

 

String p; 

 

void setup() 

  {  

    lcd.begin(16, 2); 

    lcd.setCursor(0, 0); 

    Serial.begin(9600); 

    lcd.clear(); 

  } 

void loop() 

{ 

    if (Serial.available()) 

  { 

    char Data = Serial.read(); 

    p = Serial.readString(); 

    Serial.println(p); 
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    lcd.print(p); 

    delay(1000); 

    if (Data == 'C') 

    { 

      lcd.clear(); 

    } 

  } 

} 

 

Program HC-SR04 

#include <HCSR04.h> 

HCSR04 hc(5, 6); // trigger pin 5, echo pin 6 

void setup() 

{ 

     Serial.begin(9600); 

} 

void loop() 

{ 

     Serial.println(hc.dist());  

     delay(2000);                  

} 
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LAMPIRAN 5 

 

Gambar L- 8 Datasheet HC-SR04 
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Gambar L- 9 Datasheet LCD 2x16 
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Gambar L- 10 Datasheet DHT11 
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Dasar Teori 

Mikrokontroller Arduino Mega 2560 

Arduino mega 2560 adalah papan rangkaian elektronik opensource di 

dalamnya terdapat komponen utama yaitu chip mikrokontroller ATMega 2560. 

Mikrokontroller adalah suatu IC yang dapat deprogram menggunakan computer, 

program yang disimpan untuk digunakan agar rangkaian elektronik dapat 

mengidentifikasi masukan memproses dan menghasilkan keluaran. Arduino mega 

2560 memiliki 54 pin I/O. Arduino Mega sebagai mikrokontroller pemroses input 

dari sensor dan menghasilkan output hasil deteksi yang akan ditampilkan pada 

LCD. Gambar Arduino Mega 2560 Pemrograman board Arduino menggunakan 

software Arduino IDE. Arduino Mega 2560 dihubungkan dengan USB ke 

Laptpo/PC. terdapat pada gambar 1.1. 

 

 

 

 

 

1. 1 Spesifikasi Arduino Mega 2560  

Tabel 1. 1 Spesifikasi Arduino Mega 2560 

Spesifikasi Arduino Mega 2560 

Model  : Atmega2560 

Operating Voltage : 5V 

Input Voltage : 7-12V 

Analog Input pins : 16 

Koneksi : USB 

Digital I/O pins : 54 

DC Current per I/O pin : 40mA 

DC current untuk 3.3 V pin : 20mA 

Flash Memory : 256KB 

SRAM : 8KB 

EPROM : 4KB 

Click Speed : 16MHz 

Gambar 1. 1 Arduino Mega 2560 
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Gambar 1. 2 Pin Out Arduino Mega 2560 

1. 2 Motor DC 

Motor DC berfungsi mengubah energi elektrik menjadi energi mekanik. 

Motor DC memerlukan suplay tegangan searah pada kumparan medan untuk 

diubah menjadi energi mekanik. Pada sebuah motor DC terdapat dua bagian. stator 

bagian motor yang tidak berputar terdiri dari rangka dan kumparan medan. Rotor 

adalah bagian yang berputar, terdiri dari kumparan jangkar. Gaya yang terdapat 

pada motor DC adalah gaya magnetic atau Lorentz. Gaya Lorentz memiliki besar 

dan arah yang bergantung pada besar dan arah dari arus listrik dan medan magnet. 

Prinsip kerja dari motor DC yaitu arah medan magnet rotor selalu berada 

pada posisi yang berlawanan arah dengan arah medan magnet stator, berdasarkan 

sifat magnet yang berlawanan arah jika didekatkan satu sama lain dan akan saling 

Tarik-menarik. Input motor DC adalah tegangan dan output motor dc berupa 

kecepatan sudut yaitu omega (𝜔). (Soehartono & Suprianto, 2019) 

1. 3 LCD 

Liquid Crystal Display (LCD) merupakan komponen elektronika yang 

berfungsi untuk menampilkan hasil keluaran status kerja alat yang diberikan 

mikrokontroller. (Suryantoro & Budiyanto, 2019). LCD dengan karakter 16x2 

terdiri dari 2 baris dan 16 kolom yang dapat digunakan untuk menampilkan karakter 

huruf dan angka. LCD bekerja pada tegangan 5 Volt. LCD dihubungkan dengan 

modul rangkaian I2C. I2C yaitu merupakan standar komunikasi serial dua arah 

menggunakan dua saluran. 
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Gambar 1. 3 Liquid Crystal Display (LCD) 

1. 4 Sensor Ultrasonik (HC-SR04) 

Sensor Ultrasonik (HC-SR04) berfungsi untuk mendeteksi jarak dan bekerja 

berdasarkan prinsip pantulan gelombang suara. Sensor HC SR04 digunakan untuk 

mengukur jarak dengan radius 2 cm – 400 cm. Sensor HC-SR04 terdiri dari dua 

unit, yaitu unit pemancar dan unit penerima. Struktur dari unit pemancar dan 

penerima adalah sebuah kristal piezoelectric. 

 

Gambar 1. 4 Sensor HC-SR04 

Pin   vcc berfungsi sebagai catu daya 5v dan gnd   sebagai   ground   nya.   

Pin trigger berfungsi untuk keluarnya sinyal dari sensor, dan pin echo untuk   

menangkap   pantulan   dari trigger. 
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1. 5 Sensor DHT11 

Sensor dht 11 adalah sensor yang berfungsi untuk mendeteksi suhu dan 

kelembaban. DHT 11 memiliki output tegangan analog yang diproses 

menggunakan mikrokontroller menjadi digital.Sensor dht11 tergolong kedalam 

elemen resistif . Pada sensor dht11 terdapat sensor kelembaban dengan karakter 

resistif terdapat perubahan kadar air di udara. Data dari kedua sensor diproses di 

dalam IC kontroller. (Fathur, Dwi, Irawan, & Rudhistiar, 2021). Sensor dht11 

bekerja pada tegangan 5 volt dan arus 0.5 mA. 

 

 

Gambar 1. 5 Sensor DHT1
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JOBSHEET 1 

A. Judul Percobaan 

Program Kontrol Motor DC 

B. Tujuan Percobaan  

Mengetahui Program cara mengontrol Motor DC dengan Arduino Mega 

2560. 

C. Peralatan yang diperlukan 

1. Modul Latih cyberlab  

2. Laptop 

D. Bahan yang diperlukan 

1. Kabel USB Peripheral 

2. Kabel Jumper 

E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW 

1. Skematik Instalasi Motor DC dengan Arduino Mega2560 
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2. Program Motor DC pada Arduino IDE 

 
 

F. Langkah Kerja 

1. Siapkan Modul Latih Cyberlab, serta hubungkan kepada laptop 

menggunakan kabel peripheral. 

2. Wiring Motor DC dengan Arduino Mega 2560 sesuai dengan skematik 

instalasi pada poin E No.1. 

3. Buka Software Arduino IDE pada laptop dan buatlah program seperti point 

E No. 2. 

4. Upload program pada Arduino Mega 2560. 

5. Run program dan buatlah hasil pengujian pada table dibawah ini. 

G. Tugas 

1) Data Hasil Pengujian 

Pengujian Arah putaran 

Motor DC 

Kecepatan 

Motor DC 

Hasil 

1    

2    

3    

4    

5   Dst. 

 

2) Kesimpulan 
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JOBSHEET 2 

A. Judul Percobaan 

Antarmuka LCD 16x2 

B. Tujuan Percobaan  

Mempraktikkan antar muka modul LCD ke board Arduino. 

C. Peralatan yang diperlukan 

1. Modul Latih cyberlab  

2. Laptop 

D. Bahan yang diperlukan 

1. Kabel USB Peripheral 

2. Kabel Jumper 

E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW 

1  Skematik Instalasi motor LCD dengan Arduino Mega2560 

 

2 Blok Diagram LCD pada LabVIEW  
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F. Langkah Kerja 

1. Siapkan Modul Latih Cyberlab, serta hubungkan kepada laptop 

menggunakan kabel peripheral. 

2. Wiring LCD dengan Arduino Mega 2560 sesuai dengan skematik instalasi 

pada poin E No.1. 

3. Buka Software Arduino IDE pada laptop dan buatlah program seperti point 

E No. 2. 

4. Upload program pada Arduino Mega 2560. 

5. Run program dan buatlah hasil pengujian pada table dibawah ini. 

 

G. Tugas 

1. Data Hasil Pengujian 

 

2. Kesimpulan 

Pengujian Text yang 

dituliskan 

Text yang ditampilkan 

Serial Monitor LCD 

1    

2    

3   Dst. 



L-21 

 

 

JOBSHEET 3 

A. Judul Percobaan 

Pengukuran jarak menggunakan sensor ultrasonic (HC-SR04) 

B. Tujuan Percobaan  

• Dapat membuat rangkaian dan program sensor Ultrasonic HC-SR04 

• Mempraktikkan pengukuran jarak menggunakan sensor HC-SR04 

C. Peralatan yang diperlukan 

1. Modul Latih cyberlab  

2. Laptop 

D. Bahan yang diperlukan 

1. Kabel USB 

2. Kabel 

E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW 

1. Skematik Instalasi Sensor Ultrasonik HC-SR04 dengan Arduino 

Mega2560 

 

 

 

2. Program Sensor Ultrasonik HC-SR04 pada Arduino IDE    

 

F. Langkah Kerja 

1. Siapkan Modul Latih Cyberlab, serta hubungkan kepada laptop 

menggunakan kabel peripheral. 

2. Wiring HC-SR04 dengan Arduino Mega 2560 sesuai dengan skematik 

instalasi pada poin E No.1. 



L-22 

 

 

3. Buka Software Arduino IDE pada laptop dan buatlah program seperti point 

E No. 2. 

4. Upload program pada Arduino Mega 2560. 

5. Run program dan buatlah hasil pengujian pada table dibawah ini. 

G. Tugas 

1. Data Hasil Pengujian 

Pengujian 
Jarak yang 

diukur 

Jarak ter-ukur 

pada Serial 

Monitor 

1   

2   

3   

4   

5  Dst. 

 

2. Kesimpulan 
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JOBSHEET 4 

A. Judul Percobaan 

Pengukuran suhu dan kelembaban menggunakan sensor DHT11 

B. Tujuan Percobaan  

• Mempraktikan pengukuran suhu dan kelembaban menggunakan sensor 

DHT11 

• Dapat membuat rangkaian dan program sensor DHT11 

C. Peralatan yang diperlukan 

1. Modul Latih cyberlab  

2. Laptop 

D. Bahan yang diperlukan 

1. Kabel USB 

2. Kabel 

E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW 

1. Skematik Instalasi Sensor DHT11 dengan Arduino Mega2560 
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2. Blok Diagram DHT11 pada LabVIEW 

 

 

 
F. Langkah Kerja 

1. Siapkan Modul Latih Cyberlab, serta hubungkan kepada laptop 

menggunakan kabel peripheral. 

2. Wiring DHT11 dengan Arduino Mega 2560 sesuai dengan skematik 

.instalasi pada poin E No.1. 

3. Buka Software Arduino IDE pada laptop dan buatlah program seperti point 

E No. 2. 

4. Upload program pada Arduino Mega 2560. 

5. Run program dan buatlah hasil pengujian pada table dibawah ini. 

 

G. Tugas 

1. Data Hasil Pengujian 

Pengujian 
Aduino IDE 

Suhu Kelembaban 

1   

2   

3  Dst. 

 

2. Kesimpulan 
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JOBSHEET 5 

A. Judul Percobaan 

Program Kontrol Motor DC pada LabVIEW 

B. Tujuan Percobaan  

Mengetahui Program cara mengontrol Motor DC dengan Arduino Mega 2560 

pada LabVIEW 

C. Peralatan yang diperlukan 

1. Modul Latih cyberlab  

2. Laptop 

D. Bahan yang diperlukan 

1. Kabel USB Peripheral 

2. Kabel Jumper 

E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW 

1. Skematik Instalasi Motor DC dengan Arduino Mega 2560 

 

 

 



L-26 

 

 

 

2. Blok Diagram Motor DC pada LabVIEW 

 

 

F. Langkah Kerja 

1. Siapkan Modul Latih Cyberlab, serta hubungkan kepada laptop 

menggunakan kabel peripheral. 

2. Wiring Motor DC dengan Arduino Mega 2560 sesuai dengan skematik 

instalasi pada poin E No.1. 

3. Buka program Motor DC pada Arduino IDE yang pernah dibuat pada 

jobsheet 1 lalu upload pada Arduino Mega 2560. 

4. Run program pada Arduino IDE. 

5. Selanjutnya, buka software LabVIEW, Create New VI. Lalu buat lah 

diagram program seperti point E No. 2. 

6. Hubungkan program LabVIEW dengan LINX Makerhub pada tools, pilih 

board Arduino Mega 2560 dan port yang sesuai pada USB laptop. 

7. Sesuaikan pin yang digunakan pada Arduino Mega 2560 kepada diagram 

pada VI. 

8. Run program LabVIEW dan buat data percobaan seperti dibawah ini 

 

G. Tugas 

1) Data Hasil Pengujian 

Pengujian Arah putaran 

Motor DC 

Kecepatan 

Motor DC 

Hasil 

1    

2    

3   Dst. 

2) Kesimpulan 
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JOBSHEET 6 

A. Judul Percobaan 

Antar muka LCD pada LabVIEW 

B. Tujuan Percobaan  

Mengetahui Program cara menampilkan text di-LCD dengan Arduino Mega 

2560 pada LabVIEW. 

C. Peralatan yang diperlukan 

1. Modul Latih cyberlab  

2. Laptop 

D. Bahan yang diperlukan 

1. Kabel USB Peripheral 

2. Kabel Jumper 

E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW 

1. Skematik Instalasi LCD dengan Arduino Mega2560 
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2. Blok Diagram LCD pada LabVIEW 

 

 

 

F. Langkah Kerja 

1. Siapkan Modul Latih Cyberlab, serta hubungkan kepada laptop 

menggunakan kabel peripheral. 

2. Wiring LCD dengan Arduino Mega 2560 sesuai dengan skematik instalasi 

pada poin E No.1. 

3. Buka program LCDpada Arduino IDE yang pernah dibuat pada jobsheet 1 

lalu upload pada Arduino Mega 2560. 

4. Run program pada Arduino IDE. 

5. Selanjutnya, buka software LabVIEW, Create New VI. Lalu buat lah 

diagram program seperti point E No. 2. 

6. Hubungkan program LabVIEW dengan LINX Makerhub pada tools, pilih 

board Arduino Mega 2560 dan port yang sesuai pada USB laptop. 

7. Sesuaikan pin yang digunakan pada Arduino Mega 2560 kepada diagram 

pada VI. 

8. Run program LabVIEW dan buat data percobaan seperti dibawah ini 
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G. Tugas 

1) Data Hasil Pengujian 

 

2) Kesimpulan 

 

Pengujian Text yang 

dituliskan 

Text yang ditampilkan 

Serial Monitor LabVIEW 

1    

2    

3   Dst. 
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JOBSHEET 7 

A. Judul Percobaan 

Pengukuran jarak menggunakan sesnsor ultrasonic (HC-SR04) 

B. Tujuan Percobaan  

• Dapat membuat rangkaian dan program sensor Ultrasonic HC-SR04 

• Mempraktikkan pengukuran jarak menggunakan sensor HC-SR04 pada 

LabVIEW 

C. Peralatan yang diperlukan 

1. Modul Latih cyberlab  

2. Laptop 

D. Bahan yang diperlukan 

1. Kabel USB Peripheral 

2. Kabel Jumper 

E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW 

1. Skematik Instalasi HC-SR04 dengan Arduino Mega2560 
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2. Blok Diagram HC-SR04 pada LabVIEW 

 
 

F. Langkah Kerja 

1. Siapkan Modul Latih Cyberlab, serta hubungkan kepada laptop 

menggunakan kabel peripheral. 

2. Wiring HC-SR04 dengan Arduino Mega 2560 sesuai dengan skematik 

instalasi pada poin E No.1. 

3. Buka program HC-SR04 pada Arduino IDE yang pernah dibuat pada 

jobsheet 1 lalu upload pada Arduino Mega 2560. 

4. Run program pada Arduino IDE. 

5. Selanjutnya, buka software LabVIEW, Create New VI. Lalu buat lah 

diagram program seperti point E No. 2. 

6. Hubungkan program LabVIEW dengan LINX Makerhub pada tools, pilih 

board Arduino Mega 2560 dan port yang sesuai pada USB laptop. 

7. Sesuaikan pin yang digunakan pada Arduino Mega 2560 kepada diagram 

pada VI. 

8. Run program LabVIEW dan buat data percobaan seperti dibawah ini 

 

G. Tugas 

1) Data Hasil Pengujian 

Pengujian 
Jarak yang 

diukur 

Jarak ter-ukur 

pada Serial 

Monitor 

Jarak ter-ukur 

pada 

LabVIEW 

1    

2    

3   Dst. 

2) Kesimpulan 
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JOBSHEET 8 

A. Judul Percobaan 

Program pengukuran suhu dan kelembaban menggunakan DHT11 

B. Tujuan Percobaan  

• Mempraktikan pengukuran suhu dan kelembaban menggunakan sensor 

DHT11 

• Dapat membuat rangkaian dan program sensor DHT11 

C. Peralatan yang diperlukan 

1. Modul Latih cyberlab  

2. Laptop 

D. Bahan yang diperlukan 

1. Kabel USB Peripheral 

2. Kabel Jumper 

E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW 

1. Skematik Instalasi DHT11 dengan Arduino Mega2560 
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2. Blok Diagram DHT11 pada LabVIEW 

 
 

F. Langkah Kerja 

1. Siapkan Modul Latih Cyberlab, serta hubungkan kepada laptop 

menggunakan kabel peripheral. 

2. Wiring Motor DC dengan Arduino Mega 2560 sesuai dengan skematik 

instalasi pada poin E No.1. 

3. Buka program Motor DC pada Arduino IDE yang pernah dibuat pada 

jobsheet 1 lalu upload pada Arduino Mega 2560. 

4. Run program pada Arduino IDE. 

5. Selanjutnya, buka software LabVIEW, Create New VI. Lalu buat lah 

diagram program seperti point E No. 2. 

6. Hubungkan program LabVIEW dengan LINX Makerhub pada tools, pilih 

board Arduino Mega 2560 dan port yang sesuai pada USB laptop. 

7. Sesuaikan pin yang digunakan pada Arduino Mega 2560 kepada diagram 

pada VI. 

8. Run program LabVIEW dan buat data percobaan seperti dibawah ini 

 

G. Tugas 

1) Data Hasil Pengujian 

Pengujian 
Aduino IDE LabVIEW 

Suhu Kelembaban Suhu Kelembaban 

1     

2     

3    Dst. 

 

2) Kesimpulan 
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LAMPIRAN 7 

SOP PENGGUNAAN MODUL LATIH CYBERLAB 

Kelistrikan:   

1. Arduino Mega 2560 

• Tegangan Input 

:  7V – 12V 

2. Sensor Ultrasonic 

• Tegangan Input 

: 5V 

3. Sensor DHT11 

• Tegangan Input 

: 3V – 5V  

4. Motor DC 

• Tegangan Input 

: 5V 

5. LCD 

• Tegangan Input 

: 2V – 5V  

Mekanis   

1. Ukuran Kerangka : 23 × 18.5 × 7.5 cm 

2. Warna : Hitam & Transparan (Bagian Atas) 

3. Bahan : Akrilik (0.5cm) 

4. Berat  : ±1 Kg 

            

Tampak Atas                                       Tampak Depan 

 

 
 
Fungsi   
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Modul latih pembelajaran untuk mata kuliah praktik pemrograman sistem 

embedded berbasis LAbVIEW 

SOP Pemakaian Modul Latih:   

1. Membuka Modul latih secara perlahan 

2. Wiring modul latih  

3. Colokkan kabel usb Arduino Mega ke Laptop monitoring 

4. Hubungkan Laptop controlling dan laptop monitoring menggunakan 

software ultraviewer 

5. Masukkan ID Mitra dan kata sandi 

6. Running Program software Arduino IDE pada laptop controlling 

7. Running Program LabVIEW pada laptop controlling 

8. Kontrol modul latih menggunakan Front Panel pada LabVIEW (HMI) 

pada laptop controlling  

9. Lihat output di software LabVIEW pada laptop monitoring 

10. Setelah selesai melakukan praktikum, cabut colokkan Arduino Mega 

pada laptop monitoring. 

11. Lepas jumper wiring dan rapihkan jumper ke tempat yang sudah 

disediakan. 

12. Tutup Modul latih secara perlahan. 

 

 


