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Instalasi Sistem Penyiram Tanaman Otomatis Menggunakan Panel Surya dengan 

Arduino Uno 

 

 

Abstrak 
 

 
 

Sistem penyiram tanaman otomatis merupakan sebuah alat yang dibangun untuk 

mengatasi permasalahan manusia dimana manusia tidak mempunyai cukup waktu untuk 
menyiram tanaman. Selama ini, penyiraman tanaman dilakukan secara manual. Oleh 

karena itu, alat penyiram tanaman otomatis dibuat bertujuan untuk menghemat waktu  

manusia dalam menyiram tanaman. Alat ini menggunakan sensor soil 
moisture/kelembaban tanah yang berfungsi sebagai pendeteksi kelembaban tanah  LCD 

akan menerima dan menampilkan nilai dari kondisi tanah apakah kering, lembab atau 

basah sesuai dengan pembacaan dari sensor kelembaban tanah  dan arduino sebagai 

kendali guna menghidupkan relay agar motor dc bergerak dan melakukan penyiraman 
secara otomatis. Untuk memudahkan proses pembuatan pada alat ini diperlukan 

perancangan seperti perancangan wiring diagram, untuk itu pembuatan schematic 

diagram penting dilakukan untuk memudahkan saat proses wiring, pembuatan schematic 
diagram tersebut juga diharapkan  agar terhindar dari kesalahan baik kesalahan mesin 

maupun kesalahan yang dibuat oleh manusia saat melakukan troubleshooting. 

 
 
Kata kunci: Schematic Diagram, Arduino, Wiring, Motor Dc, Sensor Soilmoisture. 

 

 

Absctract 

 

The automatic plant sprinkler system is a tool that was built to overcome the human 

problem where humans do not have enough time to water the plants. So far, watering 

plants is done manually. Therefore, automatic plant sprinklers were created to save 
human time in watering plants. This tool uses a soil moisture sensor which functions as a 

soil moisture detector. The LCD will receive and display the value of the soil condition 

whether dry, moist or wet according to the readings from the soil moisture sensor and 

Arduino as a control to turn on the relay so that the dc motor moves and performs 
automatic watering. To facilitate the manufacturing process of this tool, a design is 

needed such as the design of a wiring diagram, for that it is important to make schematic 

diagrams to facilitate the wiring process, making the schematic diagram is also expected 

to avoid errors, both machine errors and errors made by humans when troubleshooting. 

Keywords: Schematic Diagram, Arduino, Wiring,  Dc Motors, Sensor Soilmoisture. 
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BAB I  

PENDAHULUAN 
 

1.1 Latar Belakang 

Sebagian masyarakat Indonesia masih mengandalkan  alat manual untuk 

digunakan sebagai alat penyiram tanaman. Dengan perkembangan ilmu 

pengetahuan dan teknologi saat ini mendorong masyarakat  untuk terus berpikir 

kreatif, tidak hanya menciptakan penemuan - penemuan baru, tetapi juga untuk 

memaksimalkan kinerja teknologi yang ada untuk meringankan kerja manusia 

dalam kehidupan sehari-hari. Penggunaan teknologi otomatis telah berkembang 

maju ke titik di mana penggunaan aktivitas sehari-hari dapat dapat dilakukan 

secara otomatis karena masyarakat tidak selamanya akan menggunakan cara 

manual. 

Untuk mengatasi permasalahan tersebut, diperlukan suatu alat yang 

bekerja secara otomatis tanpa melibatkan manusia agar efektif dan efisien, 

Pembuatan penyiram tanaman dengan Arduino sebagai sistem kontrol dan Sensor 

Soil moisture sebagai sensor untuk mendeteksi kelembaban pada tanah yang 

digunakan agar dapat menyelesaikan permasalahan tersebut dan juga sebagai 

modul pembelajaran otomasi. Dengan dibuatnya penyiram tanaman otomatis 

diharapkan sebagian masyarakat indonesia dapat mengefisienkan waktunya. 

Dalam melakukan Instalasi penyiram tanaman otomatis ini diperlukan kesesuaian 

antara gambar dan komponen, Oleh karena itu penulis memilih topik “Instalasi 

Sistem Penyiram Tanaman Otomatis Menggunakan Panel Surya Dengan 

Arduino Uno” sebagai laporan Tugas Akhir. 

1.2 Rumusan Masalah 

Permasalahan dalam pembuatan Tugas Akhir Instalasi Sistem Penyiram 

Tanaman Otomatis Menggunakan Panel Surya Dengan Arduino Uno, yaitu: 

1. Bagaimana proses pemilihan komponen dalam sebuah perancangan 

instalasi? 

2. Bagaimana proses perancangan Instalasi untuk membangun sebuah Sistem 

Penyiram Tanaman Otomatis Menggunakan Panel Surya dengan Arduino?
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1.3 Tujuan  

Adapun tujuan dari pembuatan tugas akhir ini yaitu: 

1. Mengetahui komponen yang dibutuhkan untuk instalasi sistem penyiram 

tanaman otomatis. 

2. Mengetahui tahapan perancangan untuk instalasi Sistem Penyiram Tanaman 

Otomatis dengan Arduino yang ditenagai Panel Surya. 

 

1.4 Luaran 

Luaran dari pengerjaan tugas akhir yaitu: 

1. Alat penyiram tanaman otomatis menggunakan arduino yang ditenagai 

panel surya. 

2. Laporan Tugas Akhir yang berjudul “Instalasi Sistem Penyiram Tanaman 

Otomatis Menggunakan Panel Surya Dengan Arduino Uno” 
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

       Kesimpulan yang dapat penulis ambil dalam wiring sistem penyiram tanaman 

otomatis ini yaitu : 

1. Berdasarkan pengujian, saat tanah berada pada kondisi kering , maka pompa 

otomatis akan aktif.Saat tanah berada pada kondisi basah, maka pompa 

otomatis akan mati. 

2. Dalam melakukan instalasi diperlukan tahapan yaitu menyiapkan gambar 

instalasi lalu menyiapkan alat untuk melakukan instalasi. 

3. Pemilihan komponen yang tepat dalam perancangan instalasi akan 

mendukung keberhasilan alat dalam melaksanakan deskripsi kerja. 

 

5.2 Saran 

Setelah menyusun laporan tugas akhir ini, penulis memiliki saran sebagai 

berikut: 

1. Menerapkan K3 untuk memberikan perlindungan dan keselamatan, serta 

meningkatkan efisiensi kinerja. 

2. Wiring pada komponen seharusnya lebih dirapikan agar terlihat rapi dan 

berfungsi dengan maksimal. 
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Lampiran 2. Detail Desain Sistem Penyiram Tanaman otomatis 

 

 

 
 

Gambar 1 Detail tampak depan Sistem Penyiram Tanaman Otomatis 
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Gambar 2 Detail tampak kanan Sistem Penyiram Tanaman Otomatis 
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Lampiran 3. Program Arduino Uno 

 
1 #include <LiquidCrystal_I2C.h> 

2 LiquidCrystal_I2C lcd(0x27,20,4); 

3  

4 const int trigPin = 13; 

5 const int echoPin = 12; 

 

 

 

 

 

 

 
6 const int solenoidValve = 11; 

7 int pompa = 10; 

8 int ledKering = 9; 

9 int ledLembab = 8; 

10 int ledBasah = 7; 

11 int Buzzer = 6; 

12  

13 int persen = 0; 

14 long durasi; 

15 int jarak; 

16 int bacaSensor() {  int nilaiSensor =   

 17  analogRead(A0);  return 1023 - nilaiSensor;}          
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18 void setup() { 

  19 Serial.begin(9600); 

20 Serial.println(" Membaca Sensor"); 

21 delay(2000); 

22 pinMode(pompa, OUTPUT); 

23 pinMode(ledKering, OUTPUT); 

24 pinMode(ledLembab, OUTPUT); 

25 pinMode(ledBasah, OUTPUT); 

26 pinMode(Buzzer, OUTPUT); 

27 pinMode(trigPin, OUTPUT); 

28 pinMode(echoPin,INPUT); 

29 pinMode(solenoidValve, OUTPUT);  

30 digitalWrite(pompa, HIGH); 

31 digitalWrite(ledKering, LOW); 

32 digitalWrite(ledLembab, LOW); 

30 digitalWrite(ledLembab, LOW); 

31 digitalWrite(ledBasah, LOW); 

32 digitalWrite(Buzzer, LOW); 

33 digitalWrite(solenoidValve, HIGH); 

34 lcd.init(); 

35 lcd.backlight(); 

36 lcd.setCursor(7,0); 

37 lcd.print("PROJEK"); 

38 lcd.setCursor(4,1); 

39 lcd.print("TUGAS AKHIR"); 

40 lcd.setCursor(3,2); 

41 lcd.print("SOIL MOISTURE"); 

42 lcd.setCursor(8,3); 

43 lcd.print("PNJ"); 

44 delay(5000); 

45 lcd.clear(); 
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46 void loop() { 

47 lcd.setCursor(0,2);  

48 lcd.print("Jarak Objek:");  

49 lcd.setCursor(0,3);  

50 lcd.print("Status:"); 

51 digitalWrite(trigPin, LOW); 

52 delayMicroseconds(2); 

53 digitalWrite(trigPin, HIGH); 

54 delayMicroseconds(10); 

55 digitalWrite(trigPin, LOW); 

 

56 durasi = pulseIn(echoPin, HIGH); 

57 jarak = (durasi / 2) / 28.5; 

58 Serial.print("Jarak: "); 

59 Serial.print(jarak); 

60 Serial.print(" CM "); 

61 

62 if (jarak >=15) {digitalWrite(solenoidValve, 

LOW); 

63 Serial.print(" Solenoid ON "); 

64 lcd.setCursor(8,3); 

65 lcd.print("TangkiKosong"); 

66 delay(2000); 

67 lcd.setCursor(8,3); 

68 lcd.print("Solenoid ON   "); 

69 delay(2000); 

70 lcd.setCursor(12,2);  

 

 

 

 

 

 

 

 

c 
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71 lcd.print("  "); 

72 lcd.print(jarak); 

73 lcd.print("cm  "); 

74 digitalWrite(Buzzer, HIGH); 

75 delay(5000); 

76 } 

77 

78 if(jarak<=4&&jarak>=15);{ 

79 digitalWrite(Buzzer, LOW); 

80 lcd.setCursor(12,2);   

81 lcd.print("  "); 

82 lcd.print(jarak); 

83 lcd.print("cm  "); } 

84   

85 if(jarak<=4){digitalWrite(solenoidValve, HIGH); 

86 Serial.print(" Solenoid OFF "); 

87 lcd.setCursor(8,3); 

88 lcd.print("Tangki Penuh"); 

89 delay(2000); 

90 lcd.setCursor(8,3); 

91 lcd.print("Solenoid OFF");  

92 delay(2000); 

93 lcd.setCursor(12,2); 

 

94 lcd.print("  "); 

95 lcd.print(jarak); 

96 lcd.print("cm  "); } 

97  

98 persen= bacaSensor()/10; 

99 Serial.print(" Analog Value: " ); 

100 Serial.print(bacaSensor()); 

101 lcd.setCursor(16,0); 

102 lcd.print(persen); 
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103 lcd.print("% "); 

 
104 lcd.setCursor(0,0);        

105 lcd.print("Kelembaban:"); 

106 lcd.setCursor(0,1); 

107 lcd.print("Status:"); 

108 lcd.setCursor(11,0); 

109 lcd.print(bacaSensor()); 

110 lcd.print("  ");  

111 

112 if( bacaSensor()<300) 

113{digitalWrite(pompa,LOW); 

114 digitalWrite(ledKering, HIGH); 

115 digitalWrite(ledLembab, LOW); 

116 digitalWrite(ledBasah, LOW); 

117 Serial.println(" Tanah Kering, Pompa ON"); 

118 lcd.setCursor(8,1); 

119 lcd.print("Tanah Kering"); 

120 delay(2000); 

121 lcd.setCursor(8,1); 

122 lcd.print("Pompa ON    "); 

123 delay(2000);} 

124 

125 else if( bacaSensor()<700&& bacaSensor()>300){ 

126 Serial.println(" Tanah Lembab"); 

127 digitalWrite(pompa, HIGH); 

128 digitalWrite(ledKering, LOW); 

129 digitalWrite(ledLembab, HIGH); 

130 digitalWrite(ledBasah, LOW); 

131 lcd.setCursor(8,1); 

132 lcd.print("Tanah Lembab"); 

133 delay(2000); 

134 lcd.setCursor(8,1); 
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135 lcd.print("Pompa OFF   "); 

136 delay(2000);} 

137 

138 else {Serial.println(" Tanah Basah"); 

139 digitalWrite(pompa, HIGH); 

140 digitalWrite(ledKering, LOW); 

141 digitalWrite(ledLembab, LOW); 

142 digitalWrite(ledBasah, HIGH); 

143 lcd.setCursor(8,1); 

144 lcd.print("Tanah Basah ");  

145 delay(2000);  

146 lcd.setCursor(8,1); 

147 lcd.print("Pompa OFF  "); 

148 delay(2000);} 

149 } 

               

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

DATASHEET SPESIFIKASI KOMPONEN 
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1. Baterai Accumulator 7,5 Ah 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.Solar Cell 10WP 
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3. Arduino Uno 
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