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Pemrograman Atmega 328p Untuk Sensor Infrared Dalam Mendeteksi Objek

Pada Alat Bantu Tunanetra

Abstrak

Penyandang tunanetra memiliki kesulitan dalam menentukan apakah ada objek
atau halangan didepannya, sehingga .hal _ini “menyulitkan mereka untuk
menentukan jalan. Mereka membutuhkan alat bantw.untuk menentukan jalan.
pada umumnya mereka menggunakan tongkat sebagaiv alat bantu untuk
menentukan jalan. PadasTugas Akhir ini alat bantu tunanetra yang dibuat
menggunakan teknologiinfrared sebagai pendeteksi objeknya “dan “sebagai
mikrokontrolernya'menggunakan Atmega 328ps.Penyandang tunanetra memiliki
indra peraba yang lebih pekawjika dibandingkan dengan orang normal pada
umumnya. Maka dari itu alat yang dibuat memiliki efek. getar segabai output
apabila sensor infrared mendeteksi suatu objek di depannya. Desain alat yang
dibuats pada Tugas Akhir ini“berbeda dengan alat bantu tunanetra pada
umumnya. Alat ini memiliki bentuk berupa‘strap yang dapat dikaitkan pada tubuh
penyandang tunanetra tersebut. Atmega 328p adalah sebuah chip mikrokontroler
CMOS yang dibuat oleh Atmel. Mikrokontroler ini imemiliki arsitektur RISC
(Reduce Instruction Set Computer). Modul-Atmega 328p. yang dipakai dalam
Tugas Akhir ini adalah Arduino Nano. Arduino Nano memiliki bentuk yang kecil,
sehingga ukuran alat yang dibuat bisa lebih ringkas. Sensor infrader merupakan
input ‘pada alat yang dibuat, fungsinyawsebagai obstacle avoidance yaitu
pendeteksi objek. Sensor ini memiliki 2. komponen utama’ yaitu infrared
transmitter dan infrared receiver. Sinar infrared akan dipancarkan oleh infrared
transmitter kemudian sinar ini akan mengendai objek di depannya. Pantulan
sinar infrared ini akan ditangkap oleh infrared receiver yang nantinya output dari
sensor ini berupa sinyal digital untuk diolah pada mikrokontroler.

Kata kunci: Tunanetra, sensor infrared, Arduino
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Atmega 328P Programming For Infrared Sensors In Detecting Objects on Visual
Aids

Abstract

Blind people have difficulty in finding the objects or obstacles in front of them, so
this makes it difficult for them to find the path. They need a device to find the path.
In this final project, a visual aid is madesusingsinfrared technology as an object
detector. Blind people have a more sensitive sense of touch. when compared to
normal people in general. Therefore, the tool made has a vibrating effect as an
output when the infrared.sensor detects an object in front of it. The design of the
tool made in this Final Project is different from other visual aids in general. This
tool has the form.of a strap that can be attached.to the body of the blind person.
Atmega 328psis a CMOS microcontroller " chip. made by Atmel. This
microcontroller has a Reduce Instruction Set Computer -architecture. The
microcontroller module used in this Final Project is Arduino Nano. Arduino
Nano has'a small form, so the size of the tool that is made can be more compact.
Theinfirared sensor is,an-input.to.the tool that.is' made, its function.is as.obstacle
avoidance, namely object detection. This sensor has 2 main components. Infrared
light will be emitted by the infrared transmitter then this light will hit the object in
fromt of it. This infrared light reflection will-be captured by an infrared receiver
which will output from this sensor in the form of a digital signal to be processed
on the microcontroller.

Key words: Blind, infrared sensors, Arduino

vii Politeknik Negeri Jakarta



eyie)er LIahaN Yiuyalijod uizi edue)

- % DAFTAR ISI
D HALAMAN SAMPUL ......ocoivovvveeiimminessseeseesessssessssssss s sssssssssssssssss s i
b~ = E "2
O 92 % O HALAMAN JUDUL....cooiiiiiiieieiiieieeeeeeeete ettt ii
s 32530 3
o 33 8 T = HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS....cccooiiiiiiiiiiiiiies 111
Q@ 'c 59 o =
3283~ I LEMBARPENGESAHAN TUGAS AKHIR ...occooormimremnremsnrcnsnrnsnsnn iv
5 &% 535
S 2 F2 2 KATAPENGANTAR oot i oo v
3855 o ,
E X208 F ABSTRAK ooooeeroeoas® el e oo vi
3 S
53y 2
5 2 xa A DAFTAR ISI...ooo i il et S viii
5978 2
; %’T 89 8 DAFTAR GAMBAR G ...t B e tee e erve e e evvee e e evee s ealbae e X
=9
5582 S DAFTARTABED .ol sttt B s xi
P83 & \
§- % 'gg_ % DAFTARLAMPIRAN ...t trnne e trate e e st e e eeatheee Baereeeeeeneas X1
E § §§ = BABIPENDAHULUAN .1
w 'S < o
23 § o 11 Latar BElaKANG . ueveuescusessssssssnee oo essiiensnen e sdonse e fonses s intnensssasacsestasaesesones 1
Q 0 =
€53 = 1.2 Perumusan MaSalal........osisss e eeeeeeesationseesesdhonne e denan e dnane e daaneeeeen. 2
S 'y =2
g o538 1B Wujuan ............. — Y A & BN ... 2
= S °T
5 B 3 ; 1. Muaran .............. e ...clDW..... ... A ........ 2
£558
=1 ; g E BAB II TINJAUAN PUSTKA .3
~ =
3 8 5 g’ 2.1 Arduino NANO ... cuuecueeeeseesesessessassssssessesssssss U et sesse s ensansasssens e cenen 3
g =9
g538 22 S Infrared L ® T Y B B ul =2Vl N\ 117NN . ... .. 4
% %- g §' 2R T\ (01700 VA 1o I 5
a o
& EL g 2.4 POWEE BANK ...... oo e s it s B e e e e s, 6
3 <
T ;gﬁ- 2.5 Arduinp UDE ..... SN WY W WAV W . L. . VR 6
=} T
; S g BAB III PERENCANAA DAN REALISASL....cocccicessteccssssnscssssansessssnnsassassssesses 8
? (%]
§ B £ 3.1 DESAN HATAWATE ........ceeeeeeeeeeeeeeeeeese ettt e a e enee s nn e e 8
T E% :
5 T8 3.1.1 Desain Alat i e eeeeieeieeie ettt s e e 8
g7
= 3.1.2 Spesifikasi KompPOmen i mmmumesamneassesseesseessssssnsssnssssssstmefii e eeeeeseeeneene 9
A 3.1.3 BIOK DIAGIAM c..cooroeeveeeeeeeeeeeeeseseeeeeeseseeeeeseeseseeeeeeesesseeeeesssseeesesseeeeeee 10
= 304 WIFINGoorooeeeoeee oo s oo 10
: 3.2 DIESAUN SOfWAIE <vrreeee oo eeeeeeeee e eeeeeeee e eeeeeeee 12
| 3.2.1 SPESIFIKAST SOIWAFE crrvvveoeeeeeeeeeeoe e eeseee s eees e seseeeseeseeeeeesene 12
c
g 3.2.2 Algoritma Pemrograman............cccceeeueeiiieiienieniesieeee e 12

viii Politeknik Negeri Jakarta



z g’r 3.3 Cara Kerja AlQl .......ccveeviiiiiicicieciceeee et 15
Q BAB IV PEMBAHASAN.... w16
> -rje
g9 5028 x o 4.1 Pengukuran TEZangan...........ccceiririeuiiieieiiirieieteeeiee e 16
3T PF30 3
;.é 3 ,éé T = 4.1.1 Prosedur Pengukuran Tegangan............cccecveveereereenieecveereesreeseeseeeeenes 17
Ne = Qe g9 =
;g .§- g'g . ; 4.1.2 Data Hasil Pengukuran Tegangan.................cccocvevveieieeeeeneeeniesieiennes 17
E‘g = g‘g = 4.1.4 Analisis Data Hasil Pengukuran'Tegangan:..... 5. ..ccocovereereeneeennennne. 17
= Q<3 D
25 3 23 & 4.2 Pengujian Sensor Terhadap Warna Objek ...l M eeeeieeieeins 18
253 3% 2
&5 3z%a X 4.2.1 Prosedur Pengujiani:...............ocoovueveveveeerereereeeeerereeessess ool M. 19
25458 2
5; §§ 9 3 4.2.2 Data Hasil Pengujian.............coccuerieiiie s e eiesiieienieeceie e aabie i 20
= =9
83735 8 423 AnalidisData..... i e 20
5208 5 % —
§ > -'3 - g’r 4.3 Pengujian Sudut Kemiringan SeNnSor ..... oo iveeeeeiieneeeitheeeithees B eeeeneennens 21
5332~ ()
- - 4.3 1 Prosedur PENGUJIAN ........cocvovevevvssbonesesesshenes e iane e onsnsen s tanseesonatssesesesnnns 22
~3 53 'Y
w< o
o 333 432 Data Hasil PeNGUIIAN .....ccoovvr ..o ctlovienees st devesee et oeane e tanteneens 22
S@3E
§3522 4.3.3 ANliSiS DAL werrrrrerres sttt biiitereereeeoee sl eeesionseseeesdinse e 23
3y =2
5338 BABV PENUTUP 24
Cl=—4cko
285 ; 5.1 SEMPUIAN .........oieeeteeeseeesensenensenestenssseseenseesonsiliinnneeensenssiinnsseesessdusnsnenseenes 24
S =323 5.285@an................. P O ... 25
=2 =5
3 = S’ DAFTAR PUSTAKA e 26
g =9
25338 LAMPIRAN............. .. Xiii
= X33
2.8 sa
2. 8385
s 23
Q 75 £
3 §%
T ST
5t
c s 5
~ 5 5
Q ~wn
EI
=]
g .
Z
%
2
c
i
g
5
c
3
V)
-
=

iX Politeknik Negeri Jakarta



Politeknik Negeri Jakarta

DAFTAR GAMBAR

Gambar 2.1 Arduino NANO ........uveeiiiiiieeeeeeeeeee ettt e e e e eeeeeeeeeeaes

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

4.4 Kemiring

owchart Pe
ar 4.5 Kemiring

ar 3.5 Flowchart Cara Kerja Alat.....

Gambar 2.5 Ikon Software Arduino Ide

Gambar 2.4 POWEr BANK ...........ooouuuueeiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e ee e

Gambar 2.2 SenSOr IAfrared.............cc.cccoocveeieiiiiiiiiiieieee et
Gambar 2.3 MOtOT VIDIASI ....oueeeieeieeeeeeeeeeeeeeee ettt e e e e e e e e e e e eeeeaes

,: yta

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

s
/ @

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA




DAFTAR TABEL

Tabel 2.1 Spesifikasi Arduino NanoO .........cccecverieiiriciieiieiieieee et

<t v 0 O

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

Tabel 2.2 Spesifikasi SENSOr INfrared............cccccueeeieceiecieecieieeiiesie e
Tabel 3.1 DIMensi Alat .........ccoeoeririiiiiiiiiieiiieseseceee et
Tabel 3.2 Spesifikasi KOMPONEN ........ccccoeeieviniieiiiniiiiiiiniecnececeeecceeeeeee
Tabel 3.3 Spesifikasi Software...........

Tabel 4.1 Pengukuran Tegang

Tabel 4.3 Penguji

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Politeknik Negeri Jakarta

Xi




DAFTAR LAMPIRAN

Xiii
X1V
XV

XViil

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

Lampiran 4 Data Sheet Sensor Infrared E18-D80ONK ..........ccccecveviriivinennene.

Lampiran 2 Pemrograman Sistem Obstacle Avoidance..................c..ccceuvenin...
Lampiran 3 Data Sheet Arduino Nano...........cccoecvevvieeieecienienieeeeeeeeve e eveeees

Lampiran 1 Daftar Riwayat Hidup Penulis...........cccoeevevienienieniicieeiece e,
Lampiran 5 Dokumentasi Alat..........

Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Politeknik Negeri Jakarta

Xii




VLHVEVE

eyie)er LIahaN Yiuyaljod uizi edue)

b~
9
o
=
Q
=
Q
3
o
=
Q
c
3
c
3
=
[
=
Q.
[
3
3
o
3
T
o
=
o
[
=i
<
[
==
w
(1)
o
[
\OS
[
=
)
-
[}
(=
[
2,
(=
=
c
=
~
[
=
<
o
-
<
=
3,
Q.
=
[
3
o
o
=
-~
c
~
[}
T
[
©
[
=]

1¥393N
MINYILNOd

S
e
o
=]
Q
(=
—
T
Q
=
—
Q.
o
~
3
[}
=
o
Q
=
[
=}
==
[}
©
o
=]
—
=]
Q
[
=]
<
Q
=
Q
s
o
N
[
=
v
Of
=3
o
=
=
==
2
]
Q
o
=h
=
[
=
[
=
-
Q

2
o
1]
>
Q
c
=
h]
Y
=]
=
Q
2
1Y)
c
=]
-
c
~
~
(1}
T
)
=]
=
>
Q
Y
>
T
()
=}
=
=
bl
Q
>
<

T
(1]
>
o
=
Q
=]
~

T
)
=]
=
=
Y
=]
=
Y
=
<
1Y
3
O
=
T
o
>
=
=
Q
=]
o
T
o
=
Y
=
T
o
=]
=
=
Q
=]
Fy
=
=
=~
Q
-
Y
c
—
>
-
o
c
Q
=]
%)
c
Q
-
(=
=]
Q
w
=
)
=3

I
)
3
0
©
~*
Y

o
)
-
8
.
-+
Y
3
=
o
S
-
o
e
=
=
=
o
Q
0
=bh
=
)
-
o
*
-+
o

ek
S
&t
=
Q9
=
Q
3
()
=)
Q
c
=1
e}
w
()
o
Q
Q
(1]
=
Q9
-+
Q9
c
wn
o
(=
=
c
=
~
(1]
-
<
o
-~
£l
=
5
(s
(']
=
T
Q
3
()
=)
n
(']
=
-,
c
3
3
Q9
=
o
Q9
=
3
()
=
<
()
o
c
~-+
=
Q9
=
wn
(=
3
o
()
=

BABI
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Tunanetra merupakan suatu kondisi dimana indera pengelihatan pada
manusia mengalami gangguan atau biasa disebut dengan kebutaan (Siahaan et al.
2020). Penyandang tunanetra .disebabkan oleh kerusakan organ, penglihatan.
Kerusakan organ tersebut bisa diakibatkan oleh kecelakaan maupun ‘kelainan
genetik (Gultom:2018).

Penyandang tunanetra mengalami banyak kesulitan .dalam melakukan
aktifitas’ harian terutama ketika berjalan. Mereka kesulitan untuk menentukan
apakah'di depan terdapat objek atau halangan‘(Fauroq et al. 2018). Biasanya
penyandang tunanetra memiliki alat yang dapat membantu mereka dalam
menentukan objek atau halangan yaitu berupa sebuah tongkat. Namun beberapa
penyandang tunanetra merasa malas._apabilarharus memegang tongkat dalam
jangka waktu yang cukup lama (Azzahro, 2017):

Alat bantu yang biasa dipakai oleh penyandang tunanetra adalah berupa
sebatang kayu atau besi yang terkadang bisa dilipat. Namun alat bantu
konvensional ini dinilai kurang praktis karena.merepotkan dan harus selalu
dibawa (Supriyadi, 2018). Sebenarnya sudah banyak penelitian yang membuat
tongkat pintar sebagai alat bantu tunanetra. Contohnya Hidayat dan Supriadi
(2019) membuat tongkat pintar berbasis Arduino, kemudian ada Fergiyawan et al.
(2018) yang membuat alat bantu tunanetra menggunakan sensor ultrasonik, dan
Purnomo et al. (2018) membuat tongkat pendeteksi halangan untuk tunanetra.
Umumnya alat bantu tersebut masih.berupa tongkat yang dimedifikasi. Alat bantu
tunanetra tidak harus berbentuk tongkat.

Berdasarkan pemaparan tersebut, laporan penelitian ini telah berhasil
membuat alat bantu tunanetra berbentuk chest strap yang dikaitkan ke tubuh. Alat
bantu tunanetra ini menggunakan prinsip obstacle avoidance dengan sensor
infrared sebagai pendeteksi objek yang dilengkapi Global Positioning System
(GPS) yang dapat mengetahui titik keberadaan penyandang tunanetra tersebut.

Alat bantu tunanetra yang dibuat menggunakan sensor infrared sebagai pengganti

1 Politeknik Negeri Jakarta
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fungsi tongkat tunanetra. Sensor infrared akan berfungsi sebagai obstacle
avoidance yang dapat mendeteksi keberadaan objek di depannya (Setiawan,
2020). Obstacle avoidance sering digunakan pada robot yang dapat menghindari
halangan di depannya (fandidarma, 2020). Alat bantu tunanetra ini akan memberi
efek getar jika sensor infrared mendeteksi sebuah objek. Alat bantu tunanetra
yang dibuat juga menggunakan GPS. GPSuini berfungsi sebagai penentu titik
koordinat keberadaan penyandang tunanetra tersebut (Aulia,*2020). Nantinya
keluarga di rumah bisa melacak keberadaan penyandang tunanetra._tersebut
menggunakan smartphone. Dengan adanya alat bantu tunanetra berbentuk ‘c/est
Starp ini, para penyandang tunanetra tidak memerlukan tongkat lagi sebagai alat

bantu untukimenentukan objek atau halangan.

1.2 Perumusan Masalah
Dari latar belakang di atas, maka rumusan masalahnya adalah:
1. Bagaimana cara membuat sistem obstacle avoidance pada alat bantu
tunanetra menggunakan sensor infrared?

2. Bagaimana cara kerja alat bantu tunanetra yang dibuat?

1.3 'Tujuan
Tujuan dari dibuatnya penelitian ini diantaranya adalah:
1. Melakukan pemrograman dan wiringrAtmega 328p
2. Membantu para penyandang tunanetra.dengan membuat alat bantu

yang praktis.

1.4  Luaran
1. Prototype alat banturtunanetra berbasis Atmega 328pmenggunakan
sensor infrared dan efek getar dilengkapi fitur GPS.
2. Draft laporan tugas akhir.
3. Draft artikel ilmiah.

Politeknik Negeri Jakarta
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BABV
PENUTUP

Alat bantu tunanetra dengan sistem obstacle avoidance telah berhasil

dibuat. Berdasarkan pengujian alat yang telah dipaparkan pada BAB sebelumnya,

maka laporan ini dapat ditutup dengan simpulan dan saran yang akan dijelaskan

pada BAB V ini.

5.1 Simpulan

Setelah.melakukan percobaan mengenai sistem obstacle avoidance yang

diterapkan.pada alat bantu"tunanetra, maka dapat diambil kesimpulan yang

dijabarkan pada sub bab ini. Kesimpulan tersebut ‘diantaranya adalah:

1.

Alat bantu tunanetra yang dibuat pada peneclitian ini menggunakan
sensor infrared sebagai. sistem..obstacle ~avoidance yang dapat
menghindari halangan.

Sensor infrared pada alat bantu tunanetra yang dibuat dapat
mendeteksi objek berwarna dengan jarak maksimum 50 cm. sedangkan
untuk objek transparan, sensor infrared-hanya dapat mendeteksi 10 cm
saja dengan kemiringan sensor 0 derajat.

Alat bantu tunanetra yang dibuat menggunakan pemrograman bahasa
C dengan fungsi if else. Komponen yang sudah di-wiring dapat diukur
tegangannya agar mendapat tegangan yang sesuai dengan spesifikasi.
Alat "bantu tunanetra yang dibuat pada penelitian ini mampu
mendeteksi objek ‘dansmemberi efek getar yang.dapat dirasakan oleh
penyandang tunanetra apabila‘ada‘halangan didepannya. Motor vibrasi

akan aktif apabila sensor infrared berhasil mendeteksi objek.

24 Politeknik Negeri Jakarta
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5.2 Saran
Adanya keterbatasan pada alat bantu tunanetra dengan obstacle avoidance

berbasis sensor infrared, maka sub bab ini berisi beberapa saran yang bisa

;':":5 diterapkan untuk penelitian berikutnya. Saran yang dapat diterapkan diantaranya

u a bisa lebih dari

1. Sensor infrared seb
a sedikit dimiringkan ke bai

it da nsor yang ap
; angan air.
Chest strap yang dlgunakan bahe

ini dapat d

ke bawah untuk
\Axmst strap
k aj at

kan r em udah

Alat bantu

para penya 1 ¢ apabila a terjadi

hujan.
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Progam Sistem Obstacle Avoidance
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Lampiran 3
Data Sheet Arduino Nano
Arduino Nano Pin Layout
9. . O0H] o
DUTX (1HEM==0 @ @] @}(30) VIN
DORX [2} ;?r Wkl ASDLUTROLEE “s {29] GMND
RESET (3)|@| **°“1}3 “*"*|@li28) RESET
GND (4) z” RY L ; (27) +5V
D2 (5)| @ ﬂl*@D:  |26) A0
D3 (B} ﬂ' -—-|® 25) A1
D4 (1)|W ® o ||@f2) A2
D5 (8)|®@ @ 23) A3
D6 (9)| @] _pHum_ |@f22) a4
D7 (10) i ®21) A5
Da (11) .v. ® |20) AB
D9 (12) ;-l_, {111} “.rﬁﬁ]ﬁ.?
D10 (13) || =008 USA i 18) AREF
D11 (14) Jt i We}73vs
D12(15) | @l ®* * ol @ f16) D13
I
1-2, 5-16 Do-D13 [[a] Digital input/output port 0to 13
3, 28 RESET Input Raset (active low)
4, 29 GMND PYWR Supply ground
17 ava Output +3.3V output (from FTDI)
18 AREF Input ADC reference
19-26 AT-AD Input Analog input channel Do 7
27 +5W Output or | +5V output (from on-board regulator) ar
Input +5V (input from extemnal power supply)
30 VIM PWR Supply voltage
XV Politeknik Negeri Jakarta
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Arduine Nano Bill of Material

Item Number aty. Ref. Dest. Description Mfg. P/N MFG Vendor P/N Vendor

Capacitor, 0.1uF S0V 10%

1 5 C1,03,04,C7,C9 | Ceramic 7R 0805 COB0SCI04KSRALTU Kemet BO-COBOSCI04K5R Mouser
Capacitor, 4.7uF 10V 10%

2 i C2,08,010 Tantalum Case A TA91AATSKOL0AT Kemet BO-T491A475K010 Mouser
Capacitor, 18pF 50V 5%

3 2 C5,06 Ceramic NOF/COG 0BOS COB0SC1BMSGACTU Kemet B0-COB0SC1B0ISG Mouser

4 1 01 Diode, Schottky 0.5A 20V MEROS20LTLG ONSem| B63-MBRO520LTIG Mouser

5 1 1,12 Headers, 36P5 1 Row BE000-136HLF FCI 640-68000-136HLF Mouser
Connector, Minl-B Recept

[ 1 1 Ri. Angle 67503-1020 Molex 538-67503-1020 Mouser

? 1 15 Headers, 7285 2 Rows. 67006-272HLF FCI B40-67996-2TIHLF Mouser
LED, Super Bright RED
100micd B40nm 120degres

-] 1 Lol 0805 APT20125RCPRV Kinghright 604-APT20125RCPRV Mouser
LED, Super Bright GREEN
s0mcd 570nm 110degree

L] 1 Lo2 0BOS APHCM20120GCK-FO1 | Kinghright B04-APHCM201 2CGCK Mouser
LED, Super Bright ORANGE
160mcd 601nm 110degres

o 1 Lo3 OBOS APHCMZO0125ECK-FO1 Kinghright 0d-APHCM201 25ECK Mouser
LED, Super Bright BLUE
BOmcd 470nm 110degree

11 1 LDd4 B80S LTST-C170TBKT Lite-On inc 160-1579-1-ND Diglkey
Resistor Pack, 1K +/-5%

12 1 R1 62 5mW ARES SMD ¥C164-1R-071KL Yageo ¥C164)- 1L OKCT-ND Digikey
Resistor Pack, G20 +/-5%

13 1 R2 62.5mW ARES SMD ¥L164-1R-07680AL Yageo ¥C164)-680CT-ND Diglkey
Switch, Momentary Tact

14 1 SW1 SPST 150gf 3.042 Smm B3U-10008 Qmron SW1020CT-ND Digikey
IC, Microcontroller RISC
16kE Flash, 0.5kB EEPROM,

15 1 U1 23 1/0 Pins ATmegal6s-20AL Atmel S556-ATMEGA163-20AL Mouser
IC, USE to SERIAL UART 28

16 1 U2 Pins 5508 FT232RL FTDH BO5-FT232RL Mouser
I, Woltage regulator 5v,

17 1 Ui 500maA SOT-223 UATEMOSCDCYRGS Tl 585-UATBMOSCDCYRGS Mouser
Cystal, 16MHZ +/-20ppm

18 1 ¥l HC-49/U5S Low Profile ABL-16.000MHZ-B2 Abracon B15-ABL-16-B2 Mouser

+5U AREF OPTION

+5U REG

Arduino Nano Schematic

Copyright 20088 under the Creative Commons Attribution Share-Alike 2.5 License

hups/ sereativecommons.org/ license /by-sa/ 2.5/

Arduino

+5U AUTO SELECTOR

L

NOT USED
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Lampiran 4

Data Sheet Sensor Infrared E18-DSONK

E18-DBONK IR Proximity Sensor Specifications & Features:

¢ Input voltage: 5V DC

e Current consumption: > 25mA (min) ~ 100mA (max)

¢ Dimension: 1.7cm (diameter) x 4 5cm (length)

+ Cable length: 45cm

¢ Detection of objects: Transparent or Opaque

¢ Diffuse reflective type

¢ Sensing range: 3cm to 80cm (depends on obstacle surface)
e NPN output (normally high)

e Environment temperature: -25 °C ~ 55 °C

@ Tune VR for adjust detect distam:e) Detect-Distance
-

s5vDC

Wall

GND

LED-5tatus

10 9 8 7 6 5 4 3 21 0
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