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Sistem Monitoring dan Kontrol Pengendali Kecepatan Motor pada Prototype 

Ruang Baterai Berbasis HMI dan SCADA 

 

ABSTRAK 

 

Ketika motor induksi sedang beroperasi, terdapat kemungkinan terjadi error, seperti 

kecepatan putar yang tidak stabil. Kecepatan putar yang tidak stabil ini akan 

mempengaruhi usia penggunaan motor induksi. Usia penggunaan mungkin berkurang jika 

error ini terjadi terus menerus. Kecepatan putar yang tidak stabil dapat dipicu oleh suhu, 

karena suhu dapat memengaruhi nilai frekuensi, dan nilai frekuensi akan berdampak pada 

nilai kecepatan putar. Oleh karena itu, sebuah solusi dibutuhkan untuk menyelesaikan 

masalah di atas. Salah satu solusi yang dapat dilakukan adalah dengan membangun 

sebuah sistem baru. Sistem baru yang dibuat perlu dirancang dengan menggabungkan dua 

jenis sistem yang memiliki fungsi pemantauan dan fungsi kontrol. Sistem pemantauan 

dapat digunakan untuk mengumpulkan beberapa data yang dapat dijadikan sebagai 

indikasi sebuah error sebelum terjadi. Setelah itu, tindakan pencegahan dapat dilakukan 

dengan menggunakan sistem kontrol. Dengan membuat sistem baru, kemungkinan error 

diharapkan dapat dikurangi. Skripsi ini akan mengkaji cara membangun sistem monitoring 

dan sistem kontrol. Metode penelitian yang digunakan untuk skripsi ini adalah metode 

kualitatif yang akan diterapkan pada pembuatan dan pengujian sistem. Dalam 

penerapannya, pembuatan sistem ini berbasis Human Machine Interface (HMI) dan 

Supervisory Control and Data Acquisition (SCADA). Pada akhirnya, pembuatan sistem 

dalam skripsi ini menghasilkan sistem monitoring dan kontrol berupa tampilan HMI dan 

program SCADA. Dan juga, pengujian sistem dalam skripsi ini menyimpulkan bahwa 

sistem yang dibuat memiliki tingkat keandalan yang tinggi. 

 

 

 

Kata kunci : HMI, kontrol, monitoring, SCADA 



 

vii 
 Politeknik Negeri Jakarta 

 

Monitoring and Controlling System for Motor Velocity Control at Battery Room 

Prototype Based on HMI and SCADA 

 

ABSTRACT 

 

When an induction motor is running, there is probability that error would be occurred, 

such as unstable velocity. This unstable velocity affects the life time of induction motor. 

The life time might be reduced if this error keep occuring frequently. Unstable velocity 

could be triggered by temperature, because temperature can impact the value of frequency, 

and the value of frequency impacts the value of velocity. Hence, a solution needed for the 

problem above. One of solution which can be conducted is by building a brand new system. 

The system built is designed by combining two kind of systems which contain monitoring 

function and controlling function. Monitoring system can be used to collect some data 

which can indicate an error before it occurred. After that, a preventive action can be done 

by using the controlling system. By building the system, the probability of error is expected 

to be reduced. This thesis will examine the way of building monitoring system and 

controlling system. Research method used for this thesis is qualitative method which will 

be applied on system building and system asssessment. In its application, the system built 

based on Human Machine Interface (HMI) and Supervisory Control and Data Acquisition 

(SCADA). Finally, system building in this thesis produced montoring system and 

controlling system in forms of HMI design and SCADA program. And also, system 

assessment in this thesis concluded that the system has high reliability level. 

 

 

Key words : controlling, HMI, monitoring, SCADA  
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Pada kegiatan produksi yang berjalan di dunia industri, motor induksi biasa 

dimanfaatkan untuk menggerakkan beberapa beban seperti conveyor, dumper, 

blower, dan lain-lain. Kecepatan putar motor akan memengaruhi kinerja beban 

yang terhubung serta kualitas hasil produksi. Oleh karena itu, kecepatan putar motor 

merupakan salah satu hal penting yang perlu diperhatikan. 

Namun, sampai saat ini masih ditemukan beberapa masalah pada kecepatan 

motor induksi, salah satunya adalah nilai kecepatan putar motor yang terkadang 

tidak stabil. Ketidakstabilan kecepatan putar motor yang terjadi pada kasus ini 

disebabkan  oleh frekuensi yang berubah-ubah karena terpengaruh oleh suhu di 

sekitarnya. Ketidakstabilan ini tentunya membawa resiko, baik bagi produk yang 

dihasilkan maupun motor induksi yang digunakan. Bagi produk yang dihasilkan 

akan mengalami penurunan kualitas, sedangkan bagi motor yang digunakan akan 

memperpendek usia penggunaan motor induksi tersebut. 

Pada skripsi ini akan dibahas sebuah solusi efektif berupa sistem yang dapat 

diterapkan pada pengendalian kecepatan motor. Sistem ini akan mampu 

memberikan fungsi untuk memantau kondisi dan mengontrol sistem yang sedang 

bekerja.  

 

1.2. Perumusan Masalah 

1. Bagaimana cara mengendalikan kecepatan motor dengan sensor suhu 

thermocouple tipe K? 

2. Bagaimana cara merancang tampilan HMI pada sistem pengendali 

kecepatan motor? 

3. Bagaimana cara merancang program SCADA pada sistem pengendali 

kecepatan motor? 
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1.3. Tujuan 

1. Mengidentifikasi cara mengendalikan kecepatan motor berdasarkan 

sensor suhu thermocouple tipe K. 

2. Merancang tampilan HMI pada sistem pengendali kecepatan motor. 

3. Merancang program SCADA pada sistem pengendali kecepatan motor. 

 

1.4. Luaran 

1. Rancangan sistem pengendali kecepatan motor dengan sensor suhu 

thermocouple tipe K. 

2. Realisasi sistem pengendali kecepatan motor dengan sensor suhu 

thermocouple tipe K. 

3. Laporan skripsi yang berjudul Sistem Monitoring dan Kontrol Kecepatan 

Motor pada Prototype Ruang Baterai Berbasis HMI dan SCADA. 

4. Desain HMI dan SCADA. 

5. Program HMI dan SCADA. 

6. Artikel ilmiah yang akan dipublikasikan pada jurnal electrices dengan 

website : https://jurnal.pnj.ac.id/index.php/electrices 
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1. Kesimpulan 

Setelah melakukan pengujian dan analisis data, didapatkan beberapa 

kesimpulan sebagai berikut : 

1. Sistem monitoring dan kontrol yang dapat mengendalikan kecepatan 

motor telah berhasil direalisasikan dan dapat digunakan melalui tampilan 

interface yang terdapat pada HMI dan SCADA. 

2. Nilai pembacaan oleh sistem monitoring dengan nilai pengukuran oleh 

alat ukur akan terdapat nilai deviasi yang dipengaruhi oleh kualitas alat 

ukur serta range nilai pengukuran. 

3. Berdasarkan nilai respond time dan error rate, kinerja kontrol pada 

sistem ini memiliki tingkat kehandalan yang sangat baik.  

 

5.2. Saran 

Untuk perkembangan yang lebih baik, berikut beberapa saran yang dapat 

dipertimbangkan : 

1. Dalam melakukan perancangan, pemilihan spesifikasi tiap komponen 

yang akan digunakan perlu diperhitungkan dengan baik dan teliti. 

2. Dalam melakukan pengujian berupa pengukuran, perlu dipastikan 

terlebih dahulu alat ukur yang akan digunakan memiliki kualitas yang 

baik serta dalam kondisi yang baik. 
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