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Desain dan Implementasi HMI-SCADA Pada Plant Distribusi Air Bersih Berbasis PLC

Abstrak

Pada pendistribusian air bersih, terdapat sebuah alat yang dapat menyuplai air bersih
sesuai dengan kebutuhan. Alat-alat ini terdiri dari'motor-pompa sentrifugal, sensor, valve,
serta jaringan pemipaan distribusi air.bersih. Peralatan ini-masih‘berbentuk konvensional
sehingga sering kali terdapat'gangguan dalam pendistribusian air. bersih ini. Maka
diperlukan sebuah sistem monitoring yang dapat memantau instrumen yang. sedang
berjalan pada sebuah plant. Sistem monitoring yang digunakan pada penelitiansini
menggunakanHMI. Untuk mendesain HMI penulis menggunakan software Vijeo Designer.
Dengan menggunakan HMI yang terhubung dengan PLC melalui kabel ethernet, operator
dapat.melihat secara langsung interface data yang dibutuhkan oleh pengguna. Pada
penelitian ini juga, dirancang sistem SCADA yang terkoneksi dengan PLC. Untuk
merancang sistem SCADA penulis-menggunakan Vijeo Citect. Sehingga pada SCADA,
operator dapat memantau kecepatan putar-motor dan frekuensicdari VSD. Bukan hanya
memantau, pada SCADA Kita juga dapat mengatur Pl untuk kontrol kecepatan otomatis.
Pengujian pada sistem monitoring ini dibagi menjadi dua jenis yakni_pengujian mode
sesual dengan deskripsi kerja dan pengujian perbandingan nilai pada parameter dan alat
ukur. Sistem monitoring panel distribusi air bersih- memiliki hasil pengujian yang
menunjukkan bahwa sistem monitoring ini dapat bekerja sesual deskripsi, walaupun
terdapat perbedaan pembacaan nilai daya dan torsi pada parameter VSD dengan
parameter HMI dan SCADA. Hal ini dikarenakan nilai yang ditampilkan pada HMI dan
SCADA sudah dikonversi terlebih dahulu oleh PLC.

Kata kunci: HMI, monitoring, PLC, SCADA
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HMI-SCADA Design and Implementation in PLC-Based Water Distribution Plant

Abstract

In the distribution of clean water, there is a tool that can supply clean water as needed.
These tools consist of centrifugal pump motors;«sensors, valves, and clean water
distribution piping networks. This equipment issstill'in conventional form so there are often
disturbances in the distribution.of this clean water. So we need a monitering system that
can monitor the instruments_that are running on a plant. The monitoring system used in
this study uses HMI..To.design the HMI the authar uses Vijeo Designer software. By using
the HMI connected to the PLC via an ethernet cable, the operator can directly see the data
interface required by the user. This study also designed a SCADA system that is connected
to a PLC. To design the SCADA system, the author uses Vijeo Citect. So that in SCADA,
the operator can monitor the motor rotational speed and the frequency of the VSD. Not
only monitoring, but on SCADA we can also set the PI for automatic speed control. Tests
on this monitoring system are divided.into two.types, namely testing modes according to
the job description and testing comparisons._of.values on.parameters and measuring
instruments. The clean water distribution panel-monitoring system has test results that
show that this monitoring system can work according to'the description; although there are
differences in the readings of the power and torque values on the VSD parameters with the
HMI and SCADA parameters. This isbecause the valuesdisplayed on the HMI and SCADA
have been converted first by the PLC.

Kata kunci: HMI, monitoring, PLC, SCADA
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Pertumbuhan penduduk di zaman sekarang cukup pesat. Seiring bertambahnya
pertumbuhan penduduk, maka kebutuhan.manusia juga semakin meningkat. Salah
satu kebutuhan manusia yaitu airbersih. Air bersih memiliki banyak manfaat bagi
kehidupan manusia sehari-hari mulai dari memenuhi keperluan.rumah tangga,
konsumsi, air minum, dan lain-lain. Pendistribusian air bersih di Indonesia.diatur
dan diolah oleh’PDAM (Perusahaan Daerah Air Minum).

Pada pendistribusian air bersih, terdapat sebuah alat yang dapat.menyuplai air
bersih.sesuai dengan kebutuhan. Alat-alat ini terdiri dari motor pompa sentrifugal,
sensor, valve, serta jaringan pemipaan distribusi air bersih. Peralatan ini masih
berbentuk konvensional sehingga..sering kali terdapat gangguan dalam
pendistribusian air bersih ini. Salah-satu gangguan yang sering terjadi yaitu
keluaran dari pendistribusian air ini tidak merata. Penelitian yang dilakukan oleh
Goberth Atto Sarungallo pada suatu jaringan distribusi PDAM menyatakan bahwa
terdapat kekurangan saat jam puncak yaitu pada jam 06.00 dan 18.00 dengan
tingkat kehilangan air mencapai 29,4 % [1]. Hal ini dikarenakan tekanan air tiap
cabang tidak sama, yang diakibatkan oleh penggunaan air secara serentak pada jam
puncak.

Dari hal tersebut diperlukan sebuah sistem monitoring yang dapat memantau
instrumen apa saja yang sedang berjalan pada sebuah plant [2]. Sistem monitoring
yang akan digunakan pada penelitian ini- menggunakan HMI.  Dengan
menggunakan HMIyang terhubung dengan PLC melalui kabel ethernet, operator
dapat melihat secara“langsung interface data yang dibutuhkan oleh-pengguna.
Sehingga operator dapat mengontrol dan memantau proses kerja dari plant yang
sedang berjalan.

Pada penelitian ini juga, akan dirancang sistem SCADA yang terkoneksi
dengan PLC. PLC juga dihubungkan dengan VSD yang sudah diprogram untuk
mengendalikan kecepatan putar motor. Sehingga pada SCADA, operator dapat
memantau kecepatan putar motor dan frekuensi dari VSD. Bukan hanya memantau,

pada SCADA Kkita juga dapat mengatur Pl untuk kontrol kecepatan otomatis. Maka

Politeknik Negeri Jakarta
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dari itu SCADA diperlukan untuk menangani suatu sistem plant dengan melakukan
pengendalian, pengawasan, penandaan, perekaman, dan pengambilan data [3].

Berdasarkan latar belakang tersebut penulis mengambil judul “Desain dan

Implementasi HMI-SCADA Pada Plant Distribusi Air Bersih Berbasis PLC”.

Perumusan Masalah

Dari uraian latar belakang yangtelah dibahas, maka dapat.dirumuskan masalah

sebagai berikut:
1.

Bagaimana desain sistem monitoring yang. baik untuk panel distribusi. air
bersih?

Bagaimana cara mengkomunikasikan sistem monitoring dengan panel
distribusi air bersih?

Bagaimana cara memprogram sistem: monitoring yang baik untuk panel
distribusi air bersih?

Tujuan

Dari pembuatan dan penulisan skrispi int-memiliki-tujuan yaitu:

Mampu membuat desain sistem monitoring.~yang bailk dan dapat
mengimplementasikannya pada panel distribusi air bersih.

Mampu menghubungkan komunikasi antara sistem monitoring dengan panel
distribusi air bersih.

Mampu memprogram sistem monitoring untuk. panel distribusi air bersih agar
berfungsi dengan baik.

1.4 Luaran

Penulisan skripsi ini memiliki-luaran, diantaranya:

Desain sistem monitoring pada panel distribusi air bersin menggunakan HMI
dan SCADA.

Panel sederhana pengendali kecepatan motor pompa distribusi air bersih.
Laporan skripsi berjudul “Desain dan Implementasi HMI-SCADA Pada Plant
Distribusi Air Bersih Berbasis PLC”.

Laporan akhir PMTA.
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BAB V
PENUTUP

Kesimpulan

Dari realisasi pembuatan panel dan pengujian yang telah dilakukan dapat

diambil beberapa kesimpulan, yaitu:

Desain sistem monitoring panel.distribusi air bersth.menggunakan software
Video Designer untuksHMI dan software Vijeo Citect untuk SCADA.

Pada display HMIl:maupun SCADA yang sudah dibuat telah sesuaiwuntuk
melakukan‘fungsi sepertiimenjalankan mode, pengendalian kecepatan motor,
konfigurast Pl, dan pengawasan berupa pembacaan status dan parameter dari
VSD:

Komunikasi sistem monitoring panel distribusi air bersih dilakukan dengan
cara menghubungkan kabel ethernet pada HMI GTO Schneider GTO2315,
SCADA Vijeo Citect 7.50, dan PLC Schneider TM221CE16R melalui switch
hub agar dapat berkomunikasi dengan baik melalui protokol komunikasi
Modbus TCP.

Sistem monitoring panel distribusi air bersih memiliki-hasil pengujian yang
menunjukkan bahwa sistem monitoring .ini_dapat bekerja sesuai deskripsi,
walaupun terdapat perbedaan. pembacaan nilai.daya dan. torsi pada parameter
VSD dengan parameter, HMI dan SCADA. Hal ini dikarenakan nilai yang
ditampilkan pada HMI dan SCADA sudah dikonversi terlebih dahulu oleh
PLC.

Saran

Adapun saran setelah.penulis membuat skripsi yang berjudul.“Desain dan

Implementasi HMI-SCADA Pada Plant Distribusi Air Bersih Berbasis PLC” agar
skripsi ini menjadi lebih baik lagi adalah sebagai berikut:

Penambahan case untuk panel, agar komponen dapat terlindungi dengan baik.
Penelitian ini dapat dikembangkan dengan mengganti voltage injector dengan

sensor tekanan air agar pengontrolan PID dapat berjalan sempurna.

Politeknik Negeri Jakarta
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LAMPIRAN

Lampiran 1. Daftar Riwayat Hidup

Penulis bernama lengkap Rivaldo Justus Luanmasar
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formal penulis adalah lulusdari"'SD Negeri Tanjung
Priok 02 PG pada tahun 2012, kemudian‘melanjutkan
sekolah di SMP. Negeri 116 Jakarta dan lulus, pada
tahun»2015, kemudian melanjutkan sekolah di" SMK

Negeri 56.Jakarta, Jurusan Teknik Instalasi dan Pemanfaatan Tenaga Listrik dan
lulus pada tahun 2018. Penulis melanjutkan pendidikan ke jenjang perkuliahan
dengan gelar Sarjana Terapan Teknik (S. Tr. T.) di Politeknik Negeri Jakarta,
Jurusan Teknik Elektro, Program. Studi- Teknik Otomasi Listrik Industri.
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Lampiran 2. Minimum PC requirements for Vijeo Designer software

- PC Type PC/AT Compatible
% cPU F'entiL_Jm 200MHz ar highn_ar
N {Pentium II 400MHz or higher
< recommended)
§ Mermaory 64MB or more
{128MB or more recommended)
HD space Editor: 100MB or more

{Z00MB or more recommended)

Funtime: 100MB ar more
{Z00MB or more recommended)

05 Windows NT 4.0 & SP4+, Windows 2000
SP2+, or Windows #P

Microsoft Internet Explorer 5.0+

Weh Browser

eyeyer Labap yiuyaljod uizi eduey

1|} eA1e) yninjas neje ueibeqas yelueqradwaw uep ueywnwnbuaw buele|iq 'z
ejie)er 1363 yiwyalijod sefem buek uebunuaday) ueyibniaw yepn uedianbuad °q

*yejesew njens uenefun neje }iij uesiinuad ‘uesode] uesinuad ‘Yejwji eAiey uesjinuad

1jn3 eAie)] yninjas neje ueibeqas diynbusw buese|iqg °L

uepipuad ‘ueyipipuad uebunuaday ynun efuey uedipnbuad ‘e

’

POLITEKNIK

Auaw uep ueywnjuesuaw eduey

§ NEGERI
JAKARTA

Politeknik Negeri Jakarta




VLNWIYF
LECEL
HINMILNOd

eyieyer uabap Niwyaijod uizi eduey

2
v
(1]
=
Q
c
=
T
1
=
e
Q.
o
~
=
[}
-
c
a
=
o
=
5
T
[}
=
=
=
Q
o
=
<
o
=
Q
3
S
[
-
)
o
-
(1)
~
=,
~
2
(1]
Q
[}
-
e
o
~
o
-
-
o

N
Qoo
o o]
s 23
24a4$
= =3
35S
&) =
4 s
3 a3
c S
3 c
=3 2
S c
E =
Sae 3
= T
m
3 3
m =o
5
2388
T o5
(L]
o
S .§.
S8
A< b
o 2
o
s Q7P
Q =
9 o
3 =
9 o
g >
< o
w m
o oS
£ 5 <
c H
el
38%
> <
S o
= —_—
€93
= 5
L8
3. °
a
s g
o —
3 £
g §
z
)
~ =
5 T
a5 ®
T =
c =
= @
)
5
=
<)
=
x
Y]
-+
)
s
o
3.
()
[ =
Q
>
w
=
Y]
-
[
3
1)
w
o
()
3

I
Q
=
2]
T
-+
o

=
m
r
0
T
-+
(Y
3
*‘
o
=k
=.
®
x
3,
*
<
D
Q
0
=
[
o
x
3
q
-+
(Y

-—d
)
o
-
o
>
Q
3
(]
=
Q
c
=
T
'
()
o
Q
=
o9
=
o
-
Q
c
'd
[
c
=
<
=2
~
Q
-
<
Q
+
<
=%
=
-
-]
=]
T
Q
3
(]
=
n
o
3
=
c
3
=
Q9
=
Q.
o9
=]
3
(]
=
<
()
o
<
-+
=
-
=
(%)
c
3
T
(]
-

System Hardware

XVi

Lampiran 3. Minimum requirements for Vijeo Citect software

NOTICE

The minimum and recommended hardware requirements have changed in this release.
Upgrading customers should load test their system as part of their upgrade procedure to
ensure that the hardware in use is adequate for the neads of their system,

I'he following tables indicate the computer hardware requirements for the Vijeo Citect
“All Core Components” installation and all optional components.

(RAM)

Network

Description Minimum Specification
Processor Speed 2 cores @ 1.8 GHz for a server
or

Random Access Memory  2GB if SCADA client

2 cares @ 2 Ghz for a client

or
4GB if SCADA server

100Mbps

Description

Available Disk Space

Graphics Adapter (see
naote below)

Minimum Specification

10GB

With 64MB of VRAM

Description
Processar Speed

Random Access memory
(RAM)

Available Disk Space
Metwiork

Graphics Adapter (see
naote below)

Recommended Specification or Higher
4 cores @ £ GHz for a server

8GE

100GE
1Gbps

With 128 MB of VRAM

Mote:In Vijeo Citect it is recormmended that screen resolution be set at 1024 by 768

pixels or higher.

MNote: In Vijeo Citect you need to increase system resources (both memory and
number of available cores) in the following circumstances:

*When running a large number of tags on a server (= 100,000)

*When running multiple clusters on the same machine

=Your system has a high rate of change of data (either IO or alarms)

=Your graphics pages contain a large number of alarm count calls {more than 500

per page).
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System Software

Operating System

Windows 8 or

X
=
X
Ll
=
L
O
o

NEGERI
JAKARTA

The following table indicates the system software that is needed on any computer onto
which you want to install the Vijeo Citect All Core Components installation and all
All Core Components

optional components,

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Politeknik Negeri Jakarta




VLNWIYF
LECEL
HINMILNOd

Lampiran 4. Datasheet HMI Schneider GT0O2315

Product data sheet

Specifications
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Advanced touchscreen panel,
Harmony GTO, stainless 320 x 240
pixels QVGA, 5.7" TFT, 96 MB

HMIGTO2315

Green
‘Premlum"

eyieyer uabap Niwyaijod uizi eduey

Main

Range of product Harmony GTO

Product or component type Advanced touchscreen panel

Display colour 65536 colours
Display size 5.7 inch
Supply External source

Operating system
Battery type

Provided equipment

Harmony

Lithium battery for internal RAM, autonomy: 100 days, charging time = 5 day(s), battery life = 10 year(s)

1 protective cover

Complementary

Terminal type

Touchscreen display

1|} eA1e)y yninas neje ueibeqas yelueqiadwaw uep uelwnwnbusw buele|iq *z
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Display type Backlit colour TFT LCD
Display resolution 320 x 240 pixels QVGA
2. Touch sensitive zone 1024 x 1024
3
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Touch panel

Resistive film, 1000000 cycles

Backlight lifespan

50000 hours white at 25 °C

Brightness 16 levels - control by touch panel
16 levels - control by software
Character font Taiwanese (traditional Chinese)

Japanese (ANK, Kaniji)
Chinese (simplified Chinese)

ASCII
Korean
tUs] rated supply voltage 24V DC
Supply voltage limits 19.2...28.8V
Inrush current 30A

Maximum power consumption in

Local signalling

Jul 3, 2022

6.5 W when power is not supplied to external devices
4.5 W when backlight is OFF

5 W when backlight is dimmed

105w

Status LED green, steady for offline

Status LED green, steady for operating

Status LED orange, flashing for software starting up
Status LED red, steady for power supply (ON)

Status LED clear, faded for power supply (OFF)
COM2 LED yellow, steady for data is being transmitted
COM2 LED yellow, faded for no data transmission

S
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Lampiran 5. Datasheet PLC Schneider TM221CE16R

Lembar data produk

Spesifikasi

ssnoces

Main

Range of product

Product or component type
[Us] rated supply voltage
Discrete input number
Analogue input number
Discrete output type
Discrete output number

Discrete output voltage

Discrete output current

Complementary

Discrete I/0 number

controller M221 16 IO relay Ethernet

TM221CE16R

Modicon M221

Logic controller

100...240 VAC

9, discrete input conforming to IEC 61131-2 Type 1
2at0..10V

Relay normally open

7 relay

5..125VDC
5..250 VAC

2A

16

Maximum number of /0
expansion module

Supply voltage limits
Network frequency

Inrush current

power ion in
VA

Power supply output current

Discrete input logic

4 for transistor output
4 for relay output

85..264 V
50/60 Hz
40A

49 VA at 100...240 V with max number of I/O expansion module
33 VA at 100...240 V without I/O expansion module

0.325 A 5 V for expansion bus
0.12 A 24 V for expansion bus

Sink or source (positive/negative)

Discrete input voltage 24V
Discrete input voltage type DC
Analogue input resolution 10 bits
LSB value 10 mvV

Conversion time

Permitted overload on inputs

Voltage state 1 guaranteed

Voltage state 0 guaranteed

03 Jul 22

1 ms per channel + 1 controller cycle time for analogue input analog input

+/-30 V DC for 5 min (maximum) for analog input
+/- 13 V DC (permanent) for analog input

>= 15V for input

<=5V for input

Schneider 1

dan tidak untuk digunakan untuk menentukan kesesuaian atau keandalan produk ini untuk aplikasi pengguna

ini tidak ditujukan

Diskiaimer: D

XiX
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Lampiran 6. Datasheet VSD Schneider ATV610U75N4

Lembar data produk

Spesifikasi

Main
Range of product

variable speed drive ATV610 - 7.5
kW / 10HP - 380...415 V - IP20

ATV610U75N4

Easy Altivar 610

Product or component type

Variable speed drive

Product specific application

Fan, pump, compressor, conveyor

Device short name

ATV610

Variant
Product destination
Mounting mode

EMC filter

Standard version
Asynchronous motors
Cabinet mount

Integrated conforming to EN/IEC 61800-3 category C3 with 50 m

IP degree of protection

1P20

Type of cooling

Forced convection

Supply frequency
Network number of phases
[Us] rated supply voltage

Motor power kW

50...60 Hz +/-5 %
3 phases
380..460 V- 15..10 %

7.5 kW for normal duty
5.5 kW for heavy duty

Motor power hp

Line current

10 hp for normal duty
7.5 hp for heavy duty

14.7 A at 380 V (normal duty)
12.8 A at 460 V (normal duty)
11.3 A at 380 V (heavy duty)
10.2 A at 460 V (heavy duty)

Prospective line Isc

22 kA

Apparent power

Continuous output current

10.2 kVA at 460 V (normal duty)
8.1 kVA at 460 V (heavy duty)

15.8 A at 4 kHz for normal duty
12.7 A at 4 kHz for heavy duty

Maximum transient current

Asynchronous motor control
profile

17.4 A during 60 s (normal duty)
19.1 A during 60 s (heavy duty)

Constant torque standard
Optimized torque mode
Variable torque standard

Output frequency

0.0001...0.5 kHz

Nominal switching frequency

Switching frequency

03 Jul 22

4 kHz

2...12 kHz adjustable

S

Disklaimer: Dokumentasi ini fidak ditujukan sebagai pengganti dan tidak untuk digunakan untuk menentukan kesesuaian atau keandalan produk ini untuk aplikasi pengguna
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Lampiran 7. Program PLC

E
© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

POLITEKNIK
NEGERI

JAKARTA 2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Parameter Correction

v B

SHORT

%MF25 = %MF25 ~ 0.09
SLMF2S = SMF2E 009

%MF31:= %MF31715.0
FMF3T = BMF31= 150

“Manual Status Vi.
MAN_VIRTUAL

=M
)

v [hid

4o~

* .
AUTO_VIRTUAL
M3

=MIT

RUN_CMD_MAN
e

/1

Rung body ~ AUTO_VIRTUAL
w
()
° ° ° ° ° ° " uta Mode
AUTO_MODE
MG )
10 5 ... Start Virtual EG Bution Manual Status Vi, Motor Run Com.
Rung body + A STARTVIRTUAL  EMG STOP VIRTUAL ~ MAN_VIRTUAL RUN_CMD_AUTO
bt %02 S %MD M7
11 11 171 171
I L | iy Lid | LI | .
Run Com... : : : : : : : :
RUN_CMD_AUTO
M7
PID
Auto St u.. un Com... ~ ) ) )
AUTO_VIRTUAL  RUN_CMD_AUTO FID 0
3 P00
| ——
I
“Stop Viral “ManuzlMode  AutoMade " Auno Mode ) “Man Mode
STOP_VIRTUAL 55 MANUAL AUTO_MODE MAN_MODE
pan 500 =MIT
H——At+—— )
EWGBution  Siop Virual " Awto Mode “ManualMode M 3 : " Auto Mode
EMG STOP VIRTUAL ~ 55_AUTO SSMANUAL  MAN_MODE AUTO_MODE
%02 e 0.1 %00 HMIT =M1E
171 1/l 171 i/}
Ll | LI | L | LI} *
Start/Stop Manual “o
Y P : : : . . :
Man Modz Seart Virual EMG Button Stop Virual Auto Mode Man Trigger
Rung body = MANMODE  START VIRTUAL EMG STOPVIRTUAL ~ AUTO_MODE MAN_TRIGGER
M %0z s MG EMIE
1 I 11 1/1
I 1l 10 1k L
P . . . . . . . . .
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Start/Stop Manual o
Man Mode " Start Virtual

Rung body ~ :a:l{mon{ :\:FMMM
I

v e

Man Trigger
MAN_TRIGGER:
%18

v

Rung body ¥

Awto Mode
AUTO_MODE

"EMG Buttan “Stop Virtual " Awto Mode " Man Trigger
EMG STOP.VIRTUAL  AUTO_MODE MAN_TRIGGER
%02 Mz MG M
11 11 1/1 i/1
1 I 1T 11 1T L
Start/Stop Auto  Cor
. "EMG Button “stop Virual Man Mode - ‘Auto Trigger
EMG STOP VIRTUAL  MAN_MODE AUTO_ TRIGGER
%02 s EMTT M1
7 1/1 i/l
11 1k 1T L

v [

Rung body ¥

PID_0
PID O

PID_OUTPUT := FREQ_OUT VIRTUAL* 100
SLOW1.0 1= MW * 100

o — - —
Alarm Fault Trigger Comment
v [ 99 : .
D Fault Sta D Run Status Alzrm
Rung body * VSD_FAULT ;?ODSJUNJTAL. ;l';nnzm
1/1 {
L} A

v [ :nput Phase Itoss Co
iz

Rung body + ;Ir:nlzm

<

HIWN100.7.0 = 21
EIWN100.7.0 = 21

)

AAl LD~ B R
Supply Mains Un
- %IWN100.7.0 = 22 sk
Hung bod SIWN10DT0 = 22 ey
rd
< {
Qutput Phase Loss "o~
v 5 P . . )
Azrm Cutput Phase Loz
- %IWN100.7.0 = 33 oPF2
Hung bod SIWNI0DT0 = 33 iz
rd
< {
Single Output Phase Loss Comment
v 5 gl Dutput . )
Azrm Single Ourput P
- ALARM %IWN100.7.0 = 20 OPF1
BUTE [Py vz EIWNI0OTD = 20 e
1} ¢
< {
Lampu Manual “omm
Manual Status Vi.. Manual Status
Tl o MAN_VIRTUAL MAN_STATUS
%001
I 1]
Lampu Auto  Comment
4 LD~ P . . . .
St rtu. Auto Status
Rung body ~ AUTO_VIRTUAL AUTO_STATUS
%002
I ()

Lampu Run Motor o

=]

Mator Run Com... “Manal Status Vi.. VD Run Siaws “Maotor Run Status
Rung body * RUN_CMD_MAN MAN VIRTUAL  VSD_RUN STAT RUN_STATUS
=MO %05 %003
[ 1k e )
I 1 1 I L
Motor Run Com. - - ° - ° *Motor Run Statu
RUN_CMD_AUTO  AUTO_VIR' RUMN_STS_SCADA
%EMY

“auto Mode

uto Trigger

AUTO_TRIGGER  AUTO_MODE
M6

Man Trigger Man Mode

MAN_TRIGGER  MAN_MODE
AT
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Motor Start Command =

v R4

XXiv

Motor Run Com... Motor Run Com... StopBation  Manual Status Vi.. EMG Button " Start Command
Rung body = RUN_CMD_MAN RUN_CMD_AUTO PE_STOP MAN_VIRTUAL ~ EMG Timer Start START_COMM...
1 M7 504 %MD 02 | TON START R4
FH——r—AF—AFFAF—" 2 )
. . . . . Type: TON . . .
Motor Run Com_.. Motor Run Com... ~ Stop Virtual o St TB s
RUN_CMD_AUTO RUN_CMD MAN STOP VIRTUAL  AUTO VIR Presst 5
=M s i
1 1/1 11 |
I 11 14, 1
ManTrigger  Stop Virwal “AutoTgger  AwtoMode ° - ° - °
MAN_TRIGGER  STOP VIRTUAL  AUTO_TRIGGER AUTO_MODE
i s g s
/i 1/ 1 I 1
Ao Tigger  Stop Virual “ManTrigger  Man Mods - : - " -
AUTO_TRIGGER ~ STOP_VIRTUAL ~ MAN_TRIGGER  MAN_MODE
EME S8 M7
1/1 71 i
11 1r 1
VSD Resat “Reset Commnang
VSD_RESET RESET_COMMA...
%300 w5
I {)
EMG Bution “Buzzer Fault
ALARM EMG BZR
%02 %000
| e
] L | A
Sensor Inject “o
v IR et
T SENSOR_VIRTUAL := SENSOR
_ Com
c) IOSCANNER - RESTART §
Comment 1o reset
Aoy PET_IOSCANNE... 5B I0SCAN1RE...
e 5110
1F S
: - : - - : - Setto 1 to reset.. ‘!
SB_IOSCANZRE ..
s
AY
_ Cor
c) IOSCANNER - SUSPEND i )
e Setto 110 suspe
Aoy SB_I0SCANISU...
113
e
{
. . . . . . . i
5B_I0SCANZS
5114
€
SERIAL LINE 1 - FRAMES o
4| 1o~ : . . .
. IND_SL1_NEFRAMES_SEND -= SW_NBSL1FRAMES
Runalbody SHORT SAWAD = SSWITD
IND_SL1_NBFRAMES_OK := SW_NESL10K
SAMWAT = SSWIT4
IND_SL1_NEFRAMES ERROR := SW_NESLIERROR
SMWAZ = SSWITE

v a4

Rung body ¥

SHORT

SERIAL LINE 2 - FRAMES -

IND_SL2_NEFRAMES_SEND := SW_NESLZFRAMES
MW = HIWITH

IOSCANNER - STATUS “or
A LD~ . -

SHORT

IND_SL2_NBFRAMES_OK := SW_NBSL20K
EMWAG = HEWTTS

IND_5L2 NBFRAMES_ERROR = SW_NBSLZERROR
EMWAT := HSW179

IND_SL1_IOSCANNER _STATUS := SW_IOSCAN1STATUS
SMWED = 5W210

IND_SL2_IOSCANNER_STATUS := SW_IOSCAN2STATUS.
SLMWE = SSW211

— 1]
B — /
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(© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 9. Gambar Tata Letak Komponen, Rangka, Single Line Diagram,

Rangkaian Daya, dan Rangkaian Kontrol
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

/ / 2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun

tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Politeknik Negeri Jakarta



= . S
2 S S~ .m
- X W . =z
o W_M — o~ ™ e M
a m o IE - S

~ . =

N ER_an : . -

© _“Em - ) M.

: o -

N ) _

4 5z < 3|z

— <C

" ~7

||||||||||||||||| G

NN K <

o~ <C

- A

_ 1.
o [ = | 3k @

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
\ a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




