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Sistem Kontrol Prototipe Mesin Sortir Massa Produk  

berbasis Arduino Mega 2560 

 

ABSTRAK 

 
Sistem kontrol prototipe mesin sortir massa produk adalah sebuah alat yang dapat 

mensortir massa produk secara otomatis. Mesin sortir massa produk dibuat untuk 

memudahkan manusia dalam melakukan sortir massa produk sehingga dapat 

meningkatkan efisiensi waktu, tenaga, dan biaya. Mesin ini menggunakan Arduino Mega 
2560 yang diprogram melalui Software Arduino IDE dengan menggunakan bahasa 

pemrograman C untuk membuat operasi input dan output-nya. Arduino akan secara 

otomatis mengontrol operasi sehingga mampu menggantikan peran manusia dalam 
melakukan proses penyortiran. Mesin ini menggunakan Load Cell sebagai sensor 

pengukuran massa produk di mana mesin ini akan memilah produk dengan massa di 

bawah 100 gram (Not Good) dan produk yang memiliki massa di atas 100 gram (Good). 
Nilai massa produk selama proses penyortiran juga dapat dilihat pada layar LCD 

sehingga pengguna dapat mengetahui nilai massa produk selama proses penyortiran. 

Persentase error sensor Load Cell dalam melakukan pengukuran massa produk 

dipengaruhi oleh posisi pengukuran. Hal ini dapat dibuktikan dengan pengujian yang 
telah dilakukan di mana terdapat 2 pengujian, yaitu pengujian sensor Load Cell dan 

pengujian keseluruhan. Pada pengujian sensor Load Cell, nilai error terbesar adalah 

senilai 1,65%. Sedangkan pada pengujian keseluruhan, nilai error terbesar adalah 
senilai 8,57% dengan nilai rata-rata error sebesar 3,99%. Dan selama pengujian 

keseluruhan, produk dapat disortir dengan baik antara produk Good dan Not Good.  

 

Kata kunci : Arduino, Load Cell, Massa Produk, Mesin Sortir 
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Control System of Product Mass Sorting Machine based on Arduino Mega 2560 

 

ABSTRACT 

 
Control system of product mass sorting machine prototype is a tool that can sort product 
mass automatically. The product mass sorting machine is made to make it easier for 

humans to sort product mass so it can increase time, energy, and cost efficiency. This 

machine uses an Arduino Mega 2560, which is programmed through the Arduino IDE 
Software using the C programming language to make its input and output operations. 

Arduino will automatically control the operation so it can replace the human role in the 

sorting process. This machine uses a Load Cell as a product mass measurement sensor 
where this machine will sort out products with a mass below 100 grams (Not Good) and 

products with a mass above 100 grams (Good). The mass value of the product during the 

sorting process can also be seen on the LCD screen so that the user can see  the mass 

value while the sorting process. Error percentage of the Load Cell sensor in measuring 
product mass are determined by the measurement position. This can be proven by two 

tests, that is the Load Cell sensor test and the overall test. In the Load Cell sensor test, 

the largest error value is 1,65%. While in the overall test, the largest error value is 
8,57% with an average error 3,99%. And during the overall test, the machine able to sort 

out Good and Not Good product. 

 

Keywords : Arduino, Load Cell, Mass of Products, Sorting Machine 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Kemajuan ilmu pengetahuan dan teknologi (IPTEK) khususnya di dunia 

industri semakin pesat. Berbagai macam produk teknologi dapat ditemui demi 

meningkatkan mutu hasil produksi. Hal ini tidak dapat dipungkiri karena 

kebutuhan manusia akan produk baik kebutuhan primer maupun sekunder 

semakin bertambah setiap waktu. Dan hal tersebut mengakibatkan perusahaan 

harus mencari cara agar dapat memenuhi kebutuhan konsumen. 

Salah satu penerapan IPTEK dalam dunia industri adalah pada bidang 

otomasi industri. Perkembangan tersebut semakin jelas di mana dahulu banyak 

sekali pekerjaan yang membutuhkan  tenaga manusia sebagai tenaga utama dalam 

memproses dan menghasilkan produk. Namun dengan adanya sistem otomasi 

pada industri, campur tangan manusia dalam memproses dan menghasilkan 

produk dapat dikurangi. Selain itu penggunaan sistem otomasi pada industri 

memiliki banyak keuntungan, diantaranya dapat menjamin kualitas produk, 

mengurangi waktu produksi, serta mengurangi biaya untuk menggaji tenaga kerja. 

 Arduino merupakan salah satu komponen dalam menunjang sebuah sistem 

otomasi di industri. Arduino adalah kit elektronik yang di dalamnya terdapat 

komponen utama yaitu sebuah chip mikrokontroler dengan jenis AVR dari 

perusahaan Atmel. Mikrokontroler itu sendiri adalah chip atau IC (integrated 

circuit) yang bisa diprogram menggunakan komputer. Tujuan menanamkan 

program pada mikrokontroler adalah agar rangkaian elektronik dapat membaca 

input, memproses input tersebut dan kemudian menghasilkan output yang sesuai 

dengan keinginan. Oleh karena itu, tidak dapat dipungkiri bahwa penggunaan 

Arduino sebagai controller sudah banyak digunakan, dan salah satu penggunaan 

Arduino adalah pada sistem sortir massa produk. 

 Mesin sortir massa produk adalah suatu mesin yang dapat memilah atau 

memisahkan produk berdasarkan massa (gram) sesuai ketentuan. Dalam proses 

kerjanya, mesin sortir tersebut menggunakan sensor Load Cell sebagai komponen 

input massa produk di mana hasil input tersebut akan diolah melalui 
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pemrograman Arduino. Produk akan tersortir secara otomatis antara produk Good 

(massa produk sesuai ketentuan) dan Not Good (massa produk tidak sesuai 

ketentuan). Tentunya dengan diwujudkannya prototipe ini, dapat memudahkan 

pekerjaan manusia dalam mensortir massa produk. 

 

1.2 Perumusan Masalah 

Adapun perumusan masalah dari skripsi ini adalah sebagai berikut : 

1. Apakah proses kontrol mesin sortir massa produk dapat dilakukan secara 

otomatis? 

2. Berapa nilai error terbesar yang dihasilkan dari pengukuran massa produk 

menggunakan Load Cell? 

3. Apakah peletakan posisi benda uji pada Load Cell mempengaruhi hasil 

pengukuran? 

 

1.3 Tujuan 

Adapun tujuan dari skripsi ini adalah sebagai berikut : 

1. Mampu merealisasikan sistem kontrol mesin sortir massa produk yang 

bekerja secara otomatis 

2. Mengetahui nilai error terbesar yang dihasilkan dari pengukuran massa 

produk menggunakan Load Cell 

3. Mengetahui bahwa peletakan posisi benda uji pada Load Cell 

mempengaruhi hasil pengukuran 

 

1.4 Luaran 

Penulisan skripsi ini memiliki luaran, diantaranya: 

1. Laporan skripsi berjudul, “Sistem Kontrol Prototipe Mesin Sortir Massa 

Produk berbasis Arduino MEGA 2560” 

2. Prototipe Mesin Sortir Massa Produk 

3. Artikel jurnal yang akan dipublikasikan pada jurnal PNJ 
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Simpulan 

Berdasarkan pengujian yang telah dilakukan, maka dapat disimpulkan beberapa 

hal berikut: 

1. Penempatan posisi benda uji pada Load Cell sangat mempengaruhi hasil 

pengukuran 

2. Pada pengujian sensor Load Cell didapat error yang cenderung kecil di 

mana nilai error terbesar yakni senilai 1,65% ketika melakukan pengujian 

terhadap massa benda 121 gram 

3. Pada pengujian keseluruhan nilai error terbesar diperoleh ketika pengujian 

massa produk 35 gram yakni menghasilkan nilai error sebesar 8,57% 

dengan nilai rata-rata error sebesar 3,99% 

4. Semakin kecil massa produk maka dapat memberikan peluang error yang 

semakin besar khususnya pada pengujian keseluruhan 

5. Proses sortir massa produk antara Not Good dan Good dapat dilakukan 

secara otomatis 

 

5.2 Saran 

Adapun saran untuk pengembangan mesin sortir massa produk adalah : 

Pemberian sponge sebagai bantalan pada box Not Good dan Good perlu dilakukan 

agar meminimalisasi timbulnya bising selama proses sortir 
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