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ABSTRAK

Peternakan ayam petelur merupakan salah satu sektor yang berperan
penting dalam memenuhi kebutuhan protein hewani masyarakat melalui
produksi telur. Namun, pada peternakan skala kecil hingga menengah,
proses pemberian pakan dan pembersihan kotoran masih dilakukan secara
manual sehingga memerlukan waktu dan tenaga yang cukup besar serta
berpotensi menyebabkan keterlambatan..dalam pemeliharaan. Kondisi
tersebut dapat memengaruhi~ kesehatan. ayam dan menurunkan
produktivitas telur. Penelitian’ 1ni bertujuan ‘untuk, merancang dan
membangun sistem kandang ayam petelur otomatis berbasis Programmable
Logic Controller(PLC) yang mampu mengotomatisasi proses pemberian
pakan dan pembersihan kotoran. Sistem menggunakan PLC. Outseal
sebagai pengendali utama, motor servo MG996R sebagai penggerak katup
pakany motor DC sebagai penggerak Konveyor pembersih kotoran, serta
relay sebagai saklar pengendali motor DC. Metode penelitian meliputi
perancangan perangkat keras, perancangan perangkat lunak menggunakan
ladder diagram pada software Outseal Studio, perakitan sistem, serta
pengujian implementasi timer PLC pada motor servo dan motor DC. Hasil
pengujian menunjukkan bahwa implementasi timer PLC pada motor servo
memiliki nilai error rata-rata sebesar 5,5%, sedangkan implementasi timer
PLC pada motor DC memiliki-nilai error rata-rata sebesar 1,6%. Hasil
tersebut menunjukkan bahwa timer PLC mampu mengendalikan kedua
aktuator dengan tingkat akurasi yang baik sehingga sistem dapat bekerja
secara otomatis sesuai waktu yang telah diprogram. Dengan demikian,
sistem kandang ayam petelur otomatis berbasis PLC yang dirancang
mampu meningkatkan efisiensi proses pemberian pakan dan pembersihan
kotoran serta mengurangi ketergantungan terhadap pekerjaan manual
dalam pemeliharaan ayam petelur.

Kata kunci: Kandang Ayam. Petelur, Motor DC, Motor Servo, Otomatisasi,
PLC
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ABSTRACT

Layer chicken farming plays an important role in meeting the public's
demand for animal protein through egg production. However, in small- and
medium-scale poultry farms, the feeding and manure cleaning processes are
still carried out manually, requiring considerable time and labor while
increasing the risk of delays in routine maintenance. These conditions may
affect the health of the chickens and reduce.egg production. This study aims
to design and develop an automatic layer chicken. coop system based on a
Programmable Logic Controller (PLC) to automate.thefeeding and manure
cleaning processes. .The system employs an QOutseal \PLC. as the main
controller, an MGY996R servo motor to operate the feed gate, a DC motor to
drive the manure cleaning conveyor,\and a relay to control the DC motor.
The researchmethod includes hardware design, software developmentusing
a ladder diagram in Qutseal Studio, system assembly, and testing of the PLC
timer implementation on both the servo motor and the DC motor. The test
results showed that the implementation of the PLC timer on the servo motor
produced an average error of 5.5%, while the implementation on the DC
motor resulted in an average error of 1.6%. These results indicate that the
PLC timer is capable of controlling both actuators with good accuracy,
allowing the system to operate automatically according to the programmed
schedule. Therefore, the proposed PLC-based automatic layer chicken coop
system can improve the efficiency of feeding and manure ¢leaning processes
while reducing dependence on manual labor-in layer chicken farming.

Keywords: Outseal PLC, layer chicken coop,-automation, servo motor, DC
motor.
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BABI

PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang

Peternakan ayam petelur merupakan salah satu sektor peternakan yang
memiliki peran penting dalam memenuhi kebutuhan protein hewani
masyarakat, khususnya melalui.produksi telur. Tingginya permintaan telur
mendorong peternak untuk meningkatkan produktivitas.dan efisiensi dalam
proses pemeliharaan-ayam. Namun, sebagian besar peternakan skala kecil
hingga menengah masih melakukan “proses pemberian pakan “dan
pembersihan kotoran Secara manual (Mauluddin &, Fallah, 2025). Mectode
tersebut memerlukan waktu dan tenaga yang cukup besar serta berpotensi
menyebabkan keterlambatan pemberian pakan dan penumpukan kotoran
yang dapat memengaruhi kesehatan.ayam serta menurunkan produktivitas

telur.

Pemberian pakan yang tidak teratur.dapat menyebabkan pertumbuhan dan
produktivitas ayam menjadi kurang optimal. Selain itu, penumpukan kotoran
di dalam kandang dapat menimbulkan bau tidak sedap, meningkatkan
kelembapan lingkungan kandang, serta menjadi sumber berkembangnya
bakteri dan penyakit. Oleh karena itu, diperlukan suatu sistem yang mampu
melakukan pemberian pakan.dan pembersihan kotoran secara otomatis agar
proses pemeliharaan ayam dapat berlangsung lebih efektif, efisien, dan

konsisten.

Perkembangan teknologi otomasi industri memungkinkan penerapan
sistem kontrol otomatis pada bidang peternakan. Salah satu perangkat yang
banyak digunakan~dalam _sistem otomasi adalah Programmable Logic
Controller (PLC). PLC memiliki keunggulan berupa kemudahan
pemrograman, keandalan yang tinggi, serta kemampuan untuk
mengendalikan berbagai perangkat input dan output secara terintegrasi(lhza
Erlangga Pakarti et al., 2023). Dengan memanfaatkan PLC, proses
pemberian pakan dan pembersihan kotoran dapat diatur berdasarkan waktu
yang telah ditentukan sehingga dapat mengurangi ketergantungan terhadap

tenaga manusia.
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Berdasarkan permasalahan tersebut, maka kami merancang bangun
sebuah sistem pemberi pakan dan pembersih kotoran pada kandang ayam
petelur berbasis PLC. Sistem ini menggunakan motor servo sebagai
penggerak katup pakan yang bekerja secara otomatis sesuai jadwal yang
telah ditentukan, serta motor DC yang digunakan untuk menggerakkan

konveyor pembersih kotor

1.2 Rumusan Masalah

Bagaimana implementasi timer PLC pada motor servo dari“alat pemberi
pakan ayam otomatis?

Bagaimana implementasi.timer PLC pada motor DC dari alat pembersih
kotoran:ayam otomatis?

Bagaimana hasil dari ‘penerapan sistem pemberi pakan dan pembersih

kotoran otomatis berbasis PLC pada kandang ayampetelur?

1.3 Tujuan

Membuat alat kandang ayam petelur otomatis berbasis PL.C

Merancang alat pemberi pakan dan konveyor pembersih kotoran otomatis
berbasis PLC

Mengetahui kinerja dari alat pemberi pakan dan pembersih kotoran ayam
otomatis berbasis PLC

1.4 Luaran

Adapun luaran dari Tugas Akhir ini yaitu;

Laporan Tugas Akhir

Prototype kandang ayam petelur otomatis berbasis PLC

1.5 Batasan Masalah

. Sistem tidak dapat melakukan penjadwalan otomatis denganinterval waktu

yang melebihi 9 jam.

. Prototipe yang dirancang hanya terdiri dari 2 petak kandang ayam sebagai

media pengujian sistem.
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BAB YV
PENUTUP

5.1 Simpulan
Implementasi timer PLC pada.motor servo dari alat pemberi pakan ayam

otomatis dengan cara memprogram ladder diagram.pada software Outseal
Studio. timer PLC/diatur dengan men-setting berapa lama servo,terbuka dan
berapa lama servo tertutup. motor serve mampu membuka dan menutup katup
pakan sesuat dengan waktu yang telah diprogram pada PLC. Dengan demikian,
penggunaan timer PLC pada motor servo mampu mendukung proses
pemberian pakan secara otomatis, dan terjadwal dibandingkan metode

pemberian pakan secara manual.

. Penerapan timer PLC pada motor DC sistempembersih kotoran ayam otomatis

berhasil dilakukan melalui pemrograman ladder diagram  menggunakan
software Outseal Studio. Timer PLC mampu mengendalikan durasi kerja motor
DC sehingga konveyor dapat bergerak secara otomatis sesuai waktu yang telah
ditentukan. Berdasarkan hasil pengujian, metor DC dapat beroperasi dengan
baik dan memiliki nilai error yang relatif keeil terhadap waktu setting timer
PLC. Hal ini menunjukkan bahwa timer. PLC mampu bekerja secara akurat
dalam mengatur proses pembersihan kotoran, sehingga kebersihan kandang
dapat terjaga secara otomatis tanpa memerlukan pengoperasian manual secara

terus-menerus.

. Penerapan sistem pemberi pakan dan pembersih kotoran otomatis berbasis PLC

pada kandang ayam petelur telah berhasil direalisasikan sesuai dengan
perancangan yang dilakukan. Sistem mampu mengintegrasikan PLC sebagai
pengendali utama dengan berbagai komponen pendukung seperti motor servo,
motor DC, relay, dan timer untuk menjalankan fungsi pemberian pakan serta
pembersihan kotoran secara otomatis. Selain itu, sistem yang dirancang dapat
bekerja secara terjadwal berdasarkan program yang telah dibuat pada PLC,

sehingga mampu mendukung proses pemeliharaan ayam petelur menjadi lebih

36
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praktis, teratur, dan efisien. Dengan adanya sistem ini, kebutuhan akan
pekerjaan manual dalam proses pemberian pakan dan pembersihan kandang
dapat dikurangi, sehingga pengelolaan kandang menjadi lebih efektif. otomatis
dan terjadwal. Dengan demikian, sistem yang dikembangkan dapat membantu

meningkatkan efisiensi pemeliharaan ayam petelur, mengurangi pekerjaan

manual, serta mendukung pengel

5.2 Saran

dang Ayam Petelu

\\*ng berbasis
dapat di

ntau dari jarak

rankan

ancang Bangun K
an deng :
i

a ko da

an ‘untuk mengetahui
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Lampiran 3 SOP Alat

RANCANG BANGUN
KANDANG AYAM =
PETELUR OTOMATIS i
BERBASIS PLC SOP Alat

\,

=

[ @ Dosen @ Dirancang
Pembimbing Oleh

» Muhammad Fathi Hibatullah Zain
Endang Saepudin Dipl. Eng. M. Kom
« Muhammad Raid Hafizhul Islam

@ Alat dan Bahan

—— - PLC Outseal - Power Supply |H |
- Arduino Uno -LCD

- Sensor Photoelectric
» Motor Servo

« Modul MAX485

- Modul PCA9685

* Relay

\- Motor Dc I\

r@ Prosedur Pengoperasian

1. Pastikan seluruh komponen sistem telah terhubung dengan baik dan sumber listrik dalam
kondisi aktif’.

2. Nyalakan sistem dan pastikan PLC berada pada posisi menyala

3. Isi penampungan pakan sesuai kapasitas yang telah ditentukan.

4.Atur jadwal pemberian pakan dan pembersihan kotoran melalui program timer pada PLC.
5. Sistem bekerja secara otomatis untuk pemberian pakan, pendeteksian telur, dan
pembersihan kotoran sesuai program PLC
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RANCANG BANGUN
KANDANG AYAM
PETELUR OTOMATIS —
BERBASIS PLC POSTER

.

Tujuan
Tujuan dari penelitian ini adalah merancang dan membangun sistem pemberi pakan serta pembersih
kotoran otomatis pada kandang ayam petelur berbasis Programmable Logic Controller (PLC). Sistem
yang dirancang memanfaatkan PLC sebagai pengendali utama untuk mengatur kerja motor servo
sebagai penggerak katup pakan dan motor DC sebagai penggerak konveyor pembersih kotoran.
Selain itu, penelitian ini bertujuan untuk mengimplementasikan fungsi timer pada PLC guna
mengendalikan waktu operasi kedua sistem tersebut agar dapat bekerja secara otomatis dan
terjadwal. Dengan adanya sistem ini, diharapkan proses pemberian pakan dan pembersihan kotoran
dapat dilakukan secara lebih efektif, efisien, dan konsisten sehingga dapat membantu meningkatkan
kemudahan dalam pemeliharaan ayam petelur.

Latar Belakang

Peternakan ayam petelur memiliki peran penting dalam memenuhi kebutuhan protein hewani
masyarakat melalui produksi telur. Namun, pada peternakan skala kecil hingga menengah, proses
pemberian pakan dan pembersihan kotoran masih banyak dilakukan secara manual, sehingga
membutuhkan waktu dan tenaga yang cukup besar serta berpotensi menyebabkan keterlambatan
pemberian pakan dan penumpukan kotoran yang dapat menurunkan kesehatan serta produktivitas
ayam. Pemberian pakan yang tidak teratur dapat menghambat pertumbuhan dan produksi telur,
sedangkan penumpukan kotoran dapat meningkatkan kelembapan kandang. menimbulkan bau tidak
sedap, serta menjadi sumber penyakit. Seiring berkembangnya teknologi otomasi, Programmable
Logic Controller (PLC) dapat dimanfaatkan sebagai sistem kendali yang andal untuk mengotomatisasi
proses tersebut. Oleh karena itu, dirancang sebuah sistem pemberi pakan dan pembersih kotoran
pada kandang ayam petelur berbasis PLC yang menggunakan motor servo untuk membuka dan
menutup katup pakan secara otomatis sesuai jadwal yang telah ditentukan serta motor DC untuk
menggerakkan konveyor pembersih kotoran, sehingga proses pemeliharaan ayam dapat dilakukan
dengan lebih efektif, efisien, dan konsisten.

\.
\

Cara Kerja

Tujuan dari penelitian ini adalah merancang dan membangun sistem
pemberi pakan serta pembersih kotoran otomatis pada kandang ayam |
petelur berbasis Programmable Logic Controller (PLC). Sistem yang
dirancang memanfaatkan PLC sebagai pengendali utama untuk
mengatur kerja motor servo sebagai penggerak katup pakan dan motor |
DC sebagai penggerak konveyor pembersih kotoran. Selain itu,
penelitian ini bertujuan untuk mengimplementasikan fungsi timer pada
PLC guna mengendalikan waktu operasi kedua sistem tersebut agar
dapat bekerja secara otomatis dan terjadwal. Dengan adanya sistem
ini, diharapkan proses pemberian pakan dan pembersihan kotoran
dapat dilakukan secara lebih efektif, efisien, dan konsisten sehingga
dapat membantu meningkatkan kemudahan dalam pemeliharaan ayam
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