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BAB I. PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang PKL 

Dengan semakin ketatnya saingan di dunia kerja maka diperlukan suatu 

mata kuliah atau program untuk meningkatkan keterampilan serta pengetahuan 

mahasiswa/i untuk meningkatkan daya saing lulusan serta mengharumkan nama 

kampus Politeknik Negeri Jakarta. Salah satu program yang diterapkan untuk 

mewujudkan visi tersebut ialah program Praktek Kerja Industri/Lapangan 

(PKL) yang dilaksanakan di industri langsung. Program PKL merupakan suatu 

kegiatan yang diikuti mahasiswa/i untuk bekerja di suatu perusahaan atau 

industri dengan tujuan untuk menyesuaikan kebutuhan tenaga kerja di industri 

dengan lulusan instansi pendidikan tinggi sehingga lulusan memiliki daya saing 

yang tinggi dan terserap dengan baik oleh industri. Pada program studi D4 

Teknologi Rekayasa Manufaktur diwajibkan mahasiswa/i semester 7 untuk 

melaksanakan program PKL. 

Dalam program studi D4 Teknologi Rekayasa Manufaktur, mahasiswa/i 

mempelajari teori matematika, sains alam, dan prinsip rekayasa untuk 

diterapkan dalam penyelesaian masalah rekayasa pada bidang spesialisasi yang 

dihadapi. Oleh karena itu, program PKL dapat memberikan kesempatan bagi 

mahasiswa/i untuk menerapkan pengetahuan yang sudah dipelajari ke masalah 

yang dihadapi di industri. Mahasiswa/i juga dapat kesempatan untuk 

menyesuaikan teori dan praktek kuliah dengan aplikasinya di dunia kerja, 

sehingga dapat memberikan perspektif realistis terhadap kebutuhan dunia kerja 

dengan keterampilan dan pengetahuan yang dimiliki. 

INIFINITIGROUP merupakan perusahaan yang bergerak di bidang 

Mechanical dan Electrical Engineering  serta Automation Industry. Dibawah 

naungan INFINITIGROUP terdapat beberapa anak perusahaan yang bergerak 

dalam bidang yang berbeda. PT. Iniled Indonesia Industri bergerak dalam 

bidang safety equipment, produk yang ditawarkan berupa Glove, Antistatic, 

Security, Personal Protection Equipment, Online Shop dan LED yang disingkat 

dengan sebutan GASPOL. PT. Artifa Sukses Persada (Asperio) merupakan 

perusahaan yang menawarkan learning solutions, khususnya training dengan 
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menggunakan bantuan simulator. PT. Citra Langgeng Sentosa (CLS) 

merupakan perusahaan yang bergerak dalam bidang solusi automasi. Produk 

yang ditawarkan berupa Lean Pipes Karakuri, Autonomous Material Transport, 

Robots, Intelligence & Integrated dan Special Purpose Machine atau dikenal 

dengan singkatan LARIS. Dalam perusahaan, terdapat dua departemen penting 

yaitu Lean Manufacturing yang mengurus produksi rak karakuri dan ARIS yang 

mengurus keempat produk lainnya. 

Kegiatan harian departemen ARIS meliputi membuat penawaran solusi 

AGV ke potensi customer, mengurus keseharian jadwal proyek yang sedang 

berjalan, membuat desain mekanikal, elektrikal serta program software untuk 

implementasi berbagai tipe AGV di perusahaan customer atau user. Divisi 

Principle Engineering dalam departemen ARIS merupakan divisi yang 

bertanggung jawab untuk membuat desain mekanikal serta elektrikal. Desain 

mekanikal dapat berupa aksesoris AGV seperti rak, shutter, trolley, dolley, 

pusher, dll. Sementara untuk desain elektrikal, dapat berupa panel box, junction 

box, modul elektrikal yang dipakai untuk komunikasi antar AGV dengan mesin 

automasi lainnya, dll. 

Dalam tugas desain mekanikal inilah diperlukan pengetahuan serta 

keterampilan dalam mendesain terutama dalam Solidworks dan AutoCAD serta 

mengetahui bagian-bagian mesin yang sering dipakai seperti roller conveyor, 

bangun material seperti alumunium profile beserta aksesorisnya, besi hollow 

beserta ukurannya. Selain itu juga, diperlukan pengetahuan mendasar mengenai 

ergonomi dari suatu mesin yang memerlukan interaksi manusia, terutama aspek 

kemudahan maintenance dari suatu mesin.  

INFINITIGROUP, khususnya PT. CLS siap sedia untuk menjadi wadah 

bagi Indonesia untuk menghadapi salah satu tantangan besar di industri kini 

yaitu transformasi ke industri 4.0 dengan Internet of Things (IoT), Autonomous 

Robots, System Integration, dan Cloud Computing. Dengan adanya kegiatan 

keseharian di PT. CLS melibatkan desain mekanikal serta aspek automasi untuk 

instalasi AGV yang memiliki hubungan erat dengan industri 4.0, maka dengan 

alasan ini, penulis memutuskan untuk menjalani program PKL di 
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INFINITIGROUP, di PT. CLS dan ditempatkan di divisi Principle Engineering 

untuk membantu dalam desain mekanikal serta instalasi AGV. 

Salah satu proyek yang dikerjakan oleh PT. CLS yaitu instalasi AGV jenis 

Carton Transfer Unit (CTU) di perusahaan garmen. Karena menggunakan CTU, 

maka diperlukan penyimpanan heavy duty rack yang didesain agar rak yang 

tersimpan dapat diambil dengan aman oleh CTU. Untuk memastikan bahwa 

heavy duty rack dapat beroperasi dengan baik dan aman dalam jangka waktu 

lama maka diperlukan simulasi dinamis untuk memastikan bahwa heavy duty 

rack telah memenuhi spesifikasi dan tingkat keamanan yang diperlukan. Dalam 

laporan praktik kerja ini, penulis akan menjelaskan proses mendesain dan 

simulasi heavy duty rack untuk penggunaan CTU. 

1.2 Ruang Lingkup PKL 

Waktu  : 1 September 2024 – 28 Februari 2025 

Tempat  : PT. Citra Langgeng Sentosa 

Bidang  : Principle Engineer 

Departemen : Mechatronics 

Divisi  : ARIS  

Aktifitas : Membuat desain dan gambar teknik, instalasi Automated 

Guided Vehicle (AGV) di customer. 

1.3 Tujuan dan Manfaat PKL 

1.3.1 Tujuan PKL 

Berikut tujuan PKL di PT. Citra Langgeng Sentosa.  

1.3.1.1 Tujuan PKL Bagi Mahasiswa 

1. Untuk memenuhi kewajiban mahasiswa untuk menempuh program PKL 

dengan jangka waktu minimum 4 bulan dan maksimal 6 bulan. 

2. Mempraktikan teori tegangan, simulasi Finite Element Method (FEM) dan 

metode fabrikasi dalam mendesain sebuah part menggunakan Solidworks 

serta AutoCAD. 

3. Melakukan instalasi dan troubleshooting dalam pemasangan AGV di 

lapangan. 

4. Melakukan pekerjaan mekanikal dan tinjau lapangan di customer. 
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1.3.1.2 Tujuan PKL Bagi Perusahaan 

1. Untuk memfasilitasi mahasiswa agar dapat memiliki kesempatan untuk 

bekerja di industri langsung. 

2. Untuk memberikan mahasiswa hard skill berupa ilmu mekanikal dan 

elektrikal serta soft skill seperti komunikasi efektif antar karyawan dan 

dengan user. 

3. Mahasiwa dapat turut membantu dalam pelaksanaan proyek yang sedang 

berjalan sehingga proyek berjalan dengan lancar dan cepat. 

1.3.2 Manfaat PKL 

Berikut manfaat PKL bagi mahasiswa, perusahaan dan Politeknik 

Negeri Jakarta. 

1.3.2.1 Manfaat Bagi Mahasiswa 

1. Membantu mahasiswa dalam mengembangkan skill komunikasi, bersikap 

professional serta bertanggung jawab dalam melaksanakan tugas terutama 

tugas di lapangan. 

2. Meningkatkan kemampuan berpikir kritis dan inovatif dalam 

menyelesaikan suatu masalah dalam pekerjaan di kantor maupun di 

lapangan. 

3. Menambah pengalaman kerja serta ilmu pengetahuan terutama mengenai 

teknologi yang umum dipakai oleh industri manufaktur. 

4. Mengenal bahasa pemrogaman Ladder untuk digunakan di berbagai macam 

PLC seperti Omron, Siemens, Mitsubishi. 

5. Mengenal modul dalam panel wiring dan cara merakitnya. 

6. Mengenal sistem networking yang digunakan dalam komunikasi AGV 

dengan server. 

7. Mempelajari dan menerapkan prinsip ergonomi, biaya, serta kemudahan 

fabrikasi dalam desain mekanikal. 

8. Mengenal penggunaan API dan pengaplikasian front-end dan back-end 

dalam instalasi AGV. 

1.3.2.2 Manfaat Bagi Perusahaan 

1. Meningkatkan produktivitas perusahaan dengan membantu dalam 

menyelesaikan pekerjaan desain maupun pekerjaan lapangan. 
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2. Membantu membangun relasi antara pelaku industri PT. Citra Langgeng 

Sentosa dengan instansi pendidikan Politeknik Negeri Jakarta. 

1.3.2.3 Manfaat Bagi Politeknik Negeri Jakarta 

1. Membantu meningkatkan ilmu pengetahuan serta keterampilan mahasiswa/i 

Politeknik Negeri Jakarta dalam aplikasi nyata di dunia kerja. 

2. Menjalin hubungan baik antara Politeknik Negeri Jakarta dengan PT. Citra 

Langgeng Sentosa. 

3. Mengetahui kebutuhan industri dalam ilmu pengetahuan serta keterampilan 

yang dimiliki oleh mahasiswa/i Politeknik Negeri Jakarta. 

4. Mahasiswa/i dapat menerapkan ilmu yang dipelajari di perusahaan terhadap 

penelitian dan publikasi ilmiah yang dilakukan di Politeknik Negeri Jakarta.  
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BAB IV. KESIMPULAN DAN SARAN 

4.1 Kesimpulan 

Kegiatan PKL di PT. CLS sangat bermanfaat bagi mahasiswa. Mahasiswa 

dapat mempelajari banyak hal, terutama dalam AGV, AMR, prinsip mekanikal 

dan elektrikal, serta infrastruktur software yang terlibat dalam instalasi AGV. 

Mahasiswa juga dapat belajar banyak mengenai cara berinteraksi antar sesama 

pekerja, baik dengan teman PKL dan karyawan ataupun berinteraksi dengan 

user atau customer. 

Mahasiswa dapat meningkatkan kemampuan critical, innovative dan quick 

thinking dalam memecahkan suatu tantangan atau halangan baik dalam kantor 

maupun dalam lapangan. Mahasiswa juga dapat belajar bagaimana menentukan 

suatu aksi atau decision mengenai pekerjaannya secara bijak setiap harinya. 

Dalam laporan kali ini, penulis ditugaskan untuk melakukan simulasi 

terhadap heavy duty rack yang nantinya akan berisikan pallet dengan berat per 

layer mencapai 180 kg untuk penggunaan robot CTU. Mengingat kapasitas 

beban yang sangat tinggi ini meningkatkan tingkat risiko keselamatan. Tidak 

lupa pula, dengan heavy duty rack yang tingginya mencapai 4.5 m ini 

melibatkan dana yang tidak murah, sehingga simulasi diperlukan untuk 

mengurangi risiko kerugian akibat salah desain. 

Adapun kesimpulan yang didapat dari simulasi yang dilakukan yaitu, perlu 

adanya improvement terutama pada koneksi antara box beam dengan upright 

post untuk mengurangi stress yang melebihi yield strength dari material ASTM 

A36.  

4.2 Saran 

Setelah melakukan PKL selama kurang lebih 4 bulan, penulis memiliki 

beberapa saran mengenai pelaksanaan PKL di PT. CLS sehingga harapannya 

turut membantu dalam penerapkan prinsip continuous improvement (Kaizen). 

1. Melakukan evaluasi terhadap program PKL pada akhir periode PKL. Baik 

dari segi pelaksanaan, sosialisasi terhadap mahasiswa serta kegiatan 

bimbingan. 

2. Kampus sebaiknya melakukan visit pada perusahaan tempat mahasiswa 

melakukan program PKL, untuk mengeksplorasi kemungkinan adanya kerja 



 

33 
 

sama antar institusi pendidikan dengan pelaku industri sehingga kampus 

meluluskan tenaga kerja yang dapat dengan mudah diserap oleh industri dan 

unggul dalam pengetahuan serta keterampilan. 
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