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ABSTRAK 

 

Penelitian ini membahas implementasi Internet of Things (IoT) pada sistem modul 
latih elevator 4 lantai. Sistem ini dirancang menggunakan PLC sebagai pengendali utama 
dan motor DC sebagai komponen penggerak utama. Elevator dilengkapi dengan sensor 
load cell untuk mengukur beban, serta sistem pintu otomatis untuk meningkatkan 
keamanan dan kenyamanan. Selain itu, IoT diterapkan menggunakan HMI Haiwell untuk 
meningkatkan efisiensi dan fleksibilitas dalam monitoring dan kontrol elevator. Tujuan 
utama dari penelitian ini adalah menciptakan prototipe elevator yang mendekati fungsi 
elevator yang digunakan di gedung bertingkat. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem 
dapat mengoperasikan elevator secara interaktif dan mudah melalui platform IoT, dengan 
hasil pengukuran konektivitas dan delay yang memadai. 

Kata Kunci: Elevator, HMI Haiwell, Internet of Things (IoT), PLC 

ABSTRACT 

 

This research discusses the implementation of the Internet of Things (IoT) in a 4-
floor elevator training module system. The system is designed using a PLC as the main 
controller and a DC motor as the main driving component. The elevator is equipped with 
a load cell sensor to measure the load, as well as an automatic door system to enhance 
security and comfort. Furthermore, IoT is implemented using Haiwell HMI to improve 
efficiency and flexibility in monitoring and controlling the elevator. The primary objective 
of this research is to create an elevator prototype that closely mimics the functions of 
elevators used in multi-story buildings. The test results show that the system can operate 
the elevator interactively and easily through the IoT platform, with adequate connectivity 
and delay measurement results. 

Keywords: Elevator, HMI Haiwell, Internet of Things (IoT), PLC 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Elevator atau lift merupakan alat transportasi yang bergerak secara vertikal 

dan digunakan untuk mengangkut orang atau barang dalam bangunan bertingkat. 

Perkembangan elevator atau lift semakin baik, hal tersebut dapat terlihat mulai dari 

segi mekanik lift, sistem kontrol dan keamanan. Perkembangan yang pesat 

menjadikan elevator atau lift adalah satu-satunya alat transportasi yang paling aman 

dan cepat di sebuah gedung atau bangunan tinggi (Jami et al., 2022). Perkembangan 

elevator ini dapat diterapkan pada sistem modul latih elevator yang akan digunakan 

untuk pelatihan teknis. 

Internet of Things (IoT) menjadi minat utama sebagai hasil pengembangan 

teknologi dan revolusi industri 4.0. Perkembangan teknologi dalam dunia otomasi 

semakin mengarah pada implementasi sistem Internet of Things (IoT) untuk 

berbagai aplikasi, termasuk dalam sistem elevator. Penerapan IoT memungkinkan 

pengumpulan data secara real-time, analisis kondisi sistem, serta pengendalian 

jarak jauh yang lebih efisien. Dalam konteks elevator, pemanfaatan IoT bukan 

hanya untuk meningkatkan kenyamanan dan keamanan, tetapi juga untuk optimasi 

operasional melalui pemantauan dan pemeliharaan prediktif. Sistem ini 

memungkinkan teknisi untuk memonitor kinerja elevator dari jarak jauh, 

mendeteksi potensi kerusakan sebelum terjadi kegagalan, dan melakukan perbaikan 

secara proaktif. Aplikasi IoT telah banyak diimplementasikan di setiap sektor 

seperti sistem keamanan, monitoring, industri, pertanian, dan kedokteran (Widho 

Ralenza Pratama et al., 2022). Contoh implementasi IoT yaitu sistem keamanan 

rumah (Hidayat et al., 2018), sistem irigasi pertanian (Miftahul Walid et al., 2022), 

sistem monitoring denyut jantung dan suhu tubuh (Prayogo et al., 2017), dan sistem 

monitoring konsumsi daya listrik (Lianda et al., 2019). Penggunaan IoT dalam 

sistem elevator menggunakan ESP32 (Banurea et al., 2023), platform IoT dalam 

penelitian tersebut masih menggunakan mikrokontroler yang belum robust. 
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Teknologi IoT pada Human Machine Interface (HMI) Haiwell, yang 

mendukung berbagai protokol komunikasi dan mudah diintegrasikan dengan 

perangkat keras lain, memberikan solusi yang tepat untuk sistem kontrol dan 

monitoring pada elevator. Dengan mengintegrasikan IoT pada modul latih elevator 

4 lantai, para teknisi dapat melakukan pemantauan kondisi elevator secara real-time 

melalui HMI Haiwell, yang berfungsi sebagai pusat kendali dan visualisasi data. 

Dalam pengembangan sistem ini, IoT hanya digunakan untuk fungsi 

monitoring dan tidak untuk mengontrol operasi utama elevator secara langsung. 

Penggunaan IoT difokuskan pada pemantauan kondisi sistem dan mendukung 

proses maintenance, seperti deteksi dini terhadap kerusakan, pemantauan kinerja 

komponen, dan memberikan notifikasi jika diperlukan tindakan perbaikan. Dengan 

demikian, fungsi kontrol pada sistem ini lebih ditujukan untuk kebutuhan 

maintenance dan pemeliharaan preventif, memastikan sistem elevator tetap 

beroperasi secara optimal tanpa gangguan. 

Dengan demikian, untuk meningkatkan efisiensi dan fleksibilitas operasional, 

maka dilakukan pengembangan sistem dengan mengintegrasikan Internet of Things 

(IoT) pada modul latih elevator 4 lantai. IoT digunakan untuk pemantauan sistem 

elevator sehingga dapat monitoring dari jarak jauh dan real-time. Pemilihan HMI 

Haiwell sebagai platform IoT didasarkan pada kompatibilitas dan kemudahan 

penggunaannya. 

1.2. Perumusan Masalah 

a. Bagaimana mengintegrasikan Internet of Things (IoT) pada sistem modul latih 

elevator 4 lantai? 

b. Bagaimana tampilan IoT Haiwell untuk monitoring dan kontrol sistem elevator 

secara real-time? 

c. Bagaimana tampilan IoT Haiwell untuk monitoring RPM motor? 

d. Bagaimana cara membuat sistem alarm yang efektif untuk meningkatkan 

keamanan sistem modul latih elevator 4 lantai? 
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1.3. Tujuan 

a. Melakukan integrasi perangkat keras dan perangkat lunak yang sesuai untuk 

memungkinkan komunikasi antara sistem modul latih elevator 4 lantai dan 

Internet of Things (IoT). 

b. Merancang tampilan IoT Haiwell untuk monitoring dan kontrol sistem elevator 

secara real-time. 

c. Membuat tampilan IoT Haiwell untuk monitoring RPM. 

d. Membuat sistem alarm yang efektif dan responsif untuk meningkatkan 

keamanan sistem modul latih elevator 4 lantai. 

1.4. Luaran 

Pengerjaan Skripsi ini diharapkan dapat menghasilkan luaran, antara lain: 

a. Modul Latih Elevator Pada Gedung Berbasis PLC dengan monitoring SCADA 

dan IoT. 

b. Sistem Monitoring Modul Latih Elevator pada Gedung Berbasis SCADA dan 

IoT. 

c. SOP Modul Latih Elevator Pada Gedung Berbasis PLC dengan monitoring 

SCADA dan IoT. 

d. Artikel Ilmiah yang akan dipresentasikan pada seminar nasional. 

e. Laporan Skripsi.  
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1. Simpulan 

Berdasarkan data hasil pengujian dan analisa data terkait penelitian ini, ada 

beberapa hal yang dapat penulis simpulkan antara lain : 

1. Komunikasi antara PLC Omron dan HMI Haiwell, telah berhasil terhubung 

melalui konektor RS-232. 

2. Desain HMI Haiwell untuk tampilan HMI dan IoT telah berhasil digunakan 

untuk memantau ataupun mengeksekusi langsung program yang telah 

dibuat di PLC. 

3. Perbedaan pembacaan antara aplikasi Haiwell Cloud dan alat ukur sangat 

kecil, menunjukkan bahwa monitoring pada aplikasi Haiwell Cloud cukup 

akurat dan dapat diandalkan. 

4. Fungsi alarm dapat bekerja menampilkan peringatan untuk load cell, RFID, 

dan emergency. 

5.2. Saran 

Setelah selesai melaksanakan Skripsi ini, ada beberapa saran yang hendak 

penulis sampaikan: 

1. Disarankan untuk memakai jaringan yang stabil untuk mengakses Internet 

of Things Haiwell. 

2. Disarankan untuk mengembangkan lebih lanjut sistem ini dengan 

menambah fitur-fitur lain yang dapat meningkatkan efisiensi dan keamanan 

dari sistem modul latih elevator. 
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JOBSHEET 11 

Membuat Project Baru 

 

11.1. Tujuan Pembelajaran 

Setelah membaca jobsheet 1, pembaca dapat membuat project baru pada 

software Haiwell Cloud SCADA Designer. 

11.2. Langkah Kerja 

Langkah-langkah dalam membuat project baru adalah: 

1. Buka Haiwell Cloud SCADA Designer, pada tampilan klik “Create a 

new project…” 

 

2. Isi data project seperti contoh berikut. 
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• Isi sesuai dengan nama project yang diinginkan (pada contoh 

digunakan nama Elevator) 

• Pilih jenis HMI yang digunakan 

Setelah data telah diatur, klik OK. 

3. Tampilan awal pada project baru. 

 

4. Kemudian, save project dengan klik ikon . 
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JOBSHEET 12 

Pengaturan Komunikasi 

 

12.1. Tujuan Pembelajaran 

Setelah membaca jobsheet 2, pembaca dapat melakukan pengaturan untuk 

komunikasi HMI Haiwell dengan PLC Omron. 

12.2. Langkah Kerja 

Langkah-langkah dalam melakukan pengaturan komunikasi adalah: 

1. Pada bagian “Device”, klik dua kali untuk menambahkan komunikasi 

perangkat. 

 

2. Isi communication port seperti contoh berikut: 
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• Komunikasi yang tersedia pada PLC Omron CP1E N40SDRA yaitu 

hanya RS-232, maka pilih Serial(COM) pada “Device Interface”. 

• Pilih device OMRON-CP1E. 

• Pilih COM3 pada bagian COM port. 

Setelah selesai diatur, klik OK. 

3. Pada pop up prompt, pilih “Yes” untuk membuat variable. 

 

4. Klik “Add” untuk membuat variable. 
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5. Pada tampilan ini, buatlah variable seperti tabel dibawah. 

 

Variable 

Name 

Register 

Type 

Data 

Type 
Address 

Bit 

Address 
Mode 

PB_Up_Lt1 W(W) Bool 0 1 Write only 

PB_Down_Lt2 W(W) Bool 0 3 Write only 

PB_Up_Lt2 W(W) Bool 0 5 Write only 

PB_Down_Lt3 W(W) Bool 0 7 Write only 

PB_Up_Lt3 W(W) Bool 0 9 Write only 

PB_Down_Lt4 W(W) Bool 0 11 Write only 

PB_Lt1 W(W) Bool 1 3 Write only 
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PB_Lt2 W(W) Bool 97 11 Write only 

PB_Lt3 W(W) Bool 97 13 Write only 

PB_Lt4 W(W) Bool 97 14 Write only 

PB_Open W(W) Bool 1 5 Write only 

PB_Close W(W) Bool 1 7 Write only 

PB_Emergency W(W) Bool 1 9 Write only 

PB_Up W(W) Bool 1 11 Write only 

PB_Down W(W) Bool 1 13 Write only 

Lamp_Up W(W) Bool 10 3 Read only 

Lamp_Down W(W) Bool 10 5 Read only 

Lamp_Manual W(W) Bool 10 9 Read only 

Lamp_Auto W(W) Bool 10 7 Read only 

Seven_Segment DW(DW) Integer 55 - Read only 

Kartu1 W(W) Bool 24 12 Read only 

Kartu2 W(W) Bool 24 13 Read only 

Kartu3 W(W) Bool 24 14 Read only 

Kartu4 W(W) Bool 24 15 Read only 

Kartu5 W(W) Bool 25 0 Read only 

PB_Lt2Lift W(W) Bool 2 6 Write only 

PB_Lt3Lift W(W) Bool 2 5 Write only 

PB_Lt4Lift W(W) Bool 2 4 Write only 

Load_Cell W(W) Bool 2 11 Read only 

Emergency CIO(CIO) Bool 30 1 Read only 
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JOBSHEET 13 

Membuat Tampilan Kontrol 

 

13.1. Tujuan Pembelajaran 

Setelah membaca jobsheet 3, pembaca dapat membuat tampilan kontrol 

pada software Haiwell Cloud SCADA Designer. 

13.2. Langkah Kerja 

Langkah-langkah dalam membuat tampilan kontrol adalah: 

1. Buka tampilan dengan klik dua kali pada bagian “Display”. 
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2. Akan terbuka tampilan kosong, tampilan ini akan diisi dengan Switch, 

Lamp, dan Numeric Display yang terdapat pada Graphics library. 

 

3. Tambahkan Switch dengan klik pada gambar dan geser ke area 

tampilan. 
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4. Klik dua kali di gambar switch, maka akan muncul tampilan properties. 

 

5. Pada bagian menu “Basic”, pilih Press di bagian action dan tekan . 
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6. Pilih variable yang akan dipakai pada bagian OMRON_CP1E_1, 

setelah memilih klik Confirm. 

 

7. Pada bagian menu “Shape”, klik tombol Shape untuk mengubah bentuk 

shape. 

 

8. Akan terbuka Shape Library, disini banyak pilihan gambar (pada 

contoh digunakan shape pada bagian Button). 

9. Jika sudah memilih, klik Select. 
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10. Beberapa shape dapat diubah warnanya, untuk mengubah warna dapat 

klik Filler color atau Button color seperti gambar diatas. 

 

11. Pada bagian menu “Text”, menu ini berfungsi untuk menambahkan 

ataupun mengedit text pada shape. 

 

12. Pada bagian menu “Common”, menu ini berfungsi mengubah ukuran, 

mengubah tata letak shape, dan mengaktifkan fungsi keamanan jika 

diperlukan. 

13. Klik OK setelah selesai. 

14. Selanjutnya, tambahkan lamp lalu klik dua kali pada gambar lamp 

untuk membuka tampilan properties. 
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15. Pada bagian menu “Basic”, tekan  untuk menambahkan variable 

yang sudah dibuat sebelumnya. 

16. Ulangi langkah 7 sampai 12 jika diperlukan. 

17. Klik OK setelah selesai. 

18. Selanjutnya, tambahkan Numeric Display lalu klik dua kali pada 

gambar tersebut untuk membuka tampilan properties. 

 

19. Pada bagian menu “Basic”, tekan  untuk menambahkan variable 

yang sudah dibuat sebelumnya. 

20. Nonaktifkan Display the minus sign dan ubah Integer digits menjadi 1. 

21. Ulangi langkah 7 sampai 10 dan langkah 12 jika diperlukan. 
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22. Klik OK setelah selesai. 

 

23. Buatlah seperti tampilan diatas. 

24. Masukkan variable sesuai dengan nomor pada gambar. 

No. Variable Name Register Type Data Type Address Bit Address 

1 PB_Up_Lt1 W(W) Bool 0 1 

2 PB_Down_Lt2 W(W) Bool 0 3 

3 PB_Up_Lt2 W(W) Bool 0 5 

4 PB_Down_Lt3 W(W) Bool 0 7 

5 PB_Up_Lt3 W(W) Bool 0 9 

6 PB_Down_Lt4 W(W) Bool 0 11 

7 PB_Lt1 W(W) Bool 1 3 

8 PB_Lt2 W(W) Bool 97 11 

9 PB_Lt3 W(W) Bool 97 13 

10 PB_Lt4 W(W) Bool 97 14 

11 PB_Open W(W) Bool 1 5 

12 PB_Close W(W) Bool 1 7 

13 PB_Emergency W(W) Bool 1 9 

14 PB_Up W(W) Bool 1 11 

15 PB_Down W(W) Bool 1 13 



Politeknik Negeri Jakarta 

Politeknik Negeri Jakarta 

 
 

72 
 

16 Lamp_Up W(W) Bool 10 3 

17 Lamp_Down W(W) Bool 10 5 

18 Lamp_Manual W(W) Bool 10 9 

19 Lamp_Auto W(W) Bool 10 7 

20 Seven_Segment DW(DW) Integer 55 - 

 

  



Politeknik Negeri Jakarta 

Politeknik Negeri Jakarta 

 
 

73 
 

JOBSHEET 14 

Membuat Tampilan RFID 

 

14.1. Tujuan Pembelajaran 

Setelah membaca jobsheet 1, pembaca dapat membuat tampilan dan script 

RFID pada software Haiwell Cloud SCADA Designer. 

14.2. Langkah Kerja 

Langkah-langkah dalam membuat tampilan dan script RFID adalah: 

 

1. Klik dua kali pada OMRON_CP1E_1 untuk membuat variable baru 

dengan tipe data String. 
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Variable Name Register Type Data Type Address Address Length 

RFID DW(DW) String 100 5 

Nama1 HW(HW) String 0 10 

Nama2 HW(HW) String 10 10 

Nama3 HW(HW) String 20 10 

Nama4 HW(HW) String 30 10 

Nama5 HW(HW) String 40 10 

• Variable Nama1 sampai Nama5 berfungsi untuk menyimpan 

informasi nama pada kartu RFID. 

• Variable RFID berfungsi untuk membaca kartu RFID. 

2. Buatlah internal variable untuk melengkapi. 

 

3. Klik kanan pada Internal Variable, lalu klik Add internal variable 

grup. 
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4. Klik OK. 

Variable Name Register Type Data Type Address Address Length 

Nomor_Kartu W Integer 1 1 

Nama_Kartu W String 110 10 

Daftar_RFID B Bool 0 1 

Nama_RFID W String 100 10 

Record_RFID B Bool 1 1 

• Variable Nomor_Kartu berfungsi untuk menginput nomor kartu. 

• Variable Nama_Kartu berfungsi untuk menginput nama baru. 

• Variable Daftar_RFID berfungsi untuk megubah nama lama 

menjadi nama baru pada kartu dengan nomor yang diinput. 

• Variable Nama_RFID berfungsi sebagai tempat menyimpan nama 

saat kartu di-tap. 

• Variable Record_RFID berfungsi sebagai pemicu untuk 

menyimpan nama pada data tabel. 

5. Buatlah internal variable seperti tabel diatas. 
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6. Klik dua kali pada RFID, maka akan muncul Property Setting untuk 

RFID. 

 

7. Ceklis “Enable” untuk mengaktifkan RFID. 

8. Tekan  dan masukkan variable dengan nama RFID. 

9. Klik OK setelah selesai. 
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10. Buka Data Group, lalu klik Add data group. 

 

11. Buat Group Name (pada contoh digunakan nama Data_RFID). 

12. Ceklis pada Local Storage sehingga data tersebut akan disimpan di 

HMI. 

13. Pada Record Mode, pilih Trigger Record dengan mode OFF → ON. 

14. Tekan , lalu masukkan variable dengan nama Record_RFID. 

15. Pada Channel Count pilih 1 lalu tekan Apply. 
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16. Pada Channel Variable tekan , lalu masukkan variable dengan 

nama Nama_RFID. 

17. Ganti tulisan pada Channel Title menjadi “Nama”. 

18. Setelah selesai klik OK. 

 

19. Kembali ke Project profile, lalu klik dua kali pada gambar + di bagian 

Event untuk membuat script. 

 

20. Pilih Start event, lalu klik Next. 
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21. Pada Event execution pilih Each terminal agar semua perangkat yang 

terhubung dapat menjalankan Event. 

22. Ubah Event name (pada contoh digunakan nama RFID). 

23. Execution mode diubah menjadi Execution interval dengan Interval 

500 Milisecond. 

24. Pada Execute task, tekan  untuk membuat script. 

 

 

• Baris 1 sampai 8 berfungsi untuk mendeklarasi variable. 
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• Baris 10 sampai 25 berfungsi untuk mengubah nama lama menjadi 

nama baru. 

• Baris 27 sampai 37 berfungsi untuk mengubah nama yang akan 

terekam pada tabel. 

• Baris 39 sampai 44 berfungsi sebagai pemicu agar nama dapat 

direkam. 

25. Klik OK jika semua sudah selesai. 

 

26. Klik dua kali pada gambar + di bagian Display untuk membuat 

halaman baru. 
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27. Ubah nama Picture name (pada contoh digunakan nama RFID). 

28. Klik OK jika sudah selesai. 

 

29. Tambahkan Historical data report table, lalu klik dua kali pada tabel. 
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30. Tekan  pada bagian History group. 

 

31. Pilih Data_RFID. 
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32. Klik OK. 

33. Setelah semua selesai klik OK. 

 

34. Buatlah tampilan RFID seperti diatas. 

No. Shape Variable Name Group Name 

1 Historical data report table - Data_RFID 
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2 Numerical input Nomor_Kartu - 

3 Text input Nama_Kartu - 

4 Switch Daftar_RFID - 
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JOBSHEET 15 

Membuat Alarm 

 

15.1. Tujuan Pembelajaran 

Setelah membaca jobsheet 1, pembaca dapat membuat project baru pada 

software Haiwell Cloud SCADA Designer. 

15.2. Langkah Kerja 

Langkah-langkah dalam membuat alarm adalah: 

 

1. Klik dua kali pada bagian Alarm. 

 

2. Klik Alarm configuration. 
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3. Klik Add untuk menambahkan Alarm Group. 

 

4. Buat nama grup alarm (pada contoh digunakan nama Alarm). 

5. Klik OK jika semua sudah selesai. 

 

6. Klik Add alarm data untuk menambahkan alarm. 
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7. Buat tiga alarm seperti data diatas. 

 

8. Buat halaman baru, lalu tambahkan Alarm table. 

9. Klik dua kali pada tabel. 
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10. Pilih Type tabel History untuk mendata alarm yang menyala. 

11. Jika sudah selesai, klik OK. 

 

12. Buatlah halaman alarm seperti gambar diatas. 
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	/15.2:C



	IF
	-14IF1
	Multi-line
	/14.0:B
	/14.3:B


	-14IF2
	Multi-line
	/14.0:E
	/14.3:E



	LC
	-12LC1
	Multi-line
	/12.0:C



	MR
	-13MR1
	Multi-line
	/13.3:B


	-13MR2
	Multi-line
	/13.3:E


	-13MR3
	Multi-line
	/13.7:B


	-13MR4
	Multi-line
	/13.7:E



	O
	-13O1
	Multi-line
	/13.0:B


	-13O2
	Multi-line
	/13.0:E


	-13O3
	Multi-line
	/13.5:B


	-13O4
	Multi-line
	/13.5:E



	SG
	-15SG(1-4)
	Multi-line
	/15.8:C



	T
	-5T1
	Multi-line
	/5.4:D
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