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ABSTRAK

Ayam ras broiler merupakan hewan yang memberikan respons dengan paparan
sinar cahaya. Pemanfaatan cahaya pada budi daya unggas sudah lama diterapkan
karena memiliki beragam keuntungan. Cahaya memiliki fungsi penting untuk
mengatur ritme harian, pertumbuhan, hingga. reproduksi selain sebagai
penerangan. Fase hidup awal ayam pedaging terjadi_pada dua minggu pertama
yang merupakan masa kritis.ayam pedaging. Oleh sebab. itu.ayam pedaging
memerlukan perhatian intensif, masa kritis tersebut ialah masa broeding. Umur
ayam menjadi salah satu parameter yang menjadi acuan untuk mengatur-kondisi
pencahayaan pada brooding area, hal ini dikarenakan pengaturan pencahayaan
tergantung terhadap umur ayam yang berada pada brooding area saat itu. Industri
peternakan” moderen saat 'Ini telah menerapkan konsep sistem -kontrol pada
brooding area untuk mengatur sistem pencahayaan,. tetapi dalam penerapannya
sistem pencahayaan pada brooding area Saat ini_masih menerapkan sistem
konvensional. Oleh karena itu diperlukan sebuah sistem pengaturan untuk dapat
menghasilkan nilai intensitas cahayayang sesuai padabrooding area, yang dapat
bekerja secara kontinu dan sesuai-dengan kebutuhan kondisi brooding area
berdasarkan tingkat pencahayaan brooding area serta umur ayam. Hasil penelitian
ini berupa program simulasi pada software LabVIEW 2015 sebagai pemroses
sinyal serta HMI dan source code program simulasi. Sensor cahaya dan umur ayam
direpresentasikan sebagai parameter masukan dalam pemrosesan software
LabVIEW dengan metode Fuzzy Logic dan menggunakan lampu LED sebagai
perangkat output untuk menghasilkan keluaran intensitas cahaya yang diperlukan.

Kata Kunci :"Ayam Ras Broiler, Intensitas Cahaya, Masa Brooding, Umur Ayam,
Brooding Area, Program Simulasi LabVIEW 2015, Lampu LED

Vi
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ABSTRACT

Broiler chickens are animals that respond to exposure to light. The use of light in
poultry farming has long been applied because it has various advantages. Light has
an important function to control daily rhythms, growth, and reproduction as well
as lighting. The age of the chickens.is one of the parameters that becomes the
reference for adjusting the lighting conditions in the brooding.area, this is because
the lighting settings depend on the age of the chickens in the brooding area at that
time. The modern livestock industry has now applied the concept of a contral.system
to the brooding area to regulate the lighting system. But in its application the
lighting system in the brooding area is currently still applying the.conventional
system. Therefore, a control system is needed to be able to produce an appropriate
light intensity value in the brooding area that can work continuously and according
to the needs of the brooding area based on the lighting level of the brooding area
and the age of the chicken In this lighting system in the form of a simulation
program on the LabVIEW 2015 software as a signal processor as well as HMI and
source code for the simulation program. Light.sensor and chicken’s age are
represented as input parameters in LabVIEW, processing using the Fuzzy Logic
method and using LED lights as output device to produce the<required light
intensity output.

Keyword : Broiler Chickens, ‘kight Intensity, Chicken Age, Brooding Area,
Simulation Program on LabVIEW 2015, LED Lights

vii



eyieyer uabap Niwyaijod uizi edue)

2
v
()
=
Q
c
=
T
o
=
—
Q.
o
==
3
[}
-
c
)
=
o
=
==
[}
T
o
=
=
=}
Q
o
=
<
o
=
Q
g
S
[
-
o
o
=3
(1)
==
S,
~
-
m
Q
o
—
e
o
==
o
-
-
o

N
Qoo
S o]
s 23
5 2 @
Q@ c 5
355
=) -
833
=]
3 <
c Q
3 c
=3 3
o e
5 =
2& 7
5%
3 5
m :
-
358
B e S
=~ 3o
-
533
S8 g
~
< ®
) )
T
s QP
Q 5
59 0
3 =
8 o
8 ®>
< °
(7] m
) 5
c 2 £
£ =
c 2
S el
2273
S o<
s o
- =1
€ 9 3
= o
£
3. °
o
o 2
o —
3 £
5 &
°
z ¢
Y]
~ >
5 T
a5 ®
- =
& -
= @
Q
=
~
W.
=
~
S
-+
Q
=
o
3.
Q
[ =
Q
=
w
=
Q9
-
=
3
1)
w
o
S
3

au
m
=
8]
T
-+
8

o
m
x
0
©
~*
(Y
z.
;
o
2,
=.
®
x
E.
x
P4
®
Q
o
=.
o
o
x
3
1
-+
Y

-
o
o
=
o
3
Q
3
(]
>
Q
c
=,
T
"
[}
o
o
-
o
=
Q
-
o
c
wn
o
f=
-
c
=2
~
o9
=
<
o
-
<
wn
=
-
o
3
T
o
3
(]
3
n
o
>
-
f=
3
=
o
3
Q.
o
3
3
(]
3
<
m
T
c
-
=
o9
>
%]
c
=
T
[}
-

DAFTAR ISI

HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS ..ot i
LEMBAR PENGESAHAN SKRIPSI .....cooiiiiiic e v
KATA PENGANTAR L.t i e snvaeesnaaeesnaaeasnseeanneeaseeeas \
ABSTRAK ... ca P PP et Vi
ABSTRACT ....ciiiciivceeneceagaddP. e I s e Vil
DAFTAR TABEL.... g dl...............cocconivniiinnrninnennenesnnneeness S g1+ iX
DAFTAR GAMBAR ........ooiieiieieieseseeee it Bhe e sne e sesiesesessessesssseseeseessabine o lin Xi
BAB I.....gf d....... AR ... BR.R RN ... 1
PENDAHULUAN ....ooii ittt itessensase s eneeeeeesbanae e enasne e taaseseonaseesssthesesbiseesessessesensens 1
I 1 T = 7=] P =V o oS s SO S L SO 1
1.2, Perumusan Masalah..........cc.. ..o bt 2
L8 Tujuan.... S .. Y. &Y. . ... 2
S8 Umum... S— . .. 4. A . ... 2
B3R,  Khusus ... S——_ ... A . A ... 3
189 Luaran........ S — .. ... 3
BABY................... [ o ... 4
TINJAUAN PUSTAKA L. eerirvinn s nenass ans e ins e passse s teesasssss sneaseestanansasasseseeseses 4
2.1, " KONTEKS PNEIITIAN. . ... ihwestssummsausenmensesumnmns s bun s diss s s s aseansasssceneenees 4
2.2, AYAM Broiler. ... e 6
2.3. Pengaruh Cahaya Terhadap Ayam Broiler...........ccccooeiiiiiiiiiniscnne. 6
2.3 1. INtensitas CANAYA......... o fhe iueonne e fh irane e snnnecaneanesnsaneansannannesnseeneeshes 7
2.3.2.  DUraSI PENCANAYAAN. .......cueireerseesnesnnessnansessansnssnnsssasssesnsssnnsssnsnsasee s shasees 7
2.3.3. Warna Cahaya (Panjang Gelombang Cahaya) ............ccccceevvereenciinnniinn. 8
2.4. Mekanisme.Pengaturan Cahaya Pada Brooding Area...................custe...... 9
2.5.  Sistem Pengukuran dan Pengaturan Cahaya pada Brooding Area.......... 10

2.5.1. Light Dependent Resistor ( LDR ) dan Rangkaian Pembagi Tegangan

10

2.5.2.  Lampu LED ( Light Emmiting Dioda) ..........cccccerriiiinenininieieeeen, 12
2.5.3.  Real Time Clock DS 3231 (RTC)....ccceiiriiiiiiieiee e 14
2.5.4.  SiSteM FUZZY LOGIC ...vveiveerieiieesieeie et 15
2.5.4.1.  HIMPUNAN FUZZY ....ooveiieieee et 15

viii



eyieyer uabap Niwyaijod uizi edue)

2
v
()
=
Q
c
=
T
o
=
—
Q.
o
==
3
[}
-
c
)
=
o
=
==
[}
T
o
=
=
=}
Q
o
=
<
o
=
Q
g
S
[
-
o
o
=3
(1)
==
S,
~
-
m
Q
o
—
e
o
==
o
-
-
o

N
Qoo
S o]
s 23
5 2 @
Q@ c 5
355
=) -
833
=]
3 <
c Q
3 c
=3 3
o e
5 =
2& 7
5%
3 5
m :
-
358
B e S
=~ 3o
-
533
S8 g
~
< ®
) )
T
s QP
Q 5
59 0
3 =
8 o
8 ®>
< °
(7] m
) 5
c 2 £
£ =
c 2
S el
2273
S o<
s o
- =1
€ 9 3
= o
£
3. °
o
o 2
o —
3 £
5 &
°
z ¢
Y]
~ >
5 T
a5 ®
- =
& -
= @
Q
=
~
W.
=
~
S
-+
Q
=
o
3.
Q
[ =
Q
=
w
=
Q9
-
=
3
1)
w
o
S
3

au
m
=
8]
T
-+
8

o
m
x
0
©
~*
(Y
z.
;
o
2,
=.
®
x
E.
x
P4
®
Q
o
=.
o
o
x
3
1
-+
Y

-
o
o
=
o
3
Q
3
(]
>
Q
c
=,
T
"
[}
o
o
-
o
=
Q
-
o
c
wn
o
f=
-
c
=2
~
o9
=
<
o
-
<
wn
=
-
o
3
T
o
3
(]
3
n
o
>
-
f=
3
=
o
3
Q.
o
3
3
(]
3
<
m
T
c
-
=
o9
>
%]
c
=
T
[}
-

2.5.4.2.  Fungsi Keanggotaan ............ccccceeveevieiiesecie e e e 16
2.5.4.3.  Sistem INfErensi FUZZY ........ccccoevviieiiecece e, 20
255, LabVIEW 2015.. ...ttt 23
BAB .. 26
PERENCANAAN DAN REALISASI ...t 26
3.1, Perencanaan Alal..........oooueomwowsiii e astiiimm o Woiaseveeveenieeneesneeseeseessesnaens 26
3.1.1.  DeSKripsi AlQL ...t iviiineeieeeiieieeeeseee s veabiinn e Hinn e e seaeeesseenaens 27
3.1.2.  CaraKerja Alat i et i e 27
3.1.3.  SpeSifikaSLAIRL...........ccoeeiiees e S 28
3.1.4.  Diagram BlOK SiStemim. ........coveiemteeiiaiore b siesreseesieeeeseeseeeeesseesabin, 29
3.2.  Perancangan Program SIMUIASI........coee..iaiueiioite it e 30
3.2.1° « DesSKIIPST PrOgram e e oo ihress e deanne e sanan e snnseeeesnts e snbeeeseessenns 30
W4y Cara Kerjiabiaoititemmmyr " .. ... ... . . 0. ... 30
3.3. Perancangan Sistem Logika FUZZY ........ccueeiumneesiineeesiiaeseeoneaneeneenns 31
B8l Fuzzifikadu—_ _l” A A A ... 31
3.3.2. Pembentukan Aturan Logika Fuzzy .............ceeoieis e cdeiiaienne, 35
3.4. Penghitungan Rangkaian Pembagi Tegangan ...t ......deevesruaresseenen. 36
3.5, Realisasi Program Simulasi pada Labview 2015..........0ciiiieieennne.. 37
351, FUZZY SyStem DESIGNEN ....cueeueeuueueiueasessesseaseaneansassessesnessesssssesssasasseeseens 38
3.5.2. © Program Simulasi pada LaDVIEW ..... e oo e ieeii s ieesneenneaneeeenn. 41
BABIVRR.......... R Nl o ... 44
PEMBAHASAN ...ttt et aite e e ae e ahe e haaaansaeaansaeaannaeaansaeaannnaanseeeenes 44
4.1. Pengujian Kesesuaian Nilai Output pada Program Simulasi .................. 44
411  Deskripsi PENQUJIAN-.... o it i i it et anesnennane e s 44
4.1.2  ProSEAUr PENQUJIAN .......ccveiueiieriiiiiiieieieienie et snesneeseeneesee e ahanead 44
4.1.3  Data HaSIEPeNGUIAN ..........c.cooririiiiiiiieicc st e 46
BAB V ..o s OO et 64
PENUTUP . ... e e e et e e e s e e e e e s nnaeeeeennnes 64
5.1 KESIMPUIAN ...t 64
5.2, SAIAN ...ttt beenree s 64
DAFTAR PUSTAKA ettt e e 65
LAMPIRAN —LAMPIRAN ..ottt 51



ejieyer 1abaN yiuwyaljod uizi eduey

undede jynjuaq wejep 1ul sijn} eA1e) yninjas neje ueibeqas yelueqiadwaw uep ueywnwnbusw buese|iq ‘'z

ejie)yer 1363 yiwya3ijod sefem buek uebunuaday) ueyibniaw yepn uedianbuad °q

*yejesew njens uenefun neje }iij uesiinuad ‘uesode] uesijnuad ‘Yeiwyji eA1ey uesiinuad ‘ uenijauad ‘ue)yipipuad uebunuaday) ynjun eAuey uedipnbuad ‘e

DAFTAR TABEL

Tabel 2. 1 Penelitian Terdahulu oleh Putu Adi S dKK........ccccooveiiiiiiiiicie 4
Tabel 2. 2 Penelitian Terdahulu oleh Muh Fuad Mansyur .............ccccceovienencnene. 5
Tabel 2. 3 Penelitian Terdahulu oleh S S MAraArtiyasa .......ccoeeerenennens 5
Tabel 2. 4 Rekomendasi Program Pencaha yam. Brailer................... 9
Tabel 3. 1 Fungsi Keanggotaan Variabel Intensitas Cahaya ... e 31
Tabel 3. 2 Fungsi Keanggotaan Variabel Umur Anak Ayam...................

Tabel 3. i
Tabel 3. ika FUzZzy ......e............

Tabel 4.1 Data Hasil Pengujianl ..............

X
v
=
a]
T
&

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

—
o
)
o
3
Q
3
o
3
Q
=
o
T
o
o
o9
e
o
=
o
~*
o
c
n
s
=
-
<
=
g
o
g
]
=
=
5
=]
T
o
3
(]
3
o
o
2
c
:
o
3
Q.
o
3
3
5
<
()
o
c
=
o
3
w
<
3
o
[}
-




eyieyer uabap Niwyaijod uizi edue)

undede j}njuaq wejep 1ul sijn} eAie) ynin|as neje ueibeqas yelueqiadwasw uep ueywnwnbusw buese|iq ‘'z

ejie)jer 3B yiuylijod 1efem buek uebunuada)y ueyibniaw yepn uedipnbuad 'q

XL

o

x

0

= I BB
»9 2 & Gambar2.
53 %‘- § Gambar 2.
fag =
Z£3 .. A Gambar?2.
o0 -
%‘é % Gambar 2.
52 ®  Gambar 2.
25 3
£9 = Gambar 2.
=~
B 3 2  Gambar 2.
S Q
22 ® Gambar2.
[ ) —
25 & Gambar2
35 =
2= & Gambar 2.
s 3
55 ¥ Gambar 2.
3E
3& Gambar 2.
=3
g Gambar 3.
5 =
85 Gambar 3.
e 3
g3 Gambar 3.
58
83 Gambar 3.
53
=55 Gambar 3.
—-:
%g Gambar 3.
=]

22 Gambar 3.
73
3% Gambar 3.
L c
ez Gambar 3.
S
T Gambar 3.
33
=8 Gambar 3.
Q ..
= Gambar 3.
:’," Gambar 3.
&
=, Gambar 3.
3
g Gambar 3.
=
g Gambar 3.
; Gambar 4.
o
> Gambar 4.
=

DAFTAR GAMBAR

1 Komponen LDR (Light Dependent ReSIStOr)..........ccoveeveneereniennens 11
2 Rangkaian Dasar Pembagi Tegangan...........ccccceevevverveieesieesesinennnns 11
SLAMPU LED. ...t s 13
4 DIIVEr LAMPU .o st asifiiinns - Phinns e see s 13
SRTC DS 3231.... g ... e 14
6 Representasi'Lingar NaiK ...........ccccovveiviiieieeieeeses s atbine e i e 17
7 Representast Linear TUIUN .......i i ceereeieeieeieee e e eee s el Sine s 18
8 KUV SEOITIgA st oot et e Bt sl 18
QKUIVA TraPeSTUM . cveeueiurveeeeeeeeiraas e iaeseeesnnabeeniaie e s sbaeee nesneessennenssens 19
10 Kurva S PertumBURaN .......... et ket s asbe e, 19
11 Struktur Sistem Inferensi FUzzy ...t it 20
12 Struktur Dasar Pengendali FUZzy .cc........cce i, 22
1 Diagram Alir Proses Perancangan Alat..........uc.oodeveecotivineenene 26
2 Tampilan Front Panel............cccoo i i b 28
3 Tampilan BIOCK DIaQram ......coee..o.vecveeeeecouiiiiennesneess cibannnessasssassnesnens 28
4 BloK Diagram SISTEM .......coueeuueueesiiiinmsnssssnsssssiiisennessessessesssssnssseseenees 29
5 Blok Diagram ClOSed. LLOOP .. .. e ssmssncreasiereruse it duesrsibanssnsannsseesenns 29
6 Diagram ALIF PrOQram .........cocveieiiieiieie e sre e e 30
7 Kurva Fungsi Keanggotaan Variabel Intensitas Cahaya................... 32
8 Kurva Fungsi Keanggotaan Variabel Umur Anak Ayam ................. 33
9 Fungsi Keanggotaan Variabel-Intensitas Cahaya Lampu ................. 34
10 Hubungan Antara Nilai Resistansi Terhadap Nilai Lux ................. 37
11 Tampilan Instruksi Fuzzy System DeSIgner ..........c.ccoeeveevmuion. o, 38
12 Tampilan‘Halaman Variables pada Fuzzy System Designer-.......... 39
13 Tampilan pada Halaman RUIES ..., 39
14 Tampilan pada Halaman Test System..........cccocveviiiiieiic e, 40
15 Source Code pada Block Diagram .........cccceeveevieviieeiec e 41
16 Tampilan Front Panel Program Simulasi ..........cccccooceveiiniinnenen, 42
1 Tampilan untuk Menjalankan Program Simulasi...........c.c.cccceveiennen. 45
2 Instruksi untuk Mengubah Parameter ..........cccccoveiiiinieninncieens 45

Xi



eyieyer uabap Niwyaijod uizi edue)

undede )ynjuaq wejep 1ui sijn} eA1e) Yyninjas neje ueibeqas yelueqiadwasw uep uewnwnbusw Huese|iq °z
ejie)jer 3B yiuylijod 1efem buek uebunuada)y ueyibniaw yepn uedipnbuad 'q

XL
ﬂx’ Gambar 4.

o 0 Gambar 4.

oo -2-
»9@ % o Gambard.
g0 3
85T = Gambar4.
SS9y =
g3 - Gambar 4.
55 S
5e = Gambar 4.
¢ 8
cw = Gambar4.
=g 2
~Q & Gambar 4.
52 2z
ey B Gambar4.
=Y
= )
3w = Gambar 4.
= % [ -
23 2  Gambar 4.
25 B
23 = Gambar4.
5< Y]
22 Gambar 4.
D g Gambar 4.
58 Gambar 4.
TT
5 ; Gambar 4.
=0
g2 Gambar 4.
55’ Gambar 4
53 ‘
35 Gambar 4.
)

Q.
o8 Gambar 4.
("]
=
g% Gambar 4.
g3
2
g
S%
S
o g
$3
T
gD
=
g
%
)
&
<
3
')
c
o
=
2
Y
g
3
o
5
)
=

3 Tampilan Petunjuk Nilai QUEPUL.........cccocoeiieiiie e 46
4 Fungsi Keanggotaan Variabel Umur Ayam..........cccccoevvevviieinennene 47
5 Derajat Keanggotaan pSangat Awal [0] ..., 48
6 Kurva Fungsi Keanggotaan Variabel Intensitas Cahaya................... 48
7 Derajat Keanggotaan pada pSangat Redup [7] ...cccooevveveieeiieiiennnn 49
8 Derajat Keanggotaan padat Redup [7].... e veoveiveieiiiiecece, 49
9 Grafik Lampu pada Himpunan Sangat Terang 0:6 .. ..voooverveennenen, 50
10 Grafik Lampu pada Himpunan Sangat Terang 0.4 ... e 50
11 GrafiK KOMPOSISI ....c.veivieiieeis b S st s 51
12'Kurva Pembagian Daerah ........cc...cccireiiie i neah 52
13 Derajat Keanggotaaan pada pAWal [15] ...t B 53
14 Derajat Keanggotaan pada pSedang [15]..c...oveveiieiecsiiate e, 54
15 Derajat Keanggotaam pada pRedup [11]...cc.ooooiriiiiiee i, 54
16 Derajat Keanggotaan pada [1Sedang [11].........ccccoveeoiemirecveiennenenn 55
17 Grafik KOMPOSISI ...ccvvieeiirie e casibennneeeen csinnnnseesedanneeseen daannnsseeseens 56
18 Kurva Pembagian Daerah ................ca00e oo itbeneeee s sdennnasnnseenenns 57
19 derajat Keanggotaan pada PAKNIE [30] i e catbeneareaeaescenen. 59
20 Derajat Keanggotaan pada pSangat AKhir [30] .....cccoovvvvevnienienne. 59
21 Derajat Keanggotaan pada pTerang [15] «.....cvoie i civnennanesceenenn 60
22 Grafik KOMPOSISE . i eeeiiiisetaueasneasnsssnessnanssasaessaannsasaesnsanneasnassasseessens 61
23 Kurva Pembagian Daerah.... s i o ieeeeeenuesuesnesnesneanasnsssesseeneen. 62

Xii



eyieyer uabap Niwjaijod uizi edue)

g
O
[
=}
Q
[
f7
T
o
=
—
Q.
o
=
S
[}
-
[
=L
=
o
=
=
[}
T
m
=
=
=
Q
o
=
<
-
=
Q
3
o
[
-
v
o
=
(1)
=
=,
=
-
[
Q
m
—
—
o
=
o
-
-
-

N
= - Y
o )
s 28
3 @
Qc s
35S
= -
833
=]
3 <
c )
3 c
=3 3
Y e
5 =
2& 7
3 =%
3 5
m :
-
33¢
T o5
= o
-
533
S8 g
-~
A< b
o 2
o
s @3
Q 5
59
3 =
'ﬂ_" (Y
8 97
< °
w m
) -]
c X E
= =
c 4
= el
303
3 <
i S
P —
€ 9 3
=
i £
2. °
o S
S £
m —
3 8
5 5
°
z S
i
~ >
5 T
s @
T =
c £
= @
o
-
-~
W.
=
~
o
-+
i
=
o
3.
8
=
&
=
w
=
8
Cad
<
3
o
w
L
&
7

2 g
o
=
0
T
~*
Y

I
Y
x
0
T
-+
v
§0
;
o
=
=
(0]
x
E.
x
=
D
Q
[
=.
=
Y
x
o
*
-+
v

-
o
o
-
o
>
Q
3
(]
=]
Q
c
o
T
1"
()
o
o
b=
o
=
o
-
o
c
w
o
c
-
c
=2
~
Q
-
<
Q
-
=3
w
=
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
=
=
o
=
o
o
=
3
(]
=
<
()
T
<
-
=
o9
=
w
c
3
T
(]
-

BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Ayam adalah hewan yang bertipe homeotermic, yang berarti bahwa ayam
adalah hewan yang harus mempertahankan kondisi ‘tubuhnya dalam keadaan
normal agar dapat hidup dan-berproduksi dengan efisien. Fase hidup awal ayam
pedaging terjadi pada.dua minggu pertama yang merupakan masa. kritis ayam
pedaging. Oleh sebabitu ayam pedaging memerlukan perhatian intensif, masa kritis
tersebut ialah masa brooding (Fatmaningsih, Rani.,2006). Dikarenakan negara
Indonesia yang beriklim tropis menyebabkan keadaan temperatur yang cukup tinggi
padasiang hari, hal ini dapat menyebabkan ayam mengalami cekaman panas (heat
stress). Untuk menanggulangi keadaan ini.maka perlu diberikan pencahayaan pada
malam hari, hal ini bertujuan agar memberikan kesempatan bagi ayam untuk
mengkonsumsi pakan lebih banyak sehingga konsumsi nutrisi dapat terpenuhi, pada
malam hari juga suhu relatif rendah sehingga terjadiproses metabolisme yang lebih
dan dapat berpengaruh pada proses pertumbuhan.

Cahaya bukan hanya berpengaruh pada konsumsi pakan, tetapi secara umum
mempengaruhi proses pertumbuhan ayam broiler. Cahaya berfungsi dalam proses
penglihatan, merangsang siklus internal dan menstimulasi hormon, baik hormon
pertumbuhan maupun hormon reproduksi kanibalisme (Olanrewaju et al., 2006).
Berdasarkan penelitian yang dilakukan oleh Renden etal., (2006), pengaturan nilai
dan durasi pencahayaan bergantung pada umur anak ayam, dikarenakan perlu
perlakuan dan pengkondisian yang berbeda mengacu pada umur anak ayam tersebut
. Oleh karena itu. untuk-menjaga kondisi pencahayaan yang.diinginkan pada
brooding area (area kandang) makadiperlukan sebuah.sistem-pengaturan yang baik
agar dapat memberikan pengaruh pada kondisi ayam broiler.

Saat ini industri peternakan ayam ras broiler dalam mengatur pencahayaanya
masih dalam sistem konvensional, dikarenakan hal tersebut penelitian ini dilakukan
bertujuan untuk mengubah sebuah sistem konvensional menjadi sebuah sistem yang
bekerja secara kontinu dan sesuai dengan kebutuhan kondisi brooding area

berdasarkan tingkat pencahayaan dan umur ayam. Dalam menerapkan sebuah
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sistem yang diharapkan dapat bekerja secara efisien, pembuatan simulasi
diperlukan dengan mengacu pada kondisi — kondisi aktual pada brooding area.
Dalam proses realisasi dari sistem pengaturan ini maka, dibutuhkan beberapa
paramater-parameter penting yaitu sensor LDR (Light Dependent Resistor) yang
berfungsi untuk mengukur nilai intensitas cahaya pada brooding area, perangkat
RTC DS3231 yang berfungsi sebagai paramater masukan untuk mengidentifikasi
usia anak ayam, serta Lampu LED.yang berfungsi sebagai perangkat keluaran yang
menghasilkan cahaya. .Metode Fuzzy logic dijadikan sebagal metode sistem
pengaturan dalam™ membuat keputusan, karena fuzzy logic dapat mengatasi
permasalahan” pada pengontrolan \non-linear dan adaptif serta menggunakan

pendekatan berdasarkan sifat dan perasaan manusia

1.2.© Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang tersebut maka dapat dirumuskan beberapa
masalah sebagai berikut :

a) Bagaimana cara mengatur nilai variabel intensitas cahaya agar sesuai
dengan nilai intensitas cahaya yang dianjurkan.

b) Bagaimana cara menginput usia anak ayam

c) Bagaimana cara menyusun sebuah sistem pengaturan nilai intensitas
cahaya dengan menggunakan metode fuzzy logic

d) Bagaimana cara membuat program simulasi sistem pengaturan
intensitas cahaya pada brooding area menggunakan software
LabVIEW

1.3.  Tujuan

Tujuan yang Ingin dicapai-dalam pembuatan tugas.akhirini‘adalah sebagai
berikut:

1.3.1. Umum

a) Mampu menyusun laporan tugas akhir yang merupakan salah satu
syarat kelulusan
b) Mampu mengimplememtasikan bidang instrumentasi dan kontrol

industri
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1.3.2. Khusus

a) Mampu merancang sistem pengaturan intensitas cahaya brooding area
berbasis logika fuzzy.
b) Mampu membuat program simulasi sistem pengaturan intensitas

cahaya dengan metode fuzzy logic.berbasis labview

c) Mampu melakukan p

14, Luaran

St ini dapat membe manfaat bagi para pels

Hasil dari 3
peternakan m 4/ masyar diantaranya seba erikut :
: aporan tugas \
ahaya pada b

) Publikasi

i
c) Pemode n Simulasi si pengaturan caha rooding

area be ware LabV
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PENUTUP

5.1. Kesimpulan

2 g
m
=
0
T
~*
Y

o=
)
x
8]
©
-+
Y
é.
;
o
&
=
o
x
E.
x
<
D
Q
o
=.
L
o
x
o
*
-+
Y

1. Telah dirancang sistem pengaturan.intensitas cahaya brooding area
berbasis logika fuzzy.

2. Telah berhasil.dirancang program simulasi sistem pengaturan otomatis
brooding area berbasis LabVIEW. Sistem pengaturan ini terdiri dari
intensitas cahaya breoeding area objek tugas akhir dan umur ayam. Hasil
sistem pengaturan brooding area adalah intensitas. cahaya yang
dibutuhkan oleh anak'ayam.

3. Pengujian ‘program simulasi menghasilkan nilai output yang berbeda
beda sesual dengan._korelasi antar nilai masukan. Berdasarkan nilai
output hasil program simulasi dibandingkan dengan nilai hasil hitungan
matematis, nilai sudah sesuai menghasilkan nilai‘ yang sama, misal
ketika umur ayam O hari, intensitas cahaya.7 lux nilai output yang
dihasilkan pada program simulasi adalah 18,142 lux, dan nilai hitungan
matematis adalah 18,142 lux

5.2. Saran

Rancangan di atas dapat diwujudkan dengan platform teknologi sesuai
anggaran biaya yang trersedia.
Rancangan ini dapat dikembangkan dengan menambahkan basis 10T.
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Datasheet RTC (Real Time Clock) DS3231

o DALLAS AMLAXI AN
'r SEMICONGUETOR
Extremely Accurate I2C-Integrated
RTC/TCX stal Extremely Accu-ate 12C-Int.
Ojaysta.l'
General Description i
The [ accusic 20 ral. % Acoursoy <2ppm from 0°C to 240°C a _ _
tmo clozh (FTC) wih 2n iiagrated srporzturs: ¢ =3 Sppem from 0 0 +85°C w Figure 1. Timekeeing Registers
comparsatod ) and crystal. The 4 for Continuous. BT ElL]
irmmmnbmuylmt,n:l‘mmmmcu B e ® Inet R ADORESE | wse B'“l"“l sme | ema |nrrz|a|r1| ikl s [
makaoping when main power 1o the devica i imlar-—— § T
 Tho & o o thr perating m:w - 0OH a 10 Saconds. Seconds Saconds. 00-E0 u
Hnlulmugmdh = wall a5 raduces Industrial: -40°C ta +85°C ot 2 10 Mn.faz Mo e Do el
tho picce it coun 12 1 rgin Tha DST73 ¢ Low-Power Consumption o | o | e ot Hewr e ]
i aval d indusiria M Clock ‘Seconds, Minutes, 10 How wa
mmdnnﬂmdmniﬂ-m 50 packaga. Hours, Dy, ‘and Year with Leap Year oaH ] o o | a a Doy Day T
The FITC maintain sacands, minvtcs, haurs, day, dato, 'D"'ﬂhﬂ "'i‘"ll""z‘w 1] [ o 0D e Ddtn [
e, and yaar information. The dato @l tha and af the  # Twa Time-of-Day Alarms pre— Er
o mmﬁrlghndmhmumm # Programmable SquareWave Output o (e o 10 Mot Martn i Loty
chays, including comactions R # Fat (£00kHz) 2 Interiace
clock operatas in 2hhour or 12hour foemat o oy ; o e o Yo Lo
with an AMIPM indicatoe. Twa tima-al- V Operation o AW 1 Seoonds Seconds A 1 Seconds Do-E0
alwms and a peogrammatls sousrcwavs comut ¢ Digital Temp Sensor Gutput: =3°C Accuracy o | awe 0 Moz Uriee “Alarm  Mirns ]
ara provided. Addross and data aro ransiorrad sorigly  # Register for Aging Trim 1-12 + FPM
through an FE bicirachonal bus. # FET InpusiDutpus L B Bl S Howr A { Hase [
& procisicn tompcrature comporaatod wokaga ralor. ¢ UL Aecognized
umﬂmwmcr:m Tmoritons tho status o Vor ering tion R Bt :?: ...m“m"r; |‘_-::|
o cotoct power ks, hpmt;lrmmg O Informa =T e T
m Aditenally, Ihnﬁ'l'nml}nmlmad asa FART  TEMFRANGE PORPACKAGE 0% [ S %‘ - L 2 s | 112+
wally ez
[ TCE L C_1EED =]
ati Ty A 2 Oy =
e DSSF1N TGl 65T 165D DEmN i Ml Rl i D Sarm 2 Dala (=T]
Sarvarm Usilioy Powar Matars 05323154 OG0+ °C 1650 DEZH + EH | Foak | Besow | CoNY | Faz FEl_ | INICH | #2E | ATE Contmi —
Tolamatics GFS DS=F1EH:__ATCI 85T 1650 DEE=1N, o | ceF | o [ 0 |ewepwe | Ber | wr | AfF | Cownmoe —
PN Configuraion gpasrs a1 and of dets SoaL +Dandios oan rop 1 sien | oata | pata | oama oaTA | nata | oaTa | DaTA Osat —
_— T | SN | DATA | DATA | OATA | CATA | DATA | DATA | DATA | MSBaieme —
w:’ - m 1M OATA DATA o a o a o o LEB of Tamp —
Mot U e " Sl 15 'O NG WG GORGr s T anmhar
W OSB! P insarface may be placed ino & known sia hoursk The century Lt (5 7 of o morth )i
hg i SCL uni SO = checriod 1o ba 2 aigh ol whan tha yaar rogesir avrfous folls’ v
< e lowal At that peint tha micreconsoler The day-of.wak regisior incramants &t midnight.
= low whiks SCL i high, panarating a START condison. Vakuas that comaspond ba the day iy
- Clock and Calendar  2oinod bt must bo uqmu:lmriu o il 1 oouals
= = T imo s calorda eéction = cblziad by .,...'.',";.'.'ddnm.m... 10 on e
[+ ﬁchm rapizior btes. Figrs 1 ilusrake tha
" i 93T 3 “,";1;'" “'::'“ e caerck dea “#;': - ] i e o rtoee e e
. 1 g s spproerista rogiser bytes. Tha o l...m-.,d upclta, When raacing o fmo and
= ragizr i dafned as ha 12 or 2-hour il
Purthase o F°C rponent iom Marm egaied RO, 110, o @8 O iF SOl AZole COnpants, Coves a Whan i hmmmdanndnmdhﬂnizm. from fwasa Wmﬁ‘&*mdﬁ;‘m
mmmmﬂcmwmmmn FE sysiom, provcbd Pl he spsiom mofaos b e FC mus:hm m :D"" ralas o rarcad  rogis-
SlEngar Sposiodnn a5 SEnarhy. 24-hour mode, bit & i the sscond 1 =g
D UALLAS S AXIM Maxin 1 BoRLLAS M AKX #

For pricing, defivery, and ordering information, please contact MaxmDallas Direct! at
1-888-620-4642, or viait Maxim 's website af www.maxim-ic. com.

POLITEKNIK
§ NEGERI
JAKARTA

*yejesew njens uenefuyn neje }nj uesjjnuad ‘ueiode] uesinuad ‘yejwj efiey




VIOV
REREL]

HINMILNOd

eyieyer abap yiuya3ijod uizi eduey

g
o
(]
=]
Q
c
[
T
o
=
:’.
Q.
o
~
3
()
-
<
Q
=
o
=
=
(1]
T
[}
=
=
=
Q
o
=
<
o
=
Q
s
o
o
-
v
o
=
(1)
=
=,
==
-
[
Q
[}
—
S
o
=
o
-
-
o

N
Doy
o )
s 28
3 2@
el
355
) =
=
3 a3
c )
3 c
=3 3
y e
5 =
Sa 7
3 =%
3 3
m =ﬁ
5
3388
T o5
= 35
o
533
S8 g
rT< b
) 2
(o d
s @7}
Q 5
99
3 =
8 o
g 7
< °
7] m
® D 3
£ 3 <
c 2
o 25
38%
2 0 <
= o
P —
£53
— BT
i £
2. °
a
v 2
Q —
3 £
B 5
°
z 8
i)
~ >
5 T
s @
L] =
E £
= ©w
i)
5
=
=
S
~
o
-+
o
s
o
3.
)
=
&
5
w
=
i)
e
s
3
o
w
o
()
7

2 g
m
=
0
©
~*
Y

or
m
x
8]
©
-+
8
§O
*‘
v
2
=.
D
x
3,
x
=
m
Q
o
=.
)
o
x
3
q
-+
Y

-
2
o
-
Q
>
Q
3
(]
=
Q
c
=
T
w
o
o
o
b
o
=
o
-
o
c
1'd
o
c
=
c
=
=~
Q
-
<
o
—
£
=
3
o
o
=
T
o
3
(]
=
n
Q
=
-
c
3
=~
Q
=
Q.
o
=
3
(]
=
<
)
o
c
-
~
o
=
w
c
3
o
o
-

DAFTAR RIWAYAT HIDUP PENULIS

Muhammad Nabil Firas

Elektronika Industri

InstrumentasiIndustri, Politeknik Negeri

Jakarta.

Anak kedua.dari-tiga bersaudara, lahir di
Jakarta, 30 September.1995. Lulus dari SD
Mutiara 17 Agustu tahun:.2007, SMP
Negeri 5.Bekasi tahun 2010, SMK.Negeri
39 Jakarta tahun 2013. Gelar Diploma Tiga
(D3 /diperolen pada tahun. 2016 dari
Jurusan Teknik Elektro, Program Studi
Politeknik
Negeri- Jakarta. Gelar Sarjana Terapan
(D4) diperoleh pada tahun 2021 dari
Jurusan _Teknik Elektro, Program Studi



