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“Rancang Bangun Prototype Smart Home Menggunakan Modul GSM 808 Berbasis IoT” 

Abstrak 

Tempat tinggal yang aman dan nyaman untuk dihuni merupakan keinginan setiap orang. 

Namun, banyak orang merasa cemas ketika meninggalkan rumahnya dalam keadaan 

kosong untuk jangka waktu yang lama, hal ini mendorong manusia untuk membuat smart 

home sistem. Internet of Things (IoT) termasuk perkembangan inovasi teknologi, yang 

salah satu contoh penerapannya yaitu smart home sistem. Untuk mengatasi permasalahan 

tersebut, maka dirancang Prototype Smart Home Menggunakan Modul GSM SIM808 

Berbasis IoT. Alat ini dirancang menggunakan mikrokontroler Arduino Mega, GSM 808, 

Sensor Raindrop, Sensor PIR, Sensor ESP-32 CAM, Solenoid, Relay dan Motor Servo. Alat 

ini dapat melakukan kontrol rumah secara otomatis dan dapat melakukan kontrol rumah 

menggunakan tombol pada aplikasi Android. Setelah dilakukan pengujian pada setiap 

sensor, speed test dan pengujian RSSI pada GSM 808 terdapat analasis data. Pertama 

ESP32-CAM memiliki kamera yang resolusinya rendah, menyebabkan kesulitan untuk 

melakukan Scan QRCode. Sensor Passive Infra Red (PIR) memiliki sensitivitas yang tinggi 

terhadap suatu Infra Merah yang bergerak di sekitarnya. Sehingga setiap ada objek yang 

bergerak sejauh <2 Meter maka sensor PIR akan langsung memberikan perintah kepada 

Relay untuk menyalakan lampu. Pengujian RSSI pada modul GSM 808 dilakukan 

menggunakan 2 variabel. Variabel pertama dilakukan di dalam ruangan dan variabel 

kedua dilakukan di luar ruangan. Nilai RSSI di luar ruangan > Nilai RSSI di dalam 

ruangan, menandakan bahwa kecepatan atau kekuatan sinyal di luar ruangan lebih baik 

di banding di dalam ruangan. 

Kata Kunci : Smart Home Sistem, Internet Of Things, Prototype, GSM 808 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

vii 
Politeknik Negeri Jakarta 

“Design A Smart Home Prototype Using IoT Based GSM 808 Module” 

Abstrack 

A safe and comfortable place to live in is everyone's desire. However, many people feel 

anxious when leaving their homes empty for long periods of time, this has prompted humans 

to create smart home systems. The Internet of Things (IoT) includes the development of 

technological innovation, one example of which is the smart home system. To overcome 

these problems, a Smart Home Prototype was designed using the IoT-Based GSM SIM808 

Module. This tool is designed using Arduino Mega microcontroller, GSM 808, Raindrop 

Sensor, PIR Sensor, ESP-32 CAM Sensor, Solenoid, Relay and Servo Motor. This tool can 

control the house automatically and can control the house using the buttons on the Android 

application. After testing each sensor, speed test and RSSI testing on GSM 808, there is 

data analysis. First, the ESP32-CAM has a low resolution camera, which makes it difficult 

to scan QRCode. Passive Infra Red (PIR) sensors have a high sensitivity to an Infrared that 

moves around it. So that every time there is an object that moves <2 meters, the PIR sensor 

will immediately give an order to the relay to turn on the light. RSSI testing on the GSM 

808 module is carried out using 2 variables. The first variable is carried out indoors and 

the second variable is carried out outdoors. Outdoor RSSI value > Indoor RSSI value, 

indicating that the speed or signal strength outdoors is better than indoors. 

Keywoard : Smart Home System, Internet Of Things, Prototype, GSM 808 
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BAB I                                                                                                       

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Smart home atau rumah pintar adalah sistem yang dibangun dengan bantuan 

computer untuk mengintegrasikan dan mengendalikan perangkat atau peralatan 

rumah secara otomatis dan efisien. Tujuan dari diciptakannya teknologi ini yaitu 

untuk meningkatkan keamanan dan mendapatkan kenyamanan. 

Fitur dalam Smart home dapat menambahkan sistem keamanan rumah 

seperti sistem Keamanan pintu otomatis yang menggunakan Sensor ESP32 

Cam dan Jemuran otomatis yang menggunakan Sensor Raindrop. Sistem Smart 

home lain yang membuat pengguna merasa aman dan nyaman yaitu Lampu 

otomatis yang menggunakan Sensor Passive Infra Red (PIR). 

Dengan penjelasan diatas, perlunya Smart home di terapkan dalam sebuag 

perumahan. Hal ini sangan diperlukan guna menghindari kelalaian pemilik 

rumah dan menjaga rumahnya sendiri sekaligus menghindari kerugian yang 

lebih besar yang mungkin saja bisa terjadi kapan saja. 

1.2 Perumusan Masalah 

Adapun rumusan masalah berdasarkan latar belakang diatas adalah : 

1. Pola penerapan sistem pada Smart home seperti apa? 

2. Bagaimana Perancangan Sistem Smart home agar dapat direalisasikan? 

3. Bagaimana cara membuat sistem smart home secara otomatis? 

 

1.3 Tujuan  

Tujuan dari pembuatan alat ini adalah: 

1. Daapat menerapkan sistem Smart home 

2. Dapat melakukan perancangan sistem agar Smart Home dapat direalisasikan 

3. Dapat membuat sistem smart home secara otomatis 
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1.4 Luaran 

Luaran yang dihasikan dari tugas akhir ini yaitu laporan akhir dan 

purwarupa atau produk fungsional yang menghasilkan sebuah alat yang yang 

berfungsi untuk membantu mengontrol akses keamanan rumah dari jarak auh 

yang dapat diawasi dengan apalikasi android 
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

Kesimpulan yang di dapat dari Rancang Bangun Prototype Smart Home ini 

adalah 

1. Pintu otomatis akan berfungsi ketika pembacaan QR pada sensor ESP32-

CAM. Validasi QR dilakukan pada sensor ESP32-CAM agar mampu 

membaca Barcode yang telah dibuat pada jarak 10 – 30 cm.  

2. Dengan adanya sistem jemuran otomatis ini sensor raindrop yang sudah di 

pasangkan atap jemuran akan mendeteksi apakah atap jemuran kering atau 

basah dan jika kering maka atap jemuran akan otomatis terbuka. 

3. Dengan adanya sensor raindrop yang berada di atas atap jemuran akan 

mendeteksi hujan agar pakaian terhindar dari basah karena hujan, jika terjadi 

hujan maka atap jemuran akan otomatis menutup. 

4. Data pembacaan pada serial monitor akan bernilai 0 ketika keadaan lampu 

pertama mati, pembacaan pada serial monitor akan bernilai 1 ketika lampu 

pertama menyala. pembacaan pada serial monitor akan bernilai 2 ketika 

lampu kedua mati, pembacaan pada serial monitor akan bernilai 3 ketika 

lampu satu menyala. pembacaan pada serial monitor akan bernilai 4 ketika 

lampu ketiga mati dan pembacaan pada serial monitor akan bernilai 5 ketika 

lampu ketiga menyala. 

5. pembacaan pada serial monitor akan bernilai 6 ketika lampu atap jemuran 

terbuka dan pembacaan pada serial monitor akan bernilai 7 ketika atap 

jemuran tertutup. 

6. Perancangan Desain smart home dapat di lakukan dan Alat Prototype 

Smarthome dapat di realisasikan untuk kehidupan karena setiap sensor yang 

digunakan memiliki fungsi yang berguna untuk kemajuan teknologi IoT. 

5.2 Saran 

Diharapkan dengan dibuatnya sebuah sebuah alat prototype Smart Home ini 

dapat diaplikasikan dalam kehidupan. Terutama untuk rumah yang masih 
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menggunakan kontrol secara manual agar bias lebih berkembang mengikuti 

perkembangan zaman. 
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02 Diagram Skematik Power Supply 

L-2 Diagram Skematik Power Supply 
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Skematik Keseluruhan Alat 03 

L-3 Skematik Keseluruhan Alat 
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04 Aplikasi Android 

L-4 Aplikasi Android 
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05 Ilustrasi Maket 

L-5 Desain Casing 
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L-6 Sketch program Arduino Mega dan GSM 808 

#include <SoftwareSerial.h> 

SoftwareSerial GSM(11, 10);  // RX, TX 

#include <Servo.h> 

Servo myservo;  // Buat Objek Servo untuk mengontrol servo 

 

int deteksi_hujan; 

int hujan = 6; 

int infra; 

int passive = 7; 

 

enum _parseState { 

  PS_DETECT_MSG_TYPE, 

  PS_IGNORING_COMMAND_ECHO, 

  PS_HTTPACTION_TYPE, 

  PS_HTTPACTION_RESULT, 

  PS_HTTPACTION_LENGTH, 

  PS_HTTPREAD_LENGTH, 

  PS_HTTPREAD_CONTENT 

}; 

 

enum _actionState { 

  AS_IDLE, 

  AS_WAITING_FOR_RESPONSE 

}; 

 

byte actionState = AS_IDLE; 

unsigned long lastActionTime = 0; 

 

byte parseState = PS_DETECT_MSG_TYPE; 

char buffer[80]; 

byte pos = 0; 
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int contentLength = 0; 

 

void resetBuffer() { 

  memset(buffer, 0, sizeof(buffer)); 

  pos = 0; 

} 

const int lampu1 = 2; 

const int lampu2 = 3; 

const int lampu3 = 4; 

 

void sendGSM(const char* msg, int waitMs = 500) { 

  GSM.println(msg); 

  while (GSM.available()) { 

    parseATText(GSM.read()); 

  } 

  delay(waitMs); 

} 

 

void setup() { 

  GSM.begin(9600); 

  Serial.begin(9600); 

 

  sendGSM("AT+SAPBR=3,1,\"APN\",\"telkomsel\""); 

  sendGSM("AT+SAPBR=1,1", 3000); 

  sendGSM("AT+HTTPINIT"); 

  sendGSM("AT+HTTPPARA=\"CID\",1"); 

  

sendGSM("AT+HTTPPARA=\"URL\",\"smarthomegsm808.000webhostapp.com/g

etstate.php?kondisi=All\""); 

 

  pinMode(lampu1, OUTPUT); 

  pinMode(lampu2, OUTPUT); 

  pinMode(lampu3, OUTPUT); 

  pinMode(hujan, INPUT); 
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pinMode(passive, INPUT); 

 

  digitalWrite(lampu1, HIGH); 

  digitalWrite(lampu2, HIGH); 

  digitalWrite(lampu3, HIGH); 

  myservo.attach(5);  // menghubungkan servo pada pin 9 ke objek 

servo 

  myservo.write(180); 

} 

 

void loop() { 

 

 

  unsigned long now = millis(); 

 

  if (actionState == AS_IDLE) { 

    if (now > lastActionTime + 5000) { 

      sendGSM("AT+HTTPACTION=0"); 

      lastActionTime = now; 

      actionState = AS_WAITING_FOR_RESPONSE; 

    } 

  } 

  while (GSM.available()) { 

    lastActionTime = now; 

    parseATText(GSM.read()); 

     

  } 

  rain(); 

 if (deteksi_hujan == 0) { 

 myservo.write(50); 

} else { 

myservo.write(180); 

  } 

 pir(); 
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 if (infra == 1) { 

digitalWrite(lampu3, LOW); 

//  Serial.println(infra); 

} else { 

digitalWrite(lampu3, HIGH); 

// Serial.println(infra); 

} 

} 

 

// Loop rutin berjalan berulang -ulang selamanya: 

void pir() { 

  // Baca pin input: 

  infra = digitalRead(passive); 

  // Cetak keadaan tombol: } 

 

 

void parseATText(byte b) { 

 

  buffer[pos++] = b; 

 

  if (pos >= sizeof(buffer)) 

    resetBuffer();  // just to be safe 

 

  /* 

   // Debugging terperinci 

   Serial.println(); 

   Serial.print("state = "); 

   Serial.println(state); 

   Serial.print("b = "); 

   Serial.println(b); 

   Serial.print("pos = "); 

   Serial.println(pos); 

   Serial.print("buffer = "); 
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   Serial.println(buffer);*/ 

 

  switch (parseState) { 

    case PS_DETECT_MSG_TYPE: 

      { 

 if (b == '\n') 

 resetBuffer(); 

 else { 

 if (pos == 3 && strcmp(buffer, "AT+") == 0) { 

 parseState = PS_IGNORING_COMMAND_ECHO; 

  } else if (b == ':') { 

  //Serial.print("Checking message type: "); 

  //Serial.println(buffer); 

 

  if (strcmp(buffer, "+HTTPACTION:") == 0) { 

  Serial.println("Received HTTPACTION"); 

  parseState = PS_HTTPACTION_TYPE; 

  } else if (strcmp(buffer, "+HTTPREAD:") == 0) { 

   Serial.println("Received HTTPREAD"); 

   parseState = PS_HTTPREAD_LENGTH; 

    } 

    resetBuffer(); 

    } 

    } 

    } 

   break; 

 

 case PS_IGNORING_COMMAND_ECHO: 

 { 

 if (b == '\n') { 

 Serial.print("Ignoring echo: "); 

 Serial.println(buffer); 

 parseState = PS_DETECT_MSG_TYPE; 
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 resetBuffer(); 

 } 

 } 

break; 

 

case PS_HTTPACTION_TYPE: 

{ 

if (b == ',') { 

   Serial.print("HTTPACTION type is "); 

   Serial.println(buffer); 

   parseState = PS_HTTPACTION_RESULT; 

   resetBuffer(); 

 } 

 } 

break; 

 

case PS_HTTPACTION_RESULT: 

{ 

if (b == ',') { 

Serial.print("HTTPACTION result is "); 

Serial.println(buffer); 

parseState = PS_HTTPACTION_LENGTH; 

resetBuffer(); 

     

} 

} 

break; 

 

case PS_HTTPACTION_LENGTH: 

{ 

if (b == '\n') { 

Serial.print("HTTPACTION length is "); 

Serial.println(buffer); 



71 
 

Politeknik Negeri Jakarta 
 

 

 // Sekarang minta konten 

GSM.print("AT+HTTPREAD=0,"); 

GSM.println(buffer); 

 

parseState = PS_DETECT_MSG_TYPE; 

resetBuffer(); 

} 

} 

break; 

 

case PS_HTTPREAD_LENGTH: 

{ 

if (b == '\n') { 

contentLength = atoi(buffer); 

Serial.print("HTTPREAD length is "); 

Serial.println(contentLength); 

 

Serial.print("HTTPREAD content: "); 

 

parseState = PS_HTTPREAD_CONTENT; 

resetBuffer(); 

} 

} 

break; 

 

case PS_HTTPREAD_CONTENT: 

{ 

// Untuk demo ini saya hanya menunjukkan byte konten di monitor 

serial 

Serial.write(b); 

 

String aStringObject; 
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 aStringObject = buffer; 

 Serial.println(aStringObject); 

contentLength--; 

 

 if (aStringObject == "0") { 

 digitalWrite(lampu1, LOW); 

 } 

 

 if (aStringObject == "1") { 

 

 digitalWrite(lampu1, HIGH); 

 } 

 

 if (aStringObject == "2") { 

 

 digitalWrite(lampu2, LOW); 

} 

 

if (aStringObject == "3") { 

 

digitalWrite(lampu2, HIGH); 

} 

 

if (aStringObject == "4") { 

 

digitalWrite(lampu3, LOW); 

} 

 

if (aStringObject == "5") { 

 

digitalWrite(lampu3, HIGH); 

} 
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 if (aStringObject == "6") { 

 

  myservo.write(180); 

  } 

 if (aStringObject == "7") { 

 

  myservo.write(50); 

  } 

 

if (contentLength <= 0) { 

 

 // Semua byte konten sekarang telah dibaca 

 

parseState = PS_DETECT_MSG_TYPE; 

resetBuffer(); 

actionState = AS_IDLE; 

} 

} 

break; 

} 

} 

 

void ShowSerialData() { 

 

while (GSM.available() != 0) 

Serial.write(char(GSM.read())); 

} 

// Loop rutin berjalan berulang -ulang selamanya: 

void rain() { 

  // Baca pin input: 

  deteksi_hujan = digitalRead(hujan); 

  // Cetak keadaan tombol: 

} 
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L-7 Sketch program ESP32-CAM 

//memasukan library 

#include "esp_camera.h" 

#include "soc/soc.h" 

#include "soc/rtc_cntl_reg.h" 

#include "quirc.h" 

 

// Membuat Pegangan TugasTaskHandle_t QRCodeReader_Task; 

// Pilih model kamera 

#define CAMERA_MODEL_AI_THINKER 

// GPIO model kamera 

#if defined(CAMERA_MODEL_WROVER_KIT) 

#define PWDN_GPIO_NUM -1 

#define RESET_GPIO_NUM -1 

#define XCLK_GPIO_NUM 21 

#define SIOD_GPIO_NUM 26 

#define SIOC_GPIO_NUM 27 

 

#define Y9_GPIO_NUM 35 

#define Y8_GPIO_NUM 34 

#define Y7_GPIO_NUM 39 

#define Y6_GPIO_NUM 36 

#define Y5_GPIO_NUM 19 

#define Y4_GPIO_NUM 18 

#define Y3_GPIO_NUM 5 

#define Y2_GPIO_NUM 4 

#define VSYNC_GPIO_NUM 25 

#define HREF_GPIO_NUM 23 

#define PCLK_GPIO_NUM 22 

 

#elif defined(CAMERA_MODEL_ESP_EYE) 

#define PWDN_GPIO_NUM -1 

#define RESET_GPIO_NUM -1 
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#define XCLK_GPIO_NUM 4 

#define SIOD_GPIO_NUM 18 

#define SIOC_GPIO_NUM 23 

 

#define Y9_GPIO_NUM 36 

#define Y8_GPIO_NUM 37 

#define Y7_GPIO_NUM 38 

#define Y6_GPIO_NUM 39 

#define Y5_GPIO_NUM 35 

#define Y4_GPIO_NUM 14 

#define Y3_GPIO_NUM 13 

#define Y2_GPIO_NUM 34 

#define VSYNC_GPIO_NUM 5 

#define HREF_GPIO_NUM 27 

#define PCLK_GPIO_NUM 25 

 

#elif defined(CAMERA_MODEL_M5STACK_PSRAM) 

#define PWDN_GPIO_NUM -1 

#define RESET_GPIO_NUM 15 

#define XCLK_GPIO_NUM 27 

#define SIOD_GPIO_NUM 25 

#define SIOC_GPIO_NUM 23 

 

#define Y9_GPIO_NUM 19 

#define Y8_GPIO_NUM 36 

#define Y7_GPIO_NUM 18 

#define Y6_GPIO_NUM 39 

#define Y5_GPIO_NUM 5 

#define Y4_GPIO_NUM 34 

#define Y3_GPIO_NUM 35 

#define Y2_GPIO_NUM 32 

#define VSYNC_GPIO_NUM 22 

#define HREF_GPIO_NUM 26 
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#define PCLK_GPIO_NUM 21 

 

#elif defined(CAMERA_MODEL_M5STACK_WITHOUT_PSRAM) 

#define PWDN_GPIO_NUM -1 

#define RESET_GPIO_NUM 15 

#define XCLK_GPIO_NUM 27 

#define SIOD_GPIO_NUM 25 

#define SIOC_GPIO_NUM 23 

 

#define Y9_GPIO_NUM 19 

#define Y8_GPIO_NUM 36 

#define Y7_GPIO_NUM 18 

#define Y6_GPIO_NUM 39 

#define Y5_GPIO_NUM 5 

#define Y4_GPIO_NUM 34 

#define Y3_GPIO_NUM 35 

#define Y2_GPIO_NUM 17 

#define VSYNC_GPIO_NUM 22 

#define HREF_GPIO_NUM 26 

#define PCLK_GPIO_NUM 21 

 

#elif defined(CAMERA_MODEL_AI_THINKER) 

#define PWDN_GPIO_NUM 32 

#define RESET_GPIO_NUM -1 

#define XCLK_GPIO_NUM 0 

#define SIOD_GPIO_NUM 26 

#define SIOC_GPIO_NUM 27 

 

#define Y9_GPIO_NUM 35 

#define Y8_GPIO_NUM 34  

#define Y7_GPIO_NUM 39 

#define Y6_GPIO_NUM 36 

#define Y5_GPIO_NUM 21 
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#define Y4_GPIO_NUM 19 

#define Y3_GPIO_NUM 18 

#define Y2_GPIO_NUM 5 

#define VSYNC_GPIO_NUM 25 

#define HREF_GPIO_NUM 23 

#define PCLK_GPIO_NUM 22 

#else 

#error "Camera model not selected" 

#endif 

// Deklarasi Variabel 

struct QRCodeData { 

  bool valid; 

  int dataType; 

  uint8_t payload[1024]; 

  int payloadLen; 

}; 

 

struct quirc *q = NULL; 

uint8_t *image = NULL; 

camera_fb_t *fb = NULL; 

struct quirc_code code; 

struct quirc_data data; 

quirc_decode_error_t err; 

struct QRCodeData qrCodeData; 

String QRCodeResult = ""; 

 

#define LED_BUILTIN 4 

#define sole 13 

 

 

void setup() { 

  // Letakkan kode pengaturan Anda di sini, untuk dijalankan 

sekali: 
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  // Nonaktifkan Detektor Brownout. 

  WRITE_PERI_REG(RTC_CNTL_BROWN_OUT_REG, 0); 

 

// Kecepatan Komunikasi Serial Init (Baud Rate). 

  Serial.begin(115200); 

  Serial.setDebugOutput(true); 

  Serial.println(); 

   

 

  //Camera configuration. */ 

  Serial.println("Start configuring and initializing the 

camera..."); 

  pinMode(LED_BUILTIN, OUTPUT); 

  pinMode(sole, OUTPUT); 

 

  // digitalWrite(LED_BUILTIN, HIGH); 

  digitalWrite(sole, HIGH); 

 

  camera_config_t config; 

  config.ledc_channel = LEDC_CHANNEL_0; 

  config.ledc_timer = LEDC_TIMER_0; 

  config.pin_d0 = Y2_GPIO_NUM; 

  config.pin_d1 = Y3_GPIO_NUM; 

  config.pin_d2 = Y4_GPIO_NUM; 

  config.pin_d3 = Y5_GPIO_NUM; 

  config.pin_d4 = Y6_GPIO_NUM; 

  config.pin_d5 = Y7_GPIO_NUM; 

  config.pin_d6 = Y8_GPIO_NUM; 

  config.pin_d7 = Y9_GPIO_NUM; 

  config.pin_xclk = XCLK_GPIO_NUM; 

  config.pin_pclk = PCLK_GPIO_NUM; 

  config.pin_vsync = VSYNC_GPIO_NUM; 

  config.pin_href = HREF_GPIO_NUM; 

  config.pin_sscb_sda = SIOD_GPIO_NUM; 
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  config.pin_sscb_scl = SIOC_GPIO_NUM; 

  config.pin_pwdn = PWDN_GPIO_NUM; 

  config.pin_reset = RESET_GPIO_NUM; 

  config.xclk_freq_hz = 10000000; 

  config.pixel_format = PIXFORMAT_GRAYSCALE; 

  config.frame_size = FRAMESIZE_QVGA; 

  config.jpeg_quality = 15; 

  config.fb_count = 1; 

 

#if defined(CAMERA_MODEL_ESP_EYE) 

  pinMode(13, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(14, INPUT_PULLUP); 

#endif 

 

  esp_err_t err = esp_camera_init(&config); 

  if (err != ESP_OK) { 

    Serial.printf("Camera init failed with error 0x%x", err); 

    ESP.restart(); 

  } 

 

  sensor_t *s = esp_camera_sensor_get(); 

  s->set_framesize(s, FRAMESIZE_QVGA); 

 

  Serial.println("Configure and initialize the camera 

successfully."); 

  Serial.println(); 

  /* ---------------------------------------- */ 

 

  /* ---------------------------------------- create 

"QRCodeReader_Task" using the xTaskCreatePinnedToCore() function 

*/ 

  xTaskCreatePinnedToCore( 

    QRCodeReader,        /* Task function. */ 

    "QRCodeReader_Task", /* name of task. */ 
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    10000,               /* Stack size of task */ 

    NULL,                /* parameter of the task */ 

    1,                   /* priority of the task */ 

    &QRCodeReader_Task,  /* Task handle to keep track of created 

task */ 

    0);                  /* pin task to core 0 */ 

 

} 

void loop() { 

  // put your main code here, to run repeatedly: 

  

  delay(1); 

} 

 

 

//The function to be executed by "QRCodeReader_Task" */ 

// This function is to instruct the camera to take or capture a QR 

Code image, then it is processed and translated into text. 

void QRCodeReader(void *pvParameters) { 

   

  Serial.println("QRCodeReader is ready."); 

  Serial.print("QRCodeReader running on core "); 

  Serial.println(xPortGetCoreID()); 

  Serial.println(); 

 

// Untuk membaca kode QR secara real time. 

  while (1) { 

    q = quirc_new(); 

    if (q == NULL) { 

      Serial.print("can't create quirc object\r\n"); 

      continue; 

    } 

 

    fb = esp_camera_fb_get(); 
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    if (!fb) { 

      Serial.println("Camera capture failed"); 

      continue; 

    } 

 

    quirc_resize(q, fb->width, fb->height); 

    image = quirc_begin(q, NULL, NULL); 

    memcpy(image, fb->buf, fb->len); 

    quirc_end(q); 

 

    int count = quirc_count(q); 

    if (count > 0) { 

      quirc_extract(q, 0, &code); 

      err = quirc_decode(&code, &data); 

 

      if (err) { 

        Serial.println("Decoding FAILED"); 

        QRCodeResult = "Decoding FAILED"; 

        digitalWrite(sole, LOW); 

        Serial.println("sole open"); 

        delay(10000); 

        digitalWrite(sole, HIGH); 

        Serial.println("sole close"); 

        delay(10000); 

         

      } else { 

        Serial.printf("Decoding successful:\n"); 

        dumpData(&data); 

      } 

      Serial.println(); 

    } 

    esp_camera_fb_return(fb); 

    fb = NULL; 
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    image = NULL; 

    quirc_destroy(q); 

  } 

} 

// Fungsi untuk menampilkan hasil membaca kode QR pada monitor 
serial. 

void dumpData(const struct quirc_data *data) { 

  Serial.printf("Version: %d\n", data->version); 

  Serial.printf("ECC level: %c\n", "MLHQ"[data->ecc_level]); 

  Serial.printf("Mask: %d\n", data->mask); 

  Serial.printf("Length: %d\n", data->payload_len); 

  Serial.printf("Payload: %s\n", data->payload); 

 

  QRCodeResult = (const char *)data->payload; 

  if (QRCodeResult == "Masuk Rumah") { 

    digitalWrite(sole, LOW); 

    Serial.println("sole open"); 

    delay(5000); 

    return; 

  } 

} 
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L-8 Datasheet Arduino Mega 
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L-9 Datasheet ESP32-CAM 
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L-10 Datasheet YL-83 
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L-11 Datasheet HCSR-501 
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L-12 Datasheet Solenoid 
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L-13 Datasheet SRD-05VDC-SL-C 

 

 

  

https://pdf1.alldatasheet.com/datasheet-pdf/view/1132639/SONGLERELAY/SRD-05VDC-SL-C.html
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L-14 Datasheet ISO9002 SRD 

 

 

 

 


