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ABSTRAK

Sistem yang digunakan pada palang pintu atau portal pada saat ini masi
menggunakan sistem manual, oleh karena itu tujuan dalam pembuatan palang pintu
otomatis ini agar dapat menciptakan suatu perangkat yang fungsi nya untuk
mempermudah aktifitas manusia dalam membuka dan menutup palang pintu.
Sistem palang pintu otomatis ini memanfaatkan kartu REID (Radio Frequency
Identification) untuk tanda pengenal, masuk dan keluar, denganimenggunakan kartu
RFID dapat mengurangi tindakan kriminal _bagi pengguna kendraan..Pembuatan
palang pintu otomatis ini memiliki beberapa bagian umum, yaitu RFID tag, REID
reader, motor'servo, sensor infrared Arduino Uno,. Motor 'servo digunakan untuk
mengangkat dan menurunkan palang pintu. Sensor infrared digunakan untuk

mendeteksi kendaraan yang telah melawati.palang pintu.

Kata Kunci : Palang ,RFID Reader, Motor Servo, Arduino Uno, Sensor Infrared.
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ABSTRACT

The system used for doorstops or portals at this time still uses a manual system,

therefore the goal in making this automatic doorstop is to create a device whose

function is to facilitate human activities in.opening and closing doorstops. This
automatic doorstop system utili .,. dentification) card
for identification, entr |ng an RFID card can red a acts for
vehicle users. / hIS automatic doorst several common parts :
RFID tags; RFID readers, ’tors, i rared sensors. Serv
motors are used to raise and lower the la \ to detect

Keywords: Doorstop, RFID Reader, Servo Motor, Ardumo Uno, Infrared Sensor.
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PENDAHULUAN
1.2 Latar Belakang

Saat ini dampak meluasnya teknologi dan berbagai kehidupan di tandai dengan
banyak bermunculan sistem” peralatan digital berbasis ‘program komputer.
Fenomena ini dan turun” membantu dalam pengembangan sistem keamanan yang
lebih baik dan terkomputerasi. Adapun kondisi pada awal nya sistem ini masih
dilakukan secara manual dan'kurang praktis dibandingkan dengan sistem teknologi

yang berkembang dewasa ini.

Pada saat inimanusia berhasil merancang suatu pengendalian secara manual
yang dikembangkan menjadi otomatis.dimana sistem keamanannya lebih terjamin.
Contohnya saat membuka palang pintu.tol; palang pintu parkiran dan portal yang
berada pada pos perumahan penduduk yang pada umumnya dibuka secara manual.
Para petugas keamanan disini harus standby24 jam untuk-membuka palang pintu
baik saat masuk maupun keluar.Dalam rangka membantu petugas keamanan, maka
dibutuhkan suatu sistem untuk membuka dan menutup palangpintu secara otomatis
yang mana secara langsung dapat - mengurangi perkerjaan petugas keamanan

tersebut.

Berdasarkan dari permasalahan ini perlu dibuatkansistem yang memanfatkan
kartuRadio Frequency: Identification(RFID) yang menggunakan gelombang radio
untuk melakukan . proses identifikasi. Pada sistem RFID umumnya,
transponder(tag) ditempelkan pada suatu objek. Setiap objek mempunyaisinformasi
unik masing-masing, seperti serial-numberdan _beberapa.data-lain. Ketika tag ini
melalui medan yang dihasilkan oleh RFID readeryang kompatibel, tag akan
mentransmisikan informasi yang ada ke RFID reader, sehingga proses identifikasi
objek dapat dilakukan. Proses ini memanfaatkan sistem RFID sebagai identifikasi
yang dipasangkan pada palang pintu. Kartu Tag ID bertujuan untuk mengakses atau

membuka palang pintu.
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1.3 Perumusan Masalah

Berdasarkan Latar Belakang yang telah di uraikan, maka didaptkan rumusan
masalah sebagai berikut :
a. Bagaimana membuat sistem yang memanffatkan kartu RFID
b. Bagaimana Cara kerja.REID dalam mengirim data

1.4 Tujuan

Adapun tujuan yang ingin dicapai dari Tugas Akhir ini adalah merancang
bangun sistem palang pintu otomatis untuk mengurangi resiko pencurian, serta
mengefiensi waktu, tenaga dan keakurutanya.

1.5 Batasan Masalah

1. RFID Hanya Dapat Diakses Dari Jarak <1,8cm

2. Rancangan Dibuat dalam bentuk prototype menggunakan sensor RFID
berbasis Arduino

3." Menggunakan ‘Arduino Sebagai Sistem Kontrolnya.dan RFID sebagai
Inputan untuk menggerakan Servo

1.6 Luaran

1. Prototype sistem buka tutup palang otomatis berbasis RFID dengan
menggunakan Arduino

2. Laporan Tugas Akhir

3. Draft Artikel

4. Poster

VLU IR TNU Y Ul v L
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BAB V

PENUTUP

5.1 Kesimpulan

X
m
=
0
T
-+
Y

u
Y
x
2
T
-+
Y
S
;
)
=
=
(0]
x
E.
=
<
[
Q
[
:.
e~
Y
x
m
‘
-+
Y

Berdasarkan analisa yang telah"diuraikan sebelumnya, maka dapat diambil
kesimpulan perihal Analisa Sistem Palang Pintu menggunakan.RFID maka dapat
di simpulkan sebagai berikut

1. Sistem Palang Pintuspada Komplek masih menggunakan kuci
manual

2. Untuk mengkoneksikan arduino dengan RFID dibutuhkan sebuah
software Arduino Ide. Terbukti jika tidak terjadi kesalahan pada
saaat program compile itusmenandakan bahwa arduino telah
terkoneksi ke RFID.

Manfaat yang di dapat dari penelitian ini_adalah penulis dapat menambah
pengetahuan dan wawasan dalam penerapan teknologi-yang sudah ada. Selain itu
juga manfaat yang di dengan adanya sistem Palang Pintu berbasis Arduino dapan
membantu dan mempermudahkan petugas membuka dan ‘menutup pintu tanpa
harus kesulitan mencari kunci terlebih dahulu sehingga tidak membuat menunggu
lama untuk “masuk kedalam komplek- tersebut,” dengan hadirnya sistem ini
diharapkan dapat menjadi sebuah inovasi baru yang berguna.

5.2 Saran

Bedasarkan hasil tes pengujian penulis untuk pengembangan selanjutnya, di
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sarankan sebagai berikut

a. Ditambahkan sistem loT untuk memonitoring dari smartphone dan
menjalankan program otomatis

b. Palang pintu dilengkapi dengan sistem alarm jika tidak ada kartu yang
terdeteksi untuk masuk

21
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2L AMPIRAN 3 LISTING PROGRAM

clude <SPI.h>
clude <MFRC522.h>
clude <Servo.h>

:eydid yeH

@ define SS_PIN 10
Sidefine RST_PIN 9
s=define IR_SENSOR_PIN 7

FMFRC522 mfrc522(SS_PI
rvo servoMotor;
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id closeDoorWithIR() {
Sserial.printin(*Menutup pintu...");

hile (digitalRead(IR_SENSOR_PIN) == LOW) {

/I Tunggu sampai sensor inframerah mendeteksi motor di dekat pintu

ervoMotor.write(90); // Sudut O derajat untuk menutup pintu (sesuaikan sesuai kebutuhan)
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AMPIRAN 4

DATA SHEET SENSOR RFID

MFRC522

Contactless Reader IC

Rev. 3.2 — 22 May 2007

Product data sheet
12132

PUBLIC INFORMATION

1. Introduction

This document describes the functionality of the contactless reader/writer MFRC522. It
includes the functional and electrical specifications.

2. General description

3. Features

The MFRC522 is a highly integrated reader/writer for contactless communication at 13.56
MHz. The MFRC522 reader supports ISO 14443A / MIFARE® mode.

The MFRC522’s internal transmitter part is able to drive a reader/writer antenna designed
to communicate with ISO/NEC 14443A/MIFARE® cards and transponders without
additional active circuitry. The receiver part provides a robust and efficient implementation
of a demodulation and decoding circuitry for signals from ISO/IEC 14443A/MIFARE®
compatible cards and transponders. The digital part handles the complete

ISO/IEC 14443A framing and error detection (Parity & CRC).The MFRC522 supports
MIFARE®Classic (e.g. MIFARE® Standard) products. The MFRC522 supports contactless
communication using MIFARE® higher transfer speeds up to 848 kbit/s in both directions.

Various host interfaces are implemented:

¢ SPlinterface
¢ serial UART (similar to RS232 with voltage levels according pad voltage supply)
¢ |2C interface.

= Highly integrated analog circuitry to demodulate and decode responses

= Buffered output drivers to connect an antenna with minimum number of external
components

B Supports ISO/IEC 14443A / MIFARE®

Typical operating distance in Reader/Writer mode for communication to a

ISO/IEC 14443A / MIFARE® up to 50 mm depending on the antenna size and tuning

Supports MIFARE® Classic encryption in Reader/\Writer mode

Supports ISO/IEC 14443A higher transfer speed communication up to 848 kbit/s

Support of the MFIN / MFOQUT

Additional power supply to directly supply the smart card IC connected via MFIN /

MFOUT

Supported host interfaces

‘ 4 k founded by Philips



