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RANCANG BANGUN PENERIMA PAKET TANPA KONTAK PADA MASA 

PANDEMI SECARA REALTIME BERBASIS TELEGRAM. 

 

ABSTRAK 

 
Kebiasaan berbelanja dimasyarakat mengalami banyak perubahan semenjak pandemi virus 

corona ini masuk ke Indonesia, karena dengan adanya pembatasan untuk melakukan kegiatan 

di luar rumah, masyakarat memilih untuk berbelanja melalui e-commerce. Namun paket yang 

diterima belum tentu terjamin keamanan dan kebersihannya. Karena, paket-paket tersebut 

telah disentuh oleh banyak orang sebelum sampai di tangan Pembeli, oleh karna itu 

dibutuhkannya alat bantu supaya menghindari kontak fisik dengan orang asing sekaligus 

dapat mensteriilkan paket yang diterima. Alat ini menggunakan mikrokontroler Arduino Uno 

R3 untuk mengoperasikan keseluruhan sistem. Sistem alat ini dapat mengeluarkan perintah 

berupa suara yang nantinya akan menjadi petunjuk untuk kurir dalam menggunakan alat ini. 

Selain itu, alat ini dapat membersihkan paket dari virus corona menggunakan disinfektan yang 

disemprotkan secara otomatis. Input dari kedua sistem tersebut adalah sensor ultrasonic yang 

diproses oleh Arduino lalu terhubung ke DFplayer Mini dan Motor servo. Untuk 

mengoperasikan sistem ini dibutuhkan sumber listrik, namun sumber listrik yang diberikan 

oleh PLN bernilai 220V. sehingga dibutuhkannya rangkaian catu daya yang akan menurunkan 

tegangan listrik PLN. Pada percobaan untuk mengukur catu daya hasil yang didapatkan pada 

input listrik PLN sesuai yaitu 220V dan pengujian pada transformator output 15 bernilai 14.7. 

lalu pada pengujian output 12 v didapatkan hasil 11.61 dan pada output 5V didapatkan hasil 

5.52V 

 

Kata Kunci : Arduino Uno R3; catu daya; DFplayer Mini;  motor servo; sensor ultrasonic  
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DESIGN AND CONTACT RECEIVER OF PACKAGE RECIPIENTS IN 

REALTIME PANDEMIC TIMES BASED ON TELEGRAM. 

 

ABSTRACT 

 
Shopping habits in the community have changed a lot since the corona virus pandemic entered 

Indonesia, because with restrictions on doing activities outside the home, people choose to 

shop through e-commerce. However, the package received is not guaranteed to be safe and 

clean. Because, these packages have been touched by many people before reaching the hands 

of the Buyer, therefore a tool is needed to avoid physical contact with strangers and at the 

same time to sterilize the received packages. This tool uses the Arduino Uno R3 microcontroller 

to operate the entire system. This tool system can issue commands in the form of voice which 

will later become instructions for couriers in using this tool. In addition, this tool can clean 

packages from the corona virus using a disinfectant that is sprayed automatically. The input 

of the two systems is an ultrasonic sensor which is processed by Arduino and then connected 

to the DFplayer Mini and servo motor. To operate this system, a power source is needed, but 

the power source provided by PLN is worth 220V. so that a power supply circuit is needed that 

will lower the PLN electricity voltage. In the experiment to measure the power supply, the 

results obtained at the appropriate PLN electricity input are 220V and the test on the output 

transformer 15 is worth 14.7. then on testing the 12 v output the results are 11.61 and at the 

5V output the results are 5.52V 

 

Keywords: Arduino Uno R3; power supply; DFplayer Mini; servo motors; ultrasonic sensor 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Pada masa pandemi Covid-19 Pemerintah Indonesia menghimbau kepada 

seluruh masyarakat untuk mengurangi kegiatan di luar rumah dengan menerapkan 

social distancing dan Pembatasan Sosial Berskala Besar (PSBB). Pembatasan 

kegiatan di luar ini mempengaruhi aktivitas individu dalam melakukan pembelian.  

 Kebiasaan berbelanja dimasyarakat mengalami banyak perubahan semenjak 

adanya pembatasan untuk melakukan kegiatan di luar rumah, masyakarat memilih 

untuk berbelanja melalui e-commerce dikarenakan belanja online menjadi pilihan 

terbaik yang dapat dilakukan oleh masyarakat untuk memenuhi kebutuhan yang 

diperlukan dan menghindari kontak fisik secara langsung dengan orang lain. 

Masyarakat dapat dengan mudah membeli suatu barang dengan hanya bermodalkan 

aplikasi melalui handphone dan melakukan pembayaran melalui mobile banking 

sehingga pembelian secara online meningkat secara signifikan. 

 Namun paket yang diterima belum tentu terjamin keamanan dan kebersihannya. 

Karena, paket-paket tersebut telah disentuh oleh banyak orang sebelum sampai di 

tangan Pembeli. Berdasarkan permasalahan latar belakang tersebut oleh karena itu 

untuk menghindari resiko terpapar virus corona dari penerimaan paket belanja 

online maka tugas akhir ini akan dibuat Rancang bangun alat Penerima paket tanpa 

kontak pada masa pandemi secara realtime berbasis Telegram. 

 

1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan, maka rumusan masalah dalam 

tugas akhir ini adalah sebagai berikut :  

1. Bagaimana merancang dan membuat alat Penerima paket tanpa kontak? 

2. Bagaimana cara kerja sistem alat penerima paket tanpa kontak dan catu 

daya? 
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1.3 Tujuan 

Tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah: 

1. Merancang dan merealisasi alat Penerima paket tanpa kontak  

2. Menguji sistem alat penerima paket tanpa kontak dan catu daya. 

 

1.4 Luaran 

Adapun luaran dari tugas akhir ini adalah :  

1. Alat dengan judul Rancang bangun alat Penerima paket tanpa kontak pada 

masa pandemi secara realtime berbasis Telegram 

2. Laporan tugas akhir mengenai Rancang bangun alat Penerima paket tanpa 

kontak pada masa pandemi secara realtime berbasis Telegram 

3. Jurnal mengenai Rancang bangun alat Penerima paket tanpa kontak pada 

masa pandemi secara realtime berbasis Telegram 
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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Simpulan  

1. Rancangan dan realisasi sistem alat penerima paket tanpa kontak. Mampu 

dibangun dengan menggunakan Arduino Uno sebagai Mikrokontroler yang 

mengoperasikan seluruh komponen yang terhubung ke Arduino Uno. Pada 

sistem ini sistem suara perintah untuk kurir menggunakan sensor ultrasonic 

sebagai input, DFplayer mini sebagai pemutar perintah dan speaker sebagai 

output. Lalu untuk penyemprotan disinfektan komponen yang digunakan 

adalah sensor ultrasonic sebagai input, dan servo sebagai output. 

2. Percobaan yang dilakukan pada tugas akhir ini ada 2 yaitu pengujian sistem alat 

penerima paket tanpa kontak dan pengujian catu daya.  Pada pengujian toleransi 

jarak yang dilakukan dapat dilihat bahwa nilai toleransi dari sensor ultrasonic 

kurang lebih sebesar 5cm. selain itu semakin dekat jarak yang di deteksi oleh 

sensor ultrasonic semakin kecil toleransinya dan semakin konstan nilainya. 

Pada pengujian penyemprotan disinfektan, dapat dilihat bahwa sistem berja dari 

servo adalah berputar pada porosnya sehingga gunakan yang botolnya ditekan 

bukan di Tarik, selain itu gunakan botol spray yang menghasilkan partikel 

disinfektan yang kecil supaya penyebaran disinfektan semakin meluas dan tidak 

membuat paket basah. 

 Pengujian selanjutnya adalah pengujian catudaya. Pada pengujian catu 

daya pengujian yang dilakukan ada 4 yaitu penguiuan tegangan listrik PLN 

(Input trasnformator), pengujian hasil output transformator, pengujian output 

catu daya 5V dan pengujian output catudaya 12V. Setelah dilakukannya 

percobaan untuk mengukur catu daya hasil yang didapatkan pada input listrik 

PLN sesuai yaitu 220V dan pengujian pada transformator output 15 bernilai 

14.7 hal ini terjadi karna adanya toleransi komponen, lalu pada pengujian 

output 12 v didapatkan hasil 11.61 dan pada output 5V didapatkan hasil 5.52V. 

keluaran ini tidak pas karna terdapat toleransi pada alat dan komponen sehingga 

hasilnya tidak presisi 
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5.2 Saran 

Saran yang dapat diberikan dari alat yang telah dibuat adalah sebagai berikut :  

1. Dikarenakan arah rambat gelombang ultrasonic lurus tidak menyebar maka 

disarankan agar kurir berdiri sejajar dengan alat penerima paket supaya 

keberadaan kurir dapat terdeteksi oleh sensor ultrasonic. Supaya kurir berdiri 

sejajar diperlukannya penambahan tulisan “berdiri disini” atau foot path. 

2. Dikarenakan prinsip kerja dari tuas motor servo berputar sesuai besaran sudut 

yang ditentukan pada pemrograman. Sehingga dalam pemilihan botol untuk 

penyemprot disinfektan, pilih yang botolnya ditekan bukan di Tarik, selain itu 

gunakan botol spray yang menghasilkan partikel disinfektan yang kecil supaya 

penyebaran disinfektan semakin meluas dan tidak membuat paket basah. 
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Algoritma Pemrograman  

a. Inisialisasi libraries, pin  dan variabel program 

 
i. Inisialisasi libraries 

#include <DFPlayer_Mini_Mp3.h> 
#include <SoftwareSerial.h> 
#include <Servo.h> 
 

ii. Inisialisasi pin  

const int trigPin = 2; //pin trigger 
const int echoPin = 3; //pin echo 
const int trigPin1 = 5; //pin trigger 
const int echoPin1 = 6; //pin echo 
SoftwareSerial mySerial(10, 11);//(Rx,Tx) 
 
iii. Inisialisasi Variabel  

Servo myservo; 
long duration; 
long duration1; 
int distance; 
int distance1; 
int nilai=0; 
int nilai1=0; 
int nilai2=0; 
 
 

b. Void setup 

 
void setup() { 
Serial.begin (9600); 
myservo.attach(9); 
mySerial.begin (9600); 
mp3_set_serial (mySerial); 
 
pinMode (trigPin, OUTPUT); 
pinMode (echoPin, INPUT); 
pinMode (trigPin1, OUTPUT); 
pinMode (echoPin1, INPUT); 
 
mp3_set_volume (15); //volume 0-30 
myservo.write(0); 
delay(1000); 
} 

c. Void loop 

 
void loop() { 
 
i. Pengoperasian sensor ultrasonic 1 

// Clears pin trigger 
digitalWrite(trigPin, LOW); 
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delayMicroseconds(2); 
 
//set pin trigger selama 10 microsecond 
digitalWrite(trigPin, HIGH); 
delayMicroseconds(10); 
digitalWrite(trigPin, LOW); 
 
//membaca jarak yang dihasilkan 
duration = pulseIn(echoPin, HIGH); 
 
//memperkirakan jarak 
distance= (duration*0.034)/2; 
 
 

ii. Pengoperasian sensor ultrasonic 2 

// Clears pin trigger 
digitalWrite(trigPin1, LOW); 
delayMicroseconds(2); 
 
//set pin trigger selama 10 microsecond 
digitalWrite(trigPin1, HIGH); 
delayMicroseconds(10); 
digitalWrite(trigPin1, LOW); 
 
//membaca jarak yang dihasilkan 
duration1 = pulseIn(echoPin1, HIGH); 
 
//memperkirakan jarak 
distance1= (duration1*0.034)/2; 
 
iii. Penampilan data sensor ultrasonic pada serial monitor.  

//tampilkan diserial monitor 
Serial.print("Distance: "); 
Serial.print(distance); 
Serial.println("cm"); 
 
Serial.print("Distance1: "); 
Serial.print(distance1); 
Serial.println("cm"); 
 
iv. Pengoperasian suara perintah untuk kurir 

if (distance < 10){ 
  nilai++; 
} 
if (distance > 15 && distance <30){ 
  nilai1++; 
} 
 
//Jika jarak kurang atau sama dengan 50 cm 
if (distance < 10 && nilai == 1){ 
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//putar lagu 
mp3_play(0002); 
delay (5000); //durasi disesuaikan dengan durasi musik 
mp3_stop(); 
} 
if (distance > 15 && distance <30 && nilai1 == 1){ 
//putar lagu 
mp3_play(0001); 
delay (5000); //durasi disesuaikan dengan durasi musik 
mp3_stop(); 
} 
 
if(distance > 35){ 
  nilai=0; 
  nilai1=0; 
} 
//jika tidak 
 
//matikan lagu 
mp3_stop(); 
 

v. Pengoperasian disinfektan 

if (distance1 < 10){ 
  nilai2++; 
} 
 
if (distance1 < 10 && nilai2==1){ 
  delay(3000); 
  myservo.write(90); 
  delay(1000); 
  myservo.write(0); 
  delay(1000); 
} 
 
if(distance1 > 20){ 
  nilai2=0; 
} 
 
} 
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