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SISTEM MONITORING UPS BERBASIS IOT (INTERNET OF THINGS)

ABSTRAK

Peningkatan ketergantungan terhadap sistem Uninterruptible Power Supply (UPS)
guna memastikan pasokan daya yang-kontinu-dan handal, menegaskan urgensi
solusi pemantauan dan pengelelaan yang efisien. Makalah ini menyajikan
perancangan serta implementasi sistem monitoring UPS berbasis.Internet of
Things (1oT) yang: memanfaatkan teknologi. Internet of Things (loT)+untuk
memberikan® pemantauan (real-time dan kemampuan manajemen jarak jauh.
Metode yang digunakan' dalam sistem pemantauan ini melibatkan pengujian
konektivitas sistem menggunakan NodeMCU ESP 32 dan perbandingan hasil
pengukuran sensor tegangan dengan alat-ukur untuk menghitung rata-rata error
pada sensor. Aplikasi Blynk digunakan untuk memungkinkan pengguna mengakses
informasi secara real-time dan menerima pemberitahuan terkait UPS dari jarak
jauh. Sistem pemantauan berbasis IoT untuk UPS ini meningkatkan efisiensi
profesional dan mempermudah perawatan proaktif dengan memberikan wawasan
tentang performa UPS, memungkinkan intervensi.yang tepat waktu. Hasil dari
metode yang digunakan menunjukkan bahwa NodeMCU tetap terkoneksi dengan
Blynk ‘hingga jarak 50 meter. Selain itu, hasil perhitungan error pada sensor
tegangan AC dan DC dihitung melalui perbandingan antara pengukuran sensor
dengan alat ukur.

Kata Kunci': monitoring, ESP 32, sensor
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IOT BASED UPS MONITORING SYSTEM
ABSTRACT

The increasing dependency on Uninterruptible Power Supply (UPS) systems to
ensure continuous and reliable power supply underscores the urgency of efficient
monitoring and management solutions. This«wpaper presents the design and
implementation of an Internet of Things (IoT) based-UPS.monitoring system that
utilizes 10T technology to.provide real-time monitoring and remete management
capabilities. The method employed in this monitoring system involves testing the
system's connectivity using NodeMCU ESP 32 and comparing the measurement
results of voltage sensors with measuring devices to calculate the average sensor
error..The Blynk application is used to enable users to access real-time information
and receive remote UPS-related notifications. This loT-based UPS monitoring
system enhances professional efficiency and facilitates proactive maintenance by
providing insights into UPS performance.and enabling timely interventions. The
results of the applied method show that the NodeMCU remains connected to Blynk
up to a distance of 50 meters. Additionally; the calculationof errors in AC and DC
voltage sensors is performed through a comparison between sensor measurements

and measuring devices.

Key words : monitoring, ESP 32, magnitude
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

PLN sebagai penyedia utama suplaienergi listrik berkomitmen untuk
memberikan pelayanan yang handal-dan berkelanjutan-kepada konsumen. Namun
terlepas dari komitmen tersebut; suplai utama masih sering terjadi gangguan yang
mengakibatkan pemadaman mendadak pada sistem kelistrikan. Hal.inisberdampak
signifikan pada‘penggunaan barang-barang elektronik yang harus bekerja secara

terus menerus tanpa adanya henti.

Untuk mengatasi masalah ini, perkembangan perangkat elektronik telah
menciptakan inovasi-baru dalam penyimpanan energi listrik, salah satunya adalah
penggunaan UPS yang telah menjadi umum di kehidupan sehari-hari. UPS
(Uniterruptible Power Supply) berfungsi sebagai.sumber cadangan energi listrik
ketika terjadi pemadaman pada pasokan utama, sehingga sistem tetap berjalan
meskipun terjadi pemadaman listrik. Saat terjadi pemadaman, UPS akan secara
otomatis beralih dari pasokan utama ke bateral tanpa mengganggu kelancaran
sistem kelistrikan. 'Dengan demikian, peralatan dapat tetap beroperasi tanpa
gangguan dari pasokan listrik utama. Sistem listrik cadangan ‘ini sangat penting
untuk ‘menjaga kelancaran = operasional~ peralatan dan mengatasi masalah

pemadaman sistem secara mendadak:

UPS memiliki batasan kapasitas baterai dan daya yang dapat dibangkitkan,
sehingga tidak dapat menyuplai energi listrik secara terus-menerus ke peralatan.
Kapasitas baterai yang.habis akan menyebabkan pemadaman mendadak pada
sistem yang berpotensi merusak.komponen elektronika. Oleh-karena itu, penting
untuk memantau penggunaan UPS dari jarak jauh agar gangguan pada komponen
elektronika dapat diatasi dan kapasitas baterai tetap terpantau. Dengan penerapan
UPS, pelanggan dapat menghadapi pemadaman listrik lebih siap dan menjaga
kelancaran operasional peralatan. Meskipun UPS memiliki batasan kapasitas,
monitoring yang tepat dapat memaksimalkan manfaatnya dan menjaga peralatan

tetap beroperasi sesuai batas waktu yang ditentukan. Hal ini membantu mengurangi
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dampak negatif pemadaman listrik serta meningkatkan efisiensi penggunaan energi
listrik secara keseluruhan.

Berdasarkan penjelasan diatas, penulis mengambil judul “Sistem Monitoring
UPS Berbasis IOT” yang memanfaatkan modul NodeMCU ESP 32 dilengkapi
dengan koneksi wifi sehingga pemantauan dan-pengontrolan UPS dapat dilakukan

dengan baik.

1.2 Perumusan/Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah dijabarkan, maka rumusan masalah yang
ingin diselesaikan yaitu:

1) Bagaimana tingkat-akurasi-pengukuran eutput.dari UPS menggunakan sensor
dengan alat ukur?

2) Bagaimana cara menghubungkan mikrokontroler NodeMCU ESP 32 ke sistem
10T?

1.3 Tujuan
Berdasarkan rumusan masalah yang telah dijabarkan, maka tujuan dari

pembuatan Tugas Akhir ini yaitu:

1) Mengetahui tingkat akurasi hasil pengukuran output antara sensor dengan alat
ukur.

2) Mengetahui cara menghubungkan mikrokontroler ke sistem 10T.

1.4 Luaran

Luaran yang diharapkan dari Tugas Akhir ini yaitu:

1) Rancang Bangun UPS
2) Laporan Tugas Akhir
3) Artikel llmiah

4) Sistem Monitoring
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5.1 Kesimpulan

Dari hasil pengujian dan pembahasan™“mengenai cara menghubungkan
mikrokontroler ke sistem 10T, maka dapat disimpulkan.yaitu.sebagai berikut :

1) Hasil rata-rata error~sensor tegangan DC pada percobaan ‘pertama adalah
99.9% dan sensor.tegangan AC 2.0%. Yang berarti kinerja sensor. DC bekerja
kurang baik sedangkan Kinerja sensor AC bekerja dengan baik.

2) Hasil rata-rata error sensor tegangan DC pada percobaan pertama adalah
99.9% dan sensor tegangan AC 1.7%. Yang berarti kinerja sensor DC bekerja
kurang baik sedangkan kinerja.sensor AC.bekerja dengan batk.

3) Hasil pengujian konektivitas NodeMCU ESP 32 dapat terkoneksi dari jarak
1meter hingga 50 meter.

4) "Hasil pengukuran data sensor dapat.muncul pada Blynk secara realtime dan

hasil daata terupload hanya berselang 5 menit.

5.2 Saran
1) Untuk mengatasi gangguan pada sistem instalasi komponen monitoring, perlu
dilakukan perawatan rutin.
2) Memperhatikan tata letak komponen-monitoring agar visualisasi tata letak
lebih indah.
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LAMPIRAN PROGRAMING ARDUINO IDE

@ tugasakhir | Arduine 1.8.12 - x
File Edit Skeich Tools Help

tugasakhir

binciae <aim.n 7
#include

#if !defin B 25 ldefined(

Youzletuw:

YourPass:

zduine yang terhubung dengan pin § medul sen:

ial begin(25B8266_BAUD) ;
10);

B Q) P ENG

@ tugasakhir | Arduino 1.8.13 - X
File Edit Skeich Tools Help

tugasakhir

"

zem.voltage ()
prem_current();
pewer = prem power();

energy = pzem energy();

£ pzem._frequency();

P Type here to search i G q) o ENG
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