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RANCANG BANGUN SISTEM PENGHITUNG JUMLAH DAN PEMISAH
PAKET PENGIRIMAN BERDASARKAN UKURAN MELALUI APLIKASI
ANDROID

ABSTRAK

Perusahaan pengiriman” paket saat ini masih mendata jumlah barang dan
memisahkan barangsSecara manual, sehingga hal ini membuat sering nya.terjadi
kesalahan padasSaat mendata. Berdasarkan permasalahan tersebut, dibuatlah
sistem berbasis Internet Of Things.(IOT) menggunakan mikrokontroller Arduine
Uno yang.terhubung dengan sensor infrares sebagai penghitung jumlah barang
besar dan barang kecil yang berjalan diatas konvoyer. Servo yang berfungsi untuk
memisahkan barang besar dan barang kecil yang berada di atas konvayer berjalan
ukuran paket yang kita diukur memanfaatkan dimensi tinggi paket-apabila paket
lebih dari 20cm maka paket akan dikategorikan sebagal barang besar apa bila
kurang maka sebaliknya paket dikategorikan sebagai barang kecil. Sensor
ultrasonic untuk mengukur ketinggian.dari sebuah paket yang berada diatas
konvoyer konvoyer berjalan, dan terakhir terdapat buzzer untuk memberitahukan
pada pengawas bahwa kotak penyimpanan sudah penuh, lalu‘data jumlah barang
yang terhitung akan dikirimkan ke NodeMCU yang telah tersambung ke Firebase,
lalu dilanjutkan ke jaringan internet agar pengawas dapat memerikasa jumlah
barang yang masuk melalui aplikasi android secara realtime.

Kata Kunci: IOT; Arduino Uno; NodeMCU; Android; Konvoyer; Sensor

Ultrasonik; Sensor Infrared; Servo; Buzzer: Firebase
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DESIGN OF QUANTITY COUNTING SYSTEM AND SHIPPING
PACKAGE SEPARATE BY SIZE BASED ON ANDROID APPLICATION

ABSTRACK

The package delivery company.is currently still recordingthe number of items and
separating the items manually;so this often causes errors when.recording. Based
on these problems, an Internet of Things (10T)-based system was created.using the
Arduino Uno microcontroller which is connegcted to an infrared sensor as.a counter
to the number of large items and small items that run on the convoy. Serve which
serves to separate large items and small items that are on amoving convoy, the size
of the package that we measure uses the dimensions of the package height, if the
package is more than 20cm then the package will be categorized as large items, if
less then the package is categorized as small items. Ultrasonic sensor to measure
the height of a package that is above the convoy the convoy is running, and finally
there is a buzzer to notify the supervisor that the storage box is full, then the data
on the number of items counted will be sent to.the NodeMCU which is connected to
Firebase, then proceed to the internet network so-that supervisors can check the
number of incoming goods through the.android application in real time.

Keywords: 10T; Arduino Uno; NodeMCU; Androids; Convoy; Ultrasonic

Sensors; Infrared Sensors; servos; buzzers; Firebase
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L — 8 Datasheet Servo
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POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

1.1. Latar Belakang

Teknologi merupakan sesuatu yang diciptakan untuk membantu dan
mempermudah pekerjaan manusia dalam berbagai aspek yang diperlukan bagi
kelangsungan dan kenyamanan hidup. Saat ini teknologi digunakan didalam segala
bidang baik Pemerintahan, Pendidikan, Politik dan Ekonomi.Khusus dalam bidang

Ekonomi teknologi ini sangat diperlukan, terutama di Perusahaan. Semua barang-
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;:It:zarang hasil produksi akan dihitung sebelum didistribusikan. Saat ini telah banyak
%31esin penghitung jumlah barang hasil produksi. Namun mesin penghitung hanya
ﬁ'nampu menghitung jumlah barang tanpa membedakan ukuran barangnya.
Disetiap usaha jasa pengiriman akan mengirimkan barang secara terus
enerus. Jenis barang-barang yang akan dikirim berukuran besar dan kecil, semua
aket pengiriman akan dihitung sebelum dikirim ke tujuan..Saat ini telah banyak
esin penghitung jumlah barang. hasil-produksi. Namun mesin penghitung hanya
hampu menghitung jumlahbarang tanpa memilah dari ukuran barangnya. Dengan

iIstem yang dibuat ini_dapat mendeteksi paket dan membedakan paket sesuai

wobpN

engan ukuran. Selain itu sistem akan. menghitung setiap paket yang terdeteksi

suai kondisi benda yaitu besar dan kecil.

eyeyRr

Hal inilah yang mendasari pengusul untuk membuat sebuah sistem
penghitung dan pemisah paket pengiriman. Sistem dapat menghitung jumlah paket
pengiriman yang akan diKirim dan juga dapat memilah ukuran dari paket yang akan
dikirim. Dengan adanya NodeMcu sebagai pengirim yang dihubungkan dengan wifi
agar dapat dihubungkan dengan aplikasi android. Dengan begitu, sistem penghitung
dan pemisah paket ini akan menghasilkan data jumlah paket yang akan dikirim dan
memisahkan paket dengan ukuran yang besar dan kecil-dapat diakses melalui
aplikasi android. Maka dari itu, ‘padatugas akhirini“akan dibuat sebuah Rancang
Bangun Sistem Penghitung Jumlah dan Pemisah Paket Pengiriman berbasis 10T
melalui Aplikasi Android.
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2.

.2 Rumusan Masalah

Adapun permasalahan dalam penyusunan tugas akhir atau TA ini adalah :
Bagaimana pembuatan Sistem Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman
Berdasarkan Ukuran?

Bagaimana cara mengintegrasikan Sistem Penghitung dan Pemisah Paket
Pengiriman?

Bagaimana cara mencatu daya.Sistem Penghitung dan. Pemisah Paket
Pengiriman?

Tujuan

Tujuan yang.ingin dicapai dari tugas akhir ini adalah:

Dapat membuat Sistem Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman Berdasarkan
Ukuran.

Dapat mengintegrasikan Sistem Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman
Berdasarkan Ukuran.

Dapat membuat Power Supply dengan ouput 12V.dan 5V untuk mencatu Sistem

Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman

1.3. Luaran

perancangan sistem penghitung jumlah dan~pemisah" paket pengiriman

dengan aplikasi android yang dapat digunakan untuk mengetahui jumlah paket
pengiriman dan meminimalisir wakturyang akan dibutuhkan untuk menghitung

jumlah paket pengiriman. Adapun bentuk luaran dari tugas akhir ini adalah :

1. Sistem Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman Berdasarkan Ukuran
2. Laporan Tugas Akhir
3. Artikel lImiah

Politeknik Negeri Jakarta
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BAB 5
PENUTUP

.1 Simpulan

Kesimpulan yang di dapat dari pembuatan sistem Penghitung dan Pemisah

aket Pengiriman Berbasis IOT Melalui Aplikasi Andorid:

Pembuatan sistem penghitung dan _pemisah paket pengiriman berbasi iot
melalui aplikasi android, menggunakan Arduino Uno, NodeMCU ESP266,
Servo, Sensor Infrared,.Sensor Ultrasonik telah dibuat dengan baik dan.benar.
Terbukti dengan adanya pembacaan jumlah barang besar sebanyak 1 dan barang
kecil sebanyak 2 dan pembacaan jarak kepada ke 3 paket. yang menggunakan
sensor ultrasonik yang ditampilkan pada serial monitor, paket 1 dengan jarak
24,05¢cm , paket 2 dengan jarak 2,52cm ,dan paket ke 3 dengan jarak 14,84cm.
Dalam pembuatan sistem ini, basis data yang digunakan untuk menyimpan data
adalah Firebase yang di telah terhubung dengan NodeMCU yang telah di beri
pragram terbukti dengan terbacanya jumlah barang kecil 2 dan barang besar 1 .
Serta kecepatan internet mempengaruhi kecepatan transfer data.

Untuk mengoperasikan sistem ini, dibutuhkan. catu daya dengan tegangan 12V
yang ditujukan sebagai sumber teganan Arduino Uno,.dan catu daya dengan
tegangan 5V yang ditujukan sebagai sumber tegangan Konvoyer.

5.2 Saran

1.

Sebaiknya sebelum memasangkan sensor dan komponen yang lain baca terlebih
dahulu datasheet dari komponen atau sensor yang hendak dipasang.
Sebaiknya saat pembuatan catu daya gunakan keluaran stepdown yang lebih
dari tegangan yang diinginkan, agar tidak terjadi penurunan tegangan.
Sebaiknya pada saat membuat-program_di Arduino IDE. beriscomment pada
setiap fungsi agar dapat mengetahui arti dari kode program yang telah dibuat.
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Qint hitungl = 0;
[

0

fainclude <Servo.h>

-g'include <SoftwareSerial.h>

Finclude <ArduinoJson.h>
§define trigPin 2

=§define echoPin 3
EEoftwareSerial nodemcu (7, 8);
;?onst int pinSensor2 = 5;
;gonst int pinSensorl = 67

2nt buzzer = 10;

=int hitung2 =
—

Qint kondisil = 0;
x

Yint kondisi2 = 0;
P

Qint statusl;

’

int status2;
Servo servo;
unsigned long previousMillis = 0;

const long interval = 1000;

void setup() {
Serial.begin (9600) ;
nodemcu.begin (9600) ;
pinMode (buzzer, OUTPUT) ;
pinMode (trigPin, OUTPUT) ;
pinMode (echoPin, INPUT) ;

servo.attach (9) ;

void hitung() {

L — 3 Kode Program

hitungl = constrain(hitungl, 0, 25); // ==> Jumlah maks barang

hitung2 = constrain(hitung2, 0, 10);

// statusl adalah hasil pembacaan pin sensor
statusl = digitalRead (pinSensorl) ;
status2 = digitalRead (pinSensor2) ;

// jika pin sensor bernilai LOW dan kondisil bernilai = 0

if (statusl == 0)
{



L — 3 Kode Program

g?// jumlah barang bertambah 1

Mhitungl += 1;

E ?,,// kondisil menjadi bernilai = 1
: kondisil = 1;
-g =//datakirim = String (hitungl) + "#" + String (hitung2);
°° :;//Serial.println(datakirim);
0O

=)

;?// jika pin sensor bernilai LOW dan kondisi bernilai,.= 1
Selse if (statusl == 1)

’r{

2

dg// hasil hitung tetap

g.hitungl = hitungl;

eje)er 1abap yiuyaljod uizi edue)

kr// kondisil tetap bernilai =1
grstatusl =1;
1

S

// jika pin sensor bernilai LOW dan kondisil bernilai = 0
if (status2 == 0)
{
// jumlah barang bertambah 1
hitung2 += 1;
// kondisil menjadi bernilai = 1

kondisi2 = 1;
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//datakirim = String (hitungl) + "#" + String (hitung2) ;
//Serial .println(datakirim) ;

}

// jika pin sensor bernilai LOW dan kondisi bernilai = 1
else if (status2 == 1)

{

// hasil hitung tetap
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hitung2 = hitung2;

// kondisil tetap bernilai =1
status2 = 1;

}

}

void loop () {
if (Serial.available() > 0) {
String Reset = Serial.readStringUntil('\n');
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Serial.println(Reset);
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Brief About NodeMCU ESP8266

The NodeMCU ESP8266 development board comes with the ESP-12E module containing ESP8266 chip having
Tensilica Xtensa 32-bit LX106 RISC microprocessor. This microprocessor supports RTOS and operates at 80MHz to 160

MHz adj
high processing power with in-built Wi-Fi / Bluetooth and Deep Sleep Operating features make it ideal for loT projects.

stable clock frequency. NodeMCU has 128 KB RAM and 4MB of Flash memory to store data and programs. Its

NodeMCU can be powered using Micro USB jack and VIN pin (External Supply Pin). It supports UART, SPI, and 12C
nterface.

exdid ey

eyeyer abaN yiwiRd|od yijiw eydid eH S

ESP-12E Chip 3.3V Voltage Regulator

Flash Button

CP2102
USBto TTL Converter
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2.4 GHz Antenna On-Board LED

DO Pin

NodeMCU Development Board Pinout Configuration

Pim Name Description
Category
Powver Wicro-lI5E, Micra-USE: ModeMIU can be powsrsd through the USE port

3.3V, GND, Vin

3.3V: Regulated 3.3Y c=n be supplied to this pin to power the board

GRND: Ground pins

Win: External Power Supply

Jaquins ueyingakuaw uep ueywnjuesuaw eduey jui sijn} eAiey yninjas neje ueibeqas diynbuaw Huese|iq °|L

w

=]

o Contral EM. R5T The pin and ths butten rezsts the microconcreller

g‘ Finz

o

g_ Analog AD U=ad to measure analog woltage in the range of 0-3.3V

(1] Pin

=]

-

c

~ GRIZ SR o | MaodelCU haz 16 generzl purpose input-cutput pins on its board

Q e y

o Finz GRIOTE

Q

T

g 5Pl Fins 501, CWD. 500, | ModehdCU has four pins availzble for 2Pl communication.

.. LK

UART TX00, RXDO. | NodePCU has owo UART interfaces, UARTO (RXDO 2 TXDO) and UARTT (RXDT &
Pins TXDZ, RXD2 TXD1). UARTT is usad to upload the firmware/program.
12C Pins NodehCU has 120 functionaliny support but dus to the internal functionality of theszs

pins. you have to find which pin iz 12C
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L — 5 Datasheet Arduino Uno

16MHz
crystal

ATmegal6U2
microcontroller IC/USB controller

Voltage
regulator

7 to 12VDC input
2.1mm x 5.5mm
Male center positive

USB-B port
to computer

Reset button

ICSP for
USB interface

(I2C) SCL - Serial clock
(I2C) SDA - Serial data

Pin-13 LED

Not connected (SPI) SCK - Serial clock

i
1/0:Reference;voltage (SPI) MISO - Master-in, slave-out

Reset (SPI) MOSI - Master-out, slave-in
3.3V Output (SPI) SS - Slave select
5V Output
Ground
Ground

Note: Pins denoted with “~"

Input voltage are PWM supported

Analog pin 0
Analog pin 1
Analog pin 2 Interrupt 1
Analog pin 3 Interrupt 2
(12C) SDA XD
(I2C) scL RXD
ATmega328
microcontroller IC RESET
ICSP for SCKC
ATmega328 MISO




L — 6 Datasheet Sensor Infrared

Distance Adjust

IR Power LED

Receiver
i.\\\ Vee
+—{ Gnd
-
QOut
IR Emitter Obstacle LED
LED
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BROWN (GND
! o (GND)
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Normaly
Closes

M |
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