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RANCANG BANGUN SISTEM PENGHITUNG JUMLAH DAN PEMISAH 

PAKET PENGIRIMAN BERDASARKAN UKURAN MELALUI APLIKASI 

ANDROID 

 

ABSTRAK 

 

Perusahaan pengiriman paket saat ini masih mendata jumlah barang dan 

memisahkan barang secara manual, sehingga hal ini membuat sering nya terjadi 

kesalahan pada saat mendata. Berdasarkan permasalahan tersebut, dibuatlah 

sistem berbasis Internet Of Things (IOT) menggunakan mikrokontroller Arduino 

Uno yang terhubung dengan sensor infrares sebagai penghitung jumlah barang 

besar dan barang kecil yang berjalan diatas konvoyer. Servo yang berfungsi untuk 

memisahkan barang besar dan barang kecil yang berada di atas konvoyer berjalan 

ukuran paket yang kita diukur memanfaatkan dimensi tinggi paket apabila paket 

lebih dari 20cm maka paket akan dikategorikan sebagai barang besar apa bila 

kurang maka sebaliknya paket dikategorikan sebagai barang kecil. Sensor 

ultrasonic untuk mengukur ketinggian dari sebuah paket yang berada diatas 

konvoyer konvoyer berjalan, dan terakhir terdapat buzzer untuk memberitahukan 

pada pengawas bahwa kotak penyimpanan sudah penuh, lalu data jumlah barang 

yang terhitung akan dikirimkan ke NodeMCU yang telah tersambung ke Firebase, 

lalu dilanjutkan ke jaringan internet agar pengawas dapat memerikasa jumlah 

barang yang masuk melalui aplikasi android secara realtime.  

 

 

Kata Kunci: IOT; Arduino Uno; NodeMCU; Android; Konvoyer; Sensor 

Ultrasonik; Sensor Infrared; Servo; Buzzer; Firebase 
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DESIGN OF QUANTITY COUNTING SYSTEM AND SHIPPING 

PACKAGE SEPARATE BY SIZE BASED ON ANDROID APPLICATION 

 

ABSTRACK 

 

The package delivery company is currently still recording the number of items and 

separating the items manually, so this often causes errors when recording. Based 

on these problems, an Internet of Things (IOT)-based system was created using the 

Arduino Uno microcontroller which is connected to an infrared sensor as a counter 

to the number of large items and small items that run on the convoy. Servo which 

serves to separate large items and small items that are on a moving convoy, the size 

of the package that we measure uses the dimensions of the package height, if the 

package is more than 20cm then the package will be categorized as large items, if 

less then the package is categorized as small items. Ultrasonic sensor to measure 

the height of a package that is above the convoy the convoy is running, and finally 

there is a buzzer to notify the supervisor that the storage box is full, then the data 

on the number of items counted will be sent to the NodeMCU which is connected to 

Firebase, then proceed to the internet network so that supervisors can check the 

number of incoming goods through the android application in real time. 

 

Keywords: IOT; Arduino Uno; NodeMCU; Androids; Convoy; Ultrasonic 

Sensors; Infrared Sensors; servos; buzzers; Firebase 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

1.1.   Latar Belakang 

 Teknologi merupakan sesuatu yang diciptakan untuk membantu dan 

mempermudah pekerjaan manusia dalam berbagai aspek yang diperlukan bagi 

kelangsungan dan kenyamanan hidup. Saat ini teknologi digunakan didalam segala 

bidang baik Pemerintahan, Pendidikan, Politik dan Ekonomi.Khusus dalam bidang 

Ekonomi teknologi ini sangat diperlukan, terutama di Perusahaan. Semua barang-
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barang hasil produksi akan dihitung sebelum didistribusikan. Saat ini telah banyak 

mesin penghitung jumlah barang hasil produksi. Namun mesin penghitung hanya 

mampu menghitung jumlah barang tanpa membedakan ukuran barangnya. 

 Disetiap usaha jasa pengiriman akan mengirimkan barang secara terus 

menerus. Jenis barang-barang yang akan dikirim berukuran besar dan kecil, semua 

paket  pengiriman akan dihitung sebelum dikirim ke tujuan. Saat ini telah banyak 

mesin penghitung jumlah barang hasil produksi. Namun mesin penghitung hanya 

mampu menghitung jumlah barang tanpa memilah dari ukuran barangnya. Dengan 

sistem yang dibuat ini dapat mendeteksi paket dan membedakan paket sesuai 

dengan ukuran. Selain itu sistem akan menghitung setiap paket yang terdeteksi 

sesuai kondisi benda yaitu besar dan kecil. 

 Hal inilah yang mendasari pengusul untuk membuat sebuah sistem 

penghitung dan pemisah paket pengiriman. Sistem dapat menghitung jumlah paket 

pengiriman yang akan dikirim dan juga dapat memilah ukuran dari paket yang akan 

dikirim. Dengan adanya NodeMcu sebagai pengirim yang dihubungkan dengan wifi  

agar dapat dihubungkan dengan aplikasi android. Dengan begitu, sistem penghitung 

dan pemisah paket ini akan menghasilkan data jumlah paket yang akan dikirim dan 

memisahkan paket dengan ukuran yang besar dan kecil dapat diakses melalui 

aplikasi android. Maka dari itu, pada tugas akhir ini akan dibuat sebuah Rancang 

Bangun Sistem Penghitung Jumlah dan Pemisah Paket Pengiriman berbasis IOT 

melalui Aplikasi Android.



  2 

  Politeknik Negeri Jakarta 

1.2 Rumusan Masalah 

  Adapun permasalahan dalam penyusunan tugas akhir atau TA ini adalah : 

a. Bagaimana pembuatan Sistem Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman 

Berdasarkan Ukuran? 

b. Bagaimana cara mengintegrasikan Sistem Penghitung dan Pemisah Paket 

Pengiriman? 

c. Bagaimana cara mencatu daya Sistem Penghitung dan Pemisah Paket 

Pengiriman? 

1.2. Tujuan 

 Tujuan yang ingin dicapai dari tugas akhir ini adalah: 

a. Dapat membuat Sistem Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman Berdasarkan 

Ukuran. 

b. Dapat mengintegrasikan Sistem Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman 

Berdasarkan Ukuran. 

c. Dapat membuat Power Supply dengan ouput 12V dan 5V untuk mencatu Sistem 

Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman 

 

1.3.   Luaran 

   perancangan sistem penghitung jumlah dan pemisah paket pengiriman 

dengan aplikasi android yang dapat digunakan untuk mengetahui jumlah paket 

pengiriman dan meminimalisir waktu yang akan dibutuhkan untuk menghitung 

jumlah paket pengiriman. Adapun bentuk luaran dari tugas akhir ini adalah : 

1. Sistem Penghitung dan Pemisah Paket Pengiriman Berdasarkan Ukuran 

2. Laporan Tugas Akhir 

3. Artikel Ilmiah 
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BAB 5 

PENUTUP 

5.1 Simpulan  

Kesimpulan yang di dapat dari pembuatan sistem Penghitung dan Pemisah 

Paket Pengiriman Berbasis IOT Melalui Aplikasi Andorid: 

1. Pembuatan sistem penghitung dan pemisah paket pengiriman berbasi iot 

melalui aplikasi android, menggunakan Arduino Uno, NodeMCU ESP266, 

Servo, Sensor Infrared, Sensor Ultrasonik telah dibuat dengan baik dan benar. 

Terbukti dengan adanya pembacaan jumlah barang besar sebanyak 1 dan barang 

kecil sebanyak 2  dan pembacaan jarak kepada ke 3 paket yang menggunakan 

sensor ultrasonik yang ditampilkan pada serial monitor, paket 1 dengan jarak 

24,05cm , paket 2 dengan jarak 2,52cm ,dan paket ke 3 dengan jarak 14,84cm. 

2. Dalam pembuatan sistem ini, basis data yang digunakan untuk menyimpan data 

adalah Firebase yang di telah terhubung dengan NodeMCU yang telah di beri 

program terbukti dengan terbacanya jumlah barang kecil 2 dan barang besar 1 . 

Serta kecepatan internet mempengaruhi kecepatan transfer data. 

3. Untuk mengoperasikan sistem ini, dibutuhkan catu daya dengan tegangan 12V 

yang ditujukan sebagai sumber teganan Arduino Uno, dan catu daya dengan 

tegangan 5V yang ditujukan sebagai sumber tegangan Konvoyer. 

 

5.2 Saran 

1. Sebaiknya sebelum memasangkan sensor dan komponen yang lain baca terlebih 

dahulu datasheet dari komponen atau sensor yang hendak dipasang. 

2. Sebaiknya saat pembuatan catu daya gunakan keluaran stepdown yang lebih 

dari tegangan yang diinginkan, agar tidak terjadi penurunan tegangan. 

3. Sebaiknya pada saat membuat program di Arduino IDE beri comment pada 

setiap fungsi agar dapat mengetahui arti dari kode program yang telah dibuat.
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#include <Servo.h> 

#include <SoftwareSerial.h> 

#include <ArduinoJson.h> 

#define trigPin 2 

#define echoPin 3 

SoftwareSerial nodemcu (7, 8); 

const int pinSensor2 = 5; 

const int pinSensor1 = 6; 

int buzzer = 10; 

int hitung1 = 0; 

int hitung2 = 0; 

int kondisi1 = 0; 

int kondisi2 = 0; 

int status1; 

int status2; 

Servo servo; 

unsigned long previousMillis = 0; 

const long interval = 1000; 

 

void setup() { 

Serial.begin (9600); 

nodemcu.begin(9600); 

pinMode(buzzer, OUTPUT); 

pinMode(trigPin, OUTPUT); 

pinMode(echoPin, INPUT); 

servo.attach(9); 

 

} 

 

void hitung() { 

hitung1 = constrain(hitung1, 0, 25); // ==> Jumlah maks barang 

hitung2 = constrain(hitung2, 0, 10); 

// status1 adalah hasil pembacaan pin sensor 

 status1 = digitalRead(pinSensor1); 

 status2 = digitalRead(pinSensor2); 

 // jika pin sensor bernilai LOW dan kondisi1 bernilai = 0 

 if (status1 == 0) 

 { 
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 // jumlah barang bertambah 1 

 hitung1 += 1; 

 // kondisi1 menjadi bernilai = 1 

 kondisi1 = 1; 

 //datakirim = String (hitung1) + "#" + String (hitung2); 

 //Serial.println(datakirim); 

 } 

 // jika pin sensor bernilai LOW dan kondisi bernilai = 1 

 else if (status1 == 1) 

 { 

 // hasil hitung tetap 

 hitung1 = hitung1; 

 // kondisi1 tetap bernilai =1 

 status1 = 1; 

 } 

   

  // jika pin sensor bernilai LOW dan kondisi1 bernilai = 0 

 if (status2 == 0) 

 { 

 // jumlah barang bertambah 1 

 hitung2 += 1; 

 // kondisi1 menjadi bernilai = 1 

 kondisi2 = 1; 

 //datakirim = String (hitung1) + "#" + String (hitung2); 

 //Serial.println(datakirim); 

 } 

 // jika pin sensor bernilai LOW dan kondisi bernilai = 1 

 else if (status2 == 1) 

 { 

 // hasil hitung tetap 

 hitung2 = hitung2; 

 // kondisi1 tetap bernilai =1 

 status2 = 1; 

 } 

} 

 

void loop(){ 

 if (Serial.available() > 0) { 

    String Reset = Serial.readStringUntil('\n'); 



  L – 3 Kode Program 

   

    Serial.println(Reset); 

   

  Reset.trim(); 

  if(Reset == "1"){ 

    hitung1 = 0; 

    hitung2 = 0; 

    } 

  else{ 

    hitung1 = hitung1; 

    hitung2 = hitung2; 

    } 

 }  

   unsigned long currentMillis = millis(); 

    if(currentMillis - previousMillis >= interval) 

    { 

      previousMillis = currentMillis; 

       

 hitung(); 

 StaticJsonDocument<200> doc; 

    doc["Barang Besar"] = hitung1; 

    doc["Barang Kecil"] = hitung2; 

    serializeJson(doc, nodemcu); 

    }  

long duration, distance; 

digitalWrite(trigPin, LOW); 

delayMicroseconds(2); 

digitalWrite(trigPin, HIGH); 

delayMicroseconds(10); 

digitalWrite(trigPin, LOW); 

duration = pulseIn(echoPin, HIGH); 

distance = (duration/2) / 29.1; 

if (distance < 4) { 

servo.write(0); 

} 

else { 

servo.write(90); 

} 

     

if(hitung1==25){ 



  L – 3 Kode Program 

   

  tone(buzzer, 1000); // Send 1KHz sound signal... 

  delay(1000);        // ...for 1 sec 

  noTone(buzzer);     // Stop sound... 

  delay(1000);     

  } 

if(hitung2==10){ 

  tone(buzzer, 1000); // Send 1KHz sound signal... 

  delay(500);        // ...for 1 sec 

  noTone(buzzer);     // Stop sound... 

  delay(500);     

  } 

  } 
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  L – 8 Datasheet Servo 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



  L – 9 Datasheet Buzzer 
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