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Sistem Pengukuran Frekuensi dan Akselerasi Pada Meja Getar Sumbu – Z Untuk 

Menguji Kualitas Perakitan Komponen Elektronika 

ABSTRAK 

 

Pengujian kualitas mekanis pada assembly komponen elektronika sangat penting dalam 

memperkirakan kualitas peralatan elektronik. Salah satu cara untuk meningkatkan kualitas 

dan keandalan produk yaitu dengan cara menguji perakitan komponen elektronika 

menggunakan meja getar sumbu-z berbasis LabVIEW. Pada sistem tersebut terdapat 

sistem pengukuran frekuensi dan akselerasi getaran. Perancangan sistem pengukuran 

menggunakan software LabVIEW sebagai pengakuisisi, sebagai HMI (Human Machine 

Interface) serta pengolah data frekuensi dan akselerasi getaran dengan metode Fast 

Fourier Transform (FFT). Dari Hasil Pengujian dengan 8 objek uji pengetaran dilakukan 

pada range frekuensi 50Hz hingga 16Hz menunjukan bahwa 5 dari 8 objek uji adalah 

komponen elektronika berkualitas dan tahan terhadap getaran. Selain itu meja getar 

sumbu – Z yang telah dibuat dapat berfungsi dengan baik sesuai fungsinya. Kemudian 

berdasarkan analisis Pengukuran data frekuensi dan akselerasi getaran pada sumbu X, Y, 

dan Z dengan masing-masing berjumlah 50 sampel data dengan range uji frekuensi 50Hz 

hingga 16Hz, untuk Frekuensi getaran didapatkan nilai standar deviasi pada range 

frekuensi pengujian 50 Hz sampai dengan 16 Hz diketahui sebesar ± 1.39 dengan akurasi 

96.38% dan kesalahan sebesar 3.60%. Untuk Akselerasi getaran didapatkan nilai standar 

deviasi sebesar ± 0.08 dengan range 0.32g.  

Kata Kunci: Akselerasi getaran, Frekuensi getaran, Kualitas Perakitan Komponen 

Elektronika, LabVIEW, Meja Getar 
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Frequency and Acceleration Measurement System on the Z-Axis Vibrating Table 

to Test the Quality of Electronic Component Assembly 

ABSTRACT 

 

Mechanical reliability testing on the assembly of electronic components is very important 

in estimating the quality of electronic equipment. One way to improve product quality and 

reliability is by testing the assembly of electronic components using a LabVIEW-based z-

axis vibrating table. In the system there is a vibration frequency measurement system, and 

vibration acceleration. The design of the measurement system uses LabVIEW software as 

an acquirer, as an HMI (Human Machine Interface) and data processor for vibration 

frequency and vibration acceleration with the Fast Fourier Transform (FFT) method. 

From the test results with 8 test objects, the vibration test is carried out at a frequency 

range of 50Hz to 16Hz, indicating that 5 of the 8 test objects are quality electronic 

components and are resistant to vibration. In addition, the Z-axis vibrating table that has 

been made can function properly according to its function. Then based on the analysis of 

frequency data measurements and vibration acceleration on the X, Y, and Z axes with each 

totaling 50 data samples with a frequency test range of 50Hz to 16Hz, for the vibration 

frequency obtained the standard deviation value in the testing frequency range of 50 Hz to 

16 Hz is known to be ± 1.39 with an accuracy of 96.38% and an error of 3.60%. For 

vibration acceleration, the standard deviation value is ± 0.08 with a range of 0.32g.  

Keywords: Assembly Quality of Electronic Components, LabVIEW, Vibration 

Acceleration, Vibration Frequency, Vibrating Table 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Dalam pengembangan dan produksi sebuah komponen elektronika, 

kualitas mekanis pada assembly komponen elektronika merupakan bagian 

penting dalam memperkirakan kualitas secara keseluruhan pada peralatan 

elektronik (Tang et al., 2007).  Hal ini karena komponen elektronika yang tidak 

berkualitas dapat menyebabkan kerusakan pada produk akhir yang dapat 

mengakibatkan kerugian secara finansial yang cukup besar bagi produsen. 

Salah satu cara untuk meningkatkan kualitas dan keandalan produk yaitu 

dengan cara menguji perakitan komponen elektronika menggunakan meja 

getar sumbu-z yang diatur oleh LabVIEW. 

Meja getar sumbu – Z adalah sebuah alat uji yang dapat digunakan untuk 

mengevaluasi kemampuan komponen elektronika dalam menahan getaran dan 

goncangan. Alat ini menghasilkan gerakan searah dan sejajar dengan tiga 

sumbu dan memungkinkan untuk melakukan simulasi getaran pada komponen 

elektronika yang ditempatkan diatasnya. 

Pengujian menggunakan meja getar sumbu – Z sangatlah penting karena 

getaran dikategorikan sebagai kontributor besar terhadap kerusakan pada 

peralatan elektronik secara keseluruhan (Golacki et al., 2009; Tang et al., 2007; 

van Zeebroeck et al., 2007). Komponen yang tahan terhadap getaran dan 

goncangan akan memiliki keandalan dan kualitas yang lebih baik selama 

penggunaan di lapangan. Selain itu, pengujian ini dapat membantu produsen 

untuk menemukan dan mengidentifikasi masalah pada produk mereka sebelum 

produk tersebut dikirim ke pelanggan. Pengujian menggunakan meja getar 

sumbu-z yang diatur oleh LabVIEW memungkinkan penggunaan program 

komputer yang terstruktur dan intuitif untuk mengatur gerakan dan frekuensi 

getaran selain itu meningkatkan akurasi dan kecepatan dalam pengujian. Hal 

ini memudahkan dalam mengatur parameter uji, memantau hasil pengujian 

secara real-time, dan memudahkan dalam analisis data. 
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Pada Skripsi ini, pembahasan berfokus pada pengaruh frekuensi getaran 

dan akselerasi getaran terhadap hasil rakitan komponen elektronika 

menggunakan meja getar sumbu – Z. Pada Skripsi ini terdapat sistem 

pengukuran frekuensi getaran dan Akselerasi Getaran menggunakan metode 

Fast Fourier Transformation (FFT) Berbasis LabVIEW. 

1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat dirumuskan beberapa masalah 

yang akan dibahas dalam skripsi ini yaitu, 

1. Bagaimana merancang pemrograman sistem pengukuran frekuensi dan 

akselerasi getaran pada meja getar sumbu – Z menggunakan LabVIEW 

dengan metode Fast Fourier Transformation? 

2. Bagaimana cara memvalidasi program LabVIEW pada sistem pengukuran 

frekuensi dan akselerasi getaran? 

3. Bagaimana menguji kualitas perakitan komponen elektronika terhadap 

frekuensi dan akselerasi getaran? 

 

1.3 Batasan Masalah 

Dalam pembahasan skripsi ini terdapat batasan masalah yang 

memfokuskan pembahasan dalam penelitian ini. Batasan masalah pada Skripsi 

ini yaitu, 

1. Sistem Pengukuran Frekuensi dan akselerasi getaran menggunakan 1 buah 

sensor accelerometer ADXL345.  

2. Peletakkan Sensor accelerometer diletakkan di bawah meja berdekatan 

dengan sumber getaran. 

3. Batas pengujian dilakukan dengan range frekuensi VFD 16Hz – 50 Hz. 

4. Batas Pengujian dilakukan dengan range akselerasi getaran 0 – 5 g. 

5. Software yang digunakan pada Skripsi ini adalah LabVIEW 2015. 

6. Pengujian dilakukan dalam ruangan dan tidak memperhatikan suhu ruang.  

7. Objek yang diuji adalah kualitas dari perakitan komponen elektronika. 
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1.4 Tujuan 

Tujuan dari pembuatan Skripsi ini yaitu untuk merealisasikan sistem 

pengukuran frekuensi getaran dan akselerasi getaran menggunakan algoritma 

Fast Fourier Transformation dengan software LabVIEW yang dapat 

diimplementasikan pada Meja getar sumbu – Z untuk Menguji kualitas 

komponen elektronika. 

 

1.5 Luaran 

Luaran dari pembuatan Skripsi ini yaitu, 

1. Laporan Skripsi. 

2. Purwarupa Meja Getar Sumbu – Z Berbasis LabVIEW. 
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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Simpulan 

Terdapat beberapa simpulan yang penulis dapatkan dalam Skripsi ini, 

yaitu sebagai berikut: 

• Dari Pengujian Getaran dengan menggunakan 8 objek uji, pengetaran 

dilakukan pada range frekuensi 50Hz hingga 16Hz dan range getaran 0.22g 

hingga 1.94g. Hasilnya menunjukan bahwa 5 dari 8 objek uji adalah 

komponen elektronika berkualitas dan tahan terhadap getaran. Selain itu 

meja getar sumbu – Z yang telah dibuat dapat berfungsi dengan baik sesuai 

fungsinya. 

• Berdasarkan analisis performa pengukuran data Frekuensi getaran dan 

akselerasi getaran menggunakan sensor accelerometer ADXL345 pada 

sumbu X, Y, dan Z dengan masing – masing berjumlah 50 sampel data. 

Untuk Frekuensi getaran didapatkan nilai rata-rata nilai standar deviasi pada 

range frekuensi pengujian 50 Hz sampai dengan 16 Hz diketahui sebesar ± 

1.39 dengan akurasi 96.38% dan kesalahan sebesar 3.60%. Untuk 

Akselerasi getaran didapatkan nilai rata-rata dengan nilai standar deviasi 

sebesar ± 0.08 dengan range 0.32g.  

• Dari Pengujian yang telah dilakukan didapatkan hasil bahwa, software 

LabVIEW dapat digunakan sebagai pengolah data akselerasi getaran, dan 

pengolahan akselerasi getaran menjadi frekuensi getaran dengan 

menggunakan metode Fast Fourier Transform dan menampilkan data 

dalam bentuk numerik maupun grafik, serta hasil Pengukuran memiliki 

tingkat yang akurasi mendekati dengan nilai frekuensi referensi.  

5.2 Saran 

Adapun saran untuk penelitian di masa depan sebagai berikut:  

1. Meja Getar ini dapat dikembangkan untuk penelitian kedepanya untuk 

subjek uji simulasi gempa. 
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Lampiran 2. Program Accelerometer dan DAC pada Arduino IDE 

#include <Wire.h> 

#include <Adafruit_Sensor.h> 

#include <Adafruit_ADXL345_U.h> 

#define SDA_PIN 32 

#define SCL_PIN 33 

#define DAC_CH2 26 

 

char DAC;          // Variabel untuk pemilihan character 

char control = 0;  // variabel untuk menerima nilai DAC 

 

Adafruit_ADXL345_Unified accel = Adafruit_ADXL345_Unified(12345); 

const int buffer_size = 256; 

float accel_buffer[buffer_size][3]; 

int buffer_index = 0; 

 

unsigned long previousTime = 0; 

unsigned long interval = 10;  // Interval waktu antara pembacaan akselerometer 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

  Wire.begin(SDA_PIN, SCL_PIN); 

 

  if (!accel.begin()) { 

    Serial.println("Failed to initialize ADXL345!"); 

    while (1) 

      ; 

  } 

  accel.setRange(ADXL345_RANGE_8_G); 

  accel.setDataRate(ADXL345_DATARATE_3200_HZ); 

} 

 

void loop() { 

  unsigned long currentTime = millis(); 

  if (currentTime - previousTime >= interval) { 

    previousTime = currentTime; 

 

    // Program DAC 

    if (Serial.available() > 0) { 

      char DAC = Serial.read(); 

 

      if (DAC == 'D') { 

        while (Serial.available() <= 0) 

          ;  // Menunggu data kontrol yang tersedia 

        int control = Serial.parseInt(); 

        dacWrite(DAC_CH2, control); 

      } 
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    } 

    // Pembacaan akselerometer 

    sensors_event_t event; 

    accel.getEvent(&event); 

 

    accel_buffer[buffer_index][0] = event.acceleration.x; 

    accel_buffer[buffer_index][1] = event.acceleration.y; 

    accel_buffer[buffer_index][2] = event.acceleration.z; 

 

    buffer_index++; 

 

    if (buffer_index >= buffer_size) { 

      access_buffer(); 

      reset_buffer(); 

    } 

  } 

} 

 

void access_buffer() { 

  for (int i = 0; i < buffer_size; i++) { 

    float accel_x = accel_buffer[i][0]; 

    float accel_y = accel_buffer[i][1]; 

    float accel_z = accel_buffer[i][2]; 

 

    //Serial.print("Buffer Index: "); 

    //Serial.print(i); 

    //Serial.print(", X="); 

    Serial.print(("%.3f", accel_x));  //dalam satuan m/s^2 

    Serial.print(" "); 

    Serial.print(("%.3f", accel_y)); 

    Serial.print(" "); 

    Serial.println(("%.3f", accel_z)); 

    ; 

  } 

} 

 

void reset_buffer() { 

  buffer_index = 0; 

} 
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Lampiran 3. Program Pada LabVIEW 2015 
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Lampiran 4. Meja getar sumbu – Z 

 

Foto 1 Tampak Depan 

 

Foto 2 Tampak Belakang 

 

Foto 3 Tampak Kanan 

 

Foto 4 Tampak Kiri 
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Foto 5 Tampak Atas 
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Lampiran 5. Data Hasil Pengukuran Frekuensi dan Akselerasi Getaran Menggunakan FFT pada Meja Getar 

A. Data Hasil Pengukuran Frekuensi Getaran Menggunakan FFT Pada Meja Getar 

1. Sumbu – X  

Tabel L.1 merupakan hasil data pengukuran Frekuensi Getaran Sumbu X menggunakan sensor accelerometer ADXL345 

dalam satuan Hz. 

Tabel L. 1 Data Pengujian Pengukuran Frekuensi Getaran pada Sumbu X 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 48.63 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.38 32.03 29.88 27.83 25.88 23.63 21.39 18.65 16.99 5.66 10.64 

2 48.63 47.27 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.38 32.03 29.88 27.83 25.88 23.73 21.29 18.65 16.99 5.66 10.55 

3 48.63 47.27 44.92 42.58 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.88 23.73 21.29 18.65 16.70 5.66 10.55 

4 48.44 47.36 44.92 42.58 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.78 23.73 21.29 18.65 16.80 5.66 10.55 

5 48.34 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.13 30.08 27.83 25.78 23.63 21.19 18.65 16.80 5.66 10.55 

6 48.34 46.88 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.13 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.65 16.89 5.66 10.74 

7 23.24 46.88 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.38 32.03 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.55 16.89 5.66 10.74 

8 25.20 46.88 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.38 32.03 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.55 16.89 5.66 10.64 

9 25.20 47.17 48.73 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 29.98 27.73 25.78 23.63 21.29 18.55 16.89 5.66 10.55 

10 48.83 47.17 48.73 42.77 40.63 17.97 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.78 23.63 21.29 18.55 16.89 5.66 10.55 

11 48.83 47.17 44.92 42.77 40.63 27.05 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.63 21.29 18.55 16.89 5.66 10.55 

12 23.44 47.17 44.92 42.77 40.63 27.05 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.63 21.19 18.55 16.89 5.66 10.55 

13 48.44 47.17 44.92 42.68 40.63 37.99 36.52 34.47 32.13 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.55 16.89 5.66 10.45 

14 48.44 46.88 44.92 42.68 40.63 37.99 36.52 34.47 33.50 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.65 16.89 5.66 10.45 

15 48.44 46.88 44.92 42.68 40.72 30.96 36.52 34.47 33.50 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.65 16.99 5.66 10.94 

…                                     
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  NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

35 48.54 46.88 44.82 42.58 11.04 38.38 36.43 34.38 32.23 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.75 16.60 5.76 10.94 

36 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 38.38 36.43 34.38 32.23 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.75 16.60 5.76 10.94 

37 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 38.48 36.43 34.38 32.23 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.46 16.89 5.76 10.84 

38 48.54 46.88 6.35 15.33 40.43 38.48 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.46 16.89 5.76 10.84 

39 48.54 46.88 6.35 15.33 40.43 37.89 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.46 16.89 5.76 10.84 

40 48.54 46.88 6.35 15.33 40.43 37.89 36.52 34.28 32.03 29.98 27.73 25.78 23.73 21.39 18.46 16.89 5.76 10.94 

41 48.54 46.88 6.45 15.33 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.78 23.73 21.29 18.46 16.89 5.76 10.94 

42 48.63 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.78 23.73 21.29 18.85 16.99 5.76 10.94 

43 48.44 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.78 23.73 21.39 18.85 16.99 5.76 10.94 

44 48.44 46.88 44.92 42.68 8.11 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.78 23.73 21.39 18.85 16.99 5.76 10.94 

45 48.44 46.88 44.92 42.68 8.11 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.63 21.39 18.85 17.09 5.76 10.94 

46 48.44 46.88 44.92 42.48 8.11 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.68 23.54 21.29 18.85 17.09 5.76 10.94 

47 48.44 6.35 44.92 42.48 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.68 23.63 21.39 18.85 16.99 5.76 10.94 

48 48.44 6.35 44.92 42.38 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 29.98 27.83 25.68 23.63 21.39 18.85 16.99 5.76 10.94 

49 48.44 6.35 44.92 42.38 40.43 37.99 36.52 34.28 33.59 29.98 27.83 25.68 23.63 21.39 18.85 16.99 5.76 10.94 

50 48.44 6.35 44.92 42.48 40.43 37.99 36.52 34.28 33.59 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.85 16.99 5.76 11.43 
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2. Sumbu – Y 

Tabel L.2 merupakan hasil data pengukuran Frekuensi Getaran Sumbu Y menggunakan sensor accelerometer ADXL345 dalam 

satuan Hz. 

Tabel L. 2 Data Pengujian Pengukuran Frekuensi Getaran pada Sumbu Y 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 48.63 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.38 32.03 30.18 27.83 25.88 23.63 21.29 18.65 16.99 11.33 10.64 

2 48.63 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 30.18 27.83 25.88 23.73 21.29 18.65 16.99 11.33 10.55 

3 48.63 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.88 23.73 21.29 18.65 16.70 11.33 10.55 

4 48.44 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.73 21.29 18.65 16.80 11.33 10.55 

5 48.34 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.63 21.19 18.65 16.80 11.33 10.55 

6 48.34 46.97 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 30.08 27.73 25.78 23.63 21.19 18.55 16.89 11.33 10.64 

7 48.44 46.97 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.47 32.03 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.55 16.89 11.33 10.64 

8 48.44 46.97 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.47 32.03 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.55 16.89 11.33 10.64 

9 48.44 47.17 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.78 23.73 21.29 18.55 16.89 11.33 10.55 

10 48.44 47.17 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.78 23.73 21.29 18.55 16.89 11.33 10.55 

11 48.44 47.17 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.73 21.29 18.55 16.89 11.33 10.55 

12 48.44 47.17 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.73 21.19 18.55 16.89 11.33 10.55 

13 48.44 47.17 44.92 42.68 40.63 37.99 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.78 23.73 21.19 18.55 16.89 11.33 10.45 

14 48.44 46.88 44.92 42.68 40.63 37.99 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.78 23.63 21.19 18.65 16.89 11.33 10.45 

15 48.44 46.88 44.92 42.58 40.72 37.99 36.52 34.47 32.13 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.65 16.99 11.33 10.94 

…                                     
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NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

35 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 38.38 36.43 34.38 32.23 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.75 16.89 11.52 10.94 

36 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 38.38 36.43 34.38 32.23 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.75 16.89 11.52 10.94 

37 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 37.89 36.43 34.38 32.13 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.46 16.89 11.52 10.84 

38 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 37.89 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.46 16.89 11.52 10.84 

39 48.54 46.88 44.92 42.58 40.43 37.89 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.46 16.89 11.52 10.84 

40 48.54 46.88 44.92 42.58 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.98 27.73 25.78 23.73 21.39 18.46 16.89 11.52 10.94 

41 48.54 46.88 44.92 42.58 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.73 21.29 18.46 16.89 11.62 10.94 

42 48.54 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.73 21.29 18.85 16.99 11.62 10.94 

43 48.44 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.73 21.29 18.85 16.99 11.62 10.94 

44 48.34 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.73 21.39 18.85 16.99 12.01 10.94 

45 48.44 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.63 21.39 18.85 16.99 12.01 10.94 

46 48.44 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.68 23.54 21.39 18.85 16.99 12.01 10.94 

47 48.44 46.88 44.92 42.48 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.68 23.63 21.39 18.85 16.99 11.52 10.94 

48 48.44 46.88 44.92 42.38 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.85 16.99 11.52 10.94 

49 48.44 46.88 44.92 42.38 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.85 16.99 11.52 10.94 

50 48.44 46.97 44.92 42.77 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.85 16.99 11.52 11.43 
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3. Sumbu – Z  

Tabel L.3 merupakan hasil data pengukuran Frekuensi Getaran Sumbu Z menggunakan sensor accelerometer ADXL345 dalam 

satuan Hz. 

Tabel L. 3 Data Pengujian Pengukuran Frekuensi Getaran pada Sumbu Z 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 48.63 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.38 32.03 29.88 27.83 25.88 23.63 21.29 18.65 16.99 11.33 10.64 

2 48.63 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 30.18 27.83 25.88 23.73 21.29 18.65 16.99 11.33 10.55 

3 48.63 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.88 23.73 21.29 18.65 16.70 11.33 10.55 

4 48.44 47.36 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.73 21.29 18.65 16.80 11.33 10.55 

5 48.34 46.88 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.73 21.19 18.65 16.80 11.33 10.45 

6 48.34 46.97 44.92 42.77 40.63 38.48 36.52 34.47 32.03 30.08 27.73 25.78 23.63 21.19 18.65 16.89 11.33 10.64 

7 48.44 46.97 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.47 32.03 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.65 16.89 11.33 10.64 

8 48.44 46.97 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.47 32.03 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.65 16.89 11.33 10.64 

9 48.44 47.17 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.38 32.03 29.98 27.73 25.78 23.73 21.29 18.55 16.89 11.33 10.55 

10 48.44 47.17 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.78 23.73 21.29 18.55 16.89 11.33 10.55 

11 48.44 47.17 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.73 21.29 18.55 16.99 11.33 10.55 

12 48.44 47.17 44.92 42.77 40.63 38.38 36.52 34.47 32.03 30.08 27.83 25.78 23.73 21.19 18.55 17.19 11.33 10.55 

13 48.44 47.17 44.92 42.68 40.63 37.99 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.78 23.63 21.19 18.55 17.19 11.33 10.45 

14 48.44 46.88 44.92 42.68 40.63 37.99 36.52 34.47 32.03 29.98 27.83 25.78 23.63 21.19 18.65 17.09 11.33 10.45 

15 48.44 46.88 44.92 42.58 40.72 38.28 36.52 34.47 32.03 29.98 27.73 25.78 23.63 21.19 18.65 17.09 11.33 10.94 

…                                     
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NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

35 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 38.38 36.43 34.38 32.23 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.75 16.89 11.52 10.94 

36 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 38.38 36.43 34.38 32.23 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.55 16.89 11.52 10.84 

37 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 37.89 36.43 34.38 32.13 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.55 16.89 11.52 10.84 

38 48.54 46.88 44.82 42.58 40.43 37.89 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.46 16.89 11.52 10.84 

39 48.54 46.88 44.92 42.58 40.43 37.89 36.52 34.38 32.03 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.46 16.89 11.52 10.84 

40 48.54 46.88 44.92 42.58 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.98 27.73 25.78 23.73 21.39 18.46 16.89 11.62 11.04 

41 48.54 46.88 44.92 42.58 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.78 23.73 21.39 18.85 16.89 11.62 10.94 

42 48.54 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.78 23.73 21.39 18.85 16.99 11.62 10.94 

43 48.44 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.73 21.39 18.85 16.99 11.62 10.94 

44 48.34 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.73 21.39 18.85 16.99 11.52 10.94 

45 48.34 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.78 23.63 21.39 18.85 16.99 12.01 10.94 

46 48.44 46.88 44.92 42.68 40.43 37.99 36.52 34.28 31.93 30.27 27.73 25.68 23.54 21.39 18.85 16.99 12.01 10.94 

47 48.44 46.88 44.92 42.48 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.88 27.73 25.68 23.54 21.39 18.85 16.99 11.52 10.94 

48 48.44 46.88 44.92 42.38 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.98 27.83 25.68 23.63 21.39 18.85 16.99 11.52 10.94 

49 48.44 46.88 44.92 42.38 40.43 37.89 36.52 34.28 31.93 29.98 27.83 25.68 23.63 21.39 18.85 16.99 11.52 10.94 

50 48.44 46.97 44.92 42.77 40.43 37.89 36.52 34.28 32.32 29.98 27.83 25.68 23.73 21.39 18.85 16.99 11.52 11.43 
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B. Data Hasil Pengukuran Akselerasi Getaran Menggunakan FFT Pada Meja Getar 

1. Sumbu – X 

Tabel L.4 merupakan hasil data dari pengukuran akselerasi getaran sumbu X dalam satuan g atau gravitasi. 

Tabel L. 4 Data Pengujian Pengukuran Akselerasi Getaran pada Sumbu X 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 0.15 0.13 0.11 0.08 0.13 0.08 0.11 0.07 0.10 0.06 0.07 0.11 0.13 0.14 0.11 0.05 0.21 0.14 

2 0.14 0.13 0.12 0.06 0.14 0.08 0.09 0.06 0.10 0.06 0.07 0.10 0.13 0.16 0.11 0.05 0.21 0.14 

3 0.14 0.13 0.13 0.06 0.14 0.07 0.09 0.06 0.09 0.06 0.08 0.10 0.12 0.16 0.11 0.03 0.21 0.15 

4 0.13 0.12 0.14 0.07 0.15 0.07 0.09 0.08 0.08 0.06 0.08 0.09 0.09 0.15 0.11 0.04 0.21 0.13 

5 0.13 0.12 0.15 0.08 0.15 0.06 0.09 0.09 0.08 0.06 0.09 0.09 0.08 0.15 0.10 0.04 0.20 0.12 

6 0.12 0.11 0.15 0.08 0.14 0.09 0.10 0.09 0.07 0.07 0.10 0.08 0.09 0.15 0.10 0.04 0.20 0.11 

7 0.11 0.12 0.15 0.09 0.13 0.09 0.11 0.09 0.07 0.07 0.10 0.07 0.09 0.15 0.10 0.04 0.20 0.11 

8 0.11 0.11 0.14 0.09 0.13 0.09 0.11 0.09 0.07 0.08 0.10 0.07 0.09 0.14 0.10 0.05 0.20 0.09 

9 0.13 0.10 0.13 0.09 0.12 0.07 0.11 0.08 0.06 0.08 0.10 0.07 0.07 0.13 0.10 0.05 0.20 0.11 

10 0.13 0.11 0.13 0.09 0.13 0.07 0.11 0.09 0.06 0.07 0.09 0.08 0.07 0.12 0.10 0.05 0.21 0.13 

11 0.13 0.12 0.11 0.09 0.13 0.06 0.10 0.09 0.05 0.07 0.09 0.09 0.09 0.11 0.10 0.05 0.21 0.14 

12 0.11 0.10 0.11 0.08 0.13 0.05 0.10 0.10 0.05 0.07 0.08 0.09 0.09 0.12 0.10 0.05 0.22 0.13 

13 0.11 0.10 0.13 0.10 0.13 0.06 0.10 0.10 0.05 0.07 0.07 0.09 0.08 0.13 0.09 0.05 0.22 0.12 

14 0.13 0.12 0.14 0.10 0.10 0.06 0.09 0.10 0.07 0.08 0.07 0.09 0.07 0.15 0.09 0.05 0.22 0.11 

15 0.14 0.14 0.15 0.09 0.08 0.05 0.09 0.10 0.08 0.09 0.06 0.09 0.08 0.13 0.10 0.05 0.22 0.12 

…                                     
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NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

35 0.15 0.33 0.09 0.12 0.09 0.07 0.09 0.08 0.08 0.09 0.10 0.11 0.13 0.17 0.08 0.08 0.21 0.12 

36 0.15 0.31 0.10 0.12 0.09 0.06 0.09 0.08 0.07 0.10 0.10 0.11 0.12 0.16 0.07 0.07 0.22 0.11 

37 0.14 0.22 0.10 0.11 0.11 0.06 0.10 0.09 0.06 0.10 0.11 0.10 0.11 0.16 0.07 0.04 0.22 0.11 

38 0.13 0.19 0.10 0.10 0.12 0.06 0.10 0.09 0.07 0.08 0.10 0.08 0.10 0.16 0.08 0.04 0.22 0.12 

39 0.12 0.18 0.13 0.10 0.12 0.06 0.10 0.09 0.08 0.08 0.10 0.07 0.10 0.15 0.09 0.04 0.22 0.12 

40 0.12 0.17 0.13 0.09 0.11 0.06 0.09 0.09 0.08 0.07 0.10 0.06 0.10 0.15 0.08 0.04 0.22 0.10 

41 0.11 0.17 0.10 0.08 0.11 0.07 0.09 0.09 0.07 0.06 0.10 0.08 0.10 0.15 0.08 0.04 0.21 0.13 

42 0.10 0.17 0.10 0.08 0.09 0.07 0.08 0.08 0.07 0.06 0.09 0.09 0.09 0.14 0.09 0.03 0.20 0.13 

43 0.09 0.19 0.10 0.11 0.08 0.08 0.08 0.08 0.08 0.06 0.08 0.12 0.07 0.14 0.09 0.04 0.19 0.13 

44 0.10 0.19 0.10 0.11 0.08 0.07 0.09 0.08 0.08 0.06 0.08 0.12 0.07 0.14 0.09 0.04 0.14 0.13 

45 0.13 0.18 0.10 0.10 0.07 0.07 0.09 0.09 0.08 0.06 0.07 0.12 0.07 0.14 0.09 0.04 0.13 0.12 

46 0.13 0.17 0.11 0.08 0.07 0.08 0.09 0.09 0.08 0.06 0.07 0.11 0.07 0.14 0.09 0.04 0.12 0.13 

47 0.15 0.14 0.13 0.08 0.07 0.08 0.09 0.10 0.08 0.06 0.08 0.10 0.08 0.14 0.09 0.05 0.14 0.13 

48 0.16 0.19 0.14 0.08 0.08 0.09 0.09 0.10 0.07 0.06 0.08 0.08 0.12 0.15 0.09 0.05 0.15 0.12 

49 0.15 0.19 0.14 0.08 0.08 0.08 0.11 0.10 0.06 0.07 0.08 0.08 0.13 0.16 0.09 0.06 0.20 0.12 

50 0.15 0.15 0.13 0.06 0.08 0.08 0.13 0.09 0.06 0.07 0.07 0.08 0.15 0.16 0.09 0.05 0.21 0.11 
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2. Sumbu – Y 

Tabel L.5 merupakan hasil data dari pengukuran akselerasi getaran sumbu Y dalam satuan g atau gravitasi. 

Tabel L. 5 Data Pengujian Pengukuran Akselerasi Getaran pada Sumbu Y 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 2.01 1.65 1.53 1.54 1.71 1.40 1.37 1.05 0.77 0.48 0.86 0.58 0.39 0.41 0.33 0.21 0.12 0.24 

2 1.79 1.64 1.51 1.28 1.71 1.39 1.34 0.86 0.77 0.51 0.85 0.58 0.43 0.43 0.32 0.21 0.13 0.20 

3 1.73 1.61 1.55 1.17 1.71 1.31 1.33 0.90 0.74 0.57 0.75 0.57 0.44 0.42 0.31 0.14 0.13 0.16 

4 1.57 1.45 1.59 1.20 1.73 1.23 1.27 0.99 0.74 0.64 0.72 0.56 0.38 0.39 0.31 0.16 0.13 0.10 

5 1.62 1.38 1.69 1.40 1.76 1.16 1.26 1.03 0.74 0.75 0.63 0.58 0.39 0.36 0.28 0.17 0.13 0.09 

6 1.61 1.56 1.74 1.46 1.77 1.00 1.27 1.05 0.77 0.70 0.64 0.63 0.44 0.36 0.28 0.16 0.14 0.10 

7 1.79 1.54 1.75 1.58 1.79 1.03 1.31 1.03 0.78 0.70 0.64 0.63 0.44 0.36 0.29 0.17 0.14 0.10 

8 1.86 1.45 1.72 1.58 1.80 1.10 1.32 1.02 0.79 0.74 0.62 0.61 0.44 0.32 0.30 0.20 0.14 0.09 

9 2.05 1.53 1.66 1.57 1.80 1.12 1.32 0.97 0.78 0.74 0.62 0.56 0.45 0.29 0.30 0.21 0.13 0.09 

10 2.08 1.75 1.60 1.55 1.79 1.14 1.29 0.96 0.77 0.70 0.68 0.55 0.46 0.27 0.31 0.21 0.13 0.10 

11 2.09 1.80 1.56 1.54 1.78 1.12 1.27 0.95 0.76 0.70 0.70 0.57 0.49 0.28 0.31 0.21 0.13 0.11 

12 2.09 1.46 1.56 1.42 1.71 1.09 1.24 1.05 0.76 0.70 0.71 0.60 0.50 0.33 0.30 0.22 0.13 0.10 

13 2.09 1.39 1.66 1.47 1.69 1.14 1.25 1.07 0.73 0.68 0.68 0.62 0.47 0.37 0.27 0.21 0.14 0.10 

14 2.07 1.64 1.72 1.49 1.47 1.05 1.27 1.12 0.70 0.70 0.66 0.61 0.45 0.43 0.26 0.20 0.14 0.09 

15 2.00 1.84 1.77 1.65 1.45 0.93 1.28 1.10 0.72 0.73 0.67 0.60 0.45 0.38 0.27 0.20 0.15 0.08 

…                                     

35 1.89 1.92 1.48 1.52 1.31 0.99 1.14 1.18 0.83 0.68 0.62 0.54 0.44 0.42 0.21 0.20 0.11 0.10 
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NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

36 1.94 1.92 1.59 1.48 1.37 0.84 1.14 1.17 0.74 0.68 0.66 0.55 0.45 0.42 0.21 0.20 0.12 0.08 

37 1.91 1.91 1.62 1.43 1.54 0.73 1.02 1.13 0.72 0.69 0.70 0.55 0.45 0.41 0.21 0.19 0.12 0.08 

38 1.84 1.91 1.56 1.41 1.54 0.84 1.17 1.12 0.81 0.65 0.64 0.54 0.48 0.40 0.23 0.19 0.12 0.09 

39 1.85 1.91 1.67 1.42 1.54 1.02 1.23 1.08 0.84 0.64 0.59 0.52 0.49 0.37 0.25 0.19 0.11 0.09 

40 1.89 1.91 1.69 1.44 1.56 1.03 1.13 1.08 0.90 0.60 0.69 0.47 0.51 0.37 0.24 0.17 0.10 0.09 

41 1.86 1.92 1.68 1.39 1.57 1.12 1.11 1.09 0.97 0.53 0.71 0.56 0.50 0.37 0.24 0.17 0.10 0.11 

42 1.40 1.94 1.67 1.29 1.58 1.13 1.06 1.16 0.97 0.56 0.74 0.58 0.48 0.38 0.25 0.16 0.09 0.11 

43 1.66 1.97 1.69 1.58 1.58 1.13 1.09 1.18 0.98 0.61 0.74 0.58 0.36 0.37 0.25 0.17 0.09 0.11 

44 1.72 1.97 1.74 1.58 1.57 1.10 1.16 1.18 0.98 0.61 0.73 0.57 0.33 0.38 0.25 0.17 0.07 0.11 

45 1.76 2.00 1.74 1.48 1.55 1.09 1.27 1.18 0.97 0.60 0.71 0.51 0.28 0.38 0.25 0.18 0.08 0.10 

46 1.81 2.00 1.70 1.13 1.55 1.04 1.28 1.18 0.89 0.57 0.71 0.49 0.31 0.37 0.24 0.19 0.09 0.11 

47 1.96 1.96 1.67 1.09 1.53 1.03 1.30 1.17 0.87 0.56 0.67 0.50 0.28 0.32 0.26 0.21 0.08 0.11 

48 2.02 1.86 1.66 1.22 1.52 1.04 1.30 1.14 0.75 0.62 0.65 0.50 0.41 0.28 0.26 0.22 0.09 0.10 

49 2.03 1.79 1.72 1.18 1.51 1.06 1.33 1.12 0.70 0.66 0.68 0.50 0.46 0.29 0.26 0.23 0.12 0.10 

50 2.06 1.81 1.73 1.05 1.36 1.05 1.36 1.07 0.64 0.71 0.68 0.52 0.66 0.27 0.26 0.23 0.12 0.10 
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3. Sumbu – Z  

Tabel L.6 merupakan hasil data dari pengukuran akselerasi getaran sumbu Y dalam satuan g atau gravitasi. 

Tabel L. 6 Data Pengujian Pengukuran Akselerasi Getaran pada Sumbu Z 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 1.92 1.67 1.62 1.67 1.82 1.47 1.54 1.18 0.89 0.54 0.86 0.78 0.65 0.75 0.08 0.30 0.52 0.14 

2 1.71 1.68 1.61 1.39 1.81 1.48 1.50 0.99 0.89 0.56 0.86 0.78 0.68 0.81 0.08 0.29 0.53 0.14 

3 1.66 1.65 1.62 1.26 1.81 1.47 1.49 1.04 0.88 0.65 0.82 0.78 0.70 0.80 0.07 0.21 0.53 0.14 

4 1.42 1.48 1.65 1.29 1.84 1.43 1.44 1.13 0.89 0.71 0.80 0.78 0.62 0.76 0.07 0.24 0.53 0.12 

5 1.47 1.41 1.74 1.51 1.86 1.37 1.43 1.17 0.89 0.81 0.72 0.80 0.57 0.75 0.09 0.26 0.54 0.11 

6 1.47 1.60 1.78 1.58 1.89 1.17 1.44 1.19 0.90 0.75 0.73 0.84 0.67 0.77 0.12 0.25 0.54 0.13 

7 1.56 1.55 1.79 1.71 1.92 1.21 1.48 1.15 0.90 0.76 0.74 0.83 0.70 0.75 0.18 0.27 0.54 0.13 

8 1.63 1.45 1.76 1.70 1.93 1.24 1.49 1.14 0.90 0.78 0.73 0.83 0.69 0.66 0.20 0.31 0.53 0.13 

9 1.84 1.55 1.70 1.68 1.94 1.17 1.49 1.07 0.91 0.78 0.71 0.83 0.78 0.59 0.21 0.30 0.53 0.13 

10 1.87 1.77 1.64 1.66 1.95 1.15 1.45 1.05 0.91 0.75 0.77 0.83 0.81 0.56 0.18 0.27 0.54 0.14 

11 1.89 1.82 1.61 1.65 1.94 1.11 1.43 1.05 0.91 0.77 0.81 0.84 0.91 0.57 0.17 0.31 0.54 0.15 

12 1.91 1.48 1.62 1.52 1.84 1.10 1.40 1.15 0.91 0.77 0.81 0.85 0.92 0.65 0.10 0.31 0.54 0.14 

13 1.91 1.40 1.74 1.58 1.81 1.12 1.40 1.17 0.88 0.76 0.75 0.86 0.89 0.73 0.07 0.34 0.54 0.14 

14 1.88 1.67 1.81 1.61 1.55 1.09 1.43 1.22 0.87 0.78 0.73 0.84 0.84 0.83 0.07 0.34 0.55 0.12 

15 1.82 1.89 1.88 1.79 1.56 0.99 1.45 1.21 0.86 0.80 0.76 0.83 0.83 0.74 0.06 0.31 0.60 0.11 

…                                     

35 1.86 1.96 1.54 1.69 1.38 1.12 1.28 1.32 0.90 0.74 0.72 0.73 0.71 0.83 0.06 0.30 0.47 0.15 
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NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

36 1.91 1.96 1.68 1.63 1.46 0.98 1.27 1.30 0.81 0.74 0.76 0.78 0.75 0.83 0.06 0.30 0.49 0.11 

37 1.94 1.95 1.72 1.58 1.73 0.84 1.14 1.26 0.77 0.74 0.80 0.79 0.76 0.78 0.07 0.30 0.48 0.12 

38 1.89 1.94 1.68 1.55 1.82 0.96 1.34 1.25 0.88 0.70 0.73 0.81 0.79 0.77 0.07 0.29 0.47 0.14 

39 1.91 1.94 1.75 1.56 1.91 1.16 1.51 1.22 0.90 0.69 0.66 0.79 0.80 0.72 0.07 0.29 0.41 0.12 

40 1.93 1.95 1.78 1.58 2.02 1.18 1.58 1.21 1.01 0.65 0.79 0.80 0.80 0.71 0.07 0.27 0.38 0.18 

41 1.90 1.95 1.76 1.50 2.03 1.30 1.58 1.22 1.07 0.61 0.81 0.95 0.78 0.72 0.07 0.26 0.39 0.23 

42 1.41 1.95 1.75 1.40 1.99 1.32 1.57 1.28 1.07 0.63 0.83 0.98 0.74 0.74 0.07 0.24 0.36 0.24 

43 1.60 1.94 1.77 1.70 1.93 1.33 1.57 1.29 1.06 0.69 0.83 0.94 0.55 0.76 0.07 0.25 0.34 0.24 

44 1.66 1.94 1.84 1.70 1.83 1.27 1.56 1.30 1.06 0.71 0.82 0.91 0.51 0.76 0.07 0.26 0.29 0.23 

45 1.70 1.93 1.85 1.59 1.72 1.26 1.53 1.30 1.04 0.75 0.78 0.78 0.44 0.76 0.07 0.27 0.30 0.19 

46 1.72 1.93 1.84 1.24 1.71 1.21 1.52 1.31 0.95 0.75 0.77 0.71 0.50 0.74 0.07 0.28 0.30 0.17 

47 1.88 1.90 1.84 1.19 1.69 1.21 1.49 1.31 0.93 0.75 0.73 0.74 0.49 0.74 0.07 0.31 0.30 0.17 

48 1.90 1.83 1.84 1.37 1.67 1.22 1.50 1.30 0.79 0.86 0.72 0.73 0.55 0.75 0.07 0.32 0.33 0.15 

49 1.88 1.78 1.90 1.33 1.66 1.21 1.52 1.28 0.73 0.87 0.75 0.73 0.57 0.81 0.08 0.34 0.40 0.14 

50 1.84 1.80 1.91 1.20 1.51 1.21 1.54 1.22 0.69 0.85 0.74 0.73 0.67 0.82 0.08 0.34 0.42 0.18 
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C. Data Hasil Pengukuran Frekuensi Getaran dan Akselerasi Getaran Saat Pengujian Kualitas Perakitan Komponen 

Elektronika Pada Sumbu – Z 

Tabel L.7 dan L.8 merupakan Tabel Data Hasil Pengukuran Frekuensi Getaran pada saat Pengujian Kualitas Perakitan 

Komponen Elektronika pada Sumbu – Z Untuk Objek Uji 1 – Objek Uji 8. 

Tabel L. 7 Data Hasil Pengukuran Frekuensi Getaran pada saat Pengujian Kualitas Perakitan Komponen Elektronika Pada Sumbu – Z 

Untuk Objek Uji 1 – Objek Uji 4 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 49.41 47.85 45.41 43.26 41.02 38.18 36.33 34.38 32.91 30.96 28.13 26.07 23.73 21.39 19.04 16.41 11.62 11.23 

2 49.41 47.85 45.41 43.36 41.02 38.18 36.33 34.38 32.91 30.86 28.13 26.07 23.73 21.39 19.04 16.41 11.62 11.52 

3 49.41 47.85 45.41 43.36 41.02 38.18 36.33 34.38 32.91 30.86 28.13 26.07 23.83 21.29 19.04 16.50 11.62 11.43 

4 49.41 47.85 45.51 43.36 41.02 38.18 36.33 34.38 32.91 30.47 28.13 26.07 23.83 21.39 19.04 16.50 11.62 11.43 

5 49.41 47.85 45.51 43.36 41.02 38.18 36.33 34.38 32.91 30.47 28.13 26.07 23.83 21.39 18.95 16.50 11.62 11.43 

6 49.41 47.85 45.51 43.36 41.02 38.18 36.33 34.38 32.91 30.47 28.13 26.07 23.73 21.48 18.95 16.50 11.72 11.43 

7 49.41 47.95 45.51 43.36 41.02 38.18 36.33 34.38 32.91 30.47 28.13 26.07 23.73 21.48 18.95 16.50 11.91 11.43 

8 49.41 47.85 45.51 43.36 41.02 38.18 36.23 34.38 32.91 30.47 28.13 26.07 23.83 21.48 18.85 16.50 11.91 11.13 

9 49.41 47.85 45.51 43.26 41.02 38.18 36.23 34.38 32.91 30.96 28.13 26.07 23.83 21.48 18.85 16.50 11.72 11.04 

10 49.41 47.85 45.51 43.26 41.02 38.18 36.23 34.38 32.91 30.96 28.13 26.07 23.83 21.48 18.85 16.50 11.82 11.04 

11 49.41 47.85 45.80 43.26 41.02 38.18 36.23 34.38 32.91 30.96 28.13 26.07 23.83 21.48 18.85 16.11 11.72 11.04 

12 49.41 47.75 45.80 43.36 41.02 38.18 36.23 34.38 32.91 30.96 28.13 26.07 23.83 21.48 18.95 15.72 11.72 11.04 

13 49.41 47.75 45.80 43.36 41.02 38.18 36.23 34.38 32.91 30.96 28.13 26.07 23.93 21.48 18.95 15.72 11.72 11.13 

14 49.41 47.75 45.90 43.46 41.02 38.18 36.23 34.38 32.91 30.96 28.42 26.07 23.93 21.48 19.04 15.72 11.72 11.13 



xxxv 
 

 
 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

15 49.41 48.05 45.90 43.46 41.02 38.18 36.23 34.38 32.91 30.96 28.42 26.07 23.93 21.48 18.95 15.82 11.33 11.23 

…                                     

35 49.41 47.85 45.51 43.46 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.76 28.13 26.07 23.83 21.39 18.65 16.11 11.43 11.33 

36 49.41 47.95 45.51 43.46 41.11 37.99 36.23 34.38 32.91 30.86 28.03 26.07 23.83 21.39 19.04 16.02 11.43 11.33 

37 49.41 47.95 45.61 43.46 41.50 37.99 36.23 34.38 32.91 30.86 28.03 25.88 23.83 21.39 19.04 15.72 11.72 11.33 

38 49.41 47.95 45.61 43.46 41.50 37.99 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.88 23.83 21.39 18.65 15.43 11.72 11.33 

39 49.41 47.95 45.61 43.46 41.50 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.83 21.48 18.65 15.43 11.72 22.56 

40 49.51 47.95 45.41 43.46 41.50 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.83 21.48 18.65 15.43 11.72 11.23 

41 49.32 47.95 45.41 43.46 41.50 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.83 21.19 18.65 15.53 11.72 11.23 

42 49.32 47.56 45.41 43.46 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.57 28.03 25.98 23.93 21.19 18.55 15.53 11.72 22.17 

43 49.32 47.56 45.41 43.46 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.66 28.42 25.98 23.93 21.19 18.46 15.53 11.82 11.04 

44 49.41 47.75 45.51 43.46 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.57 28.42 25.98 23.83 21.29 18.46 15.53 11.82 11.04 

45 49.41 47.75 45.51 43.36 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.83 21.29 18.75 15.53 11.91 11.04 

46 49.41 47.75 45.51 43.36 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.83 21.29 18.95 15.53 11.91 11.04 

47 49.41 47.85 45.51 43.46 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.83 21.29 19.04 15.53 11.91 11.13 

48 49.41 47.85 45.61 43.46 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.73 21.39 19.04 15.53 11.91 11.13 

49 49.41 47.85 45.61 43.46 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.73 21.39 19.04 15.53 12.01 11.13 

50 49.41 47.85 45.61 43.46 41.11 38.09 36.23 34.38 32.91 30.96 28.03 25.98 23.73 21.39 19.04 15.53 12.01 11.13 
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Tabel L. 8 Data Hasil Pengukuran Frekuensi Getaran pada saat Pengujian Kualitas Perakitan Komponen Elektronika Pada Sumbu – Z 

Untuk Objek Uji 5 – Objek Uji 8 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 49.02 47.46 45.61 43.65 41.11 38.96 36.91 35.16 32.91 30.66 28.32 25.98 23.73 21.39 19.04 16.41 11.62 11.62 

2 49.02 47.46 45.31 43.55 41.11 38.96 37.11 35.16 32.91 30.66 28.32 25.98 23.73 21.39 19.04 16.41 11.62 11.62 

3 49.02 47.46 45.31 43.55 41.11 39.26 37.11 35.16 32.91 30.66 28.61 25.88 23.83 21.29 19.04 16.50 11.62 11.62 

4 49.12 47.46 45.31 43.55 41.11 39.26 37.01 35.16 32.91 30.66 28.61 25.78 23.83 21.39 19.04 16.50 11.62 11.43 

5 49.02 47.46 45.31 43.55 41.11 39.26 37.01 35.16 32.91 30.66 28.22 25.78 23.83 21.39 18.95 16.50 11.62 11.43 

6 49.02 47.75 45.31 43.55 41.11 39.36 37.01 35.16 32.91 30.66 28.22 25.78 23.73 21.48 18.95 16.50 11.72 11.43 

7 49.02 47.75 45.61 43.55 41.11 39.36 37.01 35.16 33.01 30.66 28.22 25.78 23.73 21.48 18.95 16.50 11.91 11.43 

8 49.02 47.75 45.61 43.55 41.11 39.36 37.01 35.16 33.01 30.66 28.22 25.88 23.83 21.48 18.85 16.50 11.91 11.43 

9 49.02 47.66 45.61 43.55 41.11 39.36 37.01 35.16 33.01 30.57 28.22 25.88 23.83 21.48 18.85 16.50 11.72 11.13 

10 49.22 47.85 45.61 43.55 41.11 39.26 37.01 35.06 33.01 30.57 28.13 25.88 23.83 21.48 18.85 16.50 11.82 11.62 

11 49.22 47.85 45.61 43.55 41.11 39.26 37.01 35.06 32.62 30.47 28.13 25.88 23.83 21.48 18.85 16.11 11.72 11.62 

12 49.22 47.85 45.61 43.55 41.11 39.26 37.01 35.16 32.71 30.57 28.22 25.88 23.83 21.48 18.95 15.72 11.72 11.62 

13 49.22 47.85 45.61 43.55 41.11 39.26 37.01 35.16 32.71 30.57 28.22 25.98 23.93 21.48 18.95 15.72 11.72 11.62 

14 49.12 47.85 45.61 43.55 41.11 39.26 37.01 35.16 32.71 30.57 28.22 25.98 23.93 21.48 19.04 15.72 11.72 11.62 

15 49.12 47.85 45.61 43.55 41.21 39.26 37.01 35.16 32.71 30.57 28.22 25.98 23.93 21.48 18.95 15.82 11.33 11.62 

…                                     

35 49.12 47.85 45.51 43.55 41.11 39.36 37.01 35.25 32.52 30.66 28.42 25.88 23.83 21.39 18.65 16.11 11.43 11.33 

36 49.12 47.85 45.61 43.46 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.66 28.32 25.88 23.83 21.39 19.04 16.02 11.43 10.45 

37 49.12 47.85 45.61 43.46 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.66 28.32 25.88 23.83 21.39 19.04 15.72 11.72 10.45 
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NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

38 49.02 47.75 45.61 43.46 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.66 28.32 25.78 23.83 21.39 18.65 15.43 11.72 11.33 

39 49.02 47.75 45.61 43.46 41.11 39.36 37.01 35.25 32.71 30.57 28.22 25.78 23.83 21.48 18.65 15.43 11.72 12.11 

40 49.02 47.75 45.61 43.46 41.11 39.26 37.01 35.25 32.71 30.57 28.22 25.88 23.83 21.48 18.65 15.43 11.72 12.11 

41 49.02 47.85 45.61 43.46 41.11 39.26 36.91 35.25 32.71 30.57 28.52 25.88 23.83 21.19 18.65 15.53 11.72 12.11 

42 49.02 47.85 45.61 43.46 41.11 39.26 36.91 35.25 32.71 30.57 28.52 25.88 23.93 21.19 18.55 15.53 11.72 12.11 

43 49.02 47.85 44.92 43.46 41.11 39.26 37.01 35.25 32.81 30.57 28.52 25.88 23.93 21.19 18.46 15.53 11.82 12.11 

44 49.02 47.85 45.61 43.46 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.57 28.61 25.88 23.83 21.29 18.46 15.53 11.82 10.94 

45 49.02 47.85 45.61 43.46 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.57 28.13 25.88 23.83 21.29 18.75 15.53 11.91 11.52 

46 49.02 47.85 45.61 43.36 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.57 28.13 25.98 23.83 21.29 18.95 15.53 11.91 11.52 

47 49.02 47.85 45.61 43.36 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.57 28.13 25.98 23.83 21.29 19.04 15.53 11.91 11.52 

48 49.51 47.85 45.70 43.36 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.57 28.13 25.98 23.73 21.39 19.04 15.53 11.91 11.43 

49 49.12 47.85 45.70 43.36 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.57 28.42 25.98 23.73 21.39 19.04 15.53 12.01 11.43 

50 49.12 47.75 45.70 43.46 41.11 39.36 37.01 35.25 32.81 30.57 28.42 25.88 23.73 21.39 19.04 15.53 12.01 11.43 
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Tabel L.9 dan Tabel L.10 merupakan Tabel Data Hasil Pengukuran Akselerasi Getaran pada saat Pengujian Kualitas 

Perakitan Komponen Elektronika pada Sumbu – Z. 

Tabel L. 9 Data Hasil Pengukuran Akselerasi Getaran pada saat Pengujian Kualitas Perakitan Komponen Elektronika pada Sumbu – Z 

Untuk Objek Uji 1 – Objek Uji 4 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 1.85 2.02 1.71 1.70 1.65 1.30 1.62 1.08 1.46 0.91 0.93 1.10 0.88 0.69 0.58 0.17 0.38 0.11 

2 1.84 2.00 1.72 1.61 1.72 1.30 1.60 1.12 1.46 0.75 0.93 1.12 0.81 0.67 0.65 0.17 0.35 0.10 

3 1.86 2.00 1.67 1.61 1.71 1.31 1.51 1.12 1.46 0.77 0.93 1.12 0.66 0.70 0.62 0.18 0.36 0.15 

4 1.89 2.01 1.68 1.53 1.69 1.29 1.49 1.13 1.46 0.87 0.89 1.13 0.67 0.68 0.58 0.19 0.36 0.15 

5 1.90 1.98 1.80 1.22 1.70 1.30 1.37 1.13 1.45 0.95 0.86 1.11 0.65 0.67 0.53 0.21 0.35 0.16 

6 2.01 1.75 1.84 1.31 1.71 1.32 1.28 1.11 1.45 0.95 0.81 1.04 0.77 0.66 0.56 0.22 0.33 0.15 

7 2.07 1.68 1.61 1.48 1.74 1.33 1.16 1.05 1.44 0.88 0.80 0.97 0.82 0.81 0.66 0.23 0.37 0.14 

8 2.13 1.68 1.57 1.48 1.75 1.40 1.34 1.03 1.44 0.82 0.82 0.98 0.83 0.81 0.74 0.26 0.38 0.11 

9 2.11 1.83 1.44 1.54 1.76 1.42 1.40 0.98 1.44 0.76 0.84 1.06 0.87 0.76 0.86 0.26 0.37 0.12 

10 2.10 1.86 1.33 1.76 1.77 1.44 1.53 0.97 1.45 0.91 0.84 1.10 1.01 0.75 0.79 0.24 0.41 0.15 

11 1.98 1.87 1.48 1.74 1.77 1.42 1.54 0.99 1.45 0.93 0.82 1.14 1.01 0.78 0.73 0.31 0.42 0.15 

12 1.83 1.81 1.60 1.45 1.77 1.41 1.54 1.04 1.46 0.96 0.73 1.14 0.95 0.86 0.50 0.42 0.44 0.15 

13 1.76 1.74 1.59 1.47 1.77 1.40 1.52 1.05 1.46 0.97 0.69 1.13 0.91 0.88 0.46 0.48 0.44 0.14 

14 1.69 1.35 1.35 1.74 1.76 1.41 1.51 1.10 1.46 0.96 0.68 1.12 0.92 0.90 0.40 0.49 0.44 0.12 

15 1.70 1.33 1.29 1.90 1.76 1.44 1.39 1.11 1.46 0.94 0.67 1.12 0.96 0.81 0.28 0.46 0.51 0.12 

…               
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NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

35 2.13 1.60 1.58 1.99 1.30 0.96 1.55 1.09 1.43 0.76 0.70 0.95 1.08 0.74 0.62 0.37 0.38 0.43 

36 2.11 1.69 1.57 1.98 1.29 0.91 1.56 1.11 1.44 0.80 0.76 0.71 1.09 0.69 0.62 0.33 0.38 0.43 

37 1.98 1.88 1.45 1.90 1.29 0.97 1.55 1.12 1.45 0.94 0.81 0.69 1.08 0.63 0.59 0.28 0.41 0.41 

38 1.94 1.86 1.56 1.86 1.29 1.15 1.54 1.12 1.45 0.93 0.87 0.77 1.04 0.52 0.59 0.36 0.47 0.32 

39 1.48 1.61 1.37 1.82 1.29 1.42 1.54 1.12 1.45 0.99 0.85 0.88 1.02 0.64 0.68 0.37 0.49 0.25 

40 1.31 1.36 1.59 1.82 1.29 1.60 1.54 1.12 1.45 0.87 0.82 0.94 0.94 0.64 0.69 0.34 0.45 0.23 

41 1.32 1.29 1.69 1.82 1.29 1.71 1.55 1.11 1.44 0.79 0.73 1.06 0.92 0.62 0.67 0.39 0.44 0.23 

42 1.46 1.43 1.97 1.86 1.34 1.72 1.56 1.11 1.44 0.77 0.72 1.04 0.90 0.68 0.62 0.46 0.38 0.23 

43 1.48 1.45 1.86 1.83 1.36 1.71 1.58 1.11 1.44 0.79 0.73 1.00 0.89 0.73 0.54 0.49 0.39 0.24 

44 1.95 1.36 1.82 1.71 1.38 1.71 1.58 1.10 1.45 0.78 0.72 1.00 0.90 0.71 0.52 0.49 0.40 0.24 

45 2.24 1.70 1.94 1.59 1.38 1.71 1.57 1.10 1.46 0.80 0.72 1.00 0.95 0.75 0.51 0.53 0.42 0.20 

46 2.29 1.76 1.91 1.58 1.37 1.71 1.55 1.10 1.46 0.88 0.80 1.01 0.94 0.71 0.51 0.55 0.49 0.20 

47 2.28 1.79 1.49 1.71 1.34 1.71 1.53 1.06 1.45 0.97 0.81 1.01 0.75 0.68 0.53 0.57 0.54 0.29 

48 2.28 1.96 1.81 1.83 1.33 1.70 1.53 1.05 1.45 0.98 0.85 1.01 0.80 0.72 0.67 0.58 0.54 0.44 

49 2.29 2.05 1.93 1.89 1.31 1.69 1.55 1.00 1.45 1.00 0.89 1.03 0.81 0.73 0.71 0.58 0.48 0.45 

50 2.31 1.85 1.82 1.66 1.30 1.68 1.56 0.97 1.45 0.98 0.88 1.04 0.72 0.72 0.70 0.58 0.52 0.48 
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Tabel L. 10 Data Hasil Pengukuran Akselerasi Getaran pada saat Pengujian Kualitas Perakitan Komponen Elektronika pada Sumbu – Z 

Untuk Objek Uji 5 – Objek Uji 8 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

1 1.69 1.27 1.39 1.47 1.34 1.22 0.79 0.87 0.77 0.81 0.73 0.79 0.88 0.69 0.58 0.17 0.38 0.10 

2 1.73 1.34 1.37 1.72 1.33 1.06 0.98 1.04 0.85 0.79 0.69 0.71 0.81 0.67 0.65 0.17 0.35 0.13 

3 1.70 1.46 1.60 1.78 1.34 1.28 1.07 1.11 0.99 0.79 0.68 0.73 0.66 0.70 0.62 0.18 0.36 0.13 

4 1.59 1.25 1.53 1.78 1.36 1.33 1.10 1.18 1.00 0.80 0.69 0.76 0.67 0.68 0.58 0.19 0.36 0.15 

5 1.53 1.21 1.53 1.74 1.42 1.43 1.40 1.18 1.00 0.81 0.75 0.88 0.65 0.67 0.53 0.21 0.35 0.19 

6 1.59 1.46 1.38 1.74 1.43 1.40 1.42 1.17 0.89 0.83 0.80 0.85 0.77 0.66 0.56 0.22 0.33 0.19 

7 1.60 1.64 1.40 1.69 1.44 1.42 1.42 1.13 0.85 0.77 0.82 0.81 0.82 0.81 0.66 0.23 0.37 0.17 

8 1.55 1.65 1.50 1.74 1.44 1.45 1.42 1.10 0.85 0.74 0.81 0.89 0.83 0.81 0.74 0.26 0.38 0.12 

9 1.33 1.29 1.92 1.80 1.40 1.44 1.44 0.91 0.85 0.65 0.80 0.89 0.87 0.76 0.86 0.26 0.37 0.10 

10 1.46 1.25 1.97 1.98 1.36 1.40 1.46 0.79 0.76 0.58 0.83 0.82 1.01 0.75 0.79 0.24 0.41 0.13 

11 1.92 1.38 1.98 2.02 1.35 1.45 1.46 0.81 0.57 0.65 0.85 0.78 1.01 0.78 0.73 0.31 0.42 0.14 

12 1.96 1.60 1.88 2.07 1.33 1.49 1.47 0.88 0.56 0.67 0.85 0.77 0.95 0.86 0.50 0.42 0.44 0.17 

13 1.77 1.61 1.82 2.02 1.32 1.56 1.44 0.92 0.61 0.70 0.94 0.70 0.91 0.88 0.46 0.48 0.44 0.17 

14 1.86 1.77 1.77 1.97 1.27 1.58 1.41 1.05 0.59 0.86 0.95 0.75 0.92 0.90 0.40 0.49 0.44 0.17 

15 1.86 1.60 1.80 1.84 1.36 1.60 1.35 1.12 0.59 0.91 0.98 0.82 0.96 0.81 0.28 0.46 0.51 0.15 

…                                     

35 1.85 2.09 1.63 1.97 1.29 1.54 1.47 1.39 0.72 0.98 0.80 0.92 1.08 0.74 0.62 0.37 0.38 0.18 

36 1.85 2.12 1.81 2.04 1.29 1.55 1.46 1.43 0.80 0.97 0.80 0.88 1.09 0.69 0.62 0.33 0.38 0.28 

37 1.62 2.05 1.93 2.07 1.27 1.55 1.46 1.43 0.93 0.89 0.74 0.78 1.08 0.63 0.59 0.28 0.41 0.31 



xli 
 

 
 

NO 
Frekuensi (Hz) 

50.00 48.51 46.38 44.47 42.56 40.43 38.51 36.60 34.47 32.56 30.43 28.30 26.39 24.48 22.56 20.43 18.52 16.39 

38 1.59 2.09 2.06 2.01 1.29 1.52 1.45 1.43 1.02 0.72 0.68 0.78 1.04 0.52 0.59 0.36 0.47 0.33 

39 1.59 2.11 1.89 1.85 1.29 1.43 1.43 1.44 0.89 0.72 0.67 0.81 1.02 0.64 0.68 0.37 0.49 0.42 

40 1.59 2.00 1.77 1.81 1.30 1.35 1.27 1.44 0.94 0.81 0.65 0.87 0.94 0.64 0.69 0.34 0.45 0.43 

41 1.58 1.87 1.31 1.75 1.34 1.53 1.07 1.39 1.06 0.81 0.72 0.87 0.92 0.62 0.67 0.39 0.44 0.41 

42 1.68 2.02 1.15 1.77 1.34 1.53 1.13 1.36 1.04 0.91 0.74 0.76 0.90 0.68 0.62 0.46 0.38 0.25 

43 1.68 2.17 1.13 1.81 1.37 1.42 1.13 1.26 0.98 1.03 0.72 0.71 0.89 0.73 0.54 0.49 0.39 0.20 

44 1.69 2.17 1.12 1.71 1.40 1.44 1.25 1.24 1.28 1.13 0.63 0.66 0.90 0.71 0.52 0.49 0.40 0.16 

45 1.43 2.06 1.19 1.67 1.40 1.49 1.48 1.26 1.28 1.23 0.62 0.68 0.95 0.75 0.51 0.53 0.42 0.14 

46 1.32 1.96 1.50 1.63 1.40 1.54 1.55 1.34 1.35 1.23 0.69 0.67 0.94 0.71 0.51 0.55 0.49 0.13 

47 1.32 1.92 1.55 1.71 1.39 1.54 1.55 1.36 1.33 1.19 0.63 0.99 0.75 0.68 0.53 0.57 0.54 0.13 

48 1.08 1.76 1.75 1.72 1.34 1.53 1.52 1.37 1.33 1.15 0.61 1.02 0.80 0.72 0.67 0.58 0.54 0.09 

49 1.02 1.63 1.68 1.57 1.33 1.53 1.51 1.36 1.18 1.12 0.76 0.97 0.81 0.73 0.71 0.58 0.48 0.10 

50 1.02 1.38 1.62 1.53 1.32 1.52 1.41 1.35 0.95 1.09 0.76 0.89 0.72 0.72 0.70 0.58 0.52 0.10 
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Lampiran 6. Datasheet Sensor Accelerometer ADXL345 
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Lampiran 7. Datasheet ESP32 
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Lampiran 8. Datasheet VFD XSY-AT2-0750X 
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Lampiran 9. Datasheet BONZER VIBRATOR MOTOR BMV-40/2M-2 

 

 


