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PERANCANGAN DESAIN WIRING SAFETY DEVICE LIGHT CURTAIN DAN
SAFETY PLUG PADA ROBOT SPOT WELDING QUARTER INNER

Abstrak

Rancangan merupakan sebuah tahap yang.harus dilakukan ketika akan membuat sebuah
sistem ataupun alat maupun membuat sebuah benda objek:.Perancangan yang akan
dilakukan yaitu berupa membuat‘desain lektrikal dan wiring terkait. peningkatan safety
device light curtain dan safety plug pada robot spot welding quarter inner.“Tujuan dari
perancangan ini adalah.untuk merancang wiring diagram dari penambahan safety sistem
tersebut, menginstal, hingga menentukan komponen apa saja digunakan. Adapun-metode
yang digunakan.dalam penelitianwini adalah ‘menghitung kebutuhan besar circuit
pengaman, pemilihan komponen yang dibutuhkan dimana hasil dari perhitungan dan
pemilihan komponen akan digunakan sebagai acuan untuk dituangkan dalam electrical
drawing..Dari hasil perhitungan'dan analisa didapatkan hasil kapasitas circuit pengaman
untuk penambahan safety device masih mencukupi menggunakan yang sudah terpasang,
sehingga tidak perlu mengganti. Pada saat inspeksi fisik terdapat beberapa addressing
kabel yang pudar akibat terusap — usap oleh tangan ketika melepas dan memasang address
kabel tersebut. Pengujian test continuitas tanpa tegangan hasilnya sangat baik dan sesuai
dengan electrical drawing yang dibuat. Berdasarkan pengujian.yang sudah dilakukan,
kontrol bekerja sesuai dengan deskripsi cara kerja yang diinginkan, yaitu mesin dan robot
akan seketika berhenti ketika saat sedang running, lalu safety plug dicabut ataupun sensor
light curtain robot terdeteksi objek.

Kata kunci : Perancangan, Light Curtain, Safety Plug, Robot Spot
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WIRING DESIGN OF SAFETY DEVICE LIGHT CURTAIN AND SAFETY PLUG
FOR INNER QUARTER SPOT WELDING ROBOT

Abstract

Design is a stage that must be carried out when going'to.make a system or tool or make an
object. The design that will be carried out.is in.the form.of making electrical and wiring
designs related to improving the safety device light curtain and.safety plug on the spot
welding robot inner quarter. Thepurpose of this design is to design awiring diagram from
adding the safety system, installing it, to determining which components.are,used. The
method used in this study isito calculate the needfor a large safety circuit, the selection of
the required components where the results of ‘the'calculations and the selection, of
components will be used as a reference.to be included in the electrical drawing. From the
results of calculations and analysis, the results show that the capacity.of the safety circuit
for the addition of safety devices is still sufficient using the ones that have bheen installed,
so there.is no need to replace them. Atthe time of physical inspection, there were several
cable addresses that had faded due to being rubbed by the hands when removing and
installing the cable addresses. The test for continuity without tension is very good and in
accordance with the electrical drawing made: Based on the tests that have been carried
out, the control works according to the description of the desired way of working, namely
the machine and robot will stop immediately-when they are running, then the safety plug
is removed or the robot's light curtain sensor detects-an object.

Keywards : Design, Light Curtain, Safety Plug, Robot Spot
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BAB |
PENDAHULUAN
1.1. Latar Belakang

Rancangan merupakan sebuah tahap yang harus dilakukan ketika akan
membuat sebuah sistem ataupun alat maupun membuat sebuah benda objek. Dalam
melakukan perancangan suatu sistem.instalasi kelistrikan harus mengacu dan
berpedoman pada standar yang berlaku baik standar nasional maupun internasional,
seperti Persyaratan Umum.nstalasi Listrik (PUIL), dan Japanese “Industrial
Standars Committee (JISC).

Perancangan yang akan dilakukan yaitu berupa membuat desain elektrikal
dan wiring terkait peningkatan safety device light curtain dan safety plug pada robot
spot welding quarter inner. Light curtain sensor adalah sensor yang mendeteksi
objekatau benda pada area deteksinya yang berbentuk seperti tirai. Sensor tersebut
akan memberikan keluaran sinyal ketika tidak terhalang manusia atau benda objek.
Sedangkan safety plug merupakan sebuah plug yang bisa dilepas dan dipasang
seperti plug yang harus dibawa oleh manusia ketika akan masuk kedalam area robot
maupun mesin, sehingga mesin memberikan sinyal alarm error.sehingga mesin
berhenti dan tidak dapat beroperasi sehingga lebih-aman agar tidak terjadi
kecelakaan kerja yang tidak diinginkan. Alasan dari pemilihan judul yang diambil
adalah karena pada saat kami melakukan trial robot running terdapat beberapa titik
potensi operator dapat masuk kedalam area robot:ketika robot sedang running, hal
itu dapat menyebabkan kecelakaan kerja.yang fatal. Maka dari itu perlu dilakukan
penambahkan " komponen safety device agar .mencegah terjadinya potensi
kecelakaan kerjayang dapat terjadi.

Dengan latar belakang tersebut, maka pada laporan ini_akan«-dibahas
mengenai “Perancangan Desain-Wiring. Safety Device Light.Curtain dan Safety

Plug Pada Robot Spot Welding Qurater Inners”.
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Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang di atas dapat dirumuskan permasalahan yang

akan diselesaikan dalam skripsi ini adalah :

Bagaimana desain wiring diagram penambahan safety sistem tersebut ?
Bagaimana instalasi light curtain sensor dan safety plug tersebut ?

Apa saja komponen yang dibutuhkan-pada.wiring diagram penambahan
safety sistem tersebut ?

Apa saja pemeriksaan yang dilakukan setelah wiring diagram.dan. instalasi

selesai dilakukan ?

Tujuan

Tujuan penulisan dan penyusunan skripsi ini adalah :

Merancang wiring diagram dari penambahan safety sistem tersebut.
Menginstalasi light curtain sensor dan safety plug tersebut.

Menentukan komponen yang digunakan_dari penambahan safety sistem
tersebut.

Mengidentifikasi apa saja pemeriksaan.yang-perlu dilakukan terhadap

penambahan safety sistem tersebut.

Luaran

Luaran dari pembuatan skripsi ini- yaitu :

1. Desain electrical wiring sensor light curtain.dan safety plug pada robot spot
welding quarter inner.

2. Laporan skripsiyang berjudul “Perancangan Desain Wiring Safety Device Light
Curtain dan Safety Plug Pada Robot Spot Welding Qurater Inners”.

3. Artikel ilmiah yang akan diterbitkan pada jurnal electrices:

http://jurnal.pnj.ac.id/index.php/electrices
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5.1

BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN
Kesimpulan

Setelah melakukan perancangan dan pengujian terhadap sistem

perancangan safety device light curtain dan safety plug pada robot spot welding

quarter inner ini, dapat diambil kesimpulan .

5.2

1.

Alat yang dibuat sudah berjalan sesuai dengan deskripsi kerja dan
perancangan yang direncanakan.

Sensor light'curtain memiliki transmitterdan receiver dalam satu sensor.
Sensorlight curtain dan safety plug bekerja sesuai fungsinya sebagai safety
device pada area robot tersebut.

Kelebihan dari sistem ini adalah tingkat keamanan yang jauh lebih safety
dikarenakan ditambahkannya sensor light curtain robot dan safety plug
pada safety fence.

Kelemahan dari sistem ini adalah terdapat gap yang tidak di lindungi bagian
bawah oleh sensor light curtain dikarenakan terdapat tray cable yang

melintas.

Saran

Beberapa saran yang dapat disampaikan sehingga diharapkan dapat

meningkatkan kehandalan kedepannya dari sistem. perancangan safety device light

curtain dan safety plug pada robot spot welding quarter inner adalah sebagai
berikut :

1.

Perlu ditambahkan lampu indikator di dekat sensor tersebut agar operator
mudah mengetahui sensor mana yang sedang dalam keadaan error.

Diperlukan “preventive maintenance..pada..sensor - light curtain..untuk
mengurangi kejadian abnormal yang disebabkan sensor terhalang oleh debu

ataupun spatter yang dihasilkan ketika robot sedang bekerja.
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Lampiran 1 Drawing Power Circuit
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Lampiran 4 Circuit Light Curtain ST1 JIG #1A
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Lampiran 5 Circuit Light Curtain ST1 JIG #1B
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 6 Input PLC X0010 - X001F
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 7 Input PLC X0030 - X003F
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 8 Tampak Depan Sensor Light Curtain Robot

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
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