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Rancang Bangun Sistem Loker Keyless Berbayar di Stasiun MRT  

ABSTRAK 

Keberadaan peminjaman loker pada tempat umum belum menjadi suatu hal 

yang biasa di Jakarta terutama di Stasiun MRT, berbeda dengan negara-negara 

lainnya. Disamping itu, penggunann lokernya pun masih menggunakan system 

kunci manual atau RFID, namun RFID pun memiliki kerentanan jika tertekan 

barang lainnya, jadi diperlukan solusinya lainya. Sehingga pembuatan rancang 

bangun ini mencari sebuah alternatif untuk meningkatkan keamanan juga efisiensi 

dari kebutuhan tempat penyimpanan sehari-hari bagi masyarakat kota pengguna 

stasiun MRT. Salah satu yang dapat menggantikan kunci konvensional adalah QR 

Code dan Button pada aplikasi pengguna. Rancang bangun ini menggunakan 

ESP32 Cam sebagai scanner dan juga ESP 32 sebagai mikrokontroler bagi relay 

dan sensor lainnya. ESP 32 Cam digunakan sebagai scanner untuk melakukan scan 

QR code lalu mengirimkan datanya ke database aplikasi, berkolaborasi juga 

dengan button pada aplikasi untuk mentrigger relay menjadi aktif sehingga dapat 

mengkunci dan membuka magnetic lock pada loker lebih mudah, efisien dan aman. 

Loker ini juga dilengkapi dengan sensor-sensor keamanan yaitu sensor ultrasonic 

untuk mendeteksi kondisi dalam loker, sensor getar untuk indikasi bahaya jika ada 

pembukaan paksa, dan sensor api sebagai indikasi bila adanya api disekitar loker. 

Pengujian pada fungsi utama loker menghasilkan ESP32 Cam sebagai  QR Code 

Scanner memiliki waktu pemindaian tertingginya selama 3,02 detik dan 

pemindaian terendahnya adalah 6,00 detik., dengan jarak baca yang optimal 

berada pada range 7-14cm. Relay 2 Channel dapat mentrigger Magnetic Lock 

melalui Button pada Aplikasi dengan waktu tercepat yaitu 1,80 detik dan dengan 

waktu terlamanya yaitu 6,20 detik dan Sensor Ultrasonic HC-SR04 yang digunakan 

dengan besaran cm dan beraada didalam sebuah bagian tertutup dengan ukuran 

21cm, 2 dari 4 bagiannya dapat mencapai akurasi 100%, satu loker lainnya 

mendapatkan akurasi 99%, dan loker terakhir mendapatkan akurasi sebesar 98%. 

Yang artinya range error pada keempat loker ini hanya berada di angka 1-2%. 

Kata Kunci:  ESP 32, ESP32 Cam, QR Code, Relay, Magnetic Lock, Sensor 

Ultrasonic HC-SR04, Sensor Getar SW420 dan Sensor Api. 
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Design and Build Paid Keyless Locker System at MRT Station 

ABSTRACT 

The existence of borrowing lockers in public places has not become common in 

Jakarta, especially at MRT stations, in contrast to other countries. Besides that, the 

use of the locker still uses a manual lock system or RFID, but RFID also has a 

vulnerability if other items are pressured, so other solutions are needed. So that the 

making of this design is looking for an alternative to improve the safety and 

efficiency of the daily storage needs for urban residents who use MRT stations. One 

that can replace conventional keys is the QR Code and Button on the user 

application. This design uses the ESP32 Cam as a scanner and the ESP 32 as a 

microcontroller for relays and other sensors. ESP 32 Cam is used as a scanner to 

scan the QR code and then sends the data to the application database. It also 

collaborates with the Button on the Application to trigger the relay to be active so 

that it can lock and open the magnetic lock on the locker more quickly, efficiently, 

and safely. This locker is also equipped with security sensors, namely ultrasonic 

sensors to detect conditions in the lockers, vibration sensors to indicate danger if 

there is a forced opening, and fire sensors as an indication of fire around the locker. 

Testing on the primary function of the locker resulted in the ESP32 Cam as a QR 

Code Scanner having the highest scanning time of 3.02 seconds and the lowest 

scanning of 6.00 seconds, with the optimal reading distance in the 7-14cm range. 

The 2 Channel Relay can trigger Magnetic Lock via the Button on the Application 

with the fastest time of 1.80 seconds. The longest time of 6.20 seconds and the 

Ultrasonic Sensor HC-SR04, which is used with a size of cm and is in a closed 

section with a height of 21cm, 2 of the four sections it can achieve 100% accuracy, 

one other locker gets 99% accuracy. The last locker brings 98% accuracy, which 

means that the error range for these four lockers is only 1-2%.  

 

Keywords: ESP 32, ESP32 Cam, QR Code, Relay, Magnetic Lock, Ultrasonic 

Sensor HC-SR04, Vibration Sensor SW420, and Fire Sensor.  
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Teknologi saat ini berkembang sangat pesat, hal ini tentunya mendukung 

banyak aspek kehidupan manusia. Sehingga aspek-aspek tersebut mengubah 

perilaku dan budaya Sebagian besar masyarakat kota dari layanan-layanan yang 

serba konvesional beralih ke layanan yang digital, instan dan efisien (Yoga, 

2018).  

Perubahan perilaku masyarakat tersebut yang menginginkan kemudahan, 

salah satunya kemudahan bermobilisasi, membuat Masyarakat Jakarta 

membutuhkan alat transportasi yang dapat mencakup banyak orang demi 

menunjang segala aktifitas yang dilakukan oleh warga Jakarta. Sehingga Jakarta 

terus meningkatkan moda trasportasi massalnya. Salah satu alat Transportasi 

Massal tersebut adalah MRT atau Mass Rapid Transportation, tujuan utama 

dari dibangunnya MRT tersebut adalah memberikan kemudahan masyarakat 

dalam upaya meningkatkan kuliatas mobilitas yang andal, nyaman dan 

terjangkau.  

Meningkatnya jumlah masyarakat yang menggunakan transportasi MRT 

hingga mencapai 744.488 orang pada bulan mei 2021 (Nasrullah, 2021), tentu 

harus beriringan dengan fasilitas-fasilitas yang menunjang dalam berkegiatan 

sehari-hari salah satunya belum adanya fasilitas penyimpanan barang yang 

aman, dengan lokasi yang strategis, efisien dan terjangkau untuk menyimpan 

barang-barang penting yang diperlukan ketika beraktifitas. Sebagai solusi dari 

permasalahan diatas, maka perlu dibuat suatu penelitian mengenai rancangan 

suatu system yang dapat menyediakan penyimpanan berbentuk loker yang 

efisien dan aman yaitu Sistem Loker Keyless Berbayar di Stasiun MRT. Sistem 

ini terdiri dari loker sebagai penyimpanan yang digunakan pengguna untuk 

menyimpan barang yang dimiliki yang tersambung dengan aplikasi yang dapat 

diakses pengguna dalam mengoperasikan loker tersebut. System ini juga 

dilengkapi dengan button kunci yang hanya bisa diakses melalui aplikasi 
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masing-masing penggunanya sehingga hanya pengguna tersebutlah yang bisa 

mengakses pintu loker. Dengan peninggkatan jumlah pengguna MRT yang kian 

meningkat, prospek pembuatan Loker ini kedepannya tentu akan sangat baik 

dan sangat fungsional. Hal ini mendukung untuk memudahkan masyarakat 

lebih luas lagi untuk efisiensi dan efektivitas dalam mobilisasi sehari-hari. 

 

1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang di atas, adapun beberapa masalah yang perlu 

dirumuskan ialah: 

1. Bagaimana membuat Rancang Bangun Sistem Loker Keyless Berbayar di 

Stasiun MRT?  

2. Berapa lama waktu & jarak baca yang diperlukan ESP 32 Cam dalam 

melakukan pemindaian sebagai metode Keyless pada loker?  

3. Bagaimana akurasi sensor Ultrasonic HC-SR04 dalam membaca adanya 

objek?  

4. Berapa lama waktu yang diperlukan Relay untuk mengaktifkan Magnetic 

Lock Ketika ditrigger oleh button pada aplikasi?  

1.3 Tujuan 

Adapun tujuan dari penyusunan skripsi ini adalah: 

1. Membuat Rancang Bangun Sistem Loker Keyless Berbayar di Stasiun MRT  

2. Mengukur waktu dan jarak baca yang diperlukan ESP32 Cam dalam 

melakukan pemindaian sebagai metode Keyless pada Loker  

3. Mengukur akurasi sensor Ultrasonic HC-SR04 dalam membaca adanya 

objek  

4. Mengukur waktu yang diperlukan Relay untuk mengaktifkan Magnetic 

Lock ketika ditergger oleh button pada aplikasi  

1.4 Luaran 

Luaran dari penyusunan skripsi ini adalah sebagai berikut 

1. Membuat sebuah alat berupa System Keyless pada Loker Berbayar di 

Stasiun MRT yang terintegrasi dengan aplikasi android 

2. Skripsi sebagai  laporan tertulis  dari pembuatan Tugas Akhir.
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BAB V  

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

Setelah Rancang Bangun Sistem Loker Keyless Berbayar di Stasiun MRT melewati 

tahap perancangan dan telah berhasil direalisasikan, serta telah melewati tahapan 

pengujian, untuk mennyimpulkan kinerja dari system berjalan dengan sesuai 

dengan kebutuhan fungsional, maka dapat disimpulkan bahwa:  

1. Penggunaan ESP32 Cam sebagai  QR Code Scanner sebagai Sistem Keyless 

pada Loker memiliki waktu pemindaian tertingginya selama 3,02 detik dan 

pemindaian terendahnya adalah 6,00 detik., dengan jarak baca yang optimal 

berada pada range 7-14cm. 

2. Penggunaan Relay 2 Channel dapat mentrigger Magnetic Lock melalui 

Button pada Aplikasi dengan waktu tercepat yaitu 1,80 detik dan dengan 

waktu terlamanya yaitu 6,20 detik. 

3. Penggunaan Sensor Ultrasonic HC-SR04 yang digunakan dengan besaran 

cm dan beraada didalam sebuah bagian tertutup dengan ukuran 21cm, 2 dari 

4 bagiannya dapat mencapai akurasi 100%, satu loker lainnya mendapatkan 

akurasi 99%, dan loker terakhir mendapatkan akurasi sebesar 98%. Yang 

artinya range error pada keempat loker ini hanya beradadi angka 1-2% 

dalam kondisi tersebut. 
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5.2 Saran 

Setelah penelitian mengenai Rancang Bangun Sistem Loker Keyless Berbayar di 

Stasiun MRT ini dilakukan, tentunya penelitian ini dan sejenisnya harus 

dikembangkan Kembali agar dapat mengikuti kemajuan teknologi dan 

pengaplikasiannya untuk mempermudah kehidupan manusia lebih banyak lagi. 

Pengembangn yang dapat dilakukan antara lain yaitu: 

1. Kegunaan lain yang dilakukan menggunakan ESP32 Cam antara lain, dapat 

mencapture foto selayaknya kamera 

2. Pembuatan penelitian sejenis nantinya juga harus melihat kondisi dan 

situasi dari lingkungan pengimplementasiin untuk meneteapkan material 

alat, misalnya jika diletakkan diruang terbuka tanpa atap maka harus 

menggunakan material lain, bukan lagi menggunakan material pvc dan baja 

ringan seperti pada penelitian ini yang memang penggunaannya cocok 

didalam ruangan.  
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Lampiran 2 – Source Code 

 

 

 

LOKER FATMAWATI 

 

#include <WiFi.h> 

#include <FirebaseESP32.h> 

 

// Konfigurasi wifi  

#define WIFI_SSID "NURHAYATI"  

#define WIFI_PASSWORD "faizhamzah20"  

 

// kondigurasi Firebase  

#define FIREBASE_HOST "telemetri-c7fad.firebaseio.com"   

#define FIREBASE_AUTH 

"SK3pmgYvQnw6GEhQm4ubDRxyGUzUHxAIsFgSCdke"    

FirebaseData firebaseData; 

 

// konfigurasi relay 

#define relay1 26 

#define relay2 27 

 

// konfigfurasi buzzer,getar dan flame sensor 

#define buzz 12 

const int vibrationSensor = 32;  

const int vibrationSensorr = 33;  

int vibrationSensordata = 0;  

int vibrationSensorrdata = 0;  

const int pinApi = 14; 

int Api; 

 

// konfigurasi ultrasonik 
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#define TRIGGER_PIN  22  //Pin Trigger HC-SR04 pada esp 

#define ECHO_PIN     23  //Pin Echo HC-SR04 pada esp 

 

#define TRIGGER_PIN2 15  //Pin Trigger HC-SR04 pada esp 

#define ECHO_PIN2    16  //Pin Echo HC-SR04 pada esp 

int maximumRange = 200; //kebutuhan akan maksimal range 

int minimumRange = 00; //kebutuhan akan minimal range 

long duration, distance; //waktu untuk kalkulasi jarak 

  

int maximumRange2 = 200; 

int minimumRange2 = 00;  

long duration2, distance2;  

 

void setup() { 

  // put your setup code here, to run once: 

  Serial.begin(115200); 

  pinMode(TRIGGER_PIN, OUTPUT); 

  pinMode(TRIGGER_PIN2, OUTPUT); 

  pinMode(ECHO_PIN, INPUT); 

  pinMode(ECHO_PIN2, INPUT); 

  pinMode(relay1, OUTPUT); 

  pinMode(relay2, OUTPUT); 

  pinMode(buzz, OUTPUT); 

  pinMode(pinApi, INPUT); 

  pinMode(vibrationSensor, INPUT); 

  pinMode(vibrationSensorr, INPUT); 

   

  WiFi.begin(WIFI_SSID, WIFI_PASSWORD); 

  Serial.print("Connecting to Wi-Fi"); 

  while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) 

  { 

    Serial.print("."); 
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    delay(100); 

  } 

  Serial.println(); 

  Serial.print("Connected with IP: "); 

  Serial.println(WiFi.localIP()); 

  Serial.println(); 

 

  Firebase.begin(FIREBASE_HOST, FIREBASE_AUTH); 

  Firebase.reconnectWiFi(true); 

                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                            

} 

 void loop() { 

  //put your main code here, to run repeatedly: 

  loker();  // loker1  

  lokerr(); // loker2 

  ultrasonik1(); 

  sensorlain(); //sensor flame 

  } 

   

void ultrasonik1 (){ 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN, LOW);delayMicroseconds(2); 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN, HIGH);delayMicroseconds(10); 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN, LOW); 

      duration = pulseIn(ECHO_PIN, HIGH); 

      distance = duration/58.2; 

      Serial.print("sensor1 = jaraknya   ");Serial.println(distance);Serial.print(" 

cm"); 

         //edited 

         if(distance<= 19) { 

         Firebase.setInt(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LFatmawati1", 1);  

         } 

         else if(distance>= 19) { 
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         Firebase.setInt(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LFatmawati1", 0);  

         } 

         else { 

         Firebase.setString(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LFatmawati1", 

"error"); // jika sensor tidak sesuai 

         }    

             

      digitalWrite(TRIGGER_PIN2, LOW);delayMicroseconds(2); 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN2, HIGH);delayMicroseconds(10); 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN2, LOW); 

      duration2 = pulseIn(ECHO_PIN2, HIGH); 

      distance2 = duration2/58.2; 

      Serial.print("sensor2 = jaraknya   ");Serial.println(distance2);Serial.print(" 

cm");    

          //edited 

         if(distance2<= 19) { 

         Firebase.setInt(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LFatmawati2", 1);  

         } 

         else if(distance2>= 19) { 

         Firebase.setInt(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LFatmawati2", 0); 

         } 

         else { 

         Firebase.setString(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LFatmawati2", 

"error"); // jika sensor tidak sesuai 

         } 

} 

  

void sensorlain (){ 

    Api = digitalRead(pinApi); 

     if (Api == LOW){ 

         digitalWrite(buzz,HIGH); 

         delay(2000); 
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         digitalWrite(buzz,LOW); 

         Firebase.setString(firebaseData,"api_fatmawati", "ada api");  

         Serial.print("Flame Sensor Mendeteksi :     "); 

         Serial.print("ada api"); 

         delay(100); 

         } 

     else { 

         digitalWrite(buzz,LOW); 

         Firebase.setString(firebaseData,"api_fatmawati", "tidak ada"); 

         Serial.print("Flame Sensor Mendeteksi :     "); 

         Serial.print("ga ada api"); 

         delay(100); 

         } 

} 

 

void loker (){ 

  // relay 

  int kondisi1 = Firebase.getInt(firebaseData, "/Status Relay/Relay_Fatmawati1"); 

  if (Firebase.getInt(firebaseData, "/Status Relay/Relay_Fatmawati1")){ 

    int loker1 = firebaseData.intData(); 

    Serial.print("Status Loker1: "); 

    Serial.println(loker1); 

    delay(1000); 

     

      if (loker1 == 1){ 

        digitalWrite(relay1,LOW); 

        delay (100); 

      } 

      else if (loker1 == 0){ 

        digitalWrite(relay1,HIGH); 

        delay(100); 

      } 
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    } 

      

    // Sensor Getar 

     vibrationSensordata = digitalRead(vibrationSensor); 

      if (vibrationSensordata == HIGH) { // Jika ada getaran di sensor = HIGH 

      digitalWrite(buzz,HIGH); 

      delay(1000);  

      digitalWrite(buzz,LOW); 

      Firebase.setInt(firebaseData,"sensor_getar_fatmawati1", 1); 

      Serial.print("Status Sensor Getar 1 :    "); 

      Serial.print("bergetar"); 

      delay(1000);  

      } 

 

      else { 

      digitalWrite(buzz,LOW); 

      Firebase.setInt(firebaseData,"sensor_getar_fatmawati1", 0);   

      Serial.print("Status Sensor Getar 1 :    "); 

      Serial.print("tidak bergetar"); 

      delay(1000); 

      } 

} 

 

void lokerr (){ 

  // relay 

  int kondisi1 = Firebase.getInt(firebaseData, "/Status Relay/Relay_Fatmawati2"); 

  if (Firebase.getInt(firebaseData, "/Status Relay/Relay_Fatmawati2")){ 

    int loker2 = firebaseData.intData(); 

    Serial.print("Status Loker2: "); 

    Serial.println(loker2); 

    delay(1000); 
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      if (loker2 == 1){ 

        digitalWrite(relay2,LOW); 

        delay (100); 

      } 

      else if (loker2 == 0){ 

        digitalWrite(relay2,HIGH); 

        delay(100); 

      } 

    } 

 

  // Sensor Getar 

     vibrationSensorrdata = digitalRead(vibrationSensorr); 

      if (vibrationSensorrdata == HIGH) { // Jika ada getaran di sensor = HIGH 

      digitalWrite(buzz,HIGH); 

      delay(1000);  

      digitalWrite(buzz,LOW); 

      Firebase.setInt(firebaseData,"sensor_getar_fatmawati2", 1);  

      Serial.print("Status Sensor Getar 2 :    "); 

      Serial.print("bergetar"); 

      delay(1000);  

      } 

 

      else { 

      digitalWrite(buzz,LOW); 

      Firebase.setInt(firebaseData,"sensor_getar_fatmawati2", 0);  

      Serial.print("Status Sensor Getar 2 :    "); 

      Serial.print("tidak bergetar"); 

      delay(1000); 

      } 

} 
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LOKER SENAYAN 

include <WiFi.h> 

#include <FirebaseESP32.h> // untuk memasukan fungsi library  

 

// Konfigurasi wifi  

#define WIFI_SSID "NURHAYATI" // ssid wifinya // define itu deklarasi 

variabel yang tetap 

#define WIFI_PASSWORD "faizhamzah20" // password wifi 

 

// konfigurasi Firebase  

#define FIREBASE_HOST "telemetri-c7fad.firebaseio.com"  //url firebase yang 

dipake 

#define FIREBASE_AUTH 

"SK3pmgYvQnw6GEhQm4ubDRxyGUzUHxAIsFgSCdke"   //secret code 

projeknya  

FirebaseData firebaseData; 

 

// konfigurasi relay 

#define relay1 26 // untuk relay loker 1 di pin 26 

#define relay2 27 // untuk relay loker 2 di pin 27 

 

// konfigfurasi buzzer,getar dan flame sensor 

#define buzz 12 

const int vibrationSensor = 32; // Vibration Sensor di hubungkan ke Pin 32 untuk 

sensor getar 1// const int itu adalah bilangan bulat int dan angkanya tetap 

const int vibrationSensorr = 33; // Vibration Sensor di hubungkan ke Pin 33 untuk 

sensor getar 2 

int vibrationSensordata = 0; // Status saat pertama mulai = 0 // untuk datanya 

int vibrationSensorrdata = 0; // Status saat pertama mulai = 0 // pake int karena 

bilangan bulat hasil dari nilai dari sensor getar 

const int pinApi = 21; 
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int Api; 

 

// konfigurasi ultrasonik 

#define TRIGGER_PIN  22  //Pin Trigger HC-SR04 pada esp 

#define ECHO_PIN     23  //Pin Echo HC-SR04 pada esp 

 

#define TRIGGER_PIN2 15  //Pin Trigger HC-SR04 pada esp 

#define ECHO_PIN2    16  //Pin Echo HC-SR04 pada esp 

int maximumRange = 200; //kebutuhan akan maksimal range 

int minimumRange = 00; //kebutuhan akan minimal range 

long duration, distance; //waktu untuk kalkulasi jarak 

  

int maximumRange2 = 200; 

int minimumRange2 = 00;  

long duration2, distance2;  

 

void setup() { // fungsi awal ketika mikon dinyalain  

  // put your setup code here, to run once: 

  Serial.begin(115200); // kecepatan komunikasi  

  pinMode(TRIGGER_PIN, OUTPUT);  

  pinMode(TRIGGER_PIN2, OUTPUT); 

  pinMode(ECHO_PIN, INPUT); 

  pinMode(ECHO_PIN2, INPUT); 

  pinMode(relay1, OUTPUT); 

  pinMode(relay2, OUTPUT); 

  pinMode(buzz, OUTPUT); 

  digitalWrite(buzz,LOW); // supaya defaultnya mati 

  pinMode(pinApi, INPUT); 

  pinMode(vibrationSensor, INPUT); 

  pinMode(vibrationSensorr, INPUT); 

   

  WiFi.begin(WIFI_SSID, WIFI_PASSWORD); 



84 

 

Politeknik Negeri Jakarta 

  Serial.print("Connecting to Wi-Fi"); 

  while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) 

  { 

    Serial.print("."); 

    delay(100); 

  } 

  Serial.println(); 

  Serial.print("Connected with IP: "); 

  Serial.println(WiFi.localIP()); 

  Serial.println(); 

 

  Firebase.begin(FIREBASE_HOST, FIREBASE_AUTH); // ketika connect sama 

wifi otomatis bakal masukin data yang diawal tadi firebase host sam auth 

  Firebase.reconnectWiFi(true); 

                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                            

} 

 void loop() { 

  //put your main code here, to run repeatedly: 

  loker();  // loker1 ini 

  lokerr(); // loker2 ini 

  ultrasonik1(); 

  sensorlain(); //sensor flame 

  } 

   

void ultrasonik1 (){ 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN, LOW);delayMicroseconds(2); // untuk memberi 

nilai pada variabel (yg didalem kurung tuc) 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN, HIGH);delayMicroseconds(10); 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN, LOW); 

      duration = pulseIn(ECHO_PIN, HIGH); // pulsein itu untuk membaca tinggi 

atau rendahnya pada pin 

      distance = duration/58.2; // rumusnya 
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      Serial.print("sensor1 = jaraknya   ");Serial.println(distance);Serial.print(" 

cm"); 

         //edited 

         if(distance<= 19) { 

         Firebase.setInt(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LSenayan1", 1); // jika 

ada objek kurang dari atau sama dengan 19 cm depan sensor 

         } 

         else if(distance>= 19) { 

         Firebase.setInt(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LSenayan1", 0); // jika 

ada objek lebih dari atau sama dengan 19 cm depan sensor 

         } 

         else { 

         Firebase.setString(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LSenayan1", 

"error"); // jika sensor tidak sesuai 

         }    

             

      digitalWrite(TRIGGER_PIN2, LOW);delayMicroseconds(2); 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN2, HIGH);delayMicroseconds(10); 

      digitalWrite(TRIGGER_PIN2, LOW); 

      duration2 = pulseIn(ECHO_PIN2, HIGH); 

      distance2 = duration2/58.2; 

      Serial.print("sensor2 = jaraknya   ");Serial.println(distance2);Serial.print(" 

cm");    

          //edited 

         if(distance2<= 19) { 

         Firebase.setInt(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LSenayan2", 1); // jika 

ada objek kurang dari atau sama dengan 19 cm depan sensor 

         } 

         else if(distance2>= 19) { 

         Firebase.setInt(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LSenayan2", 0);// jika 

ada objek lebih dari atau sama dengan 19 cm depan sensor 

         } 
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         else { 

         Firebase.setString(firebaseData, "Pilihan Loker/Kondisi_LSenayan2", 

"error"); // jika sensor tidak sesuai 

         } 

} 

 

void sensorlain (){ 

    Api = digitalRead(pinApi);// pin digital ini membaca pin api 

     if (Api == LOW){ 

         digitalWrite(buzz,HIGH); 

         delay(2000); 

         digitalWrite(buzz,LOW); 

         Firebase.setString(firebaseData,"api_senayan", "ada api");  

         Serial.print("Flame Sensor Mendeteksi :     "); 

         Serial.print("ada api"); 

         delay(100); 

         } 

     else { 

         digitalWrite(buzz,LOW); 

         Firebase.setString(firebaseData,"api_senayan", "tidak ada"); 

         Serial.print("Flame Sensor Mendeteksi :     "); 

         Serial.print("ga ada api"); 

         delay(100); 

         } 

} 

 

void loker (){ 

  // relay 

  int kondisi1 = Firebase.getInt(firebaseData, "/Status Relay/Relay_Senayan1"); // 

variabel di kondisi 1, ngambil data dari kondisi status senayan 1 

  if (Firebase.getInt(firebaseData, "/Status Relay/Relay_Senayan1")){ 
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    int loker1 = firebaseData.intData(); // variabel dari hasil pembacaan status relay 

senayan1 

    Serial.print("Status Loker1: "); 

    Serial.println(loker1); 

    delay(1000); 

     

      if (loker1 == 1){ 

        digitalWrite(relay1,LOW); 

        delay (100); 

      } 

      else if (loker1 == 0){ 

        digitalWrite(relay1,HIGH); 

        delay(100); 

      } 

    } 

      

    // Sensor Getar 

     vibrationSensordata = digitalRead(vibrationSensor); 

      if (vibrationSensordata == HIGH) { // Jika ada getaran di sensor = HIGH 

      digitalWrite(buzz,HIGH); 

      Firebase.setInt(firebaseData,"sensor_getar_senayan1",1);  

      Serial.print("Status Sensor Getar 1 :    "); 

      Serial.print("bergetar"); 

      delay(1000);  

      } 

 

      else { 

      digitalWrite(buzz,LOW); 

      Firebase.setInt(firebaseData,"sensor_getar_senayan1", 0);  

      Serial.print("Status Sensor Getar 1 :    "); 

      Serial.print("tidak bergetar"); 

      delay(1000); 
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      } 

} 

 

void lokerr (){ 

  // relay 

  int kondisi1 = Firebase.getInt(firebaseData, "/Status Relay/Relay_Senayan2"); 

  if (Firebase.getInt(firebaseData, "/Status Relay/Relay_Senayan2")){ 

    int loker2 = firebaseData.intData(); 

    Serial.print("Status Loker2: "); 

    Serial.println(loker2); 

    delay(1000); 

     

      if (loker2 == 1){ 

        digitalWrite(relay2,LOW); 

        delay (100); 

      } 

      else if (loker2 == 0){ 

        digitalWrite(relay2,HIGH); 

        delay(100); 

      } 

    } 

 

    // Sensor Getar 

     vibrationSensorrdata = digitalRead(vibrationSensorr); //pin digitalnya 

membaca vibrationsensorr 

      if (vibrationSensorrdata == HIGH) { // Jika ada getaran di sensor = HIGH 

      digitalWrite(buzz,HIGH); 

      delay(1000);  

      digitalWrite(buzz,LOW); 

      Firebase.setInt(firebaseData,"sensor_getar_senayan2",1);  

      Serial.print("Status Sensor Getar 2 :    "); 

      Serial.print("bergetar"); 
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      delay(1000);  

      } 

 

      else { 

      digitalWrite(buzz,LOW); 

      Firebase.setInt(firebaseData,"sensor_getar_senayan2", 0);  

      Serial.print("Status Sensor Getar 2 :    "); 

      Serial.print("tidak bergetar"); 

      delay(1000); 

      } 

} 

 

 

 

 

 

ESP32 CAM SEBAGAI QR CODE SCANNER 

 

#include <Arduino.h> 

#include <WiFi.h> 

#include <ESP32QRCodeReader.h> 

#include "FirebaseESP32.h" 

 

#define FIREBASE_HOST "https://telemetri-c7fad.firebaseio.com/" 

#define FIREBASE_AUTH 

"SK3pmgYvQnw6GEhQm4ubDRxyGUzUHxAIsFgSCdke" 

#define WIFI_SSID "Monzki" 

#define WIFI_PASSWORD "monzkii3" 

 

FirebaseData firebaseData; 

ESP32QRCodeReader reader(CAMERA_MODEL_AI_THINKER); 
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String path = "/User/"; 

String qrcodeDataa; 

struct QRCodeData qrCodeData; 

String CheckUser; 

 

void setup() 

{ 

  Serial.begin(115200); 

  Serial.println(); 

 

  WiFi.begin(WIFI_SSID, WIFI_PASSWORD); 

  Serial.print("Connecting to Wi-Fi"); 

  while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) 

  { 

    Serial.print("."); 

    delay(100); 

  } 

  Serial.println(); 

  Serial.print("Connected with IP: "); 

  Serial.println(WiFi.localIP()); 

  Serial.println(); 

 

  Firebase.begin(FIREBASE_HOST, FIREBASE_AUTH); 

  Firebase.reconnectWiFi(true); 

                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                            

  //Set database read timeout to 1 minute (max 15 minutes) 

  Firebase.setReadTimeout(firebaseData, 1000 * 60); 

  //tiny, small, medium, large and unlimited. 

  //Size and its write timeout e.g. tiny (1s), small (10s), medium (30s) and large 

(60s). 

  Firebase.setwriteSizeLimit(firebaseData, "tiny"); 
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  reader.setup(); 

  //reader.setDebug(true); 

  Serial.println("Setup QRCode Reader"); 

 

  reader.begin(); 

  Serial.println("Begin QR Code reader"); 

 

  delay(1000); 

} 

 

void loop() 

{ 

  if (reader.receiveQrCode(&qrCodeData, 100)) 

  { 

    Serial.println("Found QRCode"); 

    if (qrCodeData.valid) 

    { 

      Serial.print("Payload: "); 

      Serial.println((const char *)qrCodeData.payload); 

      qrcodeDataa = (String((const char *)qrCodeData.payload)); 

      // Firebase.setString(firebaseData, path, qrcodeDataa); 

      Firebase.setInt(firebaseData, path + qrcodeDataa + "/QrCode" , 1); 

      CheckUser = Firebase.setInt(firebaseData, path + qrcodeDataa + "/QrCode" , 

1); 

      Serial.print("Status CheckUser : "); 

      Serial.println(CheckUser); 

    } 

    else 

    { 

      Serial.print("Invalid: "); 

      Serial.println((const char *)qrCodeData.payload); 

    } 
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  } 

  delay(300); 

} 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


