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Pemanfaatan Web Aplikasi Pada Sistem Monitoring Kecepatan Motor

w eydinyeH O

ABSTRAK
o
<)
*
N
-§' =. Motor induksi merupakan jenis motor listrik yang banyak dimanfaatkan pada
~  Pndustri. Salah satu upaya untuk menjaga kontinyuitas sistem adalah dengan

Eilakukannya monitoring terhadap kerja motor. Seiring.dengan perkembangan teknologi
Eibutuhkan sistem digital yang dapat melakukan monitoring sistem dari jarak jauh dan
;ersifat realtime. Salah satu sistem yang digunakan sebagai media monitoring.dari jarak
Zxuh adalah aplikasi berbasis.web. Pada Sistem Monitoring Kecepatan Motor Berbasis
%\plikasi Web, aplikasi web digunakan untuk menampilkan data dari modul pengendali
idan pemonitor kecepatan motor ‘dengan protokol komunikasi. Medbus TCP/IP untuk
‘%omunikasi aplikasi web dengan modul. Dengan komunikasi data tersebut efektifitas
§erja sistem:monitoring berbasis aplikasi web dalam membaca dan menampilkan data
menjadi poin utama. Web aplikasi sistem monitoring kecepatan motor efektif digunakan
untuk menampilkan data pada dashboard dan menyimpan data pada database MySQL
dengan data bilangan bulat atau data dengan tipe integer dengan waktu pengambilan

data 1,046 detik per data.

Kata Kunci: Motor Induksi 3 fasa, monitoring, web aplikasi
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%enjadi energi mekanik (Pattiapon et al.,»2019). Salah“satu jenis motor listrik
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1.1. Latar Belakang

Motor listrik merupakan sebuah alat elektronik yang mengubah arus listrik

%ang banyak dimanfaatkan pada_industri adalah motor induksi. “Motor induksi
3

iasanya digunakan sebagai-penggerak seperti penggerak pompa air,-penggerak

Eonveyor hingga penggerak mesin-mesin lainnya pada industri besar. Oleh karena

_ﬂ;)_enggunaannya tersebut maka motor listrik harus memiliki keandalan yang tinggi
Entuk menjaga kestabilan dan kontinyuitas sistem. Salah ‘satu upaya untuk
%nenjaga kontinyuitas sistem adalah dengan dilakukannya monitoring terhadap
nf<erja motor.

Menurut Iskandar et al., (2018) kegiatan pemeliharaan suatu Sistem
kelistrikan harus dilengkapi dengan data pengukuran dan pengujian peralatan
yang akurat. Salah satu platform digital yang umum_digunakan sebagal media
monitoring adalah layar monitor Human Machine Interface (HMI).- Tujuan dari
penggunaan HMI adalah untuk meningkatkan interaksi.antara mesin dengan
manusia melalui tampilan layar. komputer. Sistem=HMI yang realtime dengan
operasi kerja mesin dan dapat diakses darijarak jauh dapat memudahkan operator
dalam melakukan monitoring. ‘mesin. - Namun .pada penerapannya proses
pencatatan dan penyimpanan data HMI memerlukan software lain seperti MySQL
atau MsSQL sebagai sistem database. Sistem database ini lah yang kemudian
dapat diakses user untuk melihat history data plan.

Seiring dengan perkembangan teknologi dibutuhkan sistem digital.yang
dapat melakukan monitoring sistem.dari jarak jauh dan bersifat realtime:"Dengan
demikian diperlukan sistem monitoring yang dapat berfungsi sebagai interface
dari HMI yang dapat menampilkan data-data pada mesin dan dapat digunakan
untuk mengakses data histori mesin. Salah satu sistem yang dapat menampilkan
data-data tersebut dan dapat digunakan sebagai media monitoring dari jarak jauh

adalah aplikasi berbasis web.
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Aplikasi berbasis web atau web aplikasi merupakan aplikasi yang mudah
_ufaiakses tanpa harus menginstall software khusus selain web browser. Penggunaan
@iplikasi web juga memungkinkan pengguna untuk mengakses lebih dari satu
gpterface sistem. Dengan kedua hal tersebut maka penggunaan aplikasi web
zenderung lebih mudah dan praktis untuk melakukan pemantauan sistem. Pada
f:.:lodul sistem pemonitor dan pengontrol..kecepatan.motor, aplikasi web dapat
%igunakan sebagai interface HM I untuk'-memonitoring lebih dari.satu. proses kerja
Znodul. Hal tersebut lah.yang melatarbelakangi penulis mengangkat. judul
gPemanfaatan Web Aplikasi pada Sistem Monitoring Kecepatan Motor” sebagai

?
sudul Skripsi penulis.
—

1.2. Rumusan Masalah

ejie)e

Berdasarkan latar belakang tersebut maka didapatkan rumusan masalah
sebagai berikut:

1.. Bagaimana proses pembuatan web aplikasi sistem monitoring kecepatan
motor.

2. Bagaimana cara menampilkan data modul.realtime dan data histori kerja
modul.

3. Bagaimana efektifitas kerja penyimpanan data pada sistem monitoring
kecepatan motor berbasis web dibandingkan dengan penyimpanan data
pada sistem SCADA.

1.3. Tujuan

Tujuan dari penelitian ini adalah:

a. Membuat web aplikasi.yang mampu untuk melakukan pemantauan
kecepatan motor secara real=time.dan dapat diakses dari jarakjauh.

b. Menampilkan data berupa nilai daya dan kecepatan putar motor pada

aplikasi web dengan tepat.

1.4. Luaran
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. Luaran dari Skripsi ini adalah tersedianya aplikasi Web Pemonitor Kecepatan

‘:‘ otor yang akan menghasilkan:

‘ a. Laporan Skripsi Pemanfaatan Web Aplikasi pada Sistem Monitoring
Kecepatan Motor.

I
v
=
8
S
v

b. Program aplikasi Web Monitoring Kecepatan Putar Motor.
c. Pemograman dan produk web
d. Publikasi Jurnal Pemanfaa \eb Aplikasi pada Sis }

Kecepatan Motor
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85.1. Kesimpulan

BAB V
PENUTUP

ggari realisasi rancangan sistem dan pengujian yang telah dilakukan didapatkan

zeberapa kesimpulan sebagai berikut:

%. 1. Web aplikasi sistem monitoring keecepatan motor berhasil dibuat dengan

% aplikasi java node red dengan‘bahasa pemograman javascrip.

= 2. Web aplikasi sistem.monitoring kecepatan motor berhasil dibuat“dengan

E pengambilan data dari PLC menggunakan protokol komunikasi madbus

3, TCP/IP pada - node red ijang selanjutnya deprogram untuk mengolah,

9; menyimpan dan menampilkan data pada dashboard dengan “kecepatan

,% pembacaan data 1,046 detik per data.

® 3. Web aplikasi sistem monitoring kecepatan motor efektif digunakan untuk
menampilkan data pada dashboard dan menyimpan data pada database
MySQL data bilangan bulat atau data dengan tipe integer dengan waktu
pengambilan data 1,046 detik per data.

5.2.Saran

Berdasarkan perancangan dan. pengujian  sistem yang telah dilakukan,

penulis bermaksud memberikan saran yang mudah-mudahan bermanfaat bagi

peneliti selanjutnya yaitu sebagai berikut:

1. Tipe data yang dapat dibaca oleh modbus. read register adalah tipe data

word sehingga apabila terdapat angka decimal, angka di belakang koma
tidak dapat terbaca. Untuk dapat menampilkan nilai decimal sebaiknya

menggunakan tipe data. float.
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Web_Voltage Comment

Ll Ll L

2. Pengal
2.1.Mod

WEB_VOLTAGE := READ_VOLT
SMWS500 1= %MW120

Web_Current Comment

WEB_CURRENT := READ_CURRENT
SMWS01 1= HMW130

Web_Power Comment

WEB_POWER := READ_POWER
SMWS02 1= EMW140

Web_Frequency Comment

WEB_FREQUENCY := READ_FREQ
SMWS503 := %MW100

Web_Velocity Comment

WEB_VELOCITY := READ_VELOCITY
SMWS04 1= BMW150
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2.2.Modul 2

v e

/[

v
Rung body *

v
Rung body *

v
Rung body ™

v [hd

Rung body ™

v [hd

Rung body ™

v [hd

Rung body ¥

/X

v
Rung body >

Rung body ¥

Al LD ~

Rung body ¥

WAl LD ~

Rung body ¥

WAl LD ~

Rung body ¥

v (A4

Rung body ¥

2.5.Modul 5

Web _Voltage comment

WEB_VOLTAGE := IND_VSD_READ_MOTVOLT
S%MWS500 = %MW14

Web _Current Comment

'WEB_CURRENT := HMI_FLOAT_CURR
BMWS501 = %MW24

Web _Power Comment

i= IND_VSD_READ_MOTPOW
SMWS02 := SMW1S

Web_Frequency Comment

WEB_FREQUENCY := FLOAT_FREQ
SMWWS03 1= EMW20

Web_Velocity comment

WEB_VELOCITY := IND_VSD_READ_QUTVEL
SMWWS04 1= EMW10

W I\

Web Voltage <omment

WEB_VOLTAGE := HMI_LOG_TREND_VOLTAGE
S6MWS00 1= SMW1

Web_Current “omment

WEB_CURRENT := HMI_LOG_TREND_CURRENT
HMWS01 = %MW210

Web_Power Comment

WEB_POWER := READ_POWER
%MW502 1= %MW240

Web_Frequency Comment

'WEB_FREQUENCY := HMI_LOG_TREND_FREQUENCY

SMWS03 = EMW230

Web_Velocity Comment

WEB_VELOCITY ;= HMI_LOG_TREND_VELOCITY
SEMWS04 = SMWS0

‘Web_Voltage Comment

SHORT

WEB_VOLTAGE := VOLTAGE
SEMWS0D = %MW103

‘Web_Current  Comment

SHORT

WEB_CURRENT := CURRENT * 10
SMWS01 = SMW104 © 10

‘Web_Power Comment

SHORT

WEB_POWER := POWER
%MW502 = %MW103

‘Web_Frequency Comment

SHORT

'WEB_FREQUENCY := FREQUENCY
%MW503 := %MW101

SHORT

WEB_VELOCITY := VELOCITY
SMWS04 1= %MW102
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Al LD ~

Rung bady ¥

WAl LD ~

Rung body ¥

v
Rung body ~

WAl LD v

Rung body ¥

-

Rung body ¥

/X

v [hd

Rung body

v [

2.7.M(\

v [X

v [bhd

Rung body ¥

/X

v [hd

Rung body ~

v [hd

Rung body ™

‘Web_Voltage Comment

WEB_VOLTAGE := %MW13
SMWSD0 = B%MW13

‘Web_Current  Comment

WEB_CURRENT := %MW 10
SMWSDT 1= BMW10

‘Web_Power Comment

WEB_POWER := %MW 16
SMWS0Z = SMW16

‘Web_Frequency ©

‘Web _Velocity Comment

SEMWS04 1= SEMW1

‘Web_Voltage_ATV12 Comment

WEB_VOLTAGE_ATVA2 := %MW122
S6MWS0D 1= SMW122

‘Web_Current_ATV12 o

WEB_CURRENT_ATV12 := %MW120
SEMWS01 = S6MW120

‘Web_Frequency_ATV12 Comment

WEB_FREQUENCY_ATV12 := %MW124
SEMWS03 1= %MW124

Web_Current ATV610 Comment

WEB_VOLTAGE_ATV610 := %MW358
HMWS06 1= XMW358

Web_Voltage ATV610 Co

WEB_CURRENT_ATV610 := %MW354
SMWS07 = SMW354

Web_Frequency ATV610 Comment

WEB_FREQUENCY_ATV610 := %MW350
SMWS09 1= SMW350

Web Voltage Comment

WEB_VOLTAGE := VOLT_SCADA
MWS00 1= %MW29

Web_Current  Comment

WEB_CURRENT := %MW527
SMWS01 1= SMWS27

Web Power Conment

WEB_POWER := POWER SCADA
56MWS02 1= %MW31

Web_Frequency Comment

WEB_FREQUENCY := FREQ_SCADA
SEMWS03 = %MW21

Web_Velocity Comment

WEB_VELOCITY := RPM_SCADA
S6MWS04 1= %MW23
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