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Rancang Bangun Dual Axis Solar tracker Otomatis Dan Manual Menggunakan
Android Berbasis 10T

Abstrak
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Matahari merupakan sumber daya alam yang tak akan terhabiskan. Pemasang solar panel
menjadi solusi yang gunakan untuk mengatasi masalah pemberdayaan energi listrik. Akan
tetapi, energi solar panel memiliki banyak faktor,-salah satunya adalah arah matahari.
Untuk memaksimalkan penerimaan.«cahaya oleh solar ‘panel,. maka dilakukanlah
penerapan sistem solar tracking~dengan sistem ini maka solar panel.akan menerima
cahaya matahari secara maksimal. Pemaksimal penerima cahaya matahari‘yaitu dengan
solar tracking yang ditambahkan sensor LDR. Dengan adanya sensor LDR, selar:itracking
dapat bergerak mengikuti arah matahari melalui intensitas cahaya yang diserapoleh
sensor LDR. Sistem ini bisa dibilang,cukup baik karena daya yang didapatkan cukup besar
yaitu dengan rata — rata 14 watt dalam keadaan tracking. Panel surya yang digunakan
adalah 20 watt; Aki 12 Vdc dengan 45 Ah agar semua komponen dapat nyala,dengan stabil.

Kata kunci: Solar tracker, Arduino Uno R3, ESP8266, Sensor LDR, Servo MG996R
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Design and Build Dual Axis Solar tracker Automatic and Manual Using loT
Based Android

Abstract
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The sun is an inexhaustible natural resource. Installing solar panels is a solution that is
used to overcome the problem of empowering electrical energy. However, solar panel
energy has many factors, one of which is.the direction of.the sun. To maximize light
reception by solar panels, a solar tracking.system is implemented with this system so that
the solar panels will receive maximum sunlight. Maximizing the sun‘s.light receiver is with
solar tracking which is added with an LDR sensor. With the LDR sensor, solar tracking
can move in the direction of the sun through the intensity of light absorbed by‘the LDR
sensor. This system.is quite good because the power obtained is quite large, with an
average of 14 watts in a state of traeking. The solar panel used is 20 watts, 12 Vdc battery
with 45 Ah so thatall components can work stably.

Keywords: Solar tracker, Arduino Uno R3,ESP8266, LDR Sensor, Serva MG996R

—
=)
&
-
Q
=
Qo
3
)
=
{(e]
c
(=4
T
w
()
o
Q
Qe
Q
=
']
=
Q
c
w
o
c
-
(=
-
~
Q
-
<
Q
=
<l
s
5
-
Q
=]
T
Q
3
)
=
N
Q9
=
-+
c
3
3
Q
=
o
Q
=
3
()
=]
<
()
[on
c
=
=
Q9
=
w
c
3
[on
()
-

Vil Politeknik Negeri Jakarta



EBELY
MINYILTOd

epeyer abaN yiuyaijod w1zl eduey
VLEVIVYE

undede )njuaq wejep 1ui sijn} eAie) ynin|as neje ueibeqas yelueqiadwaw uep ueywnwnbusw bueseiq g
eyieyer LabBa Yiuyaiijod Jefem Buek uebunuada)yy uexibniaw yepn uedinnbuad °q

‘yejesew hjens uenefui} neje }niy uesiinuad ‘ueiode] uesinuad ‘Yerw|i ef1ey uesijnuad ‘ ueniPuad ‘ueyipipuad uebunuada)y ynjun efuey uedinnbuad ‘e

:eydid ey

eyexer Labap YiusM|od yijiw exdid yeH O

: 1aquins ueyyngakuaw uep uewniuedusaw edue) juj sijn} eAiey yninjas neje ueibeqas diynbuaw Huese(iq ‘L

DAFTAR ISI

Halaman
HALAMAN SAMPUL ..ottt [
HALAMAN JUDUL ....ooviiiiiieiceeee et ii
HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS........c oo iii
LEMBAR PENGESAHAN ...ttt it il e e eeeeenvaeeenneeesnneee e \Y;
KATA PENGANTAR ..ottt cailiieneesesieieesieseeeseseenesse s stfhine e i seeneeseneenens v
DAFTAR ISH.oiie sttt b P viii
DAFTAR GAMBAR . ...t itbe i e e see e snreeensaeessee e sadine b IX
DAFTAR TABEL.........co o et taatesesn et seenaese s Xi
DAFTAR LAMPIRAN ...ttt eeceneestress e tnass e anasseseantosesadee e sbaecesenseneens Xii
BABA PENDAHULUAN ..ot aderiasee e daanan e dasnas e banas s anntseessanheseseasns 1
1.1 (Latar Belakang ieoeoeieieiemeeeeeeeeebenie e dhaasce e daens e dheaneseesbnsecesanneneens 1
1.2 Perumusan Masalah ...l dheen e et e 2
1.37 TTUJUAN oottt snsssenemenn e eeeee e nsifibannes e e sihannseeeseshannsensesdannanneneens 2
O 0 T U T I R SO SR o A 2
BAB I TINJAUAN PUSTAKA ... it s e sslbenaanesnannanaseeens 3
P2 R 0] - L I U0t (= P 3
2.2 PR@ASurya ... L0 L . N AN L G 4
2.2.1 JenisS—Jenis Panl SURYA ... ... e sre e snaesnaanneanaeanaannnanee e 4
2.3 SensOr LDR ... e 5
2.4 MOLOr SEIVO ....ooiiiiiiieneiianie i eieadinns e henae B0 T B ket a e e e s e ann e 6
2.5 Solar Charge Controller: ... .. i et 7
2.6 LM2596 D¢ t0.DC BUCK CONVEIEN .....ceeevveieieiieeie e shans 7
2.7 ESPB266 ..o o i iiiiiisssmenn e e eeveeeeseenensessenessesseneesessensssssnsssg @i e 8
2.8  Baterai (AKI) ..ooeeiveeeeeeeees s s s s s s e testaeteeneenneas 9
2.9 ADS1115 (Analog Digital CONVEITEr) .....ccooiiiiiiieieieiesc e 9
2.10 MOSTEt IRFB20 ...c.viiiiiiiieiciee ettt 10
BAB 111 PERENCANAAN DAN REALISASI ... 11
3.1 Perancangan AlGL .........ccccoeiieieiiieii e 11
3.1.1 DeSKIIPST AlGL.......ccoviiiiieiie st 12
3.1.2  Diagram BIOK ........ccuoiiiieiiee e 13

Viii Politeknik Negeri Jakarta



EBELY
MINYILTOd

epeyer abaN yiuyaijod w1zl eduey
VLEVIVYE

undede )njuaq wejep 1ui sijn} eAie) ynin|as neje ueibeqas yelueqiadwaw uep ueywnwnbusw bueseiq g
eyieyer LabBa Yiuyaiijod Jefem Buek uebunuada)yy uexibniaw yepn uedinnbuad °q

=
; 3.1.3  Cara Kerfa Alal ......ccooviiiiieecie e e 15
. %‘ 3.1.4  SPESITIKAST AIGL ... 16
8L & 32 ReAlSASI AIAL ccoooiiooooooreeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeete e 20
S (o] s .
23g 3; 3.2.1 Realisasi Sistem Solar Tracker OtOMatis ..............cccocovvvrviniinnnsenen, 20
ey = . : :
g3 - _’; 3.2.2 Realisasi Pemogramaan Sistem Solar Tracker Otomatis ...............c........ 21
53
§"§ % 3.2.2.1 Pemograman Solar Tracker ..., i, e esee e 21
g% % 3.2.2.2  Pemograman ESP82661. . .ctiie i viiiiieiiiieiiieeiieee s catiine e e 24
=@ & 323 Realisasi HArGWarC.aii . .oooovooonrrensees i i 27
= 2
85 @ BABIVPEMBAHASAN. ..o i i 29
=& 9
8 ; g. 4.1 PengujianSolar Trackingu i oo et cibe e 29
,g,g ; 4.1.1 SetUpRANGKAIAN....... oo draes e daer e et e ashee et e 29
=&
BF 3 412 AAIBEAAN BANAN c....ooooooooeeeoeeeeoeee e et e 29
A= Q)
E?, 4.1:3 / Langkah — Langkah Pengujian.......... o b ebine bt e 30
=
gg 4.1.4° Data Hasil PengUJIaN..... it oo sdhann e shene e sinane e ennaeeeen 30
§§' 4.2 Pengujian Daya Pada Panel SUrYa ... .........cliomroaiionsenees oo beresneneen. 32
‘gg 4.2.1 "Setup RANQKAIAN. ...eiieieeiiaieieeiteee e eeeerenee s caasiiannnsseeseeesbannnensesdeanaannasseenes 32
§§ 4.2.2° Alat dan Bahan ... eesd8ihnnasse e sadennnaesnanannneeees 33
o
g g 4.2.3 "Langkah — Langkah PENQUJIAN.............ouee ittt annesneanseannesnansnasseens 33
5%’.’ 4.2.4 Data Hasil PENQUJIAN. .. . i oo ot o 000k et iae e clonennanenneeen, 33
o
~ §' 4.3 Analisa Keseluruhan Sistem ... o i 34
()
gg BAB V PENUTUP .....oiiiiiis oo 5iiien suise e ne Eihes e as 2 hrnanasnesnansassssessssssssssassaseseess 35
?‘g’- 5.1 KESIMPUIAN ... .o et tseedhaee et e vane saneeanaee e anneanaeanaanneanaeanaannnae e nes 35
T ~+
S8 52 Saran... A\ AL A LA LA LI W K S U ... 35
3 E]
p- § DAFTAR PUSTAKA .......oooiveteeeteeeeeeeesteressnesnessnassensnsssnsssesssnessenssnessnsnsdhas 36
=
%E DAFTAR RIWAYAT HIDUP ...t s 38
x LAMPIRAN oo i ttmmseeesss e e sees s e 39
%
2
c
=
g
5
<
3
@
o
=

Politeknik Negeri Jakarta



573 @
= % DAFTAR GAMBAR
0 Gambar 2.1 Tracker SINGIE AXIS ......c.vvvevireeeeeeeeieeeseeeeseseeesseseses s ssesesseseesenns 3
»
gg To ;3 : ®  Gambar 2.2 Tracker DU AXIS .......cccueieerieiieiieiee e ste e sae e 3
s Pz 0 3
;é § éé g. = Gambar 2.3 Panel Surya MonocCrystalling .............ccccovrvrirrieeieiinrsseeee e 4
53 553.. X
gé § §§ g Gambar 2.4 Panel Surya Polycrystalling ... eeoeieieciiicieccece e 4
E: - 35 —
%2 igi 5,; Gambar 2.5 SeNSOr LDR .......oouviueeoastie e oasiiineneeeeeeeenees e atiiins e i eeneeeesiesieseessessenns 6
— - 'Jd
;% 325 3. Gambar 2.6 MOtOr SEIVO....afluutlite..eeeecrrveeeeeriiesseeneeeeeeeesssoeess e B 6
83 s zre X
§,§' ‘§ ',f% % Gambar 2.7 Solar Charge Controller .......... 5. oo el i 8
— a P9
o Q
Z*,'g %%’2 [ Gambar 2.8 DCA0 DC BUCK CORVEILEY ............ oot eietieee eeeseeesieeee e 8
53338 ©
3235 % Gambar 2.9 ESPB266 .......... cueauauaiuee oo ibaaseestenns e snetee s iahe e fhe e S 8
Q9 5 35 5
2887 3 Gambar 2010 Baterai (AK)....oooorecooeoroes oo oot b 9
~Sfs ®
gg E Z' Gambar 2.11 Analog Digital CONVEFTEY ... oo it 9
Q 0o =
§‘ E §§ Gambar 2.12 MOSTet IRFB20 ... cifeeiie e adbee i sdane s aante e ianenenens 10
9 o=
Q9 = 9 e~
g3 : § Gambar 3.1 Flowchart Perancangan Alat ..o o i 11
w =09
=z Ed Gambar 3.2 Desain Alat Solar Tracker OtOmMatiS it . .......cteereevribererrssnsrent 12
e 83
= Z ;-g Gambar 3.3 llustrasi Alat Solar Tracker Otomatis....................a e 13
2o 52
S 3383 Gambar 3.4 Diagram Blok Sistem Solar Tracker Otomatis dan Manual ............. 14
, - =X
€239
) E “:’-g. Gambar 3.5 Flowchart Proses Solar Tracker Otomatis tui..v.civreeciresioseesiseeesennn.. 15
3. 83T5
g 2 3 Gambar 3.6 Skematik Sistem Solar TFraCker ...........c. i 20
) ==
= é’?g. Gambar 3.7 Realisasi Alat Sistem Solar Tracker ... 217
S 3%
;; g %’T Gambar 4.1 Set Up Pengujian Solar. Tracker dan Motor SErvo ...........cc.ccoeean...... 29
=
o N}
g 85 Gambar 4.2 Deteksi Cahya pada SeNSor LDR ........cccovvvriieeeininiseeeessieie s done 31
c = ey
3 gg Gambar 4.3 Set Up Pengujian.Masuk Daya Panel Surya..............ssaiiiiin.... .. 33
A
2
2
c
=
g
5
<
3
@
9
=

X Politeknik Negeri Jakarta



17
22
30
32

Politeknik Negeri Jakarta

pada Motor Servo..........

DAFTAR TABEL
Xi

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

Tabel 3.2 Pin Komponen dan Pin Mikrokontroller............c.cccovvvveiiiiciieieennn,

Tabel 4.1 Hasil Pengujian Sensor LDR ........ccccceveiiiiiiieiiseseeeie e
9 Tabel 4.2 Hasil Pengujian Tegangan yang Dib

k=
<
=
S
S
c
@
o
S
%
IS
S
X
©
o
©
T
N
™
©
o
©
T

& Tabel 4.3 Pengukuran Daya pada P

Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA



POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

DAFTAR LAMPIRAN

Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

40
41
42

6 Dokumentasi...

L-4 llustrasi Sistem ........ccccvveee....

L-1 Casing Tampak SAMPINgG.........ccccvereiiieiieereaieseese e sreesie e seesrs e seesreeeens

z L-2 Casing Tampak DePan .........cccoocuiuriciiniicieciese e
U -3 Diagram SkematiK.........c.ccceovevvrivernnnne

L-5 Sketch Code..............

2L

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan,

penelitian

’

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun

tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Politeknik Negeri Jakarta

Xii




eyieyer 1abap qiuyaiijod uizi edue)

[CEREL

VLEVIVE
MINY3LNOd

s
)
(]
>
Q
[
=
T
Q
=
=
Q.
Q
=
3
(]
=
<
=
=
Q
=
=
(]
T
(]
=
=
=
Q
Q
=]
<
Q
>
Q
-3
Q)
T
Q
-
)
OF
-
()
=
=
=
2
[
Q
(]
=3
e
Q
=
Q
=
-~
Q

N
Do
o o
- ()
Q =)
> @
Q@< S
35S
5 =
i
=)
3 <
c Q
3 c
= B 2l
o e
= =
)
5508
3 S
= =
=
338
T %5
= o
T
s 585
2 ]
S esg
=
< ?
0 3
T
g QP
Q =
o o
S =
El._ ()
8 P73
< o
7] ()
o S
c =
< =
c Y
= ]
3873
3 <
= S
-+ —
€9 3
= =
2 s
3, S
o
g g
Q —
3 8
5 5
&}
2 9
Q
~ E
5 O
W
o =)
€ £
=2 M
()
=
=
)
=
~
Q
-+
Q
c
o
=)
N
[
c
Q
=
w
c
Q
-+
c
3
Q
w
o
Qv
Ea

A\\

-
[+)
=
o
S
-+
[)

o
m
L
0
S
-+
Y
3,
=
o
=)
-
®
L
=
=
=2
®
Q
®
=
-
o
2
3
*
-+
Y

—
=)
5
-
Q9
=
(o]
3
()
=
Q
c
(=
T
17
()
o
Q
Q
Q
=
Q
adl
']
c
w
o
c
-
c
=
A~
Q9
-
<
']
-
c
=
3
=
(']
=)
e
]
3
()
=
N
(']
=
=
c
3
3
Q
=
Q.
']
=
3
()
=
<
()
o
(=
-
)
Q9
=
[7,]
(=
3
o
()
=

BAB I
PENDAHULUAN
1.1  Latar Belakang

Energi listrik sudah merupakan suatu kebutuhan primer dalam menunjang
segala aktifitas manusia sehari — hari. Penggunaan energi matahari sebagai sumber
energi listrik merupakan alternatif yang paling potensial~dan tidak dapat habis.
Manusia dapat memenuhi kebutuhan energi dunia, jika mampumemanfaatkan dan
mengubah energi tersebut: Energi matahari merupakan sumber alternatif untuk
mendapatkan supply energi listrik sehingga pemasangan panel surya menjadisolusi
untuk mengatasi‘masalah pemberdayaan energi listrik.

Panel surya harus memaksimalkan penerimaan cahaya agar. daya yang
diterima dapat disalurkan ke baterai (Aki) dengan baik. Pemaksimalan penerimaan
cahaya matahari oleh panel surya ini dilakukan agar panel surya mampu untuk
menghasilkan daya yang cukup untuk mensuplai energi listrik dari rencana
pemakaian beban. Tracking system menjadi salah-metode yang dapat menggerakan
panel surya secara otomatis mengikuti arah.gerak-matahari, sehingga panel surya
akan ‘menerima cahaya matahari secara maksimal. Komponen yang digunakan
dalam tracking system adalah sensor LDR yang merupakan sensor pendeteksi
adanya intensitas cahaya. Monitoring pada LLDR (Light Depedent Resistor) menjadi
salah cara untuk mendapatkan data dari besarnya intensitas cahaya yang diterima.

Pada "kesempatan ini,. penulis ‘memanfaatkan solar tracking dan juga
memanfaatkan system 10T (Internet of Things) ‘untuk -memonitoring nilai sensor
LDR yang masuk sehingga dapat dilihat juga dengan smartphone (Android) yang
sudah terinstall oleh aplikasi solar tracking dan monitoring sensor LDR. Hasil dari
monitoring akan mempengaruhi.pergerakkan motor servo dikarenakannilai sensor
LDR yang masih melakukan penyesuaian-penerimaan-intensitas cahaya dengan
maksimal. Sumber daya ini bisa diimplementasikan untuk keperluan sehari-hari
(seperti menyalakan lampu). System loT merupakan salah satu metode dalam
pengiriman data sensor LDR ke aplikasi android melalui modul ADS1115 dan juga

pengiriman database berbasis cloud yaitu firebase.

1 Politeknik Negeri Jakarta



VLEVIVE
[CEREL
MINY3LNOd

A\\

-
[+)
=
o
S
-+
[)

o
m
L
0
S
-+
Y
3,
=
o
=)
-
®
L
=
=
=2
®
Q
®
=
-
o
2
3
*
-+
Y

eyieyer 1abap qiuyaiijod uizi edue)

s
)
(]
>
Q
[
=
T
Q
=
=
Q.
Q
=
3
(]
=
<
=
=
Q
=
=
(]
T
(]
=
=
=
Q
Q
=]
<
Q
>
Q
-3
Q)
T
Q
-
)
OF
-
()
=
=
=
2
[
Q
(]
=3
e
Q
=
Q
=
-~
Q

N
Do
o o
- ()
Q =)
> @
Q@< S
35S
5 =
i
=)
3 <
c Q
3 c
= B 2l
o e
= =
)
5508
3 S
= =
=
338
T %5
= o
T
s 585
2 ]
S esg
=
< ?
0 3
T
g QP
Q =
o o
S =
El._ ()
8 P73
< o
7] ()
o S
c =
< =
c Y
= ]
3873
3 <
= S
-+ —
€9 3
= =
2 s
3, S
o
g g
Q —
3 8
5 5
&}
2 9
Q
~ E
5 O
W
o =)
€ £
=2 M
()
=
=
)
=
~
Q
-+
Q
c
o
=)
N
[
c
Q
=
w
c
Q
-+
c
3
Q
w
o
Qv
Ea

—
=)
5
-
Q9
=
(o]
3
()
=
Q
c
(=
T
17
()
o
Q
Q
Q
=
Q
adl
']
c
w
o
c
-
c
=
A~
Q9
-
<
']
-
c
=
3
=
(']
=)
e
]
3
()
=
N
(']
=
=
c
3
3
Q
=
Q.
']
=
3
()
=
<
()
o
(=
-
)
Q9
=
[7,]
(=
3
o
()
=

1.2

PERUMUSAN MASALAH
Perumusan permasalahan yang akan dibahas dalam tugas akhir ini adalah

sebagai berikut :

a.

~
® 5

1.4

Bagamaina cara merancang alat dan sistem dual axis solar tracker secara
otomatis ?

Bagaimana cara membuat motor servo dapat-melakukan pergerakkan
mengikuti arah gerak matahari ?

Bagaimana cara mengirimkan data sensor LDR pada firebase ?

TUJUAN

Tujuan‘yang ingin dicapai dalam tugas akhir ini adalah:

Merancang alat dan sistem dual axis solar tracker secara otomatis.
Merancang sistem motor servo bergerak secara otomatis mengikuti nilai
sensor LDR.

Membuat sistem pada ESP8266 untuk pengiriman data ke firebase.
LUARAN

Luaran yang diharapkan dari hasil tugas akhirini adalah :

Alat Dual Axis Solar tracker berbasis.loT yang dapat digunakan untuk
lingkungan masyarakat.

Pembuatan laporan, artikelidlmiah, dan poster tentang Alat Dual Axis Solar

tracker berbasis loT.

Politeknik Negeri Jakarta
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5.1

BAB 5
PENUTUP
Kesimpulan

Adapun kesimpulan berdasarkan pengujian dan pembahasan yang sudah

dilakukan yaitu :

5.2

1.

Nilai sensor LDR dapat berubah” setiap saat bergantung dari intensitas
cahaya yang diterima. Pengujian selama 3 hari dengan kondisi cuaca yang
berbeda didapatkan nilai maksimal pada hari pertama adalah. 916 Q, hari
kedua adalah 915 Q, dan hari ketiga adalah 911 Q. Nilai pada hari ketiga
mengalami penurunan‘dikarenakan kondisi cuaca yang tidak ada matahari
padasiang hari hingga sore hari.

Pengujian motor servo dengan 0° sampai 180° mendapatkan nilai yang
semakin naik dengan range 0,25 Volt'sampai 0,5 Volt.

Maksimal daya panel surya yang masuk adalah 15,76 dengan tegangan
sebesar 14.33 Volt dan arus 1.1 Ampere..Daya panel surya yang masuk
merupakan pengujian yang paling maksimal.

Saran

Dari hasil pengujian dan pembahasan yangtelah dilakukan, berikut

merupakan beberapa saran dari penulis :

1. Untuk implementasi yang lebih besar, harus memiliki daya masuk panel

surya yang lebih besar agar lebih maksimal dalam pengiriman daya ke
baterai (aki).

2. Penggunaan baterai (aki) harus dilakukan perhitungan agar penggunaan

baterai yang sesuai dan lebih efisien.

35 Politeknik Negeri Jakarta
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L5 — Sketch Code
#include <ESP8266WiFi.h>
#include <FirebaseArduino.h>

#include <Servo.h>

exdid yeH

#include "ADS1X15.h"

//konfigurasi firebase

sLUFBOWsA1Su5g2AFV

1))

1jn} eAiey yninjes neje ueibeqas diynbusw bueie|iq °L

5 ADS (0x48) ;

\orizontal,

oh, servo

POLITEKNIK
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fadc2,

intl6 t fadcO fadc3;

dcl,

Jaquins ueyingakuaw uep uewnjuesusaw edue)

intlé_t adcO0, a adc3;

//int 1ldrlt

2; //LDR top left - BOTTOM LEFT

//int ldrrt

3; //LDR top rigt - BOTTOM RIGHT

//int 1ldrld 0; //LDR down left - TOP LEFT

//int ldrrd = 1;//1dr down rigt - TOP RIGHT

//int mosfetl = D5;
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{

0

Serial.println(Firebase.failed());

void manual
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") ;
")
")

avd) ;

(

Serial.print ("
Serial.print (avl);
Serial.print ("
Serial.print (avr);
Serial.print ("

Serial.print



he diffirence
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// check if the

diffirence is in the tolerance else change horizontal angle
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fadcO0 = adcO * 0.045;//top left
fadcl = adcl * 0.045;//top right
I
;? fadc2 = adc2 * 0.045;//bottom left
N .
5 fadc3 = adc3 * 0.045;//bottom right
-+
[

// voltage factor

// Serial.println();

// Serial.print (" Serial.print (fadcO) ;

’

// Serial.

")

// Seria Serial.

eyeyer Labap Yiuya3ijod uizi eduey

undede ynjuaq wejep 1ui sijn} eA1ey Yynin|as heje ueibeqas yelueqiadwaw uep uelwnwnbusw buese|iq ‘'z

erial.

1jn} eAiey yninjes neje ueibeqas diynbusw bueie|iq °L

.setInt (

.setInt (
.setInt (

.setInt (
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Jaquins ueyingakuaw uep uewnjuesusaw edue)

Serial.print ("\n Lampl O

digitalWrite (mosfet2, LOW);

if (p == 1) {
Serial.print ("\n Lamp2 ON");

digitalWrite (mosfet3, HIGH);
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return;

//
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LOW) ;
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Serial.print ("\n Lamp2 OFF");

digitalWrite (mosfet3,

else {
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