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Rancang Bangun Sistem Pemantau Sepeda Anak Berbasis IoT Menggunakan 

Aplikasi Android 

“Perancangan Sistem Mikrokontroler Pemantau Sepeda Anak” 

Abstrak 

Bersepeda merupakan aktivitas berolahraga dan bermain anak bahkan sebagai moda transportasi 

untuk pergi ke sekolah, Taman Pendidikan al-Qur’an (TPQ), dan les atau belajar bersama. Saat 

bersepeda, hal-hal yang tidak diinginkan bisa saja terjadi pada anak seperti kecelakaan, tersesat, 

diculik, atau sepeda hilang dicuri. Salah satu faktor yang menyebabkan kecelakaan anak saat 

bersepeda adalah kerap kali anak bermain balap sepeda dengan teman-temannya atau bersepeda 

dengan kecepatan yang tidak wajar dalam usianya tanpa pengawasan orang tua. Orang tua tak 

selalu bisa mengawasi anak-anaknya yang bersepeda dikarenakan kesibukan pekerjaan dan 

keterbatasan jarak. Untuk mengatasi hal tersebut maka dibuat Sistem Pemantau Sepeda Anak 

Berbasis Internet of Things (IoT) Menggunakan Aplikasi Android. Sistem ini dapat memantau 

kondisi sepeda ketika sepeda terjatuh dan lokasi terjatuh maupun ketika melebihi kecepatan. 

Arduino Mega sebagai pusat kontrol data dari input yang berupa GPS NEO M8N, ESP32, Sensor 

HW-201, Sensor MPU6050, serta output yaitu Serial MP3 Player. Pembacaan GPS berdasarkan 

latitude dan longtitude yang dikirimkan ke firebase, sensor MPU6050  membaca nilai ≥ 55˚ maka 

sepeda  terindikasi terjatuh  dalam rentang nilai 56˚ - 63˚. Sedangkan sensor HW 201 melebihi ≥ 

25 kmph maka sepeda  mengirimkan notifikasi sepeda melewati batas kecepatan dan dalam nilai 

rentang 8 kmph – 20 kmph sepeda tidak melewati batas kecepatan. Ketika kecepatan 25 kmph 

maka sepeda akan terindikasi melewati batas kecepatan dan serial mp3 player akan 

mengeluarkan suara melalui speaker. 

Kata kunci: Arduino Mega, ESP32, IoT, Sepeda 
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Design of an IoT-Based Children Bicycle Monitoring System Using an 

Android Application 

 "Design of a Children's Bicycle Monitoring Microcontroller System" 

Abstract 

Cycling is an activity to exercise and play with children, even as a mode of transportation to go to 

school, Al-Qur'an Education Park (TPQ), and take lessons or study together. When cycling, 

unwanted things can happen to children such as accidents, getting lost, being kidnapped, or 

bicycles being stolen. One of the factors that cause child accidents while cycling is that children 

often play bicycle racing with their friends or cycle at an unnatural speed for their age without 

parental supervision. Parents cannot always supervise their children who are cycling due to busy 

work and limited distance. To overcome this, an Internet of Things (IoT)-Based Child Bicycle 

Monitoring System was created using the Android Application. This system can monitor the 

condition of the bicycle when the bicycle is dropped and the location of the fall or when it exceeds 

speed. Arduino Mega as a data control center from inputs in the form of GPS NEO M8N, ESP32, 

Sensor HW-201, Sensor MPU6050, and output, namely Serial MP3 Player. GPS readings are 

based on latitude and longtitude sent to firebase, MPU6050 sensor reading the value 55˚ then the 

bike is indicated to have fallen in the value range 56˚ - 63˚. While the HW 201 sensor if it exceeds 

25 kmph, the bicycle sends a notification that the bicycle has passed the speed limit and in the 

value range of 8 kmph - 20 kmph the bicycle does not exceed the speed limit. When the speed is 25 

kmph, the bicycle will be indicated as crossing the speed limit and the serial mp3 player will make 

a sound through the speaker. 

Keywords: Arduino Mega, Bicycle, ESP32, IoT, 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

 Sejak pandemi Covid-19 masyarakat kian menyadari pentingnya gaya 

hidup sehat. Selain dengan memilih makan-makanan sehat, olahraga menjadi cara 

untuk menjaga kebugaran tubuh. Salah satu olahraga yang menarik minat di 

tengah situasi seperti ini adalah bersepeda. Peminatnya meningkat drastis karena 

berbagai kemudahannya. Selain itu, sepeda juga banyak jenisnya. Mulai dari 

sepeda road bike, mountain bike, hingga sepeda anak.  Selain untuk berolahraga, 

bersepeda juga menjadi aktivitas bermain sehari-hari anak bahkan sebagai moda 

transportasi untuk pergi ke sekolah, Taman Pendidikan al-Qur’an (TPQ), dan les 

atau belajar bersama. Saat bersepeda, hal-hal yang tidak diinginkan bisa saja 

terjadi pada anak seperti kecelakaan, tersasar, diculik, atau sepeda hilang dicuri. 

Dikutip dari Balicycling.com, Pakar Kesehatan Anak, Dr Kate M. Cronan, dari 

Jaringan Rumah Sakit Anak Nemours, melaporkan bahwa lebih dari 300.000 anak 

muda Amerika setiap tahun berakhir di ruang gawat darurat karena kecelakaan 

sepeda. Beberapa cedera yang kecil, namun beberapa anak mengalami cedera 

kepala atau patah tulang.   

 Salah satu faktor yang menyebabkan kecelakaan anak saat bersepeda adalah 

kerap kali anak bermain balap sepeda dengan teman-temannya atau dengan kata 

lain bersepeda dengan kecepatan yang tidak wajar dalam usianya tanpa 

pengawasan orang tua. Hal inilah yang mendasari pengusul untuk membuat 

sebuah sistem pemantau sepeda anak dengan tujuan untuk mempermudah orang 

tua dalam mengawasi anak mereka saat bersepeda. Sistem yang akan dibuat 

menggunakan input berupa sensor IR Proximity, sensor MPU-6050, dan modul 

GPS NEO M8N yang dihubungkan dengan mikrokontroler Arduino Mega 2560 

dan ESP32, DFPlayer mini dan speaker sebagai outputnya yang semua sistemnya 

terintegrasi dengan aplikasi Android. Aplikasi Android ini akan menampilkan 

berapa kecepatan dan lokasi anak saat bersepeda serta memberikan notifikasi 

apabila sepeda anak terjatuh. Selain itu, sistem akan memberikan peringatan 

apabila kecepatan bersepeda melebihi batas wajar melalui speaker yang terpasang 

pada sepeda. 
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1.2 Perumusan Masalah 

 Berdasarkan latar belakang yang diuraikan di atas, maka permasalahan yang 

akan dibahas pada tugas akhir ini adalah sebagai berikut. 

 1. Bagaimana cara membuat prototype pemantau sepeda anak dan pemrograman 

arduino?  

 2. Bagaimana pengujian pembacaan GPS, sensor MPU-6050, dan DFPlayer 

mini pada sepeda anak 

1.3 Tujuan 

Tujuan yang ingin dicapai pada tugas akhir ini adalah sebagai berikut. 

 1. Membuat prototype pemantau sepeda anak dan pemrograman arduino  

 2. Menguji output tegangan BMS, pembacaan GPS, sensor MPU-6050, sensor 

IR Proximity dan Serial MP3 Player pada sepeda  

1.4 Luaran 

Adapun luaran dari Tugas Akhir “Rancang Bangun Sistem Pemantau Sepeda 

Anak Berbasis IoT Menggunakan Aplikasi Android” ini adalah : 

1. Produk alat Tugas Akhir 

2. Laporan Tugas Akhir 

3. Jurnal Ilmiah 

4. Poster 
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BAB V  

PENUTUP 

 Pada bab ini menjelaskan mengenai kesimpulan dan saran yang dapat 

diambil dari pembuatan tugas akhir ini. 

5.1 Simpulan 

 Berdasarkan perancangan dan hasil pengujian dari alat Tugas Akhir yang 

telah dibuat, maka dapat disimpulkan bahwa : 

1) Sistem pemantau sepeda anak direalisasikan dengan memprogram Arduino 

Mega 2560 sebagai pusat operasi. Hasil yang ditampilkan serial monitor 

berisi data pemantauan kecepatan sepeda dengan satuan km/h, titik lokasi 

berupa latitude dan longitude, dan kemiringan sepeda dengan satuan derajat 

(˚) serta serial mp3 player mengeluarkan suara melalui speaker. 

2) GPS NEO M8N yang terkoneksi sinyal GPS berhasil mendeteksi keberadaan 

sepeda anak latitude dan longitude sudah sesuai dengan lokasi pada aplikasi 

google maps; Sensor MPU-6050 berhasil mendeteksi kemiringan sepeda anak 

yang dapat mengindikasikan sepeda terjatuh dengan rentang nilai kemiringan 

sebesar 56˚ - 63˚ yang didapatkan saat pengujian; Battery Management 

System (BMS) sebagai pemberi daya untuk menyalakan dan mematikan 

sistem dengan keluaran daya sebesar 3,83 V; serta pada pengujian Sensor 

Infrared HW-201 didapatkan hasil pembacaan kecepatan sepeda anak sebesar 

8 km/h - 20 km/h dan serial mp3 player tidak memutar suara melalui speaker. 

Namun ketika didapatkan nilai kecepatan sepeda sebesar 25 km/h speaker 

mengeluarkan suara dari serial mp3 player. 

5.2 Saran 

Pada saran kali ini yaitu dalam pembuatan casing pada alat ini lebih rapi lagi 

dan dalam peletakan komponen sepeda lebih rapih dan tertata dalam mengatur 

wiring. Ke depannya mikrokontroler yang digunakan dapat mengirim dan 

menerima data lebih cepat serta sensor lebih akurat dalam pengambilan data. 
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L-4 Pemrograman Arduino Mega 2560 

#include <ArduinoJson.h> 

 

#include "Wire.h" 

#include <MPU6050_light.h> 

MPU6050 mpu(Wire); 

#define X_THRESHOLD_LEFT  -55 

#define X_THRESHOLD_RIGHT 55 

 

#include <TinyGPSPlus.h> 

static const uint32_t GPSBaud = 9600; 

TinyGPSPlus gps; 

float gpslat = 0; 

float gpslon = 0; 

float gpsspeed = 0; 

//String gpsgmapslink; 

String str_gpslat; 

String str_gpslon; 

 

#include <TimerOne.h> 

const int IRSensorPin = 2; 

const int ledPin = 13; 

int inputState; 

int lastInputState = LOW; 

long lastDebounceTime = 0; 

long debounceDelay = 5; 

long time; 

long endTime; 

long startTime; 

int RPM = 0; 

double trip = 0; 

double kkbanspd = 0.00223; 

float lnTime = 0; 

float rBan = 0.311;  //jari-jari ban sepeda dalam meter 

float mpsSpeed = 0; 

float kmphSpeed = 0; 

int speedOverlimit = 0; 

 

#include "SerialMP3Player.h" 

#define GD3300_TX 16  //Arduino Mega TX Serial 2 pin 

#define GD3300_RX 17  //Arduino Mega RX Serial 2 pin 

SerialMP3Player mp3(GD3300_RX, GD3300_TX); 

 

int fallState = 0; 

 

// Generally, you should use "unsigned long" for variables that hold time 

// The value will quickly become too large for an int to store 

unsigned long mpuMillis = 0;        // will store last time LED was 

updated 

unsigned long sendjsonMillis = 0; 

// constants won't change: 

const long mpuInterval = 10;           // interval at which to blink 

(milliseconds) 

const long sendjsonInterval = 3000; 

 

 

// the setup routine runs once when you press reset: 

void setup() { 

  // initialize serial communication at 9600 bits per second: 

  Serial.begin(9600); 

Serial3.begin(9600); 

Wire.begin(); 

  byte mpu_status = mpu.begin(); 
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  Serial.print(F("MPU6050 status: ")); 

  Serial.println(mpu_status); 

  if (mpu_status != 0) { 

    Serial.println("MPU6050 ERROR!!!"); 

  } 

  Serial.println(F("Calculating offsets, do not move MPU6050")); 

  delay(1000); 

  mpu.calcOffsets(); // gyro and accelero 

  Serial.println("Done!\n"); 

 

  Serial1.begin(GPSBaud); 

 

  Serial.println(F("DeviceExample.ino")); 

  Serial.println(F("A simple demonstration of TinyGPSPlus with an 

attached GPS module")); 

  Serial.print(F("Testing TinyGPSPlus library v. ")); 

  Serial.println(TinyGPSPlus::libraryVersion()); 

  Serial.println(F("by Mikal Hart")); 

  Serial.println(); 

 

  pinMode(IRSensorPin, INPUT); 

  pinMode(ledPin, OUTPUT); 

  delay(2000); 

  endTime = 0; 

  Timer1.initialize(1000000);  // Set the timer to 60 rpm, 1,000,000 

microseconds (1 second) 

  Timer1.attachInterrupt(timerIsr);  // Attach the service routine here 

 

  mp3.begin(9600);        // start mp3-communication 

  delay(500);             // wait for init 

  mp3.sendCommand(CMD_SEL_DEV, 0, 2);   //select sd-card 

  delay(500);             // wait for init 

} 

 

// the loop routine runs over and over again forever: 

void loop() { 

  time = millis(); 

 

mpu.update(); 

  if ((millis() - mpuMillis) > mpuInterval) { // print data every 10ms 

    Serial.print("X : "); 

    Serial.print(mpu.getAngleX()); 

    Serial.print("\tY : "); 

    Serial.print(mpu.getAngleY()); 

    Serial.print("\tZ : "); 

    Serial.println(mpu.getAngleZ()); 

    if (mpu.getAngleX() < X_THRESHOLD_LEFT || mpu.getAngleX() > 

X_THRESHOLD_RIGHT) { 

      fallState = 1; 

      sendJson(); 

      mpuInterval = 5000; 

    } else { 

      fallState = 0; 

      mpuInterval = 10; 

    } 

    mpuMillis = millis(); 

  } 

 

  //GA PAKE PERINTAH DARI APK 

  // This sketch displays information every time a new sentence is 

correctly encoded. 

  while (Serial1.available() > 0) 

    if (gps.encode(Serial1.read())) 

      displayInfo(); 
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  if (millis() > 5000 && gps.charsProcessed() < 10) 

  { 

    Serial.println(F("No GPS detected: check wiring.")); 

    while (true); 

  } 

 

  int currentSwitchState = digitalRead(IRSensorPin); 

 

  if (currentSwitchState != lastInputState) { 

    lastDebounceTime = millis(); 

  } 

 

  if ((millis() - lastDebounceTime) > debounceDelay) { 

    if (currentSwitchState != inputState) { 

      inputState = currentSwitchState; 

      if (inputState == LOW) { 

        digitalWrite(ledPin, LOW); 

        calculateRPM(); // Real RPM from sensor 

      } 

      else { 

        digitalWrite(ledPin, HIGH); 

      } 

    } 

  } 

  lastInputState = currentSwitchState; 

 

  if (millis() - sendjsonMillis >= sendjsonInterval) { 

    sendJson(); 

  } 

} 

 

//----------------------------------------------------------------------- 

 

void sendJson() { 

  sendjsonMillis = millis(); 

  // Create the JSON document 

  StaticJsonDocument<200> doc; 

  doc["fallState"] = fallState; 

  doc["lat"] = str_gpslat; 

  doc["lon"] = str_gpslon; 

  //doc["gmaps"] = gpsgmapslink; 

  doc["speedometer"] = kmphSpeed; 

  doc["speedOverlimit"] = speedOverlimit; 

 

  // Send the JSON document over the "link" serial port 

  serializeJson(doc, Serial3); 

  serializeJson(doc, Serial); 

  Serial.println(); 

} 

 

//----------------------------------------------------------------------- 

 

void displayInfo() 

{ 

  if (gps.location.isValid()) 

  { 

    //    gpslat = gps.location.lat(); 

    //    gpslon = gps.location.lng(); 

    str_gpslat = String(gps.location.lat(), 6); 

    str_gpslon = String(gps.location.lng(), 6); 

    //gpsgmapslink = "www.google.com/maps/place/" + str_gpslat + "," + 

str_gpslon; 

    Serial.println(str_gpslat); 

    Serial.println(str_gpslon); 

    //    Serial.print(gps.location.lat(), 6); 
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    //    Serial.print(F(",")); 

    //    Serial.print(gps.location.lng(), 6); 

  } 

} 

//----------------------------------------------------------------------- 

 

void playSound() { 

  delay(500); 

  mp3.play();     // Play "hello.mp3". 

  delay(6000);    // Adjust the delay with the duration of the sound file 

playing 

  mp3.stop(); 

  delay(500); 

} 

 

//----------------------------------------------------------------------- 

 

void calculateRPM() { 

  startTime = lastDebounceTime; 

  lnTime = startTime - endTime; 

  RPM = 60000 / (startTime - endTime); 

  mpsSpeed = rBan * ((2 * 3.14) / 60) * RPM; 

  kmphSpeed = 3.6 * mpsSpeed; 

  endTime = startTime; 

  trip++; 

 

  if (kmphSpeed >= 25.0) { 

    speedOverlimit = 1; 

    sendJson(); 

    playSound(); 

  } else if (kmphSpeed < 25.0) {  

    speedOverlimit = 0; 

    sendJson(); 

  } 

} 

 

void timerIsr() 

{ 

  // Print RPM every second 

  // RPM based on timer 

  Serial.println("---------------"); 

  time = millis() / 1000; 

  Serial.println(time); 

  Serial.print(" RPM: "); 

  Serial.println(RPM); 

  Serial.print(" mps: "); 

  Serial.println(mpsSpeed); 

  Serial.print(" kmph: "); 

  Serial.println(kmphSpeed); 

  Serial.print("Total Trip = "); 

  Serial.println(trip); 

  Serial.println("---------------"); 

 

  delay(500); 

  RPM = 0; 

  mpsSpeed = 0; 

  kmphSpeed = 0; 

} 
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L-5 Pemrograman ESP32 

#include <ArduinoJson.h> 

 

#if defined(ESP32) 

#include <WiFi.h> 

#elif defined(ESP8266) 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#endif 

 

#include <Firebase_ESP_Client.h> 

 

// Provide the token generation process info. 

#include <addons/TokenHelper.h> 

 

// Provide the RTDB payload printing info and other helper functions. 

#include <addons/RTDBHelper.h> 

 

/* 1. Define the WiFi credentials */ 

#define WIFI_SSID "POCO X3 Pro" 

#define WIFI_PASSWORD "berlianss" 

 

// For the following credentials, see 

examples/Authentications/SignInAsUser/EmailPassword/EmailPassword.ino 

 

/* 2. Define the API Key */ 

#define API_KEY "AIzaSyB4wqbnrLAjfZx8v28GaZl-BkzcYHk1uKs" 

 

/* 3. Define the RTDB URL */ 

#define DATABASE_URL "https://ta-berli-nuni1-default-

rtdb.firebaseio.com/" //<databaseName>.firebaseio.com or 

<databaseName>.<region>.firebasedatabase.app 

 

/* 4. Define the user Email and password that alreadey registerd or added 

in 

   your project */ 

#define USER_EMAIL "tatanu42@gmail.com" 

#define USER_PASSWORD "tatanu100" 

 

// Define Firebase Data object 

FirebaseData fbdo; 

 

FirebaseAuth auth; 

FirebaseConfig config; 

 

unsigned long sendDataPrevMillis = 0; 

 

int count = 0; 

 

//#include <NTPClient.h> 

#include <WiFiUdp.h> 

 

// Define NTP Client to get time 

WiFiUDP ntpUDP; 

//NTPClient timeClient(ntpUDP, "id.pool.ntp.org"); 

 

 

void setup() 

{ 

  Serial.begin(9600); 

  Serial.println(); 

  Serial.println(); 

 

//  pinMode(apkReqPin, OUTPUT); 
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  WiFi.begin(WIFI_SSID, WIFI_PASSWORD); 

  Serial.print("Connecting to Wi-Fi"); 

  while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) 

  { 

    Serial.print("."); 

    delay(300); 

  } 

  Serial.println(); 

  Serial.print("Connected with IP: "); 

  Serial.println(WiFi.localIP()); 

  Serial.println(); 

 

  Serial.printf("Firebase Client v%s\n\n", FIREBASE_CLIENT_VERSION); 

 

  /* Assign the api key (required) */ 

  config.api_key = API_KEY; 

 

  /* Assign the user sign in credentials */ 

  auth.user.email = USER_EMAIL; 

  auth.user.password = USER_PASSWORD; 

 

  /* Assign the RTDB URL (required) */ 

  config.database_url = DATABASE_URL; 

 

  /* Assign the callback function for the long running token generation 

task */ 

  config.token_status_callback = tokenStatusCallback; // see 

addons/TokenHelper.h 

 

  // Or use legacy authenticate method 

  // config.database_url = DATABASE_URL; 

  // config.signer.tokens.legacy_token = "<database secret>"; 

 

  // To connect without auth in Test Mode, see 

Authentications/TestMode/TestMode.ino 

 

  Firebase.begin(&config, &auth); 

 

  Firebase.reconnectWiFi(true); 

#if defined(ESP8266) 

  fbdo.setBSSLBufferSize(512, 2048); 

#endif 

} 

 

void ntp_update() { 

  timeClient.update(); 

 

  epochTime = timeClient.getEpochTime(); 

  Serial.print("Epoch Time: "); 

  Serial.println(epochTime); 

 

  formattedTime = timeClient.getFormattedTime(); 

  Serial.print("Formatted Time: "); 

  Serial.println(formattedTime); 

 

  currentHour = timeClient.getHours(); 

  //  Serial.print("Hour: "); 

  //  Serial.println(currentHour); 

 

  currentMinute = timeClient.getMinutes(); 

  //  Serial.print("Minutes: "); 

  //  Serial.println(currentMinute); 

 

  currentSecond = timeClient.getSeconds(); 

  //  Serial.print("Seconds: "); 
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  //  Serial.println(currentSecond); 

 

  weekDay = weekDays[timeClient.getDay()]; 

  //  Serial.print("Week Day: "); 

  //  Serial.println(weekDay); 

 

  //Get a time structure 

  struct tm *ptm = gmtime ((time_t *)&epochTime); 

 

  monthDay = ptm->tm_mday; 

  //  Serial.print("Month day: "); 

  //  Serial.println(monthDay); 

 

  currentMonth = ptm->tm_mon + 1; 

  //  Serial.print("Month: "); 

  //  Serial.println(currentMonth); 

 

  currentMonthName = months[currentMonth - 1]; 

  //  Serial.print("Month name: "); 

  //  Serial.println(currentMonthName); 

 

  currentYear = ptm->tm_year + 1900; 

  //  Serial.print("Year: "); 

  //  Serial.println(currentYear); 

 

  //Print complete date: 

  currentDate = String(monthDay) + "-" + String(currentMonthName) + "-" + 

String(currentYear); 

  Serial.print("Current date: "); 

  Serial.println(currentDate); 

 

  datetime = String(currentDate) + " " + String(formattedTime); 

  Serial.print("DATETIME: "); 

  Serial.println(datetime); 

   

  Serial.println(""); 

} 

 

void loop() 

{ 

    sendDataPrevMillis = millis(); 

 

*/ 

  // Check if the other Arduino is transmitting 

  if (Serial.available()) 

  { 

    // Allocate the JSON document 

    // This one must be bigger than for the sender because it must store 

the strings 

    StaticJsonDocument<300> doc; 

 

    // Read the JSON document from the "link" serial port 

    DeserializationError err = deserializeJson(doc, Serial); 

 

    if (err == DeserializationError::Ok) 

    { 

      int fallState = doc["fallState"]; 

      const char *gpslat = doc["lat"]; 

      const char *gpslon = doc["lon"]; 

      //const char *gmaps = doc["gmaps"]; 

      float speedometer = doc["speedometer"]; 

      int speedOverlimit = doc["speedOverlimit"]; 

 

      Serial.println(fallState); 

      Serial.println(gpslat); 
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      Serial.println(gpslon); 

      //Serial.println(gmaps); 

      Serial.println(speedometer); 

      Serial.println(speedOverlimit); 

      Serial.println(); 

 

      if (Firebase.ready()) { 

        /*timeClient.update(); 

 

        time_t epochTime = timeClient.getEpochTime(); 

        Serial.print("Epoch Time: "); 

        Serial.println(epochTime); 

        */ 

        Serial.println(""); 

        Serial.print("Set int async... "); 

 

       // Firebase.RTDB.setIntAsync(&fbdo, "/epoch", (unsigned 

long)epochTime); 

        Firebase.RTDB.setIntAsync(&fbdo, "/fallState", fallState); 

        Firebase.RTDB.setStringAsync(&fbdo, "/lat", gpslat); 

        Firebase.RTDB.setStringAsync(&fbdo, "/lon", gpslon); 

        //Firebase.RTDB.setStringAsync(&fbdo, "/gmaps", gmaps); 

        Firebase.RTDB.setFloatAsync(&fbdo, "/speedometer", speedometer); 

        Firebase.RTDB.setIntAsync(&fbdo, "/speedOverlimit", 

speedOverlimit); 

 

        Serial.println("ok"); 

      } 

    } 

    else 

    { 

      // Print error to the "debug" serial port 

      Serial.print("deserializeJson() returned "); 

      Serial.println(err.c_str()); 

 

      // Flush all bytes in the "link" serial port buffer 

      while (Serial.available() > 0) 

        Serial.read(); 

    } 

  } 

 

} 
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L-6 Datasheet Arduino Mega 2560 
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L-7 Datasheet ESP32 
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L-8 Datasheet MPU6050 
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L-9 Datasheet HW-201 
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L-10 Datasheet GPS NEO M9N 
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 L-11 Datasheet Serial MP3  Player  
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