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RANCANG BANGUN SISTEM MONITORING BUDIDAYA IKAN 

MUJAIR BERBASIS APLIKASI ANDROID MENGGUNAKAN 

RASPBERRY PI 

 

“RANCANG BANGUN SISTEM MONITORING KOLAM IKAN MUJAIR” 

 

ABSTRAK 

Ikan Mujair (Oreochromis mossambicus) merupakan ikan tawar yang paling tinggi produksinya 

dan sudah dibudidayakan di seluruh provinsi di Indonesia dan juga pada prakteknya, para 

pembudidaya ikan mujair masih melakukan pemantauan tersebut secara konvensional yaitu dengan 

cara mendatangi kolam ikan. Hal ini berpengaruh terhadap efisiensi waktu dan keefektifan kerja 

pembudidayaan ikan oleh karena itu untuk mengikuti perkembangan teknologi berbasis internet 

masa kini yang memiliki konsep untuk memperluas manfaat yang benda yang tersambung dengan 

koneksi internet secara terus menerus. Sebagai contoh mikrokontroler adalah Raspberry Pi. 

Teknologi ini memiliki kemampuan memberikan informasi secara otomatis dan real time. Salah satu 

pemanfaatan perkembangan teknologi ini di bidang perikanan adalah sistem pemantauan air kolam 

yaitu berupa pemantauan suhu, pemantauan kadar air pH, pemantauan kualitas air, dan juga image 

processing yaitu untuk menghitung jumlah ikan pada air kolam. Pada penelitian ini dikembangkan 

alat yang berfungsi untuk membantu memonitoring kolam ikan mujair berbasis Internet of Things. 

Piranti yang diperlukan adalah sensor suhu, sensor  pH air,sensor turbidity, dan juga webcam untuk 

menghitung ikan secara real time. Data dari sensor tersebut direkam oleh Raspberry Pi untuk 

kemudian dikirimkan ke firebase dan selanjutnya akan di tampilkan di aplikasi android. 

kata kunci : Ikan mujair, Internet of Things, Raspberry Pi, Sensor suhu DS18B20, Sensor pH 

SEN0161, Sensor Turbidity SEN0189. 
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DESIGN AND BUILD AN  ANDROID APPLICATION-BASED MUJAIR 

FISH FARMING MONITORING SYSTEM USING RASPBERRY PI 

 

"DESIGN AND BUILD A  MUJAIR FISH POND MONITORING SYSTEM" 

 

ABSTRACT 

Mujair fish (Oreochromis mossambicus) is the highest-produced fresh fish and has been cultivated 

in all provinces in Indonesia and also in practice, mujair fish farmers still carry out this monitoring 

conventionally, namely by visiting fish ponds. This affects the efficiency of time and the effectiveness 

of fish farming work, therefore to follow the development of today's internet-based technology which 

has the concept of expanding the benefits of objects connected to the internet connection 

continuously. An example of a microcontroller is the Raspberry Pi. This technology has the ability 

to provide information automatically and in real time. One of the uses of this technological 

development in the field of fisheries is the pond water monitoring system in the form of temperature 

monitoring, monitoring pH water content, monitoring water quality, and also image processing, 

which is to calculate the number of fish in pond water. In this study, a tool was developed that 

functions to help monitor the internet of things-based mujair fish ponds. The necessary devices are 

temperature sensors, water pH sensors, turbidity sensors, and also webcams to calculate fish in real 

time. The data from these sensors is recorded by Raspberry Pi and then sent to firebase and will 

then be displayed in the android application. 

Keywords : Mujair fish, Internet of Things, Raspberry Pi, Temperature Sensor DS18B20, Sen0161 

pH sensor, SEN0189 Turbidity Sensor. 

  



 

viii 
Politeknik Negeri Jakarta 

DAFTAR ISI 

 

HALAMAN JUDUL ........................................................................................................ ii 

KATA PENGANTAR ..................................................................................................... v 

ABSTRAK ....................................................................................................................... vi 

DAFTAR ISI ................................................................................................................. viii 

DAFTAR TABEL ........................................................................................................... xi 

DAFTAR LAMPIRAN .................................................................................................. xii 

BAB I …………………………………………………………………………………...1 

1.1 Latar Belakang ......................................................................................... 1 

1.2 Rumusan Masalah .................................................................................... 2 

1.3 Tujuan ....................................................................................................... 2 

1.4 Luaran ....................................................................................................... 2 

BAB II

 …………………………………………………………………………………...E

rror! Bookmark not defined. 

2.1 Ikan Mujair .............................................. Error! Bookmark not defined. 

2.2 Raspberry Pi ............................................ Error! Bookmark not defined. 

2.4 Analog to Digital Converter Raspberry Pi ............ Error! Bookmark not 

defined. 

2.5 Sensor Suhu DS18B20 ............................ Error! Bookmark not defined. 

2.6 Sensor pH Air SEN0161 ......................... Error! Bookmark not defined. 

2.7 Sensor Turbidity SEN0189 ...................... Error! Bookmark not defined. 

2.8 VNC Viewer ............................................ Error! Bookmark not defined. 

2.9 Webcam M-Tech WB500 ....................... Error! Bookmark not defined. 

2.10 Thonny Python IDE ................................. Error! Bookmark not defined. 

2.11 Image Processing .................................... Error! Bookmark not defined. 

2.13 Received Signal Strength Indication (RSSI) ......... Error! Bookmark not 

defined. 

BAB III ................................................................................ Error! Bookmark not defined. 

3.1 Rancangan Alat ....................................... Error! Bookmark not defined. 

3.1.1. Deskripsi Alat .......................................... Error! Bookmark not defined. 

3.1.2. Cara Kerja Alat ........................................ Error! Bookmark not defined. 

3.1.3. Spesifikasi Alat ........................................ Error! Bookmark not defined. 

3.1.4. Diagram Blok .......................................... Error! Bookmark not defined. 

3.2 Rancangan Alat ....................................... Error! Bookmark not defined. 

3.2.1. Realisasi sistem monitoring kolam ikan mujair .... Error! Bookmark not 

defined. 

3.2.1.1. Realisasi Sensor Suhu DS18B20 ............. Error! Bookmark not defined. 

3.2.1.2. Realisasi Sensor PH air SEN0161 ........... Error! Bookmark not defined. 

3.2.1.3. Realisasi Sensor Turbidity SEN0189 ...... Error! Bookmark not defined. 

3.2.1.4. Realisasi Kamera Webcam M-Tech WB500 ........ Error! Bookmark not 

defined. 

3.2.1.5. Perancangan Realisasi perangkat Catu Daya (Power Supply) ......... Error! 

Bookmark not defined. 

1) Sensor Suhu DS18B20 ............................ Error! Bookmark not defined. 



 

ix 
Politeknik Negeri Jakarta 

a. Inisiasi Module ........................................ Error! Bookmark not defined. 

b. Program Suhu Sensor .............................. Error! Bookmark not defined. 

Kondisi if, elif, else digunakan untuk mengeksekusi kode jika kondisi bernilai 

benar True pada raspberry pi untuk sensor suhu agar berjalan sesuai kode 

perintah. Berikut adalah kode program yang dibuat: .... Error! Bookmark not 

defined. 

2) Sensor Turbidity SEN0189 ..................... Error! Bookmark not defined. 

a. Inisiasi Module ........................................ Error! Bookmark not defined. 

b. Program Turbidity Sensor ....................... Error! Bookmark not defined. 

3) Sensor PH air SEN0161 .......................... Error! Bookmark not defined. 

a. Inisiasi Module ........................................ Error! Bookmark not defined. 

b. Program Perulangan PH Air Sensor ........ Error! Bookmark not defined. 

4) Color Image Processing .......................... Error! Bookmark not defined. 

a. Inisiasi Module ........................................ Error! Bookmark not defined. 

b. Program perulangan Color Image Processing ...... Error! Bookmark not 

defined. 

5. Menggabungkan Program ....................... Error! Bookmark not defined. 

BAB IV ................................................................................. Error! Bookmark not defined. 

4.1 Pengujian Catu Daya ............................................... Error! Bookmark not defined. 

4.1.1 Deskripsi Pengujian ................................. Error! Bookmark not defined. 

4.1.2 Prosedur Pengujian Catu daya ................. Error! Bookmark not defined. 

4.1.3 Data Hasil Pengujian Catu Daya ............. Error! Bookmark not defined. 

4.1.4 Analisa Data / Evaluasi ........................... Error! Bookmark not defined. 

4.2. Pengujian Program Thonny Python IDE ................. Error! Bookmark not defined. 

4.2.1 Deskripsi Pengujian ................................. Error! Bookmark not defined. 

4.2.2 Prosedur Pengujian .................................. Error! Bookmark not defined. 

4.2.3 Pengujian Sensor Suhu DS18B20 ........... Error! Bookmark not defined. 

4.2.3.1 Data Hasil Pengujian Sensor Suhu DS18B20 ....... Error! Bookmark not 

defined. 

4.2.3.2 Analisa Data / Evaluasi Pengujian Sensor Suhu DS18B20............. Error! 

Bookmark not defined. 

4.2.4 Pengujian Sensor PH air SEN0161 ......... Error! Bookmark not defined. 

4.2.4.1 Data Hasil Pengujian Sensor PH air SEN0161 ..... Error! Bookmark 

not defined. 

4.2.4.2 Analisa Data / Evaluasi Pengujian Sensor PH air . Error! Bookmark 

not defined. 

4.2.5 Pengujian Sensor Turbidity SEN0189 ..... Error! Bookmark not defined. 

4.2.5.1 Data Hasil Pengujian Sensor Turbidity SEN0189 Error! Bookmark 

not defined. 

4.2.5.2 Analisa Data / Evaluasi Pengujian Sensor Turbidity SEN0189

 Error! Bookmark not defined. 

4.2.6 Pengujian Color Image Processing ......... Error! Bookmark not defined. 

4.2.7.1 Data Hasil Pengujian Color Image Processing ..... Error! Bookmark 

not defined. 

4.2.7.2 Analisa Data / Evaluasi Pengujian Color Image Processing ... Error! 

Bookmark not defined. 

BAB V ………………………………………………………………………………….46 

5.1. Simpulan ............................................................................................................. 46 



 

x 
Politeknik Negeri Jakarta 

5.2. Saran ................................................................................................................... 46 

DAFTAR PUSTAKA .................................................................................................... 46 

DAFTAR RIWAYAT HIDUP PENULIS .................................................................... 47 

LAMPIRAN ................................................................................................................... 46 
 



 

xi 
Politeknik Negeri Jakarta 

DAFTAR GAMBAR 

Gambar 2. 1 Ikan Mujair ........................................ Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 2 Raspberry Pi 3B ................................ Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 4 GPIO Pin Raspberry Pi 3 .................. Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 5 Logo Pemograman Python ................ Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 6 Analog to Digital Converter Raspberry Pi ...... Error! Bookmark not 

defined. 

Gambar 2. 7  Sensor Suhu DS18B20 ..................... Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 8 Sensor pH Air SEN0161 ................... Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 9 Sensor turbidity SEN0189 ................. Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 10 . Logo VNC Viewer ........................ Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 11 webcam M-Tech WB500 ................ Error! Bookmark not defined. 

Gambar 2. 12 Logo Thonny Python IDE ............... Error! Bookmark not defined. 

Gambar 3. 6 Rangkaian skematik sensor suhu DS18B20 pada raspberry pi . Error! 

Bookmark not defined. 

Gambar 3. 7 Rangkaian skematik sensor PH air SEN0161 pada raspberry pi

 ................................................................................ Error! Bookmark not defined. 

Gambar 3. 8 Rangkaian skematik sensor turbidity SEN0189 pada raspberry pi

 ................................................................................ Error! Bookmark not defined. 

Gambar 3. 9 Rangkaian skematik kamera webcam pada raspberry pi .......... Error! 

Bookmark not defined. 

Gambar 3. 10 Skematik Rangkaian Catu Daya ...... Error! Bookmark not defined. 

Gambar 4. 1 Pengukuran tegangan listrik PLN ..... Error! Bookmark not defined. 

Gambar 4. 2 Pengukuran tegangan keluaran catu daya ....... Error! Bookmark not 

defined. 

Gambar 4. 3 Upload program pada software Thonny Python IDE ................ Error! 

Bookmark not defined. 

Gambar 4. 4 Hasil pembacaan sensor suhu di bawah 22°C . Error! Bookmark not 

defined. 

Gambar 4. 5 Hasil pembacaan sensor turbidity pada air detergen ................. Error! 

Bookmark not defined. 

Gambar 4. 7 Hasil pembacaan color image processing ....... Error! Bookmark not 

defined. 
 

  



 

xii 
Politeknik Negeri Jakarta 

DAFTAR TABEL 

Tabel 2. 1 Tipe Data ............................................... Error! Bookmark not defined. 

Tabel 2. 2 Nilai Standar RSSI ................................ Error! Bookmark not defined. 

Tabel 3. 1 Spesifikasi Alat Sistem monitoring kolam ikan mujair ................ Error! 

Bookmark not defined. 

Tabel 3. 2 Pin komponen dengan pin Raspberry Pi ............. Error! Bookmark not 

defined. 

Tabel 4. 1 Hasil Keluaran Tegangan Menggunakan Multimeter Error! Bookmark 

not defined. 

Tabel 4. 2 Pengujian sensor suhu DS18B20 .......... Error! Bookmark not defined. 

Tabel 4. 3 Pengujian sensor pH SEN0161 ............. Error! Bookmark not defined. 

Tabel 4. 4 Pengujian sensor turbidity SEN0189 .... Error! Bookmark not defined. 

Tabel 4. 5 Pengujian color image processing......... Error! Bookmark not defined. 

Tabel 4. 6 Tabel Pengujian RSSI Raspberry Pi 3 .. Error! Bookmark not defined. 
 

  



 

xiii 
Politeknik Negeri Jakarta 

DAFTAR LAMPIRAN 

Lampiran 1. Diagram Modul Sistem 

Lampiran 2. Rangkaian Skematik Catu Daya 

Lampiran 3. Ilustrasi Cara Kerja Alat 

Lampiran 4. Casing Tampak Depan 

Lampiran 5. Datasheet  Raspberry Pi 

Lampiran 6. Datasheet  Sensor Suhu 

Lampiran 7. Datasheet  Sensor Ph air SEN 

Lampiran 8. Datasheet  Sensor Turbidity 

Lampiran 9. Kode Program 

 

 



 

1 
Politeknik Negeri Jakarta 

BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

      Sebagai negara kepulauan terbesar di dunia, Indonesia memiliki beragam 

ekosistem pesisir dan laut salah satunya sumber daya perikanan. Fakta ini menjadi 

sebuah peluang emas bagi sektor perikanan budidaya nasional untuk peningkatan 

produksi ikan mujair secara nasional. Berbagai upaya untuk mengembangkan 

perikanan budidaya kini masih terus dilakukan mengingat sistem ini masih 

terkendala oleh berbagai masalah diantaranya adalah kualitas air dan perhitungan 

ikan mujair secara manual. Kualitas air menjadi salah satu faktor dalam 

keberhasilan budidaya ikan. Suhu dan tingkat keasaman (pH) air adalah salah satu 

contoh indikator untuk menentukan kualitas air. Perhitungan jumlah ikan saat ini 

masih tergantung pada sumber daya manusia yang bersifat manual sehingga 

membutuhkan waktu yang relatif lama. Oleh karena itu, dibutuhkan teknologi untuk 

membuat pekerjaan lebih mudah.  

      Semakin berkembangnya teknologi masa kini muncul inovasi teknologi yang 

disebut internet of things (IoT). Internet of Things (IoT) adalah salah satu tren baru 

dalam dunia teknologi yang memiliki kemungkinan akan menjadi salah satu hal 

besar di masa depan. IoT juga bisa digunakan untuk pengambilan data 

menggunakan sensor atau dapat mengatur perilaku dari benda-benda fisik tertentu 

dengan menggunakan bantuan jaringan dan internet. Selama ada sambungan 

internet, perangkat IoT dapat diakses dan digunakan kapan saja dan dimana saja. 

Salah satu contoh penerapan konsep IoT dalam bidang perikanan adalah sistem 

monitoring budidaya ikan mujair.  

      Monitoring budidaya ikan mujair dengan aplikasi android menggunakan 

Raspberry Pi sebagai solusi dari permasalahan tersebut. Perancangan alat ini dibuat 

sebagai sistem monitoring budidaya ikan mujair yang berfungsi untuk memantau 

kondisi air kolam menggunakan sensor suhu, sensor pH, sensor turbidity, serta 

menghitung jumlah ikan menggunakan webcam yang terintergrasi dengan 

Raspberry Pi yang akan dikirimkan ke aplikasi android. Dengan adanya alat ini, 

diharapkan mudah digunakan bagi pembudidaya ikan mujair, sehingga dapat 

meningkatkan tingkat keberhasilan dalam pembudidayaan ikan mujair
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      Berdasarkan permasalahan di atas maka dibutuhkan sebuah sistem untuk untuk 

melakukan perhitungan ikan secara otomatis, pemantauan suhu, tingkat keasaman 

air, dan tingkat kekeruhan air di dalam kolam ikan mujair. Atas dasar uraian 

tersebut maka dipilih judul untuk Tugas Akhir mengenai “Rancang Bangun Sistem 

Monitoring Kolam Ikan Mujair”. 

1.2 Rumusan Masalah 

      Berdasarkan latar belakang yang telah di uraikan di atas, maka rumusan 

masalah yang akan dibahas dalam tugas akhir ini adalah sebagai berikut : 

1. Bagaimana cara merancang sistem monitoring suhu, tingkat keasaman air, 

tingkat kekeruhan air dan sistem penghitung jumlah ikan secara otomatis 

untuk ikan mujair ? 

2. Bagaimana cara membuat sistem monitoring suhu, tingkat keasaman air, 

tingkat kekeruhan air dan menghitung jumlah ikan secara otomatis untuk ikan 

mujair ? 

3. Bagaimana cara melakukan pengujian untuk sistem monitoring budidaya ikan 

mujair berbasis IoT pada aplikasi android ? 

1.3 Tujuan 

      Adapun tujuan yang ingin dicapai dari tugas akhir ini adalah : 

1. Dapat merancang sistem monitoring suhu, tingkat keasaman air, tingkat 

kekeruhan air dan menghitung jumlah ikan secara otomatis untuk ikan mujair. 

2. Dapat membuat sistem monitoring suhu, tingkat keasaman air, tingkat 

kekeruhan air dan menghitung jumlah ikan secara otomatis untuk ikan mujair. 

3. Dapat melakukan pengujian untuk sistem monitoring budidaya ikan mujair 

berbasis IoT pada aplikasi android. 

1.4 Luaran 

      Luaran yang hendak dicapai dalam tugas akhir ini adalah: 

2.1 Menghasilkan sebuah Sistem Penghitung Ikan Otomatis Secara real time, 

pemantauan suhu, tingkat keasaman air, dan tingkat kekeruhan air berbasis 

IoT untuk budidaya ikan mujair. 
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Menghasilkan sebuah buku laporan tugas akhir dari sistem penghitung ikan 

otomatis Secara real time, pemantauan tuhu, tingkat keasaman air, dan tingkat 

kekeruhan air berbasis IoT untuk budidaya ikan mujair
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BAB V 

PENUTUP 

5.1. Simpulan 

      Pada bab ini didapatkan simpulan dari Rancang Bangun Sistem Monitoring 

Kolam Ikan Mujair Berbasis Aplikasi Android Menggunakan Raspberry Pi. Maka 

adapun simpulan yang dibuat yaitu: 

1. Pada rancangan yaitu mendesain sistem monitoring kolam ikan mujair dengan 

menggunakan mikrokontroler yaitu raspberry pi yang terhubung ke sensor suhu 

DS18B20, sensor turbidity (SEN0189), sensor tingkat keasaman air (pH) 

SEN0161 yang terhubung ke module analog digital converter (ADS1115) 

berfungsi untuk merubah sinyal analog menjadi sinyal digital, dan webcam. 

2. Pada proses pembuatan sistem monitoring kolam ikan mujair menggunakan 

mikrokontroler raspberry pi yang dihubungkan ke power supply untuk sumber 

tegangan raspberry pi, dan pada sensor suhu dihubungkan ke pin 

GPIO,VCC,GND pada raspberry pi, untuk sensor keasaman air (pH) dan 

sensor turbidity dihubungkan ke pin analog pada module ADS1115, dan pin 

ADS1115 dihubungkan ke pin SDA dan SCL pada raspberry pi, dan untuk 

webcam dihubungkan ke port USB raspberry pi. 

3. Pengujian pada sensor suhu DS18B20 dan TDS meter memiliki perbandingan 

kurang dari 1 ⁰C karena pada saat melakukan pengukuran nilai yang dihasilkan 

sensor suhu adalah 29.2  ⁰C dan TDS meter yaitu 29.4 ⁰C, pada sensor pH air 

SEN0161 dan pH meter memiliki perbandingan kurang dari 1 pH karena pada 

saat melakukan pengukuran nilai pada air mineral yang dihasilkan sensor pH 

adalah 6.9 pH dan pH meter yaitu 6.7 pH, pada saat melakukan pengujian pada 

sensor turbidity pada 3 sampel yaitu air mineral, air detergen, dan air detergen 

didapatkan nilai 78 NTU untuk air mineral nilai yang didapatkan masuk ke 

kategori air bersih karena nilai ≥70 dan pada air detergen dan air tanah 

didapatkan 36.2 dan 40.2 nilai tersebut dikategorkan pada air keruh karena nilai 

dibawah nilai standart yaitu  ≥70. Dan pada color image processing pada 7 kali 

percobaan didapatkan 3 kali sesuai jumlah ikan pada kolam dan 4 kali tidak 

sesuai jumlah ikan pada kolam.
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5.2. Saran 

     Dalam mengerjakan Tugas Akhir ini diharapkan adanya pengembangangan 

sistem yang lebih kompleks dan memperhatikan sensitivitas setiap komponen yang 

digunakan.



 
 

46 

 

DAFTAR PUSTAKA 

Akbar, Alfian. 2017. Pengontrol Suhu Air Menggunakan Sensor DS18B20 

Berbasis Arduino Uno. Tugas Akhir Mahasiswa Universitas Medan Sumatera 

Utara. 

Adella, I.T., & David, G.S. 2020. Rancang Bangun Sistem Pemantau Suhu Dan 

Tingkat Keasaman Air Akuarium Untuk Ikan Louhan Berbasis IoT. Makalah. 

Dendi, A.S., & Sunardi. 2021. Alat Penghitung Benih Ikan Lele Menggunakan 

Pengolahan Citra. Makalah. 

Hambali. Internet of things (IoT). 

https://setjen.pu.go.id/pusdatin/source/File%20pdf/Artikel%20Khusus/Inte 

rnet%20of%20Things.pdf. 

Nyebarilmu. 2019. Tutorial Mengakses Module ph meter sensor menggunakan 

Arduino. https://www.nyebarilmu.com/tutorial-mengakses-module-ph 

meter-sensor-menggunakan-arduino/. 

Permana, T. D. 2015. Sistem Monitoring Menggunakan Mini PC Raspberry Pi. 

Jurnal Komputer dan Informatika. 

Purwanto, Eko. 2014. “Mengenal Lebih Dekat Raspberry Pi”. 

https://bpptik.kominfo.go.id/2014/04/14/410/mengenal-lebih-dekat-

raspberry-pi/ .  

 

 

 

 

 

 

 

https://www.nyebarilmu.com/tutorial-mengakses-module-ph
https://bpptik.kominfo.go.id/2014/04/14/410/mengenal-lebih-dekat-raspberry-pi/
https://bpptik.kominfo.go.id/2014/04/14/410/mengenal-lebih-dekat-raspberry-pi/


 
 

47 

 

 

DAFTAR RIWAYAT HIDUP PENULIS 

 

Kevin Rizky Daniel 

Lulus dari SDN 04 Semanan tahun 2013, SMPN 187 Jakarta 

Barat tahun tahun 2016, dan SMK Telkom Sandhy 

Putra Jakarta tahun 2019, Gelar Diploma Tiga (D3) diperoleh 

pada tahun tahun 2022 dari jurusan Teknik Elektro, Program 

Studi Telekomunikasi, Politeknik Negeri Jakarta.



 

 
 

LAMPIRAN 

  



Lampiran 1. Rangkaian Skematik Catu Daya 
 

 
 

 

Kevin 

Rizky 

Daniel 

 

 

Benny Nixon, 

S.T., M.T. 
20 Juli 

2022 



Lampiran 4. Casing Tampak Depan 

 
 

 

Kevin 

Rizky 

Daniel 

 

 

Benny Nixon, 

S.T., M.T. 
20 Juli 

2022 



Lampiran 4. Casing Tampak Depan 

 
 

    

  

Kevin 

Rizky 

Daniel 

 

 

Benny Nixon, 

S.T., M.T. 
20 Juli 2022 



Lampiran 4. Casing Tampak Depan 

 
 

 

Benny Nixon, 

S.T., M.T. 

Kevin 

Rizky 

Daniel 

 

 

Benny Nixon, 

S.T., M.T. 
20 Juli 

2022 



Lampiran 5. Datasheet Raspberry Pi 
 

 
 

 Datasheet Raspberry Pi 3 Model B 

 

  



Lampiran 6. Datasheet Sensor Suhu DS18B20 
 

 
 

Datasheet Sensor DS18B20 

 

 

 



Lampiran 7. Datasheet Sensor Ph Air SEN0161 
 

 
 

Datasheet Sensor Ph air SEN0161 

 

 

  

 

  

  



Lampiran 8. Datasheet Sensor Turbidity SEN0189 
 

 
 

Datasheet Sensor Turbidity SEN0189 

 

  



Lampiran 9. Kode Program  
 

 
 

Program Thonny Python IDE 

Sensor Suhu 

import time 

from w1thermsensor import W1ThermSensor 

import pyrebase 

import datetime 

 

config = { 

    "apiKey": "AIzaSyCvHYceChg6qEmikfWYevVhKrk8EcK8njA", 

    "authDomain": "monitoringikan-f8c7e.firebaseapp.com", 

    "databaseURL": "https://monitoringikan-f8c7e-default-

rtdb.firebaseio.com", 

    "projectId": "monitoringikan-f8c7e", 

    "storageBucket": "monitoringikan-f8c7e.appspot.com", 

    "messagingSenderId": "1045910138640", 

    } 

 

 

sensor = W1ThermSensor() 

firebase = pyrebase.initialize_app(config) 

 

storage = firebase.storage() 

database = firebase.database() 

 

def dataToFirebase(temp, condition, currentTime): 

    #print(currentTime.minute); 

    #print(currentTime.second); 

    if(currentTime.minute == 1 and currentTime.second == 0): 

        database.child("Data/all_suhu/1"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "temp": temp, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data suhu terkirim") 
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    elif(currentTime.minute == 2 and currentTime.second == 0): 

        database.child("Data/all_suhu/2"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "temp": temp, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data suhu terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 3 and currentTime.second == 0): 

        database.child("Data/all_suhu/3"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "temp": temp, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data suhu terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 4 and currentTime.second == 0): 

        database.child("Data/all_suhu/4"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "temp": temp, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data suhu terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 5 and currentTime.second == 0): 

        database.child("Data/all_suhu/5"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "temp": temp, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 
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        print("data suhu terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 6 and currentTime.second == 0): 

        database.child("Data/all_suhu/6"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "temp": temp, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data suhu terkirim") 

    else: 

        print("data suhu tidak terkirim") 

         

 

def suhu(): 

    currentTime = datetime.datetime.now() 

    temp = round(sensor.get_temperature(), 1) 

    condition = "" 

    if(temp <= 22.0): 

        last_temp = temp 

        condition = "Tidak Sesuai" 

    elif(temp >= 30.0): 

        last_temp = temp 

        condition = "Tidak Sesuai" 

    else: 

        last_temp = temp 

        condition = "Sesuai" 

    #print(last_temp) 

         

    dataToFirebase(last_temp, condition, currentTime) 

 

Sensor pH air  

import datetime as dt 

import time 

import board 

import busio 

from anyleaf import PhSensor, OnBoard 
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import pyrebase 

import datetime 

 

config = { 

    "apiKey": "AIzaSyCvHYceChg6qEmikfWYevVhKrk8EcK8njA", 

    "authDomain": "monitoringikan-f8c7e.firebaseapp.com", 

    "databaseURL": "https://monitoringikan-f8c7e-default-

rtdb.firebaseio.com", 

    "projectId": "monitoringikan-f8c7e", 

    "storageBucket": "monitoringikan-f8c7e.appspot.com", 

    "messagingSenderId": "1045910138640", 

    } 

 

 

firebase = pyrebase.initialize_app(config) 

 

storage = firebase.storage() 

database = firebase.database() 

 

def dataToFirebase(ph, condition, currentTime): 

    if(currentTime.minute == 1 and currentTime.second == 10): 

        database.child("Data/all_ph/1"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "PH": ph, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data ph terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 2 and currentTime.second == 10): 

        database.child("Data/all_ph/2"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "PH": ph, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 
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        print("data ph terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 3 and currentTime.second == 10): 

        database.child("Data/all_ph/3"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "PH": ph, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data ph terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 4 and currentTime.second == 10): 

        database.child("Data/all_ph/4"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "PH": ph, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data PH terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 5 and currentTime.second == 10): 

        database.child("Data/all_ph/5"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "PH": ph, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data ph terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 6 and currentTime.second == 10): 

        database.child("Data/all_ph/6"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "PH": ph, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 
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        database.set(data) 

        print("data ph terkirim") 

    else: 

        print("data ph tidak terkirim") 

  

 

def ph(): 

    currentTime = datetime.datetime.now() 

    i2c = busio.I2C(board.SCL, board.SDA) 

    ph_sensor = PhSensor(i2c, 2) 

    last_ph = 0 

    condition = "" 

    ph = ph_sensor.read(OnBoard()) 

    timestamp = dt.datetime.now() 

    if(ph <= 5.0): 

        last_ph = ph 

        condition = "Tidak Sesuai" 

    elif(ph >= 8.0): 

        last_ph = ph 

        condition = "Tidak Sesuai" 

    else: 

        last_ph = ph 

        condition = "Netral" 

    #print(last_ph) 

         

    dataToFirebase(last_ph, condition, currentTime) 

 

Sensor Turbidity 

import board 

import os 

import time 

import busio 

from time import sleep 

import adafruit_ads1x15.ads1115 as ADS 

from adafruit_ads1x15.analog_in import AnalogIn 

import pyrebase 

import datetime 

 

config = { 
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    "apiKey": "AIzaSyCvHYceChg6qEmikfWYevVhKrk8EcK8njA", 

    "authDomain": "monitoringikan-f8c7e.firebaseapp.com", 

    "databaseURL": "https://monitoringikan-f8c7e-default-

rtdb.firebaseio.com", 

    "projectId": "monitoringikan-f8c7e", 

    "storageBucket": "monitoringikan-f8c7e.appspot.com", 

    "messagingSenderId": "1045910138640", 

    } 

 

 

firebase = pyrebase.initialize_app(config) 

 

storage = firebase.storage() 

database = firebase.database() 

 

def dataToFirebase(turbidity, condition, currentTime): 

    if(currentTime.minute == 1 and currentTime.second == 20): 

        database.child("Data/all_turbidity/1"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "turbidity": turbidity, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data keruh terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 2 and currentTime.second == 20): 

        database.child("Data/all_turbidity/2"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "turbidity": turbidity, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data keruh terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 3 and currentTime.second == 20): 

        database.child("Data/all_turbidity/3"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 
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        data = { 

            "turbidity": turbidity, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data keruh terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 4 and currentTime.second == 20): 

        database.child("Data/all_turbidity/4"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "turbidity": turbidity, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data keruh terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 5 and currentTime.second == 20): 

        database.child("Data/all_turbidity/5"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "turbidity": turbidity, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data keruh terkirim") 

    elif(currentTime.minute == 6 and currentTime.second == 20): 

        database.child("Data/all_turbidity/6"); 

        waktu = int(round(time.time() * 1000)) 

        data = { 

            "turbidity": turbidity, 

            "waktu": waktu, 

            "keterangan": condition 

        } 

        database.set(data) 

        print("data keruh terkirim") 

    else: 

        print("data keruh tidak terkirim") 
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def keruh(): 

    currentTime = datetime.datetime.now() 

    condition = "" 

    i2c = busio.I2C(board.SCL, board.SDA) 

    ads = ADS.ADS1115(i2c) 

    ads.gain =1         

    chan = AnalogIn(ads, ADS.P1) 

    value = chan.value*6 

    trb = round(chan.value * (5.0 / 1024),1) 

    if(trb >= 80.0): 

        last_turbidity = trb 

        condition = "Air Bersih" 

    else: 

        last_turbidity = trb 

        condition = "Air Keruh" 

    #print(last_turbidity) 

 

    dataToFirebase(last_turbidity, condition, currentTime) 

 

Sensor Color Image Processing 

import cv2 

import numpy as np 

import pyrebase 

import datetime 

from flask import Flask, render_template, Response, 

stream_with_context, request 

app = Flask(__name__) 

 

config = { 

    "apiKey": "AIzaSyCvHYceChg6qEmikfWYevVhKrk8EcK8njA", 

    "authDomain": "monitoringikan-f8c7e.firebaseapp.com", 

    "databaseURL": "https://monitoringikan-f8c7e-default-

rtdb.firebaseio.com", 

    "projectId": "monitoringikan-f8c7e", 

    "storageBucket": "monitoringikan-f8c7e.appspot.com", 

    "messagingSenderId": "1045910138640", 

} 
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firebase = pyrebase.initialize_app(config) 

 

storage = firebase.storage() 

database = firebase.database() 

 

video = cv2.VideoCapture(0) 

 

def total_fish(): 

    while True: 

        ret, img = video.read() 

        if not ret: 

            break; 

        else: 

            hsv = cv2.cvtColor(img, cv2.COLOR_BGR2HSV) 

     

    #defining the range of Black color 

            black_lower = np.array([0, 0, 0],np.uint8) 

            black_upper = np.array([350, 55, 100],np.uint8) 

            black = cv2.inRange(hsv, black_lower, black_upper) 

             

            # define mask 

             

            orange_lower = np.array([0, 0, 0], np.uint8)  

            orange_upper = np.array([0, 0, 255], np.uint8)  

            orange = cv2.inRange(hsv, orange_lower, orange_upper) 

             

 

    #Morphological transformation, Dilation          

            kernal = np.ones((5 ,5), "uint8") 

            black = cv2.dilate(black, kernal)  

            res_black=cv2.bitwise_and(img, img, mask = black) 

         

            orange = cv2.dilate(orange, kernal)  

            res_orange=cv2.bitwise_and(img, img, mask = orange)  

     

            objectCounter = 0; 

    #Tracking Colour (black and orange)  

            (contours,hierarchy)=cv2.findContours(black,cv2.RETR_E

XTERNAL,cv2.CHAIN_APPROX_SIMPLE) 
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            for pic, contour in enumerate(contours): 

                area = cv2.contourArea(contour) 

                if(area>500): 

                    x,y,w,h = cv2.boundingRect(contour)      

                    img = 

cv2.rectangle(img,(x,y),(x+w,y+h),(255,0,0),2) 

                    objectCounter = objectCounter + 1 

             

            (contours,hierarchy)=cv2.findContours(orange,cv2.RETR_

EXTERNAL,cv2.CHAIN_APPROX_SIMPLE) 

            for pic, contour in enumerate(contours): 

                    area = cv2.contourArea(contour) 

                    if(area>300): 

                        x,y,w,h = cv2.boundingRect(contour)      

                        img = 

cv2.rectangle(img,(x,y),(x+w,y+h),(0,0,255),2) 

                        objectCounter = objectCounter + 1 

 

            #show color detection result 

            ret, buffer = cv2.imencode('.jpeg',img) 

            frame = buffer.tobytes() 

            yield (b' --frame\r\n' b'Content-type: 

image/jpeg\r\n\r\n' + frame +b'\r\n') 

            print(format(objectCounter)) 

            database.child("Data/all_fish") 

            data = {"fish": objectCounter} 

            database.set(data) 

 

@app.route('/') 

def index(): 

    return render_template('index.html') 

 

@app.route('/video_feed') 

def video_feed(): 

    return Response(total_fish(), 

                    mimetype='multipart/x-mixed-replace; 

boundary=frame') 

 

if __name__ == '__main__': 
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    app.run(host='0.0.0.0', debug=False) 

    #app.run() 

 

 

 

 

 

 


