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RANCANG BANGUN ALAT MONITORING OPERASI GARDU DISTRIBUSI
BERBASIS INTERNET OF THINGS (IOT)

ABSTRAK
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Kegiatan pengoperasian dan pemantauan gardwdistribusi merupakan
salah satu upaya dalam menjaga penyaluran listrik.agar berjalan
dengan baik sertardapat diandalkan. Namun dalam pelaksanaannya,
masih dilakukan secara konvensional yaitu dengan mendatangi gardu
distribusi secara langsung. Dari hal tersebut, dibutuhkan suatu sistent
yang dapat menjadikanupaya tersebut lebih efisien terhadap waktu dan
tenaga. Internet of Things (IoT) merupakan suatu -konsep yang
menghubungkan objek fisik ke dalam internet. Oleh karenanya dengan
[oT ini, kegiatan pengoperasian dan monitoring dapat dikembangkan
dan dikendalikan secara langsung maupun dari jarak jauh. dengan
menggunakan akses internet. Sistemvalat operasi dan monitoring gardu
distribusi ini dikembangkan menggunakan Arduino Mega 2560 sebagai
mikrokontroler dan logger, ESP8266-0] sebagai telemetri yang
menghubungkan sistem ke internet, Sensor ACS712 sebagai sensor
arus, dan Sensor ZMPTI01B sebagai sensor tegangan, Serta Sensor
DHTI1 sebagai sensor suhu. Dengan terhubungnya sistem ke internet,
akan memudahkan pengendalian dan pemantauan gardu distribusi
menggunakan aplikasi Blynk pada smartphone, dan software PLX-
DAQ untuk mengakses data hasil monitoring secara real-time. Selain
itu, dibuatnya alat eperasi dan monitoring gardu distribusi berbasis
[oT ini, diharapkan dapat memudahkan dalam memahami cara kerja
kubikel Load Breaker Switech(LBS) 20-kV-pasang dalam.
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Kata kunci: Gardu Distribusi, Kubikel Tegangan Menengah,
Monitoring, 10T, Modul Arduino Mega 2560, Modul ESP8266-01,
Sensor ACS712, Sensor ZMPT1101B; Sensor DHTII, Blynk, PLX-DAQ.
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IOT-BASED DISTRIBUTION SUBSTATION OPERATION MONITORING

- DEVICE DESIGN
7]

v

[a)

=

- ABSTRACT

The operation and monitoring of distribution substations are one of the
efforts to keep the electricity running properly and reliably. However,
in practice, it is stilLdone conventionally by visiting the distribution
substation directly. From this, we need a system that can make these
efforts mare efficient in terms of time and energy. Internet of Things
(IoT) is a concept that connects physical objects to the internet.
Therefore, with IoT, operation and monitoring activities can be
developed and contrelled directly or remotely using internet access.
The monitoring substation operation and distribution system was
developed using Arduino Mega 2560 as.a microcontroller and logger,
ESP8266-01 as telemetry that connects the system to the internet,
ACS712 sensor as a current sensor, ZMPTI0IB sensor as a voltage
sensor, and a DHTII sensor.as a temperature sensor. By connecting
the system to the internet, it will be easier to control and monitor the
distribution of substations on smartphones, and the PLX-DAQ software
to access real-time data monitoring results. Adn addition, the
construction of this loT-based substation operation and monitoring tool
is expected to make it easier to understand how the 20 kV Load Breaker
Switch (LBS) cubicle works.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Di zaman yang semakin-bergantung terhadap energi listrik, konsumsi
kebutuhan energi listrik di'dunia pada tahun 2019 mencapai 22.848 TWh. Angka
tersebut telah mengalami peningkatan hingga 1,7% dari tahun sebelumnya yang
bernilai sebesar 17.866 TWh. (International Energy Agency, 2021). Dari hal
tersebut, maka dibutuhkan suatu sistem distribusi tenaga listrik yang andal dalam
menyalurkan energi listrik. Untuk mencapai fungsionalitas tersebut, perlu
diimbangi dengan upaya pengoperasian-dan pemeliharaan secara berkala.

Kegiatan pengoperasian dan pemantauan gardu distribusi merupakan salah
satu upaya dalam mencegah terjadinya Kerusakan peralatan tenaga listrik
(Preventive Maintenance) agar dapat beroperasi sesuai sasaran yang diharapkan
dan andal dalam sistem penyaluran tenaga listrik (Fajri & Kusumaningrum, 2022).
Namun dalam pelaksanaannya, hal tersebut masih dilakukan menggunakan metode
konvensional, yaitu dengan melakukan pengecekan status kubikel secara langsung
dan mencatat hasilnya pada sebuah formulir, yang selanjutnya perolehan tersebut
(Data Entry) diserahkan kepada operator untuk-dimasukkan pada Aplikasi Sistem
Informasi Gardu Distribusi (SIGD). Akibatnya, pembaharuan data entry tersebut
menjadi lambat mengingat banyaknya gardu distribusi yang perlu dipantau (Nimpa
& Sutejo, 2018).

Dari permasalahan di atas, maka dibutuhkan suatu alat yang dapat
mengoperasikan ‘dan__memantau  kondisi. gardu. distribusi dari_jarak jauh
menggunakan perangkat komputer maupun smariphone. Oleh karenanya, penulis
dan rekan satu tim membuat suatu alat peraga berbasis Internet of Things (10T) yang
memiliki cara kerja yang sama seperti panel kubikel Load Break Switch (LBS) 20
kV pasang dalam atau Medium Voltage Main Distribution Panel (MVMDP) pada

umumnya.
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Dengan dibuatnya alat peraga ini, diharapkan dapat memudahkan dalam
memahami bagaimana cara kerja MVMDP. Sehingga dalam tugas akhir ini penulis
mengambil sub-judul laporan tugas akhir “Rancang Bangun Alat Operasi dan

Monitoring Gardu Distribusi Berbasis Internet of Things (1o0T)”.

1.2. Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang di atas, maka dapat dirumuskan beberapa
permasalahan sebagai berikut:
1. Bagaimana earakerja dari alat operasi dan monitoring gardu distribusiberbasis
IoT tersebut?
2. Bagaimana desain boks dan rangkaian dalam membuat alat operasi dan
monitoring gardu distribusi berbasis 1oT?
3.. Komponen apa saja yang diperlukan dalam membuat alat operasi dan

monitoring gardu distribusi berbasis IoT?

1.3. Tujuan

Penulisan laporan dan pembuatan alat Tugas Akhir ini diharapkan dapat
mencapai tujuan sebagai berikut, yaitu:
1. Mampu merancang dan.membuat alat operasi dan moniforing gardu distribusi
berbasis IoT.
2. Mampu merumuskan cara _kerja alat pengoperasian & moniforing gardu
distribusi berbasis loT.
3. Mampu memilih komponen yang diperlukan pada alat operasi dan monitoring

gardu distribusi berbasis ToT.

1.4. Luaran

Adapun luaran yang dihasilkan pada penulisan dan pembuatan Tugas Akhir
ini, antara lain:
1. Sebuah alat operasi & monitoring gardu distribusi berbasis IoT.
2. Draft artikel ilmiah yang dapat dipublikasikan pada jurnal nasional.

3. Laporan tugas akhir.

Politeknik Negeri Jakarta
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BABV
PENUTUP

5.1. Kesimpulan

®

b.

Dalam melakukan rancang bangun alat operasi dan monitoring gardu
distribusi berbasis Internet of Things (1oT), diperlukan suatu perencanaan
atau perancangan alat terlebih dahulu sebelum dapat melakukan realisasi
alat untuk memudahkan proses instalasi maupun memahami cara kerja alat
agar beroperasi sesual yang direncanakan.

Komponen yang digunakan pada alat operasi dan monitoring gardu
distribusi berbasis IoT ini menggunakan Arduino Mega 2560 sebagai
mikrokontroler (pengendali) dan logger (pencatat), ESP-O1 sebagai
telemetr1 yang menghubungkan sistem dengan perangkat jarak jauh,
ACS712 sebagai sensor arus, ZMPT101B sebagai sensor tegangan, DHT11
sebagai sensor suhu, serta LED dan Motor Servo sebagai indikator LBS
maupun GND (PE) dalam kondisi ON atau OFF.

Alat operasi dan monitoring gardu distribusi berbasis IoT 1n1 menggunakan
push burton untuk dikendalikan secara langsung, dan menggunakan aplikasi
Blynk yang terkoneksi dengan internet untuk pengoperasian dan monitoring
secara jarak jauh, serta perangkat lunak PLX-DAQ untuk mengakses
database hasil monitoring pengukuran sensor arus, suhu, dan tegangan.
Dalam fungsi monitoring, Arduino Mega berperan sebagai pengolah data
yang diterima dari sensor-sensor yang ada untuk dikirimkan pada perangkat
lunak PLX-DAQ dan "Aplikasi. Blynk denganbantuan ESP-01" yang
terkoneksi dengan internet.

Berdasarkan pengujian alat, akurasi dan respon kerja alat bergantung pada
spesifikasi komponen yang digunakan, serta banyaknya proses atau tugas

yang dilakukan Arduino Mega sebagai mikrokontroler (pengendali).

45
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5.2. Saran

Adapun saran terhadap rancang bangun alat operasi dan monitoring gardu

distribusi berbasis Internet of Things (10T) ini, antara lain:

-
v
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a]
T
&

a. Pemilihan komponen berpengaruh terhadap kinerja alat dalam operasi

an_komponen yang lebih
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a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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7.2. Diagram Daya

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Politeknik Negeri Jakarta



eyiexer uabaN NIuyRMjod wizi eduey

N
9
g
a
3
£
3
s
=
]
3
&
3
3
3
E
g
3
Qe
1
§
E
)
2
o
:
3
=
K
j:
3

y
o
a
2
3
3
E
g_
:
£
=
5
S
£
5
-3
=
3
a
-
-
:
=
=
a
-
y
5
:

]
:
:
-
[
?
)
:
5
E
:
H
3
3
:
%
f
I
:
g
3
g

=
v
x
a]
T
&

5
H
3
:
E
f
¢
Q
:
:
8
s
g
=
z
>
g
:
:
-
s
:
s
o
:
:
3
:

50

7.3. Flowchart Operasi LBS sisi Incoming

« Jarum Motor Servo bergerak ke
sudut 60 derajat,

« Relay (Kontaktor) dan LED OFF

Sensor Suhu bekerja

LCD Display dan Fan Bawah ON \

Y

Button

LBS ON ditekan

» Jarum Motor Servo bergerak ke
sudut 0 derajat

« Relay (Kontaktor) dan LED ON
= Sensor Arus dan Tegangan Bekerja

ey

‘

Arduino Mega mengolah
data hasil pengukuran

"-‘

LCD Dispiay menampilkan
data hasil pengukuran

POﬁNIK

Fan Atas bekerja hingga
suhu dibawah 40 (<40)
derajat Celcius

derajat Celcius ?

" Apakah suhu di dalam Boks
mencapai lebih dari 40 (>40) i
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7.4. Flowchart Operasi LBS sisi Outgoing

25

« Jarum Motor Servo bergerak ke
sudut 60 derajat,

» Relay (Kontaktor) dan LED OFF

« Sensor Suhu bekerja

= LCD Display dan Fan Bawah ON

« Jarum Motor Servo bergerak ke
sudut 0 derajat
« Relay (Kontaktor) dan LED ON

Arduino Mega mengolah
data hasil pengukuran

‘-‘

—

LCD Dispiay menampilkan
data hasil pengukuran

POLITEKNIK
alEG

‘Apakah suhu di dalam Boks
mencapai lebih dari 40 (=40)
derajat Celcius ?

Fan Atas bekerja hingga
suhu dibawah 40 (=<40)
derajat Celcius

Push Button
LBS OFF
ditekan

Tidak
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7.5. Flowchart Operasi GND (PE) sisi Incoming/Outgoing

==

« Jarum Motor Servo bergerak ke
sudut 60 derajat,

= Relay (Kontaktor) dan LED OFF «

« Sensor Suhu bekerja

« LCD Display dan Fan Bawah ON

I
v
3
]
T
&

Matikan (OFF) LBS untuk]
[dapat mengakdifkan (ON)
GND (PE)

Apakah LBS dalam
keadaan menyala (ON)
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Push Button
GND (PE) ON
ditekan

Jarum Motor Serve
bergerak ke

| sudut 120 derajat

POLILEKNIK

LCD Display menampilkan

NES=
LAKZRTA

Fan Atas bekerja hingga Apakah suhu di dalam Boks
suhu dibawah 40 (<40) Y mencapai lebih dari 40 (>40)

derajat Celcius . derajat Celcius ?

Push B
GND (PE) OFF

ditekan
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7.6. Flowchart Operasi Alat Secara Jarak Jauh Menggunakan Blynk

(8)

ESP8266-01 (ESP-01)
menghubungkan ke
Internet

. |

Apakah ESP-01
terhubung ke Internet ?

=)

Sinkronisasi antara

i ESP-01 dengan Arduino Mega

(="
POLITEKNIK
Gz

Tidak dapat
mengoperasikan

dan memonitoring alat
dari jarak jauh

Alat dapat di operasikan
melalui Virtual Button dan
di monitoring dari jarak
jauh menggunakan Blynk
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7.7. Flowchart Monitoring dan Akses Log Data Hasil Monitoring
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menampilkan data
pengukuran sensor-senaor.
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pengukuran sensor- ¢ N I K
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7.8. Program (Sketch) Arduino

#define BLYNK_PRINT Serial
#include <ESP8266_Lib.h>
#include <BlynkSimpleShieldEsp8266.h>

char ssid[] = "Kusuma Portable"; //SSID WiFi yang akan dikoneksikan
char pass[] = "kusumai1234"; //Password WiFi
char auth[] = "OIxYSgQSo08DyE10XQ8koWIV2GRDDe3UL";

#define EspSerial Serial1

#define ESP8266_BAUD 115200
ESP8266 wifi(&EspSerial);
BlynkTimer timer;

int wifiFlag = 1;

/==== ===== === = ======

unsigned Stat_ PB1_Hijau, Stat_PB1_Merah;

unsigned Stat_PB2_Hijau, Stat_PB2 Merah;

unsigned Stat_PB3_Hijau, Stat PB3_Merah;

unsigned Stat_ PB4 Hijau, Stat PB4 _Merah;

int Ledl;

int Led2;

unsigned char Stat_Lock PB1_Hijau, Stat_Lock: PB1_Merah;
unsigned char Stat_Lock PB2_ Hijau, Stat Lock PB2.Merah;
unsigned char Stat_Lock PB3_Hijau, Stat Lock PB3 Merah;
unsigned char Stat_Lock PB4 Hijau, Stat_Lock PB4._Merah;,

#define pinPB1_Hijau 2
#define pinPB1_Merah 3
#define pinPB2_Hijau 4
#define pinPB2_Merah 5
#define pinPB3_Hijau 6
#define pinPB3_Merah 7
#define pinPB4_Hijau 8
#define pinPB4_Merah 9
#define Led1 10

#define Led2 11

#define Relay1 22
#define Relay2'25
#define Fan 26

#include <Servo.h>
Servo myservol;
int target1=0;

int sekarang1=0;

Servo myservoz;
int target2=0;
int sekarang2=0;

f==== S — - - S

unsigned Stat_VB1_Hijau, Stat_VB1_Merah;
unsigned Stat_VB2_Hijau, Stat_VB2_Merah;
unsigned Stat_VB3_Hijau, Stat_VB3_Merah;
unsigned Stat VB4 _Hijau, Stat VB4 Merah;
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unsigned char Stat_Lock_PB1_VT_Hijau, Stat_Lock PB1_VT_Merah;
unsigned char Stat_Lock _PB2_VT_Hijau, Stat_Lock PB2_VT_Merah;
unsigned char Stat_Lock_PB3_VT_Hijau, Stat Lock_PB3_VT_Merah;
unsigned char Stat_Lock_PB4_VT_Hijau, Stat_Lock PB4 _VT_Merah;

#define VPIN_BUTTON_1_Hijau VO
#define VPIN_BUTTON_1_Merah V1
#define VPIN_BUTTON_2 Hijau V2
#define VPIN_BUTTON_2 Merah V3
#define VPIN_BUTTON_3_Hijau V4
#define VPIN_BUTTON_3_Merah+ V5
#define VPIN_BUTTON_4 Hijau. V6
#define VPIN_BUTTON_4 Merah V7

N==== === ===

unsigned long previousMillis1 =03
const long intervall = 1200;

#include "DHT.h"

#define DHTPIN 31 /' What digital pin we're connected to
#define DHTTYPE DHT 14 /{f DHT11

DHT.dht(DHTPIN, DHTTYPE);

,l" E £ === e = = —

#include "EmonLib.h" /I Include Emon Library
#define VOLT_CAL 592

EnergyMonitor emon1; = // Create an instance

#include "ACS712.h"

// Arduing UNO has 5.0 volt with a max ADC value of 1023 steps
/f ACST12 5A uses 185 mV per A

/f ACS712 20A uses 100 mV per A

// ACS712 30A uses 66 mV per A

ACS712 ACS(AO, 5.0, 1023, 66);

[==== Y a2 __B 4 __1 B N e ——

#include <LiquidCrystal_I2C.h=>; //Library LCD 12C

LiquidCrystal_12C lcd1(0x27,16,2); /{Alamat 12C

’,f"!==== e === == = =====

BLYNK_CONNECTED() {

// Request the latest state from.the server
Blynk.syncVirtual(VPIN_BUTTON_1_Hijau);
Blynk.syncVirtual(VPIN_BUTTON_1_Merah);
Blynk.syncVirtual(VPIN_BUTTON_2_Hijau);
Blynk.syncVirtual(VPIN_BUTTON_2_Merah);
Blynk.syncVirtual(VPIN_BUTTON_3_Hijau);
Blynk.syncVirtual(VPIN_BUTTON_3 Merah);
Blynk.syncVirtual(VPIN_BUTTON_4_Hijau);
Blynk.syncVirtual(VPIN_BUTTON_4 Merah);

}

// When App button is pushed - switch the state

Politeknik Negeri Jakarta



eyiexer uabap NiwyRMjod wizi eduey

undede ynjuaq wejep 1ui sijn} efiey ynin|as neje ueibeqas yelueqiadwaw uep uewnwnbusw buesejqg °z

eyeyer uabay yiuye3ijod 1efem bued uebunuaday ueyibniaw yepn uediynbuad °q

‘yejesew njens uenefun neje yi1y uesinuad ‘uesode] uesinuad ‘yejwy ef1ey uesijnuad ‘ uegiauad ‘ueyipipuad uebunuaday ynjun efuey uednnbuad e

exdid ey

e er 1B YiwiaH|od Hijw eidid e O

: Jaquins ueypngaAuaw uep ueywnjueduaw edue) Ui siiny e£1e)y yninjas neje ueibeqas dynbuaw Huesepg *L

)

57

BLYNK_WRITE(VPIN_BUTTON_1_Hijau) {
Stat VB1_Hijau = param.asint();

}
BLYNK_WRITE(VPIN_BUTTON_1_Merah) {
Stat_VB1_Merah = param.asint();

}
BLYNK_WRITE(VPIN_BUTTON_2_Hijau) {
Stat_VB2_Hijau = param.asint();

}
BLYNK_WRITE(VPIN_BUTTON_2_Merah)
Stat_VB2_Merah = param.asl
}
_ ON_3_Hijau)
}

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

si<=target2;i++){

if(target2>sekarang
for(int i=sekars
myservo2.wri
delay(5)}
sekarang2=target2;}

if(sekarang2>target2){
for(int i=sekarang2;i>=target2;i--){
myservo2.write(i);
delay(5);}
sekarang2=target2;}
/== =============================================
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Stat PB1_Hijau = digitalRead(pinPB1_Hijau);
Stat PB1_Merah = digitalRead(pinPB1_Merah);
Stat PB2_Hijau = digitalRead(pinPB2_Hijau);
Stat PB2_Merah = digitalRead(pinPB2_Merah);
Stat_PB3_Hijau = digitalRead(pinPB3_Hijau);
Stat PB3_Merah = digitalRead(pinPB3_Merah);
Stat PB4_Hijau = digitalRead(pinPB4_Hijau);
Stat PB4_Merah = digitalRead(pinPB4_Merah);
delay(100);
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f ==== === ===

if (Stat_PB1_Hijau == HIGH"){
Stat_Lock_PB1_Hijau =1;
Stat_Lock PB1_VT_Hijau = 1;
}

if (Stat_PB1_Merah == HIGH }{
Stat_Lock PB1_Hijau = 0;
Stat’ Lock_PB2_Hijau = 0;
Stat Lock_PB1_VT_Hijau = 0;
Stat_Lock_PB2_VToHijau=0;
!

if (Stat_PB2_Hijau == HIGH ){
Stat_Lock_PB2_Hijau = 1;
Stat_Lock_PB2_VT Hijau = 1;
}

if (Stat_PB2_Merah == HIGH ){
Stat_Lock_PB1_Hijau = 0;
Stat_Lock_PB2_Hijau = 0;
Stat_Lock_PB1_VT_Hijau = 0;
Stat_Lock PB2_VT_Hijau = 0;

/}’: == === = =

//Virtual Incoming

if (Stat_VB1_Hijau == HIGH ){
Stat_Lock PB1_VT_Hijau =1;
Stat_Lock_PB1_Hijau = 1;

}

if (Stat_VB1_Merah == HIGH ){
Stat_Lock PB1_VT_Hijau=0;
Stat_Lock PB2_VT_Hijau=.0;
Stat_Lock PB1_Hijau = 0;
Stat_Lock PB2_Hijau = 0;

}

if (Stat_VB2_Hijau == HIGH ){
Stat_Lock_PB2_VT_Hijau = 1;
Stat_Lock_PB2_Hijau = 1;

}

if (Stat_VB2_Merah == HIGH ){
Stat_Lock_PB1_VT_Hijau = 0;
Stat_Lock PB2_VT_Hijau = 0;
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Stat_Lock PB1_Hijau = 0;
Stat_Lock PB2_Hijau = 0;

}
fl== S —

if ( (Stat_Lock_PB1_Hijau == 1) && (Stat_Lock_PB2_Hijau == 0) ) {
target1=0;
digitalWrite(Led1, HIGH);
digitalWrite(Relay1, LOW);
}

if ( (Stat_Lock_PB2_Hija
target1=120;
}

&% (Stat_Lock_PB1_Hijau == 0

Stat_Loc

Stat_ PB3_Hijau
at Lock PB3 H
at_ Lock PB3 |

Stat PB3_Merah
Lock PB3 H
Lock PB4 H

R\§l POLITEKNIK
vt NEGERI
I\ JAKARTA

Stat Lock_ PB4

}
== S LSS S R S
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/Virtual Outgoing

if (Stat_VB3_Hijau == HIGH ){
Stat_Lock_PB3_VT_Hijau = 1;
Stat_Lock PB3_Hijau = 1;

}

if (Stat_VB3_Merah == HIGH ){
Stat_Lock_PB3_VT_Hijau = 0;
Stat_Lock_PB4 VT_Hijau = 0;
Stat_Lock_PB3_Hijau = 0;
Stat_Lock_PB4_Hijau = 0;

}

at Lock PB3 H
tat Lock PB4 H

£1l @ ban BT 1a ¢
NEGERI
JARARTA

void without_internet
//== ]
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if(target1>sekarang1){
for(int i=sekarang1;i<=target1;i++){
myservol.write(i);
delay(5):}
sekarang1=targeti;}

if(sekarang1>target1){
for(int i=sekarang1;i>=target1;i--){
myservo1.write(i);
delay(5):}
sekarang1=target1;}

/— — ==
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if(target2>sekarang?2){
for(int i=sekarang2;i<=target2;i++){
myservoz.write(i);
delay(5):}
sekarang2=target2;}

if(sekarang2>target2){
for(int i=sekarang2;i>=target2;i==){
myservo2.write(i);
delay(5):}
sekarang2=target2;}
=% =

Stat. PB1_Hijau = digitalRead(pinPB1_Hijau);
Stat_PB1_Merah = digitalRead(pinPB1_Merah);
Stat_PB2_Hijau = digitalRead(pinPB2_Hijau);
Stat_PB2_Merah = digitalRead(pinPB2_Merah);
Stat PB3_Hijau = digitalRead(pinPB3_Hijau);
Stat. PB3_Merah = digitalRead(pinPB3_Merah);
Stat_ PB4 _Hijau = digitalRead(pinPB4_Hijau);
Stat PB4 Merah = digitalRead(pinPB4._Merah);

delay(100);
/==== ——t— = — =
if (Stat_PB1_Hijau == HIGH ){
Stat_Lock PB1_Hijau = 1;
}
if (Stat_PB1_Merah == HIGH ){
Stat_Lock_PB1_Hijau = 0;
Stat_Lock_PB2_Hijau=0;
}
if (Stat_PB2_Hijau == HIGH ){
Stat_Lock_PB2_Hijau = 1;
}
if (Stat_PB2_Merah == HIGH ){
Stat_Lock_PB1_Hijau = 0;
Stat_Lock_PB2_Hijau = 0;
}
[==== ===== === === ======
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if ( (Stat_Lock_PB1_Hijau == 1) && (Stat_Lock_PB2_Hijau == 0) ) {
target1=0;
digitalWrite(Led1, HIGH);
digitalWrite(Relay1, LOW);

}

if ( (Stat_Lock_PB2_Hijau == 1) && (Stat_Lock_PB1_Hijau == 0)) {
target1=120;
}

target_1 60;
d|g|taIWr|te(Led1

tat Lock PB3 H
tat Lock PB4 H

POLITEKNIK
W NEGERI
JAKARTA

jjau == 1) && (Stat_Lock_PB3_Hijau == 0) ){

}

if ( (Stat_Lock_
target2=130;

}

if ((Stat_Lock_PB3_Hijau == 0) && (Stat_Lock_PB4_Hijau == 0)){
target2=60;
digitalWrite(Led2, LOW);
digitalWrite(Relay2, HIGH);
}
}

void sensor(){
== =============================================
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unsigned long currentMillis1 = millis();
if (currentMillis1 - previousMillis1 >= interval1) {
previousMillis1 = currentMillis1;

float tempC = dht.readTemperature();
if (isnan(tempC))
{

Serial.printin("Failed to read from DHT senso
return;

}

if (tempC > 40){
digitalWrite(Fan, HIGH);

}

else{
digitalWrite(Fe

|I.print(" °C");
Serial.print(",");

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

Serial.print(m
Serial.printin(" mA
lcd1.clear();
lcd1.setCursor(0,0
led1.print(mA);
led1.print(" mA");
Icd1.setCursor(0,1);
lcd1.print(supplyVoltage);

led1.print(" V"),
Blynk.virtualWrite(V10, mA);
Blynk.virtualWrite(V9, supplyVoltage);
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void checkBlynkStatus() { // called every 3 seconds by SimpleTimer

bool isconnected = Blynk.connected();
if (isconnected == false) {
wifiFlag = 1;
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if (isconnected == true) {
wifiFlag = 0;

void setup() {
Serial.begin(9600);
EspSerial.begin(ESP8266_BAUD);
delay(10);
connect_wifi();
timer.setlnterval(3000L, checkBlynkStatus); // check if Blynk server is connected every 3 seconds

ejieyer Labap yiuyajod wizi eduey

pinMode(pinPB1_Merah;INPUTPULLUP);
pinMode(pinPB2_Hijau,INPUT_PULLUP);
pinMode(pinPB2_Merah,INPUT_PULLUP);
pinMode(pinPB3_Hijau,INPUT_PULLUPY);
pinMode(pinPB3_Merah,INPUT_PULLUP);
pinMode(pinPB4_Hijau,INPUT_PULLUP);
pinMade(pinPB4_Merah,INPUT_PULLUP);
pinMode(Led1, OUTPUT);

pinMode(Led2, OUTPUT);
pinMode(Relay1, OUTPUT);
pinMode(Relay2, OUTPUT);

pinMade(Fan, OUTPUT);

Serial.printin("CLEARDATA");
Serial.printin("LABEL,Tanggal,Pukul,Suhu, Tegangan,Arus,");
Serial.printin("RESETTIMER");
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dht.begin();

emon1.voltage(1, VOLT_CAL;1.7);
ACS.autoMidPaint();
Serial.printin(_FILE_};
ACS.autoMidPoint();
Serial.print(ACS.getMidPoint());
Serial.printin(ACS.getNoisem\V());

,lf,"==== === ===
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led1.init (); /Mulai LCDA1
lcd1.setBacklight(HIGH);
lcd1.home ();

y/— ===== === ==

Politeknik Negeri Jakarta



ejieyer Labap yiuyajod wizi eduey

=
)
[
3
=]
c
2
T
o
3
—
Q.
]
ED
3
[
-
c
S,
=
o
3
=
)
T
m
=
=
=
Qa
o
=
=<
o
=
Qa
£
o,
o
=
)
-3
=
[
=
s,
=
=2
1]
Qa
m
- B
e
o
=
o
-
-
o

N
Qoo
o ]
s 25
E] Q@
Y
353
-] =
S
3 ag
c o
3 c
-
=
8 g
3 =
g6 7
=5 ©
m
3 5 2
) 1
338 ¢
B R3
= b ]
o
553
S 2g
=
< B
m 2
o
G
Q 3
o o
3 =
'A_l’ ]
8§ »3
< -]
w m
o 3
£33 <
c 4
5 -]
g 5
~
g 32
€53
= g
o T
2. 97T
m
o
s g
o —4
3 £
2 F
©
2z °
~ 3
2l :
2 3
- =]
c £
= @
-1}
=3
=
=
S
=
1]
5
c
o
3,
(')
c
-']
=
w
c
)
—
c
3
o
w
B
[-7]
=

L
]
B
2
2
Y

I
)
=
)
T
-+
o
S
;
1
e
:.
(1]
~
=
r
=
(1]
Q
]
=O
L]
)
=
)
*
-~
Y]

—
o
o
-
o
3
a
3
]
3
(=}
c
2,
T
“n
]
o
o
-
o
3
o
.
o
c
w
L
c
-
c
2
=
o
-
~
o
-
=
=
3
-
o
=
o
o
3
[]
3
n
o
3
-
(=
8
=
o
3
o
o
3
=
]
=]
<
1]
o
c
-
=~
o
3
“n
£
=
o
]
=

myservo1.attach(13);
myservol.write(90);
myservo2.attach(12);
myservo2.write(90);
Serial.printin("GO");

}

f/==== === === ==

void loop() {
timer.run();
if(Blynk.connected()) {
Blynk.run();
with_internet();
sensor();
!
elsef{
sensor();
without_internet();
!

}

/[’:: === ==

void connect_wifi(){
Blynk.config(wifi, auth, "blynk.cloud", 80);

Serial.print("Connecting to "); Serial.printin(ssid);

if(1Blynk.connectWiFi(ssid, pass)){
Serial.printin("WiFi Connection Failed");}

else{Serial.printin("WiFi Connection Successful");

delay(1000);
Serial.printin("Connecting to BLYNK");
Blynk.connect();

if(Blynk.connected()){

Serial.printin("Blynk Connection Successful");

delay(1000);)

else{Serial.printin("Blynk Gonnection Failed");}}

7.9. Dokumentasi Kegiatan
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