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Abstrak

Sepeda motor merupakan transportasi pribadi yang paling banyak digunakan
masyarakat untuk berpergian ke tempat yang dekat bahkan jarak yang jauh
sekalipun. Disamping harganya yang tergolong mudah dijangkau, sepeda motor
tentu lebih mudah untuk melalui kemacetan dan jalan sempit sekalipun. Sepeda
motor seringkali menjadi target pencurian dikarenakan kurangnya pengawasan
ternadap kendaraan. Umumnya sepeda-motor hanyamemiliki keamanan seperti
kunci pengaman konvensional. Pada penelitian ini dibuatlah rancang bangun
sistem monitoring sepeda _motor yang menggabungkan mikrokentroler dengan
aplikasi android bernama Blynk. Mikrokontroler yang digunakan adalah
NodeMCU ESP8266, Modul GPS Neo 6M,. Smartphone, Modem WiFi. USB dan
Relay. Penerapanteknologi IoT (Internet of Things) sebagai media yang digunakan
untuk komunikasi antara alatdan aplikasi Blynk. Modul GPS Neo 6M sebagal input
akan memberikan koordinat posisi sepeda motor yang kemudian diproses oleh
NodeMCU  ESp8266 dan "ditampilkan pada aplikasi Blynk melalui koneksi
penggunaan internet menggunakan Modem WiFi USB. Relay dirancang untuk
memutus aliran listrik pada koil -mesin sepeda motor. Berdasarkan hasil dari
rancang bangun ini nantinya dapat diterapkan pada sepeda motor untuk dapat
mengetahui posisi kendaraan yang telah dicuri.

Kata Kunci: Blynk, ESP8266, Sepeda Motor
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Abstract

Motorcycles are the most common personal transportation used by people to travel
to places that are near or even over long distances. Besides the price which is
relatively easy to reach, motorbikes are certainly easier to get through traffic jams
and even narrow roads. Motorcycles are often the target of theft due to lack of
supervision of the vehicle. Generally, motorcycles only have security like
conventional safety locks. In this study, a.motorcyele monitoring system was
designed that combines a microcontroller with an android.application called Blynk.
The microcontroller used is NodeMCU ESP8266, Neo 6M GPS Medule, USB WiFi
Modem and Relay. Application of 10T (Internet of Things) technology as a medium
used for communication between Blynk tools and applications. The Neo 6M GPS
module as input.will provide the coordinates of the motorcycle's position'which is
then processed by the NodeMCU ESp8266 and displayed on the Blynk application
via an internet connection using a USB WiFi Modem. The relay. is designed to cut
off electricity in the motorcycle engine coil. Based on the results of this design, it
can later be applied to motorcycles to be able to find out the position of the vehicle
that has been stolen.

Keywords: Blynk, ESP8266, Motorcycles
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BAB 1

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Pada era yang modern saat ini, sepeda motor menjadi kendaraan yang banyak
digunakan oleh masyarakat Indonesia..dikarenakanmudah digunakan dan
mempunyai fleksibilitas tinggi untuk kebutuhan transportasi yang menjadikan
jumlah dari kendaraan.ermotor khususnya sepeda motor mengalami.peningkatan.
dengan banyaknya kelebihan dan peningkatan jumlah dari sepeda motor, terdapat
kekurangan salah satunya kasus pencurian kendaraan sepeda motor yang juga
sedang marak terjadi.

Di Indonesia beberapa modus pencurian motor. yang seringkali digunakan
yaitu dengan menggunakan kunci modifikasi untuk membobol kunci kontak sepeda
motor dan juga menggunakan cairan setan (bahan kimia) sehingga kunci kontak
yang terkena cairan akan meleleh tak hanya dengan kunci modifikasi ataupun
dengan cairan setan. Tak hanya itu, sering terjadinya kasus pencurian sepeda motor
dan adapun dengan cara pengambilan paksa (begal). Hal tersebut menjadikan
sistem keamanan tambahan sepeda motor sangat diperlukan.

Qleh sebab itu diperlukan sistem keamanan tambahan yang lebih canggih
pada sepeda motor. Salah satu perkembangan teknologi untuk keamanan sepeda
motor pada saat ini dapat dilakukan'secara otomatis menggunakan aplikasi Arduino
Uno adapun ‘dengan menggunakan  android. -Maka: dari itu sistem keamanan
kendaraan jarak jauh berbasis  Internet - of ~Things dengan menggunakan
mikrokontroler Nodemcu ESP8266, GPS neo-6M dan adapun penggunaan relay
pada kendaraan bermotorkemudian menggunakan Aplikasi bernamaBlynk. Sistem
keamanan ini mampu mengetahui-lokasi.dan.mematikan-maupun menghidupkan
mesin kendaraan dari jarak jauh disaat kondisi yang tak aman maupun disaat
kendaraan sudah dibawa kabur oleh pencuri. Sehingga dengan adanya alat
monitoring tersebut diharapkan berkurangnya tingkat pencurian kendaraan

bermotor.
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1.2 Perumusan Masalah

- Perumusan pada perancangan tugas akhir ini sebagai berikut:

o

—

N 1. Bagaimana merancang sistem keamanan pada sepeda motor.

©

& 2. Bagaimana cara pengoperasian Monitoring Sepeda Motor Berbasis 10T.
1.3 Tujuan

Dari beberapa masalah yang bermunculan, adapun tujuan-dari pembuatan alat

ini, adalah:

1. Untuk mengurangi terjadinya pencurian sepeda motor.

2. Untuk” merancang dan membangun sistem monitoring ‘sepeda motor anti

eyedjer LabaN yiuxajod yijiw exdid seH O

maling.
3./ Untuk mengembangkan sistem keamanan sepeda motor sehingga dengan
memanfaatkan smartphone untuk.control lokasi saat kehilangan sepeda motor.
1.4 * Luaran

Dengan terbuatnya Tugas Akhir ini, maka-diharapkan dapat memperoleh
luaran sebagai berikut:
1." ‘Alat Pengamanan Sepeda Motor.
2. " Laporan Tugas Akhir.
3. Atrtikel.
4. Hak Cipta.

: Jaquins ueyangakuaw uep uexwnjuesuaw eduey juj sijn} efiey yninjas neje ueibeqas diynbuaw Huese(iq °|L
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BAB V

PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan pembahasan dan hasil pengujian+“Monitoring Sepeda Motor Anti

Maling Berbasis IoT” dengan sub”judul “Rancang Bangun Sistem Monitoring
Keamanan Sepeda Motor”.dapat disimpulkan bahwa:

1. Alat ini sudah dirancang sedemikian rupa.untuk meminimalisirkan ukuran pada

alat monitoring sistem sepeda motor anti maling berbasis 1oT. Dengan panjang

11,5 cm, Lebar 11,5 cm, dan Tinggi 8 cm.

. Sistem pada GPS dapat bekerja ketika mendapatkan koneksi Internet.

. Penggunaan Modul Relay yang digunakan mempunyai respon waktu mematikan

sepeda motor memerlukan waktu selama 3 detik sedangkan waktu untuk
menyalakan sepeda motor memerlukan wakitu selama 2 detik:

. Untuk mengurangi terjadinya pencurian sepeda motor dan mengembangkan

sistem monitoring sepeda motor, sistem keamanan pada sepeda motor ini adalah
dapat melacak lokasi dan mematikan mesin melalui

aplikasi Blynk.

. Sumber tegangan pada semua komponen-yang digunakan berasal dari Aki yang

sudah di turunkan tegangannya sesuai spesifikasi komponen.

5.2. Saran

1. Melakukan perkembangan dan beberapa penambahan komponen dengan fitur

yang baru dan ukuran'yang.lebih kecil.

2. Aplikasi diharapkan dapat dikembangkan agar dapat berjalan di sistem operasi

selain android.

3. Memperkecil ukuran pembuatan sistem monitoring sepeda motor agar dapat

diletakan ditempat yang lebih sulit dijangkau oleh seseorang.

Politeknik Negeri Jakarta
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