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Abstrak 

 
Sistem monitoring sumber tegangan ATS-AMF berbasis Internet of Things(IoT) 

ini merupakan alat ukur yang dihubungkan dengan internet, sehingga dapat 

memantau sumber tegangan yang sedang digunakan pada sistem beserta nilai 

tegangannya dengan menggunakan smartphone. Alat ini bekerja dengan 

menggunakan komponen Zmpt101b yaitu sensor tegangan untuk mengukur nilai 

tegangan dan mikrokontroller untuk memproses data dan menampilkannya 

dalam sistem smartphone dari jarak jauh. Alat ukur besar tegangan ini dapat 

mengukur tegangan dengan skala 110 VAC hingga 250 VAC. Untuk membuat 

sistem ini membutuhkan komunikasi dua mikrokontroller yaitu dengan Arduino 

Mega sebagai master yang berfungsi menerima data dari sensor serta Wemos 

yang dibekali dengan modul Wi-Fi ESP 3266 sebagai slave yang berfungsi untuk 

mengirim data bernilai tegangan satuan volt ke aplikasi Blynk pada smartphone. 

Data hasil pengukuran serta grafik data dapat dilihat langsung pada interface 

blynk serta rekap data dapat dikirim ke surel. Berdasarkan hasil pengujian rata 

rata error pembacaan serial dengan pengukuran adalah 0.28 atau 28%. 

Kata kunci : Blynk, ESP 3266, Mikrokontroller, Tegangan 
 

Abstract 

 

 This Internet of Things (IoT) based ATS-AMF voltage source monitoring 

system is a measuring tool that uses the internet, so it can reduce the voltage 

source being used in the system and its voltage value by using a smartphone. 

This tool works by using the Zmpt101b component, namely a voltage sensor to 

measure the voltage value and a microcontroller to process data and display it 

in a smartphone system remotely. This large voltage meter can measure voltage 

on a scale of 110 VAC to 250 VAC. To make this system, it requires 

communication of two microcontrollers, namely with Arduino Mega as a master 

which works to receive data from sensors and Wemos which is equipped with an 

ESP 3266 Wi-Fi module as a slave which functions to send data with a voltage 

value of volts to the Blynk application on a smartphone. The results of 

measurement data and graphic data can be seen directly on the blynk interface 

and recap data can be sent to email. Based on the test, the average serial reading 

error with measurements is 0.28 or 28%. 

 

Key words : Blynk, ESP 8266, Microcontroller, Temperature 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Mikrokontroler adalah suatu alat elektronik yang mempunyai input dan 

output serta memiliki kendali dengan program yang bisa ditulis dan dihapus 

dengan cara khusus, cara kerja mikrokontroler yaitu membaca dan menulis 

data. Salah satu contoh dari mikrokontroler adalah Arduino. Arduino ini 

merupakan sebuah board mikrokontroler yang didasarkan pada ATmega328. 

Arduino Uno memuat semua yang dibutuhkan untuk menunjang 

mikrokontroler, mudah menghubungkannya ke sebuah computer dengan 

sebuah adaptor AC ke DC atau menggunakan baterai untuk memulainya (M. 

Ichwan. 2013). 

Saat ini Arduino sangat populer di seluruh dunia. Banyak pemula yang 

belajar mengenal robotika dan elektronika lewat Arduino karena mudah 

dipelajari. Bahasa pemrograman Arduino pada dasarnya menggunakan 

bahasa pemograman C. Bahasa C sendiri merupakan bahasa tingkat tinggi 

yang sangat populer dan banyak digunakan oleh para programmer. 

Pemograman mikrokontroler Arduino Uno menggunakan bahasa C yang 

dimodifikasi sedemikian rupa sehingga membentuk suatu fungsi yang 

diinginkan. Pemograman bahasa C pada software Arduino IDE dapat 

diaplikasikan pada suatu alat yang diproses menggunakan mikrokontroler, 

salah satunya adalah alat monitoring sumber tegangan. Sumber tegangan 

disetiap jalur PLN dan Genset yang diukur akan dijadikan sebagai objek 

pengukuran. Alat ukur tegangan ini dapat mengukur dengan skala 110 volt 

hingga 250 volt. 

Untuk memudahkan pengguna mengetahui besar dan tegangan mana 

yang sedang digunakan pada sistem, maka pada penelitian ini dikembangkan 

sistem monitoring berbasis internet of things dengan membuat sebuah alat 

untuk mengetahui tegangan yang dipakai pada beban sistem yang 

dipasangakan pada MCB untuk PLN dan MCB untuk genset. Alat pengukur 

tegangan  nantinya akan  diprogram sedemikian 
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rupa menggunakan mikrokontroler Arduino sehingga nantinya alat 

tersebut dapat membaca serta menulis data sumber yang digunakan beserta 

nilai besar tegangannya. Program diuji  menggunakan serial monitor pada 

software Arduino IDE, ketika melakukan pengujian perlu adanya monitoring 

dari mikrokontroler melalui serial monitor. Tampilan serial monitor tentunya 

berdasarkan pengujian actual dan ideal. Kondisi actual dan ideal diuji dalam 

bentuk serial monitor melalui syntax pemrograman bahasa C di Arduino IDE. 

Bentuk data yang ditampilkan melalui serial monitor dan layar LCD berupa 

nilai tegangan dengan satuan Volt AC. Sehingga sebelum dimonitor melalui 

aplikasi blynk nirkabel dapat di lihat melalui piranti perangkat lunak Arduino 

IDE. Oleh karena ini dikembangkan sebuah alat tugas akhir dengan judul 

“PEMROGRAMAN DAN MONITORING SUMBER TEGANGAN ATS-

AMF DAN GENSET BERBASIS IOT UNTUK MENINGKATKAN 

KEANDALAN SISTEM” 

1.2.  Perumusan Masalah 
 

1. Bagaimana pemograman pada alat monitoring tegangan pada ATS-

AMF? 

2. Bagaimana program dapat membaca dan menulis data yang diterima dari 

sensor tegangan? 

1.3.  Tujuan 

1. Untuk membuat pemrograman alat monitoring sumber tegangan pada 

ATS-AMF. 

2. Untuk menguji cara kerja program dalam membaca serta menulis 

data yang diterima dari sensor tegangan. 

1.4.  Luaran 

1. Laporan Tugas Akhir 

2. 2 buah alat pengukur tegangan ATS-AMF 

3. 1 Buah LCD 

4. Publikasi pada Jurnal Electries 
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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1. Simpulan 

Berdasarkan pembuatan alat Rancang Bangun ATS-AMF Berbasis 

Internet of Things (IoT) dan pengujian yang dilakukan, diperoleh kesimpulan: 

1. Pemograman pada alat Rancang Bangun ATS-AMF Berbasis Internet of 

Things (IoT) dibuat pada software Arduino IDE dengan sensor tegangan 

berjenis Zmpt101b dan dijalankan pada 2 mikrokontroler yaitu Arduino 

Uno sebagai pengolah data dan NodeMCU sebagai pengirim data menuju 

Blynk sebagai penampil data. 

2. Program pada Arduino Uno dibuat untuk memerintahkan sensor tegangan 

Zmpt101b mengambil data tegangan  kemudian Arduino Uno menerima 

data dari sensor tegangan. Data tegangan tersebut kemudian dikirim ke 

Esp8266 dan dikirim menuju layer LCD yang kemudian pada Esp8266 

menerima data tegangan dari Arduino Uno lalu data tegangan dikirim ke 

Blynk yang dapat dilihat pada smartphone. 

3. Rekap data hasil pengamatan tegangan dapat dibaca tiap data per satuan 

detik dengan pembacaan tegangan stabil atau tidak ada lonjakan yang 

terjadi. 

 

5.2. Saran 

 

Saran dari penulis untuk Rancang Bangun ATS-AMF Berbasis IoT ini 

berupa dikembangkannya kembali fitur pengoperasian penyalaan dan 

mematikan genset dapat dikases melalui smartphone.
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#define BLYNK_PRINT Serial 

#include <ESP8266_Lib.h> 

#include <BlynkSimpleShieldEsp8266.h> 

 

char ssid[] = "OPPO A95"; 

char pass[] = "Bebas123"; 

char auth[] = "dsOC8UF5wIE-bWBBI70pf4sRhsx-GSWd"; 

 

#include <SoftwareSerial.h> 

SoftwareSerial EspSerial(2, 3); // RX, TX 

#define ESP8266_BAUD 115200 

ESP8266 wifi(&EspSerial); 

 

#include <Filters.h> 

#include <LiquidCrystal_I2C.h>;      //Library LCD I2C 

 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27,16,2);   //Alamat I2C 

 

unsigned long start_times[300]; 

unsigned long stop_times[300]; 

unsigned long values[300]; 

 

int vin = 0; 

int vin1 = 0; 

#define Input_TegPLN 2 

void setup() { 

  Serial.begin(115200); 

  EspSerial.begin(ESP8266_BAUD); 

  delay(10); 

  Blynk.begin(auth, wifi, ssid, pass, "blynk.cloud", 80); 
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  Serial.println("AC Voltmeter"); 

  lcd.begin ();            //Mulai LCD 

  lcd.clear(); 

  lcd.setBacklight(HIGH); 

   

  //delay(5000); 

  pinMode(Input_TegPLN,INPUT_PULLUP); 

} 

 

void loop() { 

 

   

      unsigned int i; 

      unsigned int z; 

      z = 0; 

        

      // capture the values to memory 

      for(i=0;i<300;i++)  

      { 

          start_times[i] = micros(); 

          values[i] = analogRead(A0);              

      

          if (values[i] >= z)  

          { 

            z = values[i];  

          } 

          stop_times[i] = micros(); 

      } 

     

      int vin = z ; 

      z = 0; 

     float vrms1  = (vin - 694.1) / -0.431 ; 
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//========================================================

===================== 

      unsigned int i1; 

      unsigned int z1; 

      z1 = 0; 

        

      // capture the values to memory 

      for(i1=0;i1<300;i1++)  

      { 

        start_times[i1] = micros(); 

        values[i1] = analogRead(A1);              

      

        if (values[i1] >= z1)  

        { 

        z1 = values[i1];  

        } 

        stop_times[i1] = micros(); 

      } 

     

      int vin1 = z1 ; 

     

      z1 = 0; 

      float vrms2 = (vin1 - 694.1) / -0.431 ; 

      Serial.print( "Voltage PLN: " );  Serial.println( vrms1 ); 

      Serial.print( "Voltage GEN: " );  Serial.println( vrms2 ); 

       

      if (vrms1 <= 240) 

      { 

          lcd.setCursor(0,0);     lcd.print("PLN= ");          lcd.print("  ");          

lcd.print(vrms1);              
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      } 

      else { 

        lcd.clear(); 

      } 

 

      if (vrms2 <=240)  

      {  

          lcd.setCursor(0,1);     lcd.print("GEN= ");          lcd.print("  ");          

lcd.print(vrms2);             

      } 

 

       

      delay (1000);  

      Blynk.virtualWrite(V0, vrms1); 

      Blynk.virtualWrite(V1, vrms2);  

}
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