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Abstrak 

 

 

Penyandang tunanetra mempunyai keterbatasan dalam penglihatan 

sehingga mengalami kesulitan dalam melakukan aktivitasnya. Seringkali para 

penyandang tunanetra membentur objek yang berada di depannya. Kendala yang 

sering muncul adalah kekhawatiran pihak keluarga ketika penyandang tunanetra 

ini berada diluar rumah karena keberadaan penyandang tunanetra sulit di 

pantau. Khususnya penyandang tunanetra yang lansia dan lupa ingatan mereka 

akan sulit untuk menghafal arah jalan kerumah. Solusinya dibuatkan Alat Bantu 

Tunanetra yang dibuat pada tugas akhir ini dilengkapi fitur Global Positioning 

System (GPS). GPS ini akan menentukan titik keberadaan seorang penyandang 

tunanetra tersebut. Alat yang dibuat akan mengirimkan sms kepada smartphone 

milik salah satu anggota keluarga penyandang tunanetra tersebut. Nantinya sms 

ini akan berisi link yang menuju ke Aplikasi Google Maps untuk menunjukan titik 

keberadaan penyandang tunanetra tersebut. Antena pada Modul GPS ini harus 

mengarah langsung ke langit agar GPS dapat menentukan lokasi yang akurat. 

Modul GPS ini diatur oleh Mikrokontroller Atmega328P. Atmega328P 

merupakan chip Mikrokontroller berjenis CMOS yang di produksi oleh Atmel. 

Mikrokontroller Atmega328P yang digunakan pada tugas akhir ini yaitu Arduino 

Nano. Karena Arduino Nano memiliki bentuk yang kecil, sehingga Alat Bantu 

Tunanetra pada tugas akhir ini tidak memerlukan ukuran yang besar. Tidak 

hanya ukurannya saja yang kecil, harga Arduino Nano cukup terjangkau. 

 

 

Kata Kunci : Arduino Nano, GPS, Tunanetra, Lansia, Google Maps, 

Mikrokontroller, SIM800L, Ublox Neo 6M
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Atmega328P Programming for GPS Applications on visually impaired devicces 

 

 

Abstract 

 

 

Blink people have limited vision so they have difficulty in carrying out 

their activities. Often blind people bump into objects in front of them. The 

obsctacle that often arises is the concern of the family when the blind person is 

outside the home because the presence of the blind person is difficult to monitor. 

Especially for blind people who are elderly and have forgotten their memories, it 

will be difficult to memorize the directions to the house. The solution is to make a 

tool for the blind which is made in this final project equipped with a Global 

Positioning System (GPS) feature. This GPS will determine the point where the 

blind person is. The tool made will send an SMS to the smartphone belonging to 

one of the blind family members. Later this sms will contain a link to the google 

maps application to show the point where the blind person is. The antenna on this 

GPS module must point directly at the sky for the GPS to determine an accurate 

location. This GPS module is controlled by the Atmega328P Mikrocontroller. 

Atmega328P is a CMOS type Microkontroller chip produced by atmel. The 

Atmega328P microcontroller used in this final project is Arduino Nano. Because 

Arduino Nano has a small shape, so the visual aids in this final project do not 

require a large size. Not only is the size small, the price of the Arduino Nano is 

quite affordable. 

 

 

Keywords : Arduino Nano, GPS, blind, elderly, Google Maps, Microcontroller, 

SIM800L, GPS Ublox Neo 6M
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Jumlah penyandang tunanetra di Indonesia menempati posisi kedua di 

dunia pada tahun 2011. Menurut kementrian kesehatan, 2,5 Juta dari 45 Juta 

penyandang tunanetra di dunia diantaranya adalah orang indonesia (Eko Setyo P 

2015). Seseorang mengalami kebutaan biasanya karena kecelakaan atau kelainan 

genetik. Mereka mengalami kerusakan pada bola mata atau saraf penglihatan yang 

mengakibatkan kehidupan mereka mengalami kesulitan akibat dari kerusakan bola 

mata tersebut. 

Para tunanetra ketika menjalani kehidupannya menggunakan alat bantu 

berupa tongkat. Tongkat yang digunakan berbentuk panjang dan terkadang bisa 

dilipat. Berdasarkan pengamatan, tongkat konvesional ini ada banyak 

kekurangannya. Menurut (Rusito 2020) tongkat konvesional hanya dapat 

digunakan untuk meraba objek dengan jangkauan yang terbatas. Tongkat 

konvesional juga kurang fleksibel dikarenakan tidak dapat diatur ketinggiannya 

ketika dibawa keluar dengan kendaraan umum. 

Berdasarkan permasalahan diatas, laporan penelitian ini berhasil 

merancang prototype Alat Bantu Tunanetra berbasis Atmega328P menggunakan 

Sensor Infrared dan Efek Getar dilengkapi Fitur GPS. Alat bantu tunanetra yang 

dibuat tidak berbentuk tongkat melainkan sebuah chest strap yang dikaitkan ke 

tubuh. Sebelumnya chest strap digunakan untuk tempat kedudukan kamera 

GoPro. Penelitian ini membuktikan alat yang dibuat akan lebih praktis jika 

dibandingkan dengan alat bantu tunanetra berbentuk tongkat. Penyandang 

tunanetra tidak perlu membuka tongkat setiap kali ingin berjalan, karena alat ini 

akan selalu dipasang pada tubuh. 

Alat bantu tunanetra yang dibuat bukan berupa tongkat tapi berupa chest 

strap yang dipasang di dada dilengkapi dengan obsctacle avoidance dan GPS. 

Obsctacle avoidance menggunakan Sensor Infrared dan Efek Getar berbasis 

Atmega328P. Prinsip obstacle avoidance berfungsi mendeteksi objek atau 

halangan yang ada di depan Sensor.
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Sedangkan GPS berfungsi untuk melacak keberadaan penyandang 

tunanetra tersebut apabila penyandang tunanetra tersebut sudah lupa ingatan dan 

tersesat. Sebelumnya (Supriyadi 2018) pernah membuat alat bantu tunanetra 

menggunakan GPS, namun memerlukan sebuah laptop sebagai web data. 

Dianggap kurang praktis karena harus menyalan laptop setiap ingin melacak 

lokasinya. Oleh karena itu, solusi yang diberikan adalah membuat GPS yang 

terintegrasi dengan sistem SMS ke Smartphone. keluarga dari penyandang 

tunanetra yang sudah lansia dan lupa ingatan tersebut dapat melacak 

keberadaannya melalui smartphone dengan Aplikasi Google Maps. Dengan alat 

bantu tunanetra yang dibuat, penyandang tunanetra tidak memerlukan tongkat. 

 

1.2 Perumusan Masalah 

Dari latar belakang diatas, maka rumusan masalahnya yang di dapat yaitu : 

1. Bagaimana cara mendesain alat bantu tunanetra berbentuk Chest 

Strap? 

2. Bagaimana cara meracang sistem GPS pada alat bantu tunanetra? 

 

1.3 Tujuan  

Adapun tujuan dari penelitian ini antara lain adalah : 

1. Untuk mempermudah pihak keluarga mengetahui atau melacak 

keberadaan penyandang tunanetra yang sudah lansia dan lupa ingatan 

jika keluar rumah atau tersesat. 

2. Melakukan wiring Atmega328P dan Pemrograman 

 

1.4 Luaran 

1. Draft Artikel Iimiah 

2. Laporan Tugas Akhir 

3. Prototype alat bantu tunanetra berbasis Atmega328P menggunakan 

Sensor Infrared dan Efek Getar dilengkapi Fitur GPS.
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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

Setelah melakukan percobaan mengenai sistem GPS pada alat bantu 

tunanetra maka dapat ditarik kesimpulan bahwa : 

1. Sistem GPS pada alat bantu tunanetra terbukti bisa mendeteksi 

keberadaan tunanetra dengan adanya bantuan GPS, yang memudahkan 

pihak keluarga menemukan posisi lokasi penyandang tunanetra. 

2. Sistem GPS pada alat bantu tunanetra dapat direalisasikan dengan 

pengaturan wiring dengan tepat dan benar. Sesuai dengan desain yang 

direncanakan. 

3. Hasil deteksi pada alat bantu tunanetra berbasis GPS di smartphone 

melalui Google Maps terbukti sesuai dengan lokasi yang sebenarnya. 

5.2 Saran 

Adanya keterbatasan pada alat bantu tunanetra dengan sistem GPS, maka 

sub bab ini berisi beberapa saran yang bisa diterapkan untuk penelitian 

berikutnya. Saran yang dapat diterapkan yaitu : 

1. Sebaiknya menggunakan antena Modul GPS dan Modul SIM yang 

memiliki kekuatan pacaran sinyal yang lebih kuat untuk mendukung 

sistem penerimaan dan pengiriman pada smartphone. 

2. Untuk memperbaiki kemampuan dalam komunikasi alat bantu 

tunanetra bisa dikembangkan untuk digunakan pada berbagai provider 

penyelanggara sistem komunikasi pada smartphone.
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Lampiran 2 Program Sistem GPS 

 

PROGRAM SISTEM GPS 

 

    #include <TinyGPS++.h> 

TinyGPSPlus gps; 

double latitude, longitude; 

 

#include <SoftwareSerial.h> 

SoftwareSerial SIM800L(10,11); 

 

String response; 

int lastStringLength = response.length(); 

 

String link; 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

  Serial.println("GPS Mulai"); 

 

    SIM800L.begin(9600);   

    SIM800L.println("AT+CMGF=1"); 

    Serial.println("SIM800L started at 9600"); 

    delay(1000); 

    Serial.println("Setup Complete! SIM800L is Ready!"); 

    SIM800L.println("AT+CNMI=2,2,0,0,0"); 

  

} 

 

void loop() { 

 

  if (SIM800L.available()>0){
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      response = SIM800L.readStringUntil('\n'); 

    } 

      

 

  if(lastStringLength != response.length()){ 

      GPS(); 

      //Perintah ON 

      if(response.indexOf("lokasi tunanetra")!=-1){ // 

           

          SIM800L.println("AT+CMGF=1");     

          delay(1000);   

          SIM800L.println("AT+CMGS=\"087714501220\"\r"); // 

          delay(1000); 

          SIM800L.println(link); 

          delay(1000); 

          SIM800L.println((char)26); 

          delay(1000); 

      } 

  } 

  

     

   

} 

 

void GPS(){ 

  if(Serial.available()) { 

    gps.encode(Serial.read()); 

  } 

  if(gps.location.isUpdated()) { 

    latitude = gps.location.lat(); 

    longitude = gps.location.lng(); 
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link = "www.google.com/maps/place/" + String(latitude, 6) + "," + 

String(longitude, 6) ; 

    Serial.println(link); 

   

  } 

} 
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Lampiran 3 Data Sheet Arduino Nano 

 

DATA SHEET ARDUINO NANO 
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Lampiran 4 Data Sheet GPS Ublox Neo 6M 

 

DATA SHEET GPS Ublox Neo 6M 
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