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Rancang Bangun Penyiram Taman Otomatis Berbasis Mikrokontroller dengan sistem 

listrik Tenaga Surya (PLTS) OFF-GRID. 

ABSTRAK 

 

Pada umumnya budidaya tanaman dilakukan secara konvensional yang dalam 

pelaksanaannya masih menggunakan alat – alat yang sederhana. Salah satunya yaitu 

seperti menyiram tanaman dengan datang langsung ke ladang atau perkebunan. 

Penyiraman dengan cara membuka keran air untuk disalurkan menggunakan selang dan 

air yang keluar dan diarahkan ke tanaman.Namun cara ini tidak efektif jika seseorang 

mempunyai banyak pekerjaan tentu akan membuang cukup waktu.Oleh karena itu alat ini 

dibuat agar supaya proses penyiraman tanaman bisa secara otomatis dan menghemat 

waktu serta biaya listrik karena menggunakan PLTS yang memanfaatkan cahaya 

matahari.Dengan berbasis IoT (Internet of Things) dengan komunikasi pada Esp 8266 

Node Mcu dan sensor wattmeter digital I2C Gravity sebagai pembaca daya,tegangan dan 

arus sehingga  alat ini dapat dimonitoring melalui aplikasi bernama blynk.Tentunya ini 

akan memudahkan seseorang dalam memonitoring alat ini tanpa harus mengecek 

langsung tegangan dan arus serta daya yang terpakai pada rangkaian. 

Kata Kunci : Node MCU ESP 8266,Penyiram taman  

                     otomatis,Sumber energi  
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Microcontroller Based Automatic Garden Sprinkler Design with OFF-GRID Solar 

Power System (PLTS). 

ABSTRACT 

 

In general, plant cultivation is done conventionally which in its implementation still 

uses simple tools. One of them is like watering plants by coming directly to the 

fields or plantations. Watering by opening the water tap to be channeled using a 

hose and water that comes out and is directed to the plants. However, this method 

is not effective if someone has a lot of work, of course it will waste enough time. 

Therefore this tool is made so that the process of watering plants can be automatic 

and save time and electricity costs because it uses solar power that utilizes sunlight. 

Based on IoT (Internet of Things) with communication on the Esp 8266 Node Mcu 

and I2C Gravity digital wattmeter sensor as a power, voltage and current reader 

so that this tool can be monitored through an application called blynk Of course 

this will make it easier for someone to monitor this tool without having to directly 

check the voltage and current as well as the power used in the circuit. 

 

Keyword : Node MCU ESP 8266, Garden sprinkler automatic,Source of energy 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar belakang 

 

          Tanaman adalah tumbuhan yang tumbuh tidak sengaja atau pun sengaja 

ditanam oleh manusia sebagai hiasan atau pun bahan pangan.Tanaman sendiri 

terbagi menjadi 2 jenis yaitu tanaman hias dan tanaman pangan.Tanaman hias 

didefinisikan sebagai jenis tanaman tertentu baik berasal dari tanaman daun dan 

tanaman bunga yang dapat ditata untuk memperindah lingkungan sehingga 

suasana menjadi lebih artistik dan menarik. (Soedarmono ,1997). Sedangkan 

tanaman pangan adalah sesuatu yang tumbuh, berdaun, berbatang, berakar, dan 

dapat dimakan atau dikonsumsi oleh manusia. (Poerwadarminta Yulianti 

,2013).  

        Dalam budidaya tanaman umumnya selalu membutuhkan beberapa faktor 

agar tanaman dapat tumbuh dengan baik diantaranya yaitu pemilihan bibit yang 

berkualitas, sistem penyiraman yang teratur, penggunaan pupuk yang tepat, 

pemberian pestisida agar tidak terjangkit hama dan lainnya. Salah satu faktor 

dalam bercocok tanam yaitu dalam proses penyiraman. Umumnya budidaya 

tanaman dilakukan secara konvensional seperti kegiatan penanaman berbagai 

jenis tumbuh – tumbuhan yang dalam pelaksanaannya masih menggunakan alat 

– alat yang sederhana. Salah satunya yaitu seperti menyiram tanaman dengan 

datang langsung ke ladang tanaman, melakukan penyiraman dengan cara 

membuka keran air untuk disalurkan ke pipa atau menggunakan selang dan air 

yang keluar di arahkan ke tanaman.Untuk memudahkan, penyiraman dapat 

dilakukan dengan cara otomatis. 

 Berdasarkan latar belakang masalah diatas maka penulis mengambil judul 

mengenai “Rancang Bangun Penyiram Taman Otomatis Berbasis 

Mikrokontroller dengan sistem listrik Tenaga Surya (PLTS) OFF-GRID”. 
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1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang penulisan tersebut, maka permasalahan yang timbul 

adalah : 

1. Bagaimana konsep rancang bangun pada sistem penyiram otomatis 

berbasis IoT dapat terealisasi ? 

2. Komponen apa saja yang digunakan selain ESP 8266 Node MCU 

yang berfungsi sebagai otak program? 

3. Bagaimana cara kerja dari modul ESP 8266 Node MCU dalam 

memonitoring dan memantau alat penyiram taman otomatis ini? 

1.3 Tujuan 

Penulisan laporan dan pembuatan alat tugas akhir ini diharapkan dapat 

mencapai tujuan berikut, yaitu : 

1. Memudahkan pekerjaan terutama dalam hal penyiraman tanaman 

dengan otomatis. 

2. Dapat memonitoring dan mengontrol dengan modul ESP 8266 Node 

MCU dengan mudah. 

3. Menjelaskan cara kerja dari alat penyiram taman otomatis berbasis Iot 

atau mikrokontroller. 

1.4 Luaran 

Luaran yang akan dihasilkan pada tugas akhir ini berupa rancang bangun 

penyiram taman otomatis serta monitoring dari komponen yang dipasang 

dengan ESP 8266 Node MCU sebagai otak program.Sehingga penyiraman 

dilakukan sesuai program yang sudah dimasukkan dalam modul tersebut.Selain 

itu sebagai bahan referensi pembelajaran mahasiswa teknik listrik terutama 

dalam pemrograman mikorkontroller.Selain itu luaran yang dihasilkan juga 

berupa buku laporan tugas akhir dan jurnal sebagai sumber bacaan dari alat  

yang dibuat
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BAB V  

PENUTUP 

1.1 Kesimpulan 

Setelah mendapatkan hasil datasheet blynk dan melakukan 

perhitungan serta pengujian  maka dapat disimpulkan: 

1. Pada sistem alat penyiram taman otomatis menggunakan sistem off grid 

yang dimana sumber tegangan dihasilkan dari panel surya yang 

mengubah energi matahari menjadi energy listrik (Foto foltaik), energi 

yang dihasilkan kemudian disimpan dalam baterai LiFePO4 dimana 

sebelumnya akan melalui stepdown menggunakan Bulk Converter 10 A 

DC to DC untuk melindungi dan mengotomatisasi pengisian baterai 

demi masa pakai yang panjang. 

2. Nilai tegangan pada Panel Surya bergantung pada intensitas cahaya pada 

hari itu,artinya jika semakin cerah cuaca maka tegangan yang dihasilkan 

akan besar,jika cuaca kurang cerah maka tegangan yang dihasilkan tidak 

terlalu besar. 

3. Penyiram Taman Otomatis ini dapat menghemat waktu dan menghemat 

biaya karena sumber listrik yang berasal dari panel surya (OFF GRID). 

4. Nilai daya dan arus pada PV serta Baterai akan besar saat rangkaian 

berbeban dan juga saat panel surya sedang isi ulang baterai. 

5. Pengujian dilakukan untuk memastikan bahwasanya komponen atau 

rangkaian yang dipasang sudah tehubung dengan baik. 

6. Pemilihan Komponen sangat penting agar komponen tersebut dapat 

berfungsi sesuai kinerja dan deskripsi alat. 

5.2 Saran 

Pemilihan dan Pengujian setiap komponen sangat lah penting agar 

spesifikasi dari komponen sesuai dengan apa yang akan 

dibutuhkan,sehingga alat yang dirangkai sesuai dengan deskripi kinerja. 
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