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Abstrak 

 

Indonesia merupakan negara dengan penduduk terbanyak urutan ke 4 di dunia yang 

dimana banyak sekali pengguna transportasi pribadi seperti sepeda motor. Hal 

tersebut membutuhkan jaminan keamanan atas aktivitas yang biasa dilakukan pada 

masyarakat tersebut. Menurut data yang diambil dari Badan Pusat Statistik (BPS) 

jumlah pengendara sepeda motor meningkat dari tahun ke tahunnya sehingga karena 

banyaknya kendaraan sepeda motor menimbulkan beberapa kejahatan, salah satunya 

yaitu pencurian. Maka dari itu dibuatlah alat monitoring pada sepeda motor berbasis 

IoT sebagai bentuk pengamanan dari banyaknya pencurian motor. Beberapa 

komponen inti yang digunakan adalah GPS, Modul Relay dan Mikrokonroller. 

Pembuatan alat ini bertujuan agar mengetahui seberapa baik kinerja pada alat 

tersebut ketika dipasang pada sepeda motor. Monitoring ini dapat dilakukan melalui 

sebuah aplikasi. Dengan adanya alat ini bertujuan agar system keamanan masyarakat 

meningkat dan berkurangnya kasus pencurian sepeda motor. 

Kata Kunci: Monitoring, GPS, Modul Relay, Kinerja Alat, Internet of Things 
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Abstract 

 

Indonesia is the 4th most populous country in the world where there are lots of users 

of private transportation such as motorbikes. This requires security guarantees for 

activities that are usually carried out in the community. According to data taken from 

the Central Statistics Agency (BPS) the number of motorcycle riders is increasing from 

year to year so that due to the large number of motorcycle vehicles, several crimes are 

caused, one of which is theft. Therefore, a monitoring tool on IoT-based motorcycles 

was made as a form of security from the many motorcycle thefts. Some of the core 

components used are GPS, Relay Module and Microcontroller. Making this tool aims 

to find out how well the performance of the tool when it is installed on a motorcycle. 

This monitoring can be done through an application. With this tool, it is intended that 

the public security system will increase and reduce cases of motorcycle theft. 

Key Words: Monitoring, GPS, Relay Module, Tools Performance, Internet of Things 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

1.1. Latar Belakang 

Indonesia merupakan negara dengan penduduk terbanyak urutan ke 4 di dunia 

yang dimana banyak sekali pengguna transportasi pribadi seperti sepeda motor. Hal 

tersebut membutuhkan jaminan keamanan atas aktivitas yang biasa dilakukan pada 

masyarakat tersebut. Keamanan adalah aspek yang penting pada manusia. Menurut 

data yang diambil dari Badan Pusat Statistik (BPS) jumlah pengendara sepeda motor 

meningkat dari tahun ke tahunnya sehingga karena banyaknya kendaraan sepeda motor 

menimbulkan beberapa kejahatan, salah satunya yaitu pencurian.  

 Berdasarkan permasalahan di atas maka dari itu perlu penanganan keamanan 

yang berlapis agar mengurangi tindak kriminalitas pencurian sepeda motor yaitu 

dengan memanfaatkan alat GPS yang bisa diterapkan langsung pada sepeda motor 

dengan bantuan sebuah kendali mikrokontroller, agar dapat menerima pesan dari GPS 

tersebut maka diperlukan juga modul WiFi yang mana fungsinya untuk menerima 

infromasi mengenai keberadaan posisi sepeda motor. Selain dapat mengirimkan lokasi 

sepeda motor dapat juga menonaktifkan mesin motor dengan menggunakan modul 

relay dan beberapa modul lain yang nantinya akan dipasang ke sepeda motor. 

Kemudian, dari penjelasan tersebut harus mengetahui hasil kinerja dari alat yang akan 

dipasang ke sepeda motor tersebut. 

 

1.2. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang diatas, maka rumusan masalah dapat disusun 

sebagai berikut: 

1. Bagaimana kinerja dan keakuratan GPS yang me-monitoring sepeda motor 

dengan jarak sejauh-jauhnya. 

2. Bagaimana kinerja modul relay pada saat terpasang di kendaraan sepeda motor. 

3. Bagaimana kehandalan GPS dan Relay pada alat Monitoring tersebut. 
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1.3. Tujuan 

Adapun tujuan pembuatan alat Tugas Akhir ini sebagai berikut 

1. Mahasiswa dapat menjelaskan kinerja pada alat Monitoring Sepeda Motor Anti 

Maling berbasis IoT 

2. Mahasiswa dapat membuat alat Monitoring Sepeda Motor Anti Maling 

Berbasis IoT 

3. Mahasiswa dapat menjelaskan komponen-komponen yang digunakan untuk 

membuat alat Monitoring Sepeda Motor Anti Maling Berbasis IoT 

1.4. Luaran 

Luaran yang diharapkan dari Tugas Akhir ini sebagai berikut: 

1. Alat Pengamanan Pada Sepeda Motor 

2. Laporan Tugas Akhir 

3. Artikel 

4. Hak Cipta Pemrograman 
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BAB V 

PENUTUP 

5.1. Kesimpulan 

Dari hasil pembuatan alat Monitoring Sepeda Motor Anti Maling Berbasis IoT 

dengan menggunakan komponen inti seperti GPS Neo6M, Modul Relay dan 

NodeMCU ESP 8266 dapat disimpulkan bahwa kinerja dari alat tersebut, yaitu: 

1. Pada NodeMCU ESP8266 adalah sebuah komponen yang dapat mengirim dan 

menerima data komponen-komponen lainnya. Komponen tersebut harus mengaliri 

listrik sesuai dengan spesifikasi agar dapat bekerja secara maksimal. 

2. Pada GPS Neo6m memiliki keakuratan yang cukup berbeda dengan aplikasi Maps 

lainnya. 

3. GPS akan bekerja ketika mendapatkan sinyal Internet. 

4. Modul Relay yang digunakan memiliki respon waktu yang dimana untuk 

mematikan sepeda motor memerlukan waktu selama 3 detik sedangkan waktu 

untuk menyalakan sepeda motor memerlukan waktu selama 2 detik. 

5. Sistem keamanan pada sepeda motor ini adalah dapat melacak lokasi dan 

mematikan mesin melalui aplikasi Blynk. 

6. Semua komponen yang sudah dibangun membutuhkan sumber tegangan dari Accu. 

5.2. Saran 

Beberapa saran yang dapat diberikan dari hasil pembuatan alat ini adalah: 

1. Dapat dikembangkan dengan menambahkan beberapa komponen dan fitur terbaru. 

2. Mempelajari lebih dalam mengenai cara kerja setiap komponen yang akan 

digunakan. 

3. Meminimalisir ukuran case untuk alat agar lebih fleksibel ketika dipasang di dalam 

sepeda motor. 
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