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Desain HMI pada Modul Latih Cyberlab Berbasis LabVIEW

ABSTRAK

Pembelajaran mata kuliah praktik pemrograman sistem embedded dilaksanakan di
Laboratorium EC Politeknik Negeri Jakarta, menggunakan modul latih cyberlab berbasis
LabVIEW dan HMI yang digunakan untuk.media-belajarsmahasiswa. Sistem embedded
terdiri dari perangkat keras (Hardware)yang meliputi mikroprosesor, mikrokontroler, dan
perangkat lunak (software) yang.merupakan pengontrol dari embeddedsitu sendiri. Modul
tersebut bertujuan agar mahasiswa mengetahui dan memahami cara memprogram arduino
menggunakan LabVIEW dan mendesain HMI untuk modul latih cyberlab. metode yang
digunakan dalam pengambilan data yaitu dengan melihat hasil dari I/0 HMI'yang.telah
terhubung dengan modul latih. Modul Latih Cyberlab dikendalikan menggunakan2 buah
PC yang terhubung dengan perangkat lunak ultraviewer, PC 1 sebagai controlling dan PC
2 sebagai monitoring. Modul latih cyberlab terintruksi dengan program ladder dan HMI
yang dibuat dengan software Arduino IDE dan LabVIEW. Sistem instalasi pada modul ini
bisa diubah sesuai dengan pin yang dibuat pada program. Cara kerja dari alat ini yaitu
menjadikan Arduino Mega sebagai-mikrokontroler yang mengeksekusi-program yang
kemudian akan diproses oleh LabVIEW dan ditampilkan pada layar HMI. Modul ini
dikhususkan untuk mata kuliah praktik-pemrograman sistem embedded. HMI berperan
mempermudah pengoperasian modul latih dan sebagai antarmuka antara pengguna
dengan modul latih. Desain HMI disesuaikan dengan kebutuhandari modul latih cyberlab.

Kata kunci: Arduino, Cyberlab, HMI, LabVIEW, Modul Latih

Vi
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HMI Design on LabVIEW-Based Cyberlab Training Module

ABSTRACT

The learning of practical embedded systems programming courses is carried out
at the EC Laboratory of the Jakarta State Polytechnie;using the LabVIEW and HMI-based
cyberlab training module which is used forsstudentlearning. media. Embedded systems
consist of hardware (hardware) which“includes a microproeessor, microcontroller, and
software (software) which is the‘controller of the embedded itself.. This. module aims to
make students know and understand how to program Arduino using LabVIEW and design
HMI for cyberlab training modules. the method.used in data collection is by leoking at the
results of the 1/0 HMI that has been connected. to,the training module. The Cyberlab
Training Moduleis controlled using.2 PCs connected to the Ultraviewer software, PC 1'as
controlling and PC 2 as monitaring. The cyberlab training module is instructed with ladder
and HMI programs made with Arduino IDE and LabVIEW software. The installation
system on this module can be changed according to the pins created in the program. The
workings of this tool is to make the Arduino Mega as a microcontroller that executes a
program which will then be processed by LabVIEW and displayed onthe HMI screen. This
maodule is devoted to practical courses in embedded systems programming. HMI plays a
role in facilitating the operation of the training module and as an interface between the
user and the training module. HMI design tailored to the needs of the cyberlab training
module.

Keywords: Arduino, Cyberlab, HMI, LabVIEW, Training-Module
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Pembelajaran Mata Kuliah Praktik Pemrograman Sistem Embedded
dilaksanakan dibengkel Elektronika .ndustri«.Politeknik Negeri Jakarta,
menggunakan komponen dan alat yang telah difasilitasi oleh Politeknik Negeri
Jakarta. Setelah diterapkannya Pembelajaran Jarak Jauh (PJJ),"Mata Kuliah
Praktik Sistem Embedded menjadi kurang maksimal karena keterbatasan
peralatan yangdapat digunakan. Pembuatan Modul Latih Cyberlab ditujukan
untuk .memfasilitasi kegiatan mata kuliah Praktik Pemrograman Sistem
Embedded agar dapat digunakan saat PJJ berlangsung. Modul Latih ini juga
terkoneksi internet dan tersambung dengan aplikasi- Ultraviewer rsehingga
mahasiswa dapat menggunakan modul latih ini dari jarak jauh.

Sistem Embedded terdiri dari.perangkat keras (hardware) yang meliputi
mikroprosesor dan mikro kontroler dan komponen 1/O vyang terpasang
didalamnya (Bimantara, Agung, & Jasa, 2018), serta terdiri dari perangkat
lunak (software) yang merupakan penggerak/pengontrol embedded itu sendiri.
Human Machine Interface (HMI) adalah sistem yang menghubungkan antara
manusia dan teknologi mesin (Azizah & Rusimamto, 2019). ‘Tugas dari HMI
adalah membuat visualisasi dari sebuah-teknologi secara realtime dan dapat
memudahkan dalam pengoperasian alat/mesin.

Tujuan 'yang hendak dicapai«dalam' pembuatan tugas akhir ini adalah
Pembuatan' Desain HMI pada Modul Latih Cyberlab Berbasis LabVIEW
sebagai sarana penghubung antara dan media komunikasi antara mesin dengan
manusia (Priswanto,. Herdantyo, Nugroho;-Ramadhani, & Mubyarto,~2018),
agar mahasiswa memahami cara pengoperasian alat, pemrograman, wiring, dan
mendesain HMI. Pada alat ini LabVIEW akan digunakan sebagai software
utama yang digunakan untuk memprogram dan Ultraviewer sebagai
pengkoneksi yang digunakan untuk mengontrol dalam jarak yang jauh,
tampilan HMI akan dibuat menggunakan LabVIEW yang terdiri dari kontrol
on/off, hasil deteksi sensor, dan kontrol Motor DC.

Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer uabap Niwyaijod uizi eduey

2
v
()
=
Q
c
=
T
1
=
—
Q.
o
=
3
[}
-
c
)
=
o
=
==
[}
T
[}
=
=
=}
Q
o
=
<
o
=
Q
g
S
[
-
o
o
-
(1)
==
=,
~
-
m
Q
o
—
e
o
=
o
-
-
o

N
Qoo
S o]
s 3
5 2@
Qe s
355
=) =
833
3 a3
c Q
3 c
=3 3
o e
5 =
sa 7
3%
3 5
m :
-
358
B e S
=~ 3o
-
533
S8 g
< B
) )
on
9 @ 3
Q 5
59 0
3 =
8 o
8 ®>
< o
(7] m
) 5
c 2 £
£ =
c o
SN
203
S o<
s o
p— —
€ 9 3
=
£
3. °
o
o 2
o —
3 £
5 &
°
z ¢
[V
~ >
5 T
a5 ®
- =
& S
= @
Q
=
~
-
=
~
S
-+
2
=
o
3.
Q
[ =
Q
=
w
=
Q
-
=
3
1)
w
o
S
3

1.2. Rumusan Masalah

a) Bagaimana pemrograman LabVIEW sudah tepat untuk pembuatan HMI
modul latih cyberlab.
b) Bagaimana wiring skematik untuk pembuatan HMI pada LabVIEW.
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c) Bagaimana pembuatan Tampilan HMl.pada Modul Latih Cyberlab.

d) Apakah LabVIEW dapat terkoneksi dengan Maodul Latih Cyberlab.

e) Apakah I/0 HMI dapat berfungsi sesuai dengan cara kerja.dari Modul Latih
Cyberlab untuk Mata Kuliah Praktik Pemrograman Sistem Embedded.

1.3. Tujuan

Membuat ladder program LabVIEW untuk membuat tampilan HMI dan
mengkoneksikan HMI dengan modul latih cyberlab untuk mengetahui apakah

HMI berfungsi dengan benar atau tidak:
1.4.Luaran

a) Bagi Lembaga Pendidikan:
1) Modul Latih Cyberlab Untuk Mata Kuliah Praktik Pemrograman Sistem
Embedded
b) ‘Bagi Mahasiswa:
1) "Laporan Tugas Akhir
2) " Prototype alat
3) Draft/artikel 1lmiah untuk publikasi Seminar Nasional Teknik Elektro

PNJ/Jurnal Nasional
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PENUTUP

Kesimpulan
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Penggunaan software LabVIEW mempermudah dalam pembuatan
3_real-time dan terkoneksi

dan output yang
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SOP PENGGUNAAN MODUL LATIH CYBERLAB

L-6

Kelistrikan:
1. Arduino Mega 2560
e Tegangan Input
2. Sensor Ultrasonic
e Tegangan Input
3. Sensor DHT11
e _Tegangan Input
4. Motor DC
e Tegangan Input
5. LCD
e Tegangan Input
Mekanis
1. Ukuran Kerangka
2. Warna
3. Bahan
4

Berat

PLACE YOUR CABLE &COMPONENT HERE -
2 P A

Tampak Atas

Fungsi

Vv - 12V
5V
3V.—5V
5V

2V -5V

23x 18.5x 7.5¢cm

Hitam & Transparan (Bagian Atas)
Akrilik (0.5cm)

+1'Kg

Tampak Depan

Modul latih pembelajaran untuk mata kuliah praktik pemrograman sistem

embedded berbasis LAbVIEW
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SOP Pemakaian Modul Latih:

1.

2
3.
4

© N o o

10.

11.

12.

Membuka Modul latih secara perlahan

. Wiring modul latih

Colokkan kabel usb Arduino Mega ke Laptop monitoring
Hubungkan Laptop controlling dan laptop monitoring menggunakan
software ultraviewer

Masukkan ID Mitra dan kata sandi

Running Program software Arduino IDE pada laptop controlling
Running Program LabVIEW pada laptop controlling

Kontrol modul latih menggunakan Front Panel pada LabVIEW (HMI)
pada laptop controlling

Lihat output di software LabVIEW pada laptop monitoring

Setelah selesai melakukan praktikum, cabut colokkan Arduino Mega
pada laptop monitoring.

Lepas jumper wiring dan rapihkan jumper ke tempat yang sudah
disediakan.

Tutup Modul latih secara perlahan.
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=
)
=
- g Dasar Teori
9% & _ _
$30 3 1.1.  Mikrokontroller Arduino Mega 2560
33T = . . .
E‘g g = Arduino mega 2560 adalah papan rangkaian elektronik opensource
23 .
§_§ g di dalamnya terdapat komponen utamayaitu.chip mikrokontroller ATMega
o C —
25 o 2560. Mikrokontroller adalah'suatu IC yang dapat.deprogram menggunakan
w =
;% S, computer, program<yang disimpan untuk digunakan. agar rangkaian
=Q ~
10 % elektronik dapat.mengidentifikasi masukan memproses dan menghasilkan
m
%é ",?, keluaran:”Arduino mega.2560 memiliki 54 pin I/0. Arduino Mega sebagai
Q wn = . . . . :
E = = mikrokontroller pemroses input dari sensor dan menghasilkan output hasil
%E 3 deteksi yang akan ditampilkan pada LCD. Gambar Arduino Mega 2560
S -
%’,’% Y Pemrograman .board..Arduino.-menggunakan software Arduino IDE.
:‘g g Arduino Mega 2560 dihubungkandengan USB ke Laptpo/PC. terdapat pada
0 -
= 3. gambar 1.1.
58
>3
g o
i3
a0
s 3
T35
§§ Gambar 1. 1 Arduino Mega 2560
<
.;T;'_' 1.1.1. Spesifikasi Arduino Mega 2560
o=
5 § Tabel 1. 1 Spesifikasi Arduino Mega 2560
T C
gg- Spesifikasi Arduino Mega 2560
g% Model . _Atmega2560
z Operating Voltage vV
- Input VVoltage . T7-12V
& Analog Input pins . 16
& Koneksi . USB
T Digital /O pins . 54
- DC Current per 1/0 pin . 40mA
€ DC currentuntuk 3.3V pin : 20mA
] Flash Memory . 256KB
3 SRAM . 8KB
:’; EPROM . 4KB

Click Speed . 16MHz
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ARDUINO
MEGA 2560 REV3

EEm
u
r

Gambar 1. 2 Pin Out Arduino Mega 2560

Motor DC

Motor DC berfungst mengubah energi- elektrik menjadi energi
mekanik. Motor DC memerlukan suplay tegangan searah pada kumparan
medan untuk diubah menjadi energi_mekanik. Pada sebuah motor DC
terdapat dua bagian. stator bagian.motor.yang tidak berputar terdiri dari
rangka dan kumparan medan. Rotor adalah-bagian yang berputar, terdiri dari
kumparan jangkar. Gaya yang terdapat pada motor DC adalah gaya
magnetic atau Lorentz. Gaya Lorentz memiliki, besar dan arah yang
bergantung pada besar dan arah dari arus listrik dan medan magnet.

Prinsip kerja dari motor DC yaitu arah medan magnet rotor selalu
berada pada posisi yang berlawanan arah-dengan arah medan magnet stator,
berdasarkan sifat magnet yang berlawanan arah jika didekatkan satu sama
lain danakan saling Tarik-menarik. Input motor DC adalah tegangan dan
output motor dc berupa kecepatan sudut yaitu omega (w)«(Soehartono &
Suprianto, 2019)
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LCD

Liquid Crystal Display (LCD) merupakan komponen elektronika
yang berfungsi untuk menampilkan hasil keluaran status kerja alat yang
diberikan mikrokontroller. (Suryantoro-& Budiyanto, 2019). LCD dengan
karakter 16x2 terdiri dari 2 baris.dan 16 kolomyang-dapat digunakan untuk
menampilkan karakter huruf dan angka. LCD bekerja pada tegangan 5 Volt.
LCD dihubungkan dengan modul ‘rangkaian 12C. 12C yaitu merupakan
standar komunikasi serial dua arah menggunakan dua saluran.

° fhis is a 2x18
@l line LCD Disrlaw R

Gambar 1. 3 Liquid Crystal Display (LCD)

Sensor Ultrasonik (HC-SR04)

Sensor Ultrasonik (HC-SR04) berfungsi untuk mendeteksi jarak dan
bekerja berdasarkan prinsip pantulan gelombang. suara. Sensor HC SR04
digunakan untuk mengukur.jarak dengan radius 2 cm — 400 cm. Sensor HC-
SR04 terdiri dari dua unit, yaitu unit pemancar dan unit penerima. Struktur
dari unit pemancar dan penerima adalah sebuah kristal piezoelectric.

Gambar 1. 4 Sensor HC-SR04

Pin vccberfungsi sebagai catu daya 5v dan gnd sebagai ground
nya. Pin trigger berfungsi untuk keluarnya sinyal dari sensor, dan pin echo

untuk menangkap pantulan dari trigger.
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Sensor DHT11

Sensor dht 11 adalah sensor yang berfungsi untuk mendeteksi suhu
da kelembaban. DHT 11 memiliki output tegangan analog yang diproses
menggunakan mikrokontroller menjadi “digital.Sensor dhtll tergolong
kedalam elemen resistif ..Pada sensor dhtll terdapat.sensor kelembaban
dengan karakter resistif terdapat perubahan kadar air dirudara. Data dari
kedua sensor.diproses di dalam IC kentroller. (Fathur, et al., 2021).:Sensor

dht11 bekerja pada tegangan 5 volt dan arus 0.5 mA.

e | DHT 11

Gambar 1. 5 Sensor DHT11
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JOBSHEET 1

. Judul Percobaan

Desain HMI Pengukuran Suhu dan Kelembaban Menggunakan Sensor
DHT11.

. Tujuan Percobaan

e Mendesain HMI untuk mengukur Suhu.dan-Kelembaban
menggunakan LabVIEW.

. Peralatanwyang diperlukan

1. Software LabVIEW
2. Laptop

..Bahan yang diperlukan

1. Kabel USB Peripheral
2. Kabel Jumper

. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW.

1. Skematik Instalasi Sensor DHT11 dengan Arduino Mega2560

Sensor DHT11

l .
Arduino Mega 2560 DHT11

VCC VCC

GND GND

Pin 11 Data
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2. Langkah Percobaan
e Buka software LabVIEW.
e Buat ladder program untuk pengukuran suhu dan kelembaban.
e Kemudian, buka Front Panel pada LabVIEW, Front Panel

digunakan untuk mendesain HMI.
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e Untuk membuat latar HMI, klik' kanan‘pada Front Panel
kemudian pilih-““Decoration”.

e Untuk membuat Indicator suhu dan kelembaban, klik kanan
pada Front Panel kemudian pilih “Numeric” dan pilih
“Thermometer”
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F. Tugas
1. Ladder Program LabVIEW
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




VLNWIVF
LECEL]
MINMILNOd

ejie)er 1aba yiuyaMjod uizi edue)

13
v
(]
=5
Q
<
=7
T
Q
=
-
Q.
o
~
3
(]
-
<
Q
=
o
=
=
(1]
T
[}
=
=
=
Q
Q9
=
<
o
=
Q
3
e
o
-
)
o
-
()
=
2,
~
2
[
Q
(1}
—
e
o
~
o
-
P
o

N
Qoo
o )
s 23
5 2 @
Qs
35S
) =
io o
3 a3
c V)
3 c
==
S e
5 =
2§ 7
3 =%
Sis 2
o 5
238
T o5
=~ 3o
o
533
S8 g
< b
o 2
o
s @3
Q 5
99 2
3 =
8 o
g 373
< °
w m
® D 3
£ 3 <
c H
= &L=
3875
S 0 <
S o
-y —1
53
=
L ey
3. °
a
s g
Q —
3 £
5 5
°
z S
)
~ 3
5 T
5 2
- =
c £
= @
)
E
=
]
]
-~
S
-
Q
=
o
3.
[
=
Q
=
w
=
]
~
[
3
o
w
o
()
=3

L-16

W

2. Langkah Percobaan
e Buka software LabVIEW.

e Buat ladder program untuk pengukuran suhu dan kelembaban.

e Kemudian, buka Front Panel pada LabVIEW, Front Panel
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digunakan untuk mendesain HMI.

e Untuk membuat latar. HMI, klik Kanan pada Front Panel
kemudian pilih “Decoration”.
e Untuk'membuat Indicator Jarak, klik kanan pada Frent Panel

kemudian pilih “Numeric” dan pilih “Horizontal fill slide™

F. Tugas
1. Ladder Program LabVIEW
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VISA resource name
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2. Hasil Desain HMI
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JOBSHEET 3

A. Judul Percobaan
Desain HMI Controlling Motor DC.

B. Tujuan Percobaan
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e Dapat membuat rangkaian dan-pregram sensor Ultrasonic HC-
SR04
e Mempraktikkan pengukuran jarak menggunakan.sensor HC-SR04
berbasis LabVIEW
C. Peralatan yang diperlukan
1. Modul Latih cyberlab
2. Laptop

eyeyer Labap yiuya3ijod wizi eduey

D. Bahan yangdiperlukan
1. Kabel USB
2. Kabel
E. Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW
1. Skematik Instalasi Motor DC dengan Arduino Mega2560

Motor DC
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Pin 4 Input 2
Pin 5 Input 1
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2. Langkah Percobaan
e Buka software LabVIEW.

e Buat ladder program untuk pengukuran suhu dan kelembaban.

e Kemudian, buka Front Panel pada LabVIEW, Front Panel
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digunakan untuk mendesain HMI.

e Untuk membuat latar. HMI, klik Kanan pada Front Panel
kemudian pilih “Decoration”.

e Untuk‘'membuat Controlling Variable PWM, klik.kanan pada
Front Panel kemudian pilih “Numeric” dan pilih “Knob”.

o Untuk membuat Tombol Forward dan Reverse menggunakan
“Boolean’ dan pilih “Round LED”.
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F. Tugas
1. Ladder Program LabVIEW
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3. Kesimpulan



L-19

-
m alola =
CCN7654S.@0
LVGDDDDR_MV

o
©
re}
al
©
(@]
(5]
P
o
3=
S
S
< =
c E
; = s e
< a W = i
Q I o i
— h Wd
L W X < 0O
_.m w 2 - O
g c -
(9] > S c S
o 3 = €3 S g ;
S 2 T 3E s 2 =
3 AR X = 5
5] £ o Q9 = a ¢ T
o c 8 29 ~ m x = o
cn & 8 © o 0 S X o
wC.md > S\'y £ O m = &
O = £ © T = —
knuuH_ © 8 8 2 2 .53 ©v & £ & S ol |2
S S s 3 V,.W_ m.n.w.w.mm ol0Q® oI5 IS G2
s T & £E § & I8 X X - = 9Q|Z SiElsic| =S| 8
a = mMm o @ o GPPPPPPO
S =5 S = 9 ad 8 = & T = o
© w.J m = < >
S 9 5 e @ [ 2 ©
S 0O o m —_ <
< o0 @) ) i

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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2. Langkah Percobaan
e Buka software LabVIEW.

e Buat ladder program untuk pengukuran suhu dan kelembaban.

e Kemudian, buka Front Panel pada LabVIEW, Front Panel
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digunakan untuk mendesain HMI.

e Untuk membuat latar HMI, klik-kanan-pada Front Panel
kemudian pilih“Decoration”.

e Untuk membuat Indicator “Enter LCD Message™ dan “LCD
Output™, klik kanan pada Front:Panel kemudian pilih “Numeric”
dan pilih “Numeric.Control”.

ejie)er 1aba yiuyaMjod uizi edue)

e Untuk membuat Tombol “Send Message”, klik kanan pada Front
Panel kemudian pilih “Boolean” dan “Round LED”.
F. Tugas
1. Ladder Program LabVIEW
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2. Desain Hasil HMI
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. Kesimpulan

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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2. Langkah Percobaan
e Buka software LabVIEW.

e Buat ladder program untuk pengukuran suhu dan kelembaban.
e Kemudian, buka Front Panel pada LabVIEW, Front Panel

digunakan untuk mendesain HMI.

mudian pilih “Numeric”

d embaban pilih
orward, Reve Xo klik

kar anel kemudian pilih “Boolean” dan “Round
L

nob”, icator s

“Thermo

Untuk membuat Tombo

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA
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F. Tugas
1. Program Arduino

DHT_WMotor

|+ erogram Pengatur Suhu Ruangan Dengan DHT11 + Motor DC dibuat oleh Indobot */

#include <DHT.h> //Library DHT
#define DHTPIN 11 //Inisialisasi DHT pada pin D2
#define DHTTYPE DHTLL //Inisialisasi tipe DHT

DHT dht (DHTPTN, DHTTYPE); //Mengenalkan pin dan tipe DHT
$define Kipas & //Inisialisasi kipas pada pin D3

woid setup() {

Serial.begin (9600) ; //¥alai komunikasi serial
pinMode (Kipas, OUTPUT); //Setting kipas sebagai cutput

¥

void loop() {

int t = dht.readTemperaturs(); //Baca sumu
Serial.print("Suhu : "):

Serial.print(t); //Tampilkan nilai suhu
serial.println(" *C"):

if(t > 30){ //Jika suhu < 30*C,
digitalWrite (Kipas, LOW): //Kipas mati

1

else 1f (v <= 300{ //Jika suhu <= 40°C, maka

t = map(t, 30, 40, 300, 1023); //Atur kecepatan sesual jangkauan sunu 30 - 40°C

analogWrite (Kipas, t):

Hasil Desai' ! ! ! ! ; g

maka

NEGERI
JAKARTA



L-25

e Membuat desain HMI untuk menampilkan hasil deteksi pada LCD.
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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W

2. Langkah Percobaan
e Buka software LabVIEW.

e Buat ladder program untuk pengukuran suhu dan kelembaban.

e Kemudian, buka Front Panel pada LabVIEW, Front Panel

I
o
=
2]
T
-+
Q

==
m
x
0
T
-+
9
E.
*’
v
=l
;.
®
x
3,
x
4
®
Q
0
=.
e
o
x
3
q
-+
Y

digunakan untuk mendesain HMI.

e Untuk membuat latar. HMI, klik -kanan pada Front Panel
kemudian pilih “Decoration”.

e Untuk-membuat Indicator “Enter LCD Message, LCD. Output”,
klik'kanan pada Front Panel kemudian pilih “Numeric’ dan
pilih “Numeric Control”, untuk indicator suhu dan kelembaban
pilih “Thermometer”

e Untuk membuat Tombol “Stop”, klik kanan pada Front Panel
kemudian pilih “Boolean’” dan “Round LED”.

F. Tugas
1. Program Arduino

DHT_LCD

Flnclucte <DHT.h>;
#incl <LiquidCrystal.h>

g#define
#define DHTTYPE DHT11 / 2)

DHT dht (DHTPIN, DHITYEE); // nitiali T sensor

const int rs = 13, en = 12, 44 = 11, d5 = 10, dé = &, d7 = §;
LigquidCrystal lcd{rs, en, d4, 45, 46, d7);

DHTFIN 2 f/ data pin we' cted to

// Membuat ikon kelelembaban //

byte suhul[8] =

{
BO0100,
BO1010,
BOl010,
B01110,
B1111l,
Bl111l,
BO1110,
BOOOOO
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2. Hasil Desain HMI

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

3. Kesimpulan

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Arduino Mega 2560

R e —

JOBSHEET 7

SR04

C. Peralatanwyang diperlukan

Arduino Mega2560

e Membuat HMI untuk-menggerakkan motor DC secara otomatis
dengan HC

Desain HMI Menggerakkan Motor DC dengan sensor Ultrasonic HC-

SR04

B. Tujuan Percobaan
Instalasi dan Blok Diagram LabVIEW.

1. Skematik Instalasi Sensor HC-SR04 dan Motor DC dengan

1. Software LabVIEW

2. Laptop

D. Bahan yang diperlukan
1. Kabel USB
2. Kabel Jumper

A. Judul Percobaan

E.

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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2. Langkah Percobaan
e Buka software LabVIEW.

e Buat ladder program untuk pengukuran suhu dan kelembaban.

e Kemudian, buka Front Panel pada LabVIEW, Front Panel
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digunakan untuk mendesain HMI.

e Untuk membuat latar HMI, klik-kanan.pada Front Panel
kemudian pilih-*“Decoration”.

e Untuk membuat Indicator “Controlling Variable PWM.”, klik
kanan pada Front Panel kemudian pilih “Numeric” dan pilih
“Knob”, untuk Indicator jarak pilih “Numeric”, kemudian pilih
“Horizontal Fill Slide”.

e Untuk membuat Tombol “Forward, Reverse, dan Stop”, klik
kanan pada Front Panel kemudian pilih “Boolean” dan “Round
LED”.

F. Tugas
1. Program Arduino

€8 HCSR_MOTOR | Arduing 1.8.12
File Edit Sketch Tools Help

0 [+ ]
HCSR_MOTOR

¢include <HCSRO4.h>

int moteorld = 127
int motorlB = 11;
int enablePin = 131' £

inisikan pin input 1 IC L2 in 13 arduinoc
isikan pin input 2 IC

finisikan pin enable IC

2 arduino

pin 11 arduino

HCSRO04 hc(é, 7); //initialisation class HCS5R04 (trig pin , echo pin)

roid setup ()

segin (9600) ;

(motorld,
(motorlB,
(enablePin

//inisialisasi 1 motorlA menjadi cutput

f/inisialisasi bel motorlB menjadi ocutput

; f/inisialisasi bel enab

Pin menjadi output
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=lay (1000} ;

int jarak = hec.disc();
an ite (enablePin, 255);
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3. Hasil Desain HMI

4, Kesim

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
\ a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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e Membuat HMI untuk-menampilkan hasil.deteksi sensor HC-SR04
1. Skematik Instalasi Sensor HC-SR04 dan LCD dengan Arduino

Desain HMI Menampilkan hasil deteksi sensor Ultrasonic HC-SR04
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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2. Langkah Percobaan
e Buka software LabVIEW.

e Buat ladder program untuk pengukuran suhu dan kelembaban.

e Kemudian, buka Front Panel pada LabVIEW, Front Panel
digunakan untuk mendesain HMI.

e Untuk membuat latar-HMI; klik kanan pada Front Panel
kemudian pilih “Decoration”.

e Untuk'membuat Indicator “LCD Output”, Klik'kanan pada
Front Panel kemudian pilih “Numeric” dan pilih “Numeric
Control” antuk indicator jarak pilih “Horizontal Fill Slide™.

e Untuk membuat Tombol ‘‘Stop”, klik kanan pada‘Front Panel
kemudian pilih “Boolean” dan “Round LED”".

F. Tugas
1. Program Arduino

&8 HCSR_LCD | Arduino 1,812
File Edit Sketch Teols Help

QO HEH
HCSR_LCD

#include <HCSRO4.h>

ie <LigmidCrystal.h>

t ra =12, en = 13, d4 = 11, d5 = 10, d6 = &, d7 = &;
LiquidCrystal led{rs, en, d4, 45, dé, d7):

const

fins TRIGGER PIN 5
= ECHO _FPIN &
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2. Hasil Desain HMI

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




