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Posisi Tanda
No. Nama Penguii Tangan Tanggal
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Bambang Kurnianto, S.T., IPM N 10 Agustus
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HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS

Saya yang bertanda tangan dibawah ini:
Nama : Bias Pandu'Wijaya
NIM 1902315036
Program Studi : Diplomaslll Teknik Mesin Konsentrasi Rekayasa Industri

Menyatakan bahwa yang dituliskan di dalam Laparan Tugas Akhir ini adalah hasil
karya saya sendiri bukan jiplakan (plagiasi) karya orang lain baik sebagian atau
seluruhnya. Pendapat, gagasan, atau temuan orang lain yang terdapat di dalam
Laporan Tugas Akhir telah saya kutip dan sayarujuk sesuai dengan etika ilmiah.

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sebenar-benarnya.

Cilacap, 10 Agustus 2022

Bias Pandu Wijaya
NIM. 1902315036
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RANCANG BANGUN SISTEM TRAINING DAN DEVELOPMENT
ANALISIS VIBRASI BERBASIS WEB DAN SIMULATOR DI PT SOLUSI
BANGUN INDONESIA PABRIK CILACAP

Bias Pandu Wijaya?, Fatahula?, Eke.Basuki®

D Program Studi Konsentrasi Rekayasa Industri, Jurusan Teknik Mesin, Politeknik:Negeri Jakarta,
Kampus Ul Depok, 16425
2 Jurusan TeknikMesin Politeknik Negeri:Jakarta, Kampus Ul Depok, 16425
3 PT Solusi Bangun'Indonesia Thk. Cilacap Plant, JI. Ir. H. Juanda, Karangtalun, Cilacap; 53234

Email: bias.panduwijaya.tm19@mhsw.pnj.ac.id

ABSTRAK

Analisis vibrasi-adalah salah satu metode yang digunakan dalamypredictive
maintenance untuk menganalisa kondisi kritis dari mesin, komponen, dan sistem pada
bagian tertentu berbasis getaran atau.vibrasi yang ditimbulkan benda tersebut. PT Solusi
Bangun Indonesia Pabrik Cilacap. Merupakan salah< satu pabrik' yang mayoritas
menggunakan mesin berputar. Dari banyaknya mesin.berputar.maka perlu adanya banyak
karyawan yang handal dalam melakukan analisis vibrasi. Oleh karena itu perlu adanya
training dan development analisis vibrasi. Training dan development analisis vibrasi
dilakukan dengan metode gabungan dari simulation dan classroom methods. Pembuatan
Simulator analisis vibrasi dilakukan dengan proses modifikasi simulator alignment dan
balancing pada departemen Preventive Maintanance, sementara rancang bangun modul
classroom methods akan dilakukan “berbasis website. Sehingga lebih mudah dalam
memahami dan melakukan analisis vibrasi secara.langsung:dan dapat meningkatkan
produktivitas dan kuliatas karyawan:

Kata Kunci : Training, Development, Analisis Vibrasi, Simulator, Modul training,
Modifikasi, Rancang Bangun, Karyawan; Preventive Maintanance

ABSTRACT

Vibration analysis is one of the methods used in predictive maintenance to analyze
the critical condition of machines, components, and systems in certain parts based onthe
vibration or vibration caused by the object. PT Solusi Bangun Indonesia Cilacap Factory
is one of the factories.that mostly uses rotating.machines. Because of the many_rotating
machines, it is necessary to have-many. reliable _employees.for~econducting vibration
analysis. Therefore, it is necessary to have training and development of vibration analysis.
training and development vibration analysis is carried out using a combination of
simulation and classroom methods. The making of the analysis vibration simulator is
carried out by modifying the alignment and balancing simulator in the Preventive
Maintenance Department, while the classroom methods module design will be carried out
based on the website. so that it is easier to understand and perform vibration analysis
directly and can increase employee productivity and quality.

Keywords : Training, Development, Vibration Analysis, Simulator, Training
Module, Modification, Design, Employees, Preventive Maintenance

Vi
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1.
2.

KATA PENGANTAR

Puji syukur dipanjatkan kehadirat Allah SWT, atas rahmat dan karunianya-Nya,
sehingga Tugas Akhir ini dapat terselesaikan. Laporan Tugas Akhir ini disusun
untuk memenuhi salah satu syarat dalam.menyelesaikan studi Diploma Il Program
Kerjasama Politeknik Negeri Jakarta=PT Solusi Bangun Indonesia Thk. Penulisan
Tugas Akhir ini tidak lepas dari bantuan dari berbagai pihak, eleh karena itu

disampaikan ucapan terima kasih yang tiada terhingga kepada:

Bapak Dr. Eng. Muslimin, S.T., M.T., selaku Ketua Jurusan Teknik Mesin.
Bapak Priyatno, S. T, selaku Manager Program EVE (Enterprise based
Vocational Education), dan EVE Team Cilacap yang_telah memfasilitasi
dari awal perkuliahan hingga penyusunan laporan Tugas Akhir.

Bapak Fatahula, S.T., M.KOM, selaku dosen pembimbing yang telah
memberikan bimbingan dalam penyelesaian Tugas Akhir ini.

Bapak Eko Basuki S.T., selaku..pembimbing Japangan yang telah
menyediakan waktu, tenaga dan pikiran selama penyusunan Tugas Akhir.
Preventive Maintanance Team atas bimbingan dan ilmu yang sudah
diberikan selama spesialisasi.

Orang tua, yang selalu memberikan doa dan dukungan baik secara materil
maupun moral dalam penyusunan Tugas Akhir.

Teman-teman EVE khususnya' Audretha Pasha Firdaus, kontraktor dan
karyawan PT Solusi Bangun Indonesia Pabrik Cilacap yang namanya tidak

dapat saya sebutkan satu persatu.

Akhir kata, semoga Alah-SW.I berkenan membalas segala kebaikan-semua pihak
yang telah membantu. Semoga laporan Tugas Akhir ini dapat memberikan manfaat

kepada pembaca.

Cilacap, 10 Agustus 2022
Bias Pandu Wijaya
NIM. 1902315036
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Dalam dunia industri, perawatan terhadap mesin«dilakukan dengan
berbagai teknik. Predictive maintenance merupakan salah satu“teknik dari
perawatan dengan melihat kondisi mesin:_Predictive atau condition-based
maintenance terdiri dari®monitoring kondisi mesin. yang dilakukan secara
periodik, mengidentifikasi komponen yang memiliki indikasi kerusakan dan
melakukan perencaan perawatan, langkah selanjutnya jika diperlukan mesin
dimatikan dan komponen yang bermasalah diganti. Analisis vibrasi adalah salah
satu metode yang digunakan dalam predictive maintenance untuk menganalisa
kondisi mesin berbasis getaran atau vibrasi yang dihasilkan tiap komponen pada
mesin [1]. Analisis vibrasi sangat penting pada perusahaan yang mayoritas

menggunakan mesin berputar.

Pentingnya program pelatihan analisis vibrasi menjadi sebuah
kebutuhan bagi perusahaan yang ingin. meningkatkan kemampuan,
pengetahuan, dan pengalaman karyawannya di perusahaan. Seringkali terjadi
pada karyawan baru bahwa kemampuan dan keterampilan yang mereka miliki
belum sesuai dengan yang diharapkan oleh perusahaan sehingga biasanya
perusahaan harus melakukan program pelatihan dan pengembangan untuk

mereka tidak terkecuali pada PT Solusi Bangun Indonesia Pabrik Cilacap.

Persoalan yang-.muncul dalam pelatihan dan pengembangan yang
dilakukan oleh perusahaan seringkali kurang selaras dengan kebutuhan
perusahaan, tugas, dan individu sehingga tidak mendukung kinerja dan Kkarir

karyawan [2].

PT Solusi Bangun Indonesia Pabrik Cilacap berupaya untuk

meningkatkan prestasi dan produktivitas kerja karyawan dengan melakukan
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program pelatihan dan pengembangan analisis vibrasi yang bertujuan untuk
mengurangi kesalahan atau kesenjangan pengetahuan yang dimiliki karyawan
terutama pada departemen Preventive Maintanance. Hambatan yang terjadi saat
melakukan pelatihan dan pengembangan yang.diberikan belum maksimal, Hal
ini dapat dilihat dari karyawan.mengalami kesulitan _dalam memahami materi
vibrasi analisis. Oleh_karena itu untuk meningkatkan kinerja karyawan,
perusahaan harusmenonjolkan usaha, untuk mengembangkan kemampuan
tenaga kerjanya. Tujuan dari pelatihan dan.pengembangan analisis vibrasi
adalah untuk meningkatkan produktivitas tenaga kerja dalam mencapai hasil
yang telah ditetapkan oleh perusahaan terutama dalam bidang Realibiliy.

1.2 Tujuan
1.2.1 Tujuan Umum

Sebagai salah satu syarat untuk menyelesaikan Program Diploma
Il Jurusan Teknik Mesin Program. Studi Rekayasa Industri Semen

Politeknik Negeri Jakarta.
1.2:2 Tujuan Khusus

Tujuan penelitian ini adalah membangun sebuah sistem training
dan development sebagai media. pembelajaran analisis vibrasi berbasis

weh dan simulator.
1.3 Manfaat Tugas Akhir
1.3.1 Bagi Mahasiswa

Dengan adanya penelitian ini diharapkan dapat menambah ilmu
pengetahuan bagi penulis khususnya dan bagi kemajuan dunia

maintenance dan pengembangan industri 4.0.
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1.3.2 Bagi PT Solusi Bangun Indonesia Pabrik Cilacap

Dengan adanya penelitian ini diharapkan dapat memberikan
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konsep yang matang tentang pembuatan sistem training dan development
analisis vibrasi dalam bentuk™ website. dan..simulator sebagai media

pelatihan analisis vibrasi
1.3.3 Bagi Politeknik Negeri Jakarta

Dengan adanya penelitian ini diharapkan dapat membantu
mahasiswa Politeknik Negeri Jakarta saat mencari literatur tentang
pembuatan sistem training dan development analisis vibrasi dalam
bentuk website dan simulator.

1.4 Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang dan.tujuan yang telah dijelaskan, maka

rumusan masalah yang harus diselesaikan adalah sebagai berikut:

a. Bagaimana membangun sistem training.dan development berbasis Web
yang dapat meningkatkan produktivitas kerja karyawan?

b. Bagaimana cara membuat simulator pelatihan analisis vibrasi dengan fokus
utama meningkatkan pengalaman karyawan untuk pengambilan data

vibrasi?

1.5 Batasan Masalah
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Agar pembahasan.dalam penelitian ini tidak melebar,-maka penelitian

dalam penelitian ini dibatasi dalam ruang lingkup:

a. Sistem ini hanya mengelola pembelajaran analisis vibrasi
b. Sistem ini berfokus pada proses training dan development yang dilakukan

secara pribadi.
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c. Sistem ini hanya sebagai salah satu media bagi karyawan untuk melakukan
pelatihan analisis vibrasi.
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d. Sistem ini hanya berfokus menganalisa analisis vibrasi pada kerusakan

bearing.
1.6 Lokasi Tugas Akhir

Tugas akhir akan dilakukan di. PT Solusi Bangun Indonesia,Pabrik

Cilacap pada department Preventive Maintanance.
1.7 Sistematika Penulisan
1.7.1 Bab | Penduluan

Menguraikan latar  belakang pemilihan topik, perumusan
masalah, tujuan umum dan khusus, ruang: lingkup penelitian dan
pembatasan masalah, garis besar.metode penyelesaian, manfaat yang

akan didapat, dan sistematika penulisan keseluruhan penelitian.
1.7.2 Bab 1l Tinjauan Rustaka

Memaparkan rangkuman,.kritis atau pustaka yang menunjang
penyusunan/penelitian, meliputi pembahasan tentang topik yang akan
dikaji lebih lanjut dalam penelitian

1.7.3 Bab I11"Metodologi
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Menguraikan tentang metodologi; yaitu metode yang.digunakan
untuk menyelesaikan masalah / penelitian, meliputi prosedur,
pengambilan sampel dan pengumpulan data, teknik analisis data atau

teknis perancangan.
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telah ditetapkan

&

asil pembahasan. Isi ke

Berisi data penunjang latarbelakang, analisa masalah, identifikasi
esimpulan dari sel

kebutuhan konsumen, desain yang akan dibuat, rencana pembuatan, dan

1.7.4 Bab 1V Hasil dan Pembahasan
waktu pembuatan.
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5.1 Kesimpulan

Disimpulkan dari_penelitian yang sudah dilakukan dengan judul
“Rancang Bangun Sistem Training dan Development Analisa Vibrasi Berbasis
Web dan Simulator Di PT Solusi Bangun Indonesia Pabrik Cilacapdapat
disimpulkan-bahwa sistem berjalan dengan baik sebagai media pembelajaran

analisa vibrasi.
5.2.8aran

Hasil implementasi Sistem Training dan Development Analisa Vibrasi
Berbasis Web dan Simulator masih perlu-adanya penyempurnaan, yaitu

sebagai berikut :

1. Sistem yang akan dikembakangkan dapat diubah-menjadi monolitik
arsiteksture sehingga meminimalkan biaya dalam pembelian server.

2. Sistem yang akan dikembangkan dapat dibuat dengan versi android.

3. Terdapat beberapa bug pada server-yang perlu dilakukannya perbaikan
sistem.

4. Simulator yang telah dibuat” memiliki< kekurangan dalam hal safety,

sehingga perlu ditambahkan Machine Guarding.
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LAMPIRAN 2

Description Departemen

Deskripsi Departemen

Maintenance merupakan bagian dari manufacturing directorate
organization yang menangani perawatan dan perbaikan (maintenance). Setiap
pabrik semen membutuhkan kegiatan perawatan (maintenance) untuk semua alat
dan mesin guna:menunjang«lanearnya proses produksi dan tercapainya target
perusahaan .tak terkecuali dengan PT Solusi Bangun  Indonesia. Kegiatan
maintenance adalah hal yang sangat penting dan tidak dapat disepelekan, jika hal
itutidak dilakukan dapat berakibat pada kondisi operasi, gangguan proses produksi,
hilang daya, menurunnya -tingkat- produksic dan sebagainya. Departemen
Maintenance terdiri dari beberapa sub-departemen,yaitu Mechanical Maintenance,
Electrical Maintenance dan Reliability Maintenance: Mechanical dan Electrical
Maintenance terbagi menjadi beberapa area yaitu Quarry dan Tripper, Raw
Material dan Raw Mill, Kiln dan Coal Mill, Finish Mill dan Dispatch. Sementara
Realibility Maintenance terdirr _dari Preventive. Maintenance, Hydraulic and

Lubrication dan Maintenance Planning.

Struktur Organisasi

PRESIDENT DIRECTOR

62503129
ULIK UNGGUL RAHARJO
[E}

MANUFACTURING DIRE....

62503130
SONI ASRUL SANI

PLANT GENERAL MANA....

62102430
MUISTIFAUL AMIN

GA & COMREL MANAGER

PRODUCTION MANAGER MAINTENANCE MANAGER OH&S MANAGER QUARRY MANAGER TECHNICAL MANAGER
62200870 6250175 62501421 62500445 62200840 62500792
SUPRIYANTO ARAHMAN PRABOWO HARRY GHAUTAMA FAIK BAKHTIAR UMAR SIGIT DEW! HESTYAN!
8 2 3 [ 3
MECHANICAL MAINTEN... ELECT/INSTR MAINTENA.... RELIABILITY MAINTENA... TPM COORDINATOR
62200877 62200888 6202208 62200879
HARSONO JUHARTONO BAMBANG KURNIANTO AGUSTINUS HERWIBAWA..
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(© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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LAMPIRAN 4

SWP Vibration Measurement

PT Salusi Bangun Indonesia Thk
Cilzcap Plant

Safe Working Procedure

Vibration Measurement

Location:
Vibrotion Analysiz Simulator

Date Created:
22 Agustus 2022

Date of Last Revision:
22 Agustus 2022

Hazard Present:

* Terjepit, tersandung, terjatuh,
terpelanting;

* Bersentuhan dengan benda
berputar;

* Terpapar kebizingan dari
eguipment.

Personal Protective Eguipment
{PPE) or Devices Required:

Pastikan pekerja siap bekerja

kondisi sehat dan bekerja

dengan selamat;

Semua bagian tubuh mengindari

area benda berputar dan diberi

jarak yg aman untuk bagian

tubuh yg mengambil pengukuran

vibraszi pada PB bearing

Safety shoes, safety glasses,

safety helmet, masker dan

earplug;

Baju ==fety lengan panjang;

Sarung tangan;

\ibration measurement tools;

Persiapkan scropper untuk

keperluan dleaning

White marker, note dan kamera

untuk dokumentasi finding.

Personnel Competency &Training
Requirements:

= SWFP untuk \ibration
Mezsurement;
= Penanganan First Aid Injury;

Lol

Safe Work Procedure:

Diskusikan isi 3WP ini dengan seluruh pekerja yang terlibat.

Gunakan APD lengkap berupa safety helmet, safety shoes, earplug, safety glasses, dan masker.
Pastikan petugas Inspection dan yang mengikuti/membantu inspection selalu dalam keadaan sehat.
Zebelum bekerja lzksanzkan PRA (Perzonal Rizk Assesment). Pastikan area kerja (lantai kerja, akses jalan)

bersih, bebas dari benda yang menghsalangi akses jalan dan menggangsu aktivitas kerja.

E. Eemua bagian tubuh mengindari area bends berputar dan diberi jarak yg aman untuk bagian tubuh yvg

mengambil pengukuran vibrasi pada PE bearing

Pastikan eguipment yang =kan diukur vibrasinya aman dari bahays benda berputar dan paparan atau
semburan debu/material. Jika tidak aman, jangan lzkukan pengukuran dan segera laporkan pihak terkait.
Sebelum melzkukan pengukuran vibrasi, cek tempersture equipment tersebut.

Jika equipment yang akan dikur vibrasinya tertutup oleh debu atau material lain (grease), bersihkan
permukazn equipment tersebut dengan scrapper.

Know it do it, self-awareness untuk eliminasi dan atau melaporkan hazard serta housekeeping di area
kerja.

Refarences (Guideline, Document, Legislation, Other):

Thiz Safe Work Procedure will be reviewed any
time the reference, task, equipment, or
none materigls change and at @ minimum ewvery
thres years

- :-'. {L[;_, —

Ekdpsasui
Pi4 E CEM Juperintendent

Bambang Kurnianto
Religbility Maintenance

Abdurrzhman Prabowo
Maintenance Manzsger
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LAMPIRAN 5

SOP Vibration Measurement
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CILACAP PLANT P Exlusl Bangun Inconesia Tok CBOE 1 455 246
MAINTENANGE DEPARTMENT \‘ Cliacap Panl Tel [+E2.202] 541 521
JL IrH darda Fax. [+E2-2EZ) 542 25
PM TEAM UM Cliacap 53, Jawa Tengan
IHDEHEEIA ndoncsa

PO Box 272 Clacap

S0P OF VIBRATION READING VIERATION ANALY 515 SIMULATOR
S50F PENGAMBILAN DATA VIBERASI FPADA SIMULATOR ANALISIS VIERAS]
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I.  QBJECTIVE { TUJUAN ) -
»  Provide guidance in the safe mathed for vibration adap? collecting on molor
Memberifan pedoman cars pengamiblan dsis vibras! yang sman pads motor
»  Provide guidarce haw o take vibration data cormestly based an PMRE ({ PM Running ) Scheduled
Lemberivan pedoman tenfang care pengamaian date Wibras! yang benar

N
Ogo
By
S
Q
s &
2T
s 9
Qa =
c =
o
28
BI‘
= 3
1
c
o
o 8
=
2:
35
T T
e 3
T =
o
3 3
<9
9 3
)
© 'S
o
o 3
o Q
Q =
59
5 =
o 0=
-~
o
o
c S
v -
£8
S 2
52
>~ m
T
s 2
-,
€9
=
)
-
g

—
o 9
==
s 9
Q3
cQ
S 3
o
==
= Q
o c
Cl=A
82
c

)
20
co
~Q
e e
s
25
S:
S0
:—
< £

=
s c
a7
g3
3<
Ss
.
°
8 <
o2
=3,
QD -,
>S9
<3
TT
oo
£3
=0
s
59
3
Q-
o =
<
93
=%
30
5'5
sg
T3S
m
33
So
e
5<
>0
5
T -
(S
S99
5 3
o e
$3
-5
aﬂ
-
~
-
=
~
o
[~ d
o
o
=
3.
o
s
Q
-
w
=
o
—
o
3
o
w
o
&
I

w
3. I. PERSONAL PROTECTIVE EQUIPMENTS [ ALAT PELINDUNG DIRI ) :
o
=L
= _ . . . . . .
3
o
®
3
~*
e
wian poricoon | | £¥ PROTECTION | | root promecnion | | sapemy vest Wl \ :
o ¥ - - LARINE PRI C0M
T VISTREWORY | | MUSTEEWORN | | MUSTREWOEN | | wySTgEWORN | | WUST oc Woan W BE
2
5 L SAFETY ACTION | TINDAKAN KESELAMATAN

a  Usze racommended PPE to prabect yoursalf frem danrger and risk [ Guraian APD unfuk meindung’ dir
anda dar bahsya dan resko ).

a  Be careful of ratating equipmants suchomator, fan, ede. Keep your hand safe from danger on ratating
aquipments. Uss additicnal tosls when taking vibration reading on difficull sccess paint. §hall — half
terhadap Kompanen mesin berpuise. Jangan kessamadsn fEngan anoa darl bahaya puraran. Gunaian
alat hanty unfuk mengamol dats vibras! pads posks! yang sult aisngkay )

= Mo Shortou! 1o access difficw? condition . | Jangan gunsken jalEn pindes Wik menjanglhan posis! SUN )

SAFETY FIRST, PRODUCTION HUMBER ONE

15



this area using scrapper ( Scrapper diperiukan apabila kondisi permukaan pada motor tempat meletakkan

Scraper = Srapper is needed when condition of area that we will place sensor is dirty. We need to clean
sensor kotor. Kita perlu membersihkan ares ini dengan scapper sebelum meiletakkan sensor ).
Vib Scanner - This is a tool for vibration reading on motor ( alat ini digunakan untuk mengambil data

vibrasi pada motor ).
bearing and other components ( Kuping meter berfungsi untuk mendengarkan bunyi abnormal yang

beasal dan komponen mekanis seperti bearing dif ).

Ear Meter ( Kuping Meter ) - Ear meter is functioned to hear mechanical noise from motor includen

Temperature Gun -> For temperature reading { Unfuk pembacaan suhu pada komponen).

TOOLS
PERALATAN
.

.

.

.

.

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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V. PROCEDURE ( PROSEDUR) :

Overview :

Fan is critical components at a machines. We need fo monitor all components of fan periodically, included
bearing, rotor bars, stator bars, fan cooler, aligment condition and balance condition of motor. Every
components has specific technigues of monitoring. Vibration reading on motor must be done at ULS ( Unload
Side ) and LS ( Leas Side ) position. We need to take vertical reading, horizontal reading and axial reading at
each position in order to capture real condition of metor.

exdid ey

ey er HabaN IuBH|od yiiw e3did ey )

Gambaran Umum :

Fan adalah komponen yang kritis dari sebuah mesin. Kita perlu memonitor komponen dari fan secara periodic
termasuk bearing, rotor, stator, kipas pendingin, aligment, balacing. Tiap komponents mempuyai teknik khusus
dalam pemonitorannya. Pembacaan vibrasi motor harus dilskukan pada posisi ULS ( Unload Side ), LS ( Load
Side ), MS (Motor Side) dan FS ( Fan Side ). Kita periu melakukan pembacaan vibrasi pada posisi vertical,
honizontsl dan aksil untuk mengetahui kondisi yang sesungguhnya Fan.
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w
5 Steps of Vibration reading on Motor ( Langkah — lankah pengambilan data vibrasi) :

e 1. Preparation ( Persiapan ) :

:’_' 1.1 Prepare tools that needed to take vibration reading ( Persiapkan peralatan yang diperiukan ).

3 1.2 Ensure Vibscanner are in goog condition, and ensure that battery is enough ( full ) to take vibration
ol reading. ( Pastikan dan cek kondisi dari Vibscaner, pastikan juga battery dalam keadaan terisi
3 sehingga cukup untuk mengambil data vibrasi sesusi dengan yang telah direncanakan )

E 1.3 Download the needed route from Omnitrend in to Vibscanner ( refer to Vibscanner Manual ). (
: Download route dari softaware Omniotrend ayng ada di computer, ke dalam Viscanner ) ( lihat
g manusl books dari Vibscaner ).

'g (a) Run Omnitrend software ( Jalankan aplikasi Omnitrend ) -

= (b) Click at download route icon { Kiik pada ikon donload route )

38
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> UMHNIIREND W:Weaintenancelnternal\WM_Lubrication\VIBRA | /ION RLADINGYCC 2lom

(c) Select route ( Pilihiah route yang diinginkan )

Sclec! Roule

Fitor: [Show all routes

KL aazin
N [ Device | Downlosd to Device | Ugload to PC
i KL 472FAN COOLER VIBSCANNER 2412/20088 2344 .
KL 472.FN2 VIBSCANNER J0/12/200811:42.47
KL 472-FN3 VIBSCANNER  J0/12/200611:42:54
KL 472.FN4 VIBSCANNER 24/12/20081351:09
AN2/00E 134705
KL 442-FN2 VIBSCANNER 24/12/200813:47:16  23/12/2008 85941
KL 482.FN4 VIBSCANNER 1BN12/2087.1821
KL 402003 VIRSCANNER  16/12/2000 71930
KL 392800 VIBSCANNER  J012/2008011:43.47
KL 432887 WVIBSCANNER  30/12/200811:4359
K1 AQO.ACY WIRSFAMNER WAIIONR I

b L Lo Lo Lo Lo T T T Lol

(d) Download ! . Ensure that Vibscanner is well connected with computer and vibscaner must be
turned on. If connection is not good and Vibscaner is not turned on there will appear error
messages. ( Download !, Pastikan bahwa Vibscaner tehubung dengan computer dan Vibscaner
harus di nyalakan. Jika koneksi dengan komoputer tidak bagus dan Vibscaner tidak dinyalakan
makan akam muncul pesan error di layar computer )

VIBSCANNER

YIDSCANNER dogs rot re:

SPOnd.
Plage encure it is swicthad on and the cable & connacted ta the correct COM pert. Do you wich ta retey?

v |
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2. Vibration Reading ( Pengambilan data vibrasi) :
a. Tum On Vibscaner by pressing Joy stick Up a while, around 3 second { Nyalakan Vib Scanner dengan
cara menekan Joy stick ke atas sesaat, kurang lebih 3 detik )

P
N
P —— _ Transducer
—— ——— module
N (30 next Dage
LED indicators I - - —
Display
N
N .
Racps kiy 3 X { 4 Function key
\ > /
Joystick \\_ AR :ff.} J ///
\ \\
\ N /
- f
| (
|
‘ - . |
\ J
\. /
T - Battery with

charging socket

b. Select Route and then select machine and task ( Pilihlah route, mesin dan lokasi )

Flease select route o
ACME Inc. dail

'

ease select node
Paint Shor SM
U M

Exhaust tan
Test Blower

THorth Area -

c. Put accelerometer on motor. Ensure accelerometer is well mounted on motor. Put accelerometer on
marked point. When taking vibration reading on motor, we need to take some point listed below. [
Letakkan accelometer pada motor pada titik yang sudsh diberi fanda dan pastikan accelorometer
menempel pada motor dengsan baik dan tidak goyang . Saat melakukan pengambilan dats vibrasi pada
motor , kita perlu melakuakn pengambilan dats vibrasi pada beberapa lokasi seperti yang dijelaskan di
bawsahini) :

d. Take vibration reading by pressing Joy Stick. We need to( Ambilah data vibrasi dengan cars menekan
Joy Stick )
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3. Uploading data to computer ( Memasukkan data hasil pembacaan vibrai ke k omputer) :
a. Run Omnitrend software ( Jalankan aplikasi Omnitrend ) -
b. Click at download route icon ( Kiik pada ikon donload route )

> UMNIIREND W:Wainienancelinternal\PM_Lubrication\VIBRA | ION READINGYCC 2lom

c. Select route ( Pilihiah route yang diinginkan )

Seluct Rovle

Fitee. [Shaw wutes which have not baan upbosded | ErablaAdgtive Tasks
[TESTRUN Upkad Pt |

i Tzse | Downbadto Devce. ]
CNLESA1 AR 0171/200893950

' R2FN3 AR 03N2720088%438

' KL&72FNZ Al 311272008 141351

d. Upload ! . Ensure that Vibscanner is well connected with computer and vibscaner must be turned on. If
connection is not goed and Vibscaner is not turned on there will appear error messages. { Upload /,
Pastikan bahwa Vibscaner tehubung dengan computer dan Vibscaner haru di nyalakan. Jika koneksi
dengan komoputer tidak bagus dan Vibscaner tidak dinyalakan makan akam muncul pesan error di layar
computer )

YBSCAINIR

VIBSCANNER O08% NOL

respond.
Pieace ancire & ic swicthed on and the catle k connacted to the cormect COM part. DO yos wich ta retry?

[reoy ] comca |
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