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Implementasi Sensor MLX90614 pada Pengukur Suhu Tubuh Dikalibrasi dengan
Sensor PIR

ABSTRAK

Pandemi covid19 menjadi permasalahan_serius bagi Indonesia, membuka peluang
penelitian untuk merancang alat yang dapat membantu menangani pandemi ini. Prodi D3
Elektronika Industri telah berpartisipasi- dalam upaya pencegahan penyebaran covid19
dengan membuat rancangbangun bilik sistem pemonitor gejala covid19.yang terkoneksi ke
alat ukur suhu tubuh. Hasil data pengukuran suhu warga yang terukur adasbeberapa yang
menyimpang (24-28°C) karena terkontaminasi dengan suhu udara. Pengukur suhutubuh pada
bilik masih terlalu_tinggi untuk wanita/ibu-ibu warga Blok Tempe. Hal tersebut menjadi
indikasi terjadinya kesalahan dalam pengukuran suhu ‘yang membuat hasil. data
menyimpang.Pembaharuan mekanik posisi box pengukur suhu digerakan naik/turun dengan
motor stepper sebagai penggerak box suhu nirsentuh. Modifikasi bilik pemonitor dengan
mengaplikasikan sensor PIR sebagai pendeteksi manusia dan hasil deteksi menjadi acuan
motor stepper untuk ‘berhenti. Sensor MLX90614 diaplikasikan pada modifikasi bilik
pemonitor untuk mengukur.suhu tubuh manusia. Hasil pengukuran terkoneksi ke
mikrokontroler ESP32 sebagai modul transmit data. Seluruh hasil data terkoneksi ke firebase
dan tersimpan pada Spreadsheet menggunakan smartphone. Data hasil terukur ditampilkan
pada Nextion LCD Display. Setelah melakukan pengujian didapatkan rata-rata selisin ukur
suhu tubuh sebesar 0.34 °C dan memiliki rata-rata persentase akurasi sebesar 99.38%.

Kata Kunci: ESP32, MLX90614, PIR, Suhu Tubuh

Vi
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Implementation of Sensor MLX90614 on Body Temperature Meter Calibrated with
Sensor PIR

ABSTRACT

The covidl9 pandemic is a serious problem for Indonesia, opening up research
opportunities to design tools that can helpsdeal.with. thisspandemic. Prodi D3 Elektronika
Industri has participated in efforts to'prevent the spread of covid19 by designing a room for
monitoring the symptoms of covidl9 that is connected to a body temperature measurement
device. The results of measured citizen temperature measurement data there are some that
deviate (24-28°C) hecause it is contaminated ‘with air temperature. The bady temperature
meter in the roomis still too high for the women /mothers of Blok Tempe. This is an.indication
of an error inttemperature measurement that makes the data distorted. Mechanical renewal of
temperature .gauge box position iS moved up/down with stepper. motor as contactless
temperature box drive. Modify the monitoring chamber by applying the PIR'sensor as a human
detector and the detection result becomes a reference stepper motor to stop. The MLX90614
sensor is applied to the modification of the monitoring chamber to measure human body
temperature. The measurement.results are-connected to the .ESP32 microcontroller as a data
transmit module. All data results are connected to firebase and stored in Sheets using a
smartphone. Measurable result data is displayed on.the Nextion LCD Display. After testing
obtained an average body temperature difference of 0.34°C and has an average accuracy
percentage of 99.38%.

Keywards: ESP32, MLX90614, PIR, Temperature Body
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Dunia sedang dilanda bencana wabah. virus corona yang menyebar pesat keseluruh
Negara termasuk Indonesia:s Pandemi covidl9 menjadi permasalahan serius bagi
Indonesia, membuka peluang penelitian untuk merancang alat yang dapat membantu
menangani pandemi ini. Pemerintah telah membuat ketentuan untuk melaksanakan
protokol kesehatan (prokes) dengan patuh 5M (menggunakan masker, mencuci tangan,
menjaga jarak, menjauhi kerumunan, dan mengurangi mobilitas). Gejala covid19 dapat
dilihatdari beberapa indikator, salah satunya suhu tubuh. Seseorang dengan suhu tubuh
>38°C harus segera ditindaklanjuti sesuai-rekomendasi dokter. Prodi D3 Elektronika
Industri telah berpartisipasi dalam upaya pencegahan penyebaran covid19 dengan
membuat rancangbangun bilik sistem pemonitor-gejala covid19 yang terkoneksi ke alat
ukur suhu tubuh. Alat tersebut telah direalisasikan pada warga Blok Tempe, Citeureup
Bogor. Kelompok Remaja Blok Tempe (RBT) sudah mendapat pelatihan untuk
mengoperasikan bilik pemonitor, namun masih banyak kesalahan dalam mendampingi
warga menggunakan bilik. Hasil data pengukuran_ suhu" warga“yang terukur ada
beberapa yang menyimpang (24-28°C) karena terkontaminasi dengan suhu udara. Data
hasil terukur tersimpan dan terkirim_melalui link° Google Drive sehingga Prodi D3
Elektronika Industri dapat memaonitor indikator-gejala covid1l9 warga dari jarak jauh.
Pengukur suhu tubuh pada bilik masih terlalu tinggi untuk wanita/ibu-ibu warga Blok
Tempe. Hal tersebut menjadi indikasi terjadinya kesalahan dalam pengukuran suhu
yang membuat hasil data..menyimpang. Bilik ini disediakan sebagal sarana
pemeriksaan suhu untuk indikasi gejala-covidl9.sejak-dini:

Sensor inframerah MLX90614 mengidentifikasi radiasi inframerah yang
dipancarkan objek. Radiasi inframerah yang diindera sensor MLX90614 diubah
menjadi sinyal listrik (Urbach, Tandini U, Wildian. 2019). Sinyal diolah oleh
mikrokontroler Arduino Uno R3 untuk merancang sistem monitoring dan kontrol

temperatur zat cair. Hasil nilai temperatur ditampilkan pada LCD (Liquid Crystal

1 Politeknik Negeri Jakarta



ejie)er Mabap yiuyayjod uizi eduey

s
b
(1]
3
Q
c
=,
T
o
3
!
Q.
o
=
3
[}
=
c
=
=
Q
=]
=
[}
T
m
=
.
=
Q
o
=]
<
o
=
Q
3
Q)
N
o
=
ol
or
=
m
=
=4
=
=
[
Q
(1]
=5
—
o
=
o
=
-
o

N
= -
537
Q =
5 2@
Qe s
35S
= =
=
323
c ()
=
235
) c
- ~
267
5 =%
SESE=
] =
238
BT &5
=~ 3o
o
s 5 3
= =
"< B
o 2
g
s Q7P
Q =
59
3 =
'ﬂ_l' Y
8 97
< °
w ]
® oS
£ 3 <
c ]
25
3 0%
S o<
s o
= —
€9 3
= x =
=
3. °
a
s g
o —
3 8
8 5
o
z S
o
~ 3
5 T
Sy
- =
c £
3 @
o
=
-~
=
=
-~
Q
ad
2
s
o
3
()
s
o
=
w
'
)
Cad
s
3
o
w
o
)
=3

i
o
x
8]
T
-+
8

o=
o
o
0
©
-+
(Y
3,
=
o)
g
=
®
x
=
=
=
®
Q
o
=5
e
o
o
3
1
-+
Y

—
2
o
=
o
3
Q
3
[}
=
Q
c
=
T
wn
(1)
o
o
-
o
=)
o
-
o
c
w
o
c
-
c
=2
=
o
-
<
o
-
=
w
=
-
o
=
T
o
3
[}
=
n
o
3
-
s
3
>
o
=
Q.
o
3
3
[}
=i
<
o
T
c
-
=
o
>
w
c
3
o
[}
-

Display). Nilai acuan temperatur diset ke program melalui keypad. Alat ini dapat
mengukur temperatur zat cair secara non-contact dengan MLX90614 ditempatkan
dalam tabung PVC. Peneliti terdahulu telah merancang alat pendeteksi suhu tubuh
contactless berbasis mikrokontroler. Alat direalisasikan untuk pengecekan suhu tubuh
tanpa kontak fisik dimasa pandemi_covid19 (Polly, Victori, Steven P, dan Kristian D.
2020). Sensor suhu MLX90614 diaplikasikan untuk mendeteksissuhu tubuh dengan
cara mengarahkan sensor ke objek tanpa harus bersentuhan. Hasil pembacaan suhu
ditampilkan pada LLCD (Liquid Crystal Display) dan didukung fitur suara disetiap
pemakaiannya.

Hasil studi pustaka dan‘permasalahan tentang pentingnya meningkatkan protokel
kesehatan sebagai upaya pencegahan dan pengindikasi gejala covid19 sejak dini. Bilik
pengukur suhu merupakan salah satu alat.yang sudah direalisasikan untuk memonitor
indikator gejala covid19. Pembaharuan mekanik posisi box pengukur suhu digerakan
naik/turun dengan motor stepper sebagai penggerak box suhu nirsentuh. Modifikasi
bilik pemonitor dengan mengaplikasikan.sensor-PIR sebagai pendeteksi manusia dan
hasil deteksi menjadi acuan motor stepper untuk berhenti: Sensor MLX90614
diaplikasikan pada modifikasi bilik pemonitor untuk mengukur suhu tubuh manusia.
Hasil pengukuran terkoneksi ke ‘mikrokontroler ESP32 sebagal modul transmit data.
Seluruh™ hasil data terkoneksi ke firebase dan tersimpan pada Spreadsheet
menggunakan smartphone. Data hasil terukur ditampilkan pada Nextion LCD Display.
Sistem/alat 'didesain untuk pengembangan pengukuran sistem yang sudah ada dengan

harapan tidak terjadinya lagi kesalahan dalam pengukuran suhu.

1.2 Perumusan Masalah
a. Modifikasi sistem pendeteksisuhu-tubuh-nirsentuh  menggunakan motor
stepper sebagai penggerak naik/turun box suhu nirsentuh
b. Kalibrasi posisi pengukuran suhu pada objek dengan mengaplikasikan sensor
PIR

Politeknik Negeri Jakarta
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1.3 Tujuan
a. Merancang alat pendeteksi suhu tubuh yang dapat bergerak naik/turun untuk
menyesuaikan posisi tubuh manusia

b. Pengukuran suhu tubuh tepat pada objek.pengukuran (dahi manusia) sehingga

menghasilkan nilai penguk

1.4 Luaran

a. Bagi at
ancangbangu k naik/turun box pengukur suhu nirsentuf
. Ba ahasiswa \

Laporan Tugas Akhi

e Hakcipta

e Draft/arti untuk publik Semi asional nik Elektro PNJ/

Jurnal Na olog
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BAB V
PENUTUP
5.1 Simpulan
Setelah melakukan perancangan alat pendeteksi suhu tubuh manusia dan pengujian

yang
ang telah dibuat-maka

gan prosedur
ek yang d

alat maka dapat disimpulkan:

sesuai C

t pada o

urasi medis
ebih akurat.

engganti tipe se ili

1 Field of Vie
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Gambar L.3 Bentuk Fisik Box Suhu
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b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Gambar L.8 Proses Pengujian Alat

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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(23,19);

WiFiMan
0.

in

Ide <Wire.h>
tchState

#include <SoftwareSerial.h>

LAMPIRAN 3
SoftwareSerial srl nextion
#include <WiFi.h>
#include

const intd

int pirPin =13

int pirState

int IRSensor = 18;

int statussensor;

#include "HX711.h"

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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#define DOUT 16
#define CLK 17
HX711 scale(16, 17);
float GRAM;

float imt;

float berat;
float x1,;
float x2;

a\Wd POLITEKNIK
et NEGERI
\@ JAKARTA

int HT = 190;
FirebaseData firebaseData;
#define FIREBASE_HOST "https://tugas-akhir-3e56a-default-rtdb.firebaseio.com/"

#define FIREBASE_AUTH "jgHRFrKRY SqGVZCPqcjLC3QwnjdvsufjA6Q5gVPJ"
[l#define WIFI_SSID "The Best-j"

Politeknik Negeri Jakarta
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L-10

/[#define WIFI_PASSWORD "22072000"

void setup() {

pinMode(stepPin, OUTPUT);

M \wll POLITEKNIK
| NEGERI
s\l JAKARTA

if (distanceCm<=64.5){
digitalWrite(dirPin, HIGH);
for(int i=0 ; i<200 ;i++){
pirState= digitalRead(pirPin);
if (pirState==HIGH){

Politeknik Negeri Jakarta
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OLITEKNIK
SR

P
(F

JAKARTA

0

=203;break;
//delay(4000);

i
motor_turun

I

Hak Cipta:

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

0

if (i==198){i

k
}

motor_naik

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun

tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

:O;

Serial.printin("tidak mengirim ke Firebase");

}

Politeknik Negeri Jakarta
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POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

Serial.printIn("tidak mengirim ke Firebase");
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Hak Cipta:

L Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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void connectWIFI() {
/I WiFi.disconnect();
/I Serial.printin("Booting Sketch...");
/I WiFi.mode(WIFI_AP_STA);
/I WiFi.begin(ssid, password);
ESP_WiFiManager ESP-wifiManager("ESP_Ambar");
ESP_wifiManager.autoConnect("ESP_Ambar'");
/IwifiManager.resetSettings();
Serialprintin("Connected.....");
/[ Wait for connection

Il for (inti=0;i<25;i++){

if (WiFi.status() = WL_CONNECTED) {
delay ( 250 );
Serial.print (".");
Serial.printIin("IP address : *);
Serial.printin(WiFi.locallP());

if (WiFi.status() == WL_CONNECTED)
{ Serial.print(F("Connected. Local IP:"));
Serial.printin(WiFi.locallP());
srl_nextion.print("'t0.txt=\"");
srl_nextion.print(" Terkoneksi Internet™);
srl_nextion.print("\"*);
srl_nextion.write(0xff);
srl_nextion.write(0xff);
srl_nextion.write(0xff);

¥

else {

L-13
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L-14

Serial.printIn(ESP_wifiManager.getStatus(WiFi.status());
srl_nextion.print("t0.txt=\"");
srl_nextion.print("Tidak terkoneksi dengan Internet");

srl_nextion.print("\'"");

srl_nextion.write(0Oxff);

srl_nextion.write(Oxff)

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

/I Serial.printl

Firebase.begin(FIREBASE_

Firebase.reconnectWiFi(true);

//Set database read timeout to 1 minute (max 15 minutes)

Firebase.setRead Timeout(firebaseData, 1000 * 60);

Politeknik Negeri Jakarta
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/itiny, small, medium, large and unlimited.

L-15

//Size and its write timeout e.qg. tiny (1s), small (10s), medium (30s) and large (60s).

Firebase.setwriteSizeLimit(firebaseData, "tiny");

-

void Ultrasonic() {

/if(millis() >= previousMillis + interval){
/lpreviousMillis+= interval;

/lfor (inta=0"; a<1l; at++){
digitalWrite(trigPin, LOW);
delayMicroseconds(2);
digitalWrite(trigPin, HIGH);
delayMicroseconds(10);
digitalWrite(trigPin, LOW);

duration = pulseln(echoPin, HIGH);
distanceCm = duration*0.034/2;
/ldistanceCm = distanceCmO-+distanceCm;
I}

/ldistanceCm=distanceCm/10;

tinggi = HT-distanceCm;

tinggibadan = tingg1/100;

tinggi2 = tinggibadan*tinggibadan;

Serial.print("Tinggi: "); // Prints string "Distance” on the LCD

Serial.print(tinggibadan); // Prints the distance value from the sensor

Serial.printin(* m");

Politeknik Negeri Jakarta
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L-16

Serial.print(“distance: "); //
Serial.print(distanceCm);
Serial.printin();

Iy

}

void pir (){

POLITEKNIK
NEGERI
void loadcel JAKARTA

GRAM=scale.get_units(10),2;
x1=56.45*GRA
X2 = x1-5994933.55;
berat= x2/549850.9;
Serial.print("Berat=");
Serial.print(berat);
Serial.printin(" Kg™);

Politeknik Negeri Jakarta
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POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA
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Hak Cipta:

L Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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L-18

digitalWrite(stepPin, HIGH);
delayMicroseconds(1000);

digitalWrite(stepPin, LOW);,
delayMicroseconds(1000);
Serial.printiIn("NAIK"

i
v
o
o]
o
&

POLITEKNIK
WA\ "8 NEGERI
JAKARTA

Ix.readObjectTempC());
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srl_nextion.write(0xff);
srl_nextion.write(0xff);

srl_nextion.write(0xff);

srl_nextion.print("t3.txt=\"");
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srl_nextion.print(berat);
srl_nextion.print("\"");

srl_nextion.write(Oxff);

:eydiy yeyH

srl_nextion.write(Oxff);

srl_nextion.write(0xff);

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

: JIaquuns uexngakuaw uep ueywnjuesuaw edue; Ui siny eAiey yninjas neje ueibeqas dynbuaw Huese|iq *L

srl_nextion.print("tl.txt=\"");

srl_nextion.print(""");
srl_nextion.print("\"");

srl_nextion.write(0xff);
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srl_nextion.write(Oxff);

srl_nextion.write(0xff);

srl_nextion.print("t3.txt=\"");

srl_nextion.print("");

srl_nextion.print("\"");

er_nextion.w '
_nextionwrite(Oxff);

extion.print("tz

extion.print(

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

srl_nextion.write

srl_nextion.write(0xff);
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
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LAMPIRAN 4

SOP PENGGUNAAN ALAT PENDETEKSI SUHU TUBUH
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Kelistrikan:
1. Alat Pendeteksi Suhu
e Tegangan Input :12VDC
e Arus Input t2A
Mikrokontroler ESP32
e Tegangan Input :8.9VDC
Mekanis:

1. Ukuran Kerangka
a. <Linear Slider (Belt Driven) :80cm
b. Kerangka Timbangan “(30.x30 x.10).cm
2. Berat Kerangka
a. Linear Slider (Belt Driven) 1.5 kg
b. Kerangka Timbangan :6.05 kg
3. Bahan Kerangka “Alumunium Profile
Plat.Besi dan Besi Holo
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Fungsi:
1. Pendeteksi Suhu Tubuh Manusia
2. Pengukur Tinggi dan Berat Badan Terkomparasi Indeks Massa Tubuh
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T SOP Pemakaian Alat:
= 1. Hubungkan alat pada sumber tegangan. Alat ini menggunakan adaptor dengan
.UQ output tegangan sebesar 12volt dan arus sebesar 2Ampere
§ 2. Tekan tombol ON untuk menyalakan alat
3. Hubungkan alat dengan internet
4. Berdiri pada kerangka timbangan-dengan gak dan tidak bergerak
5.
6.

data akan te ~r/ n pada spreadsheet.

Proses ;- uran sele
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Hasil ukur dapat dilihat p !/ i g diletakan di sebelah kanan
linear slider / \
Input data diri padaaplikasi smartphone, lalu tekan tombol ki .\
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DATASHEET MLX90614

MLX90614 family

Datasheet Single and Dual Zone
Infra Red Thermometer in TO-39

Features and Benefits

Small size, low cosk
Easy ko integrate
Factory calibratesd in wede temperature
range:

40°C_+125°C for sersor temperature and

TAC_+380°C for abject temperature.
High accuracy of 0.5"C in 2 wide
temgperature range (0°C...+50°C for both Ta
and To)
High {medical] accuracy calibration
Measurement resaluiion of 0U02%C
Single and dual zone wersions
SMBus compatible digital interface
Customizable PAWM output for continuaus
reading
HAwadlable in 3V and 5 wersions
Sumple adaptatian for 8Y._ 16V applications
Sleep mode for reduced power
consumpiian
Different package options for applcations
and measurements versatility

Automothee grade

Melexis

Application Examples

High precision non-contadt temperatune
e rements

Thermial Comfart sensor for Maobde Air
Corediticning conkrol system
Temperature sensing element far
residential, commercial amd ndustria
building abr condtharing

Windsheeld defogging

Automative blind angle detection
Imdustrial temperature contral of mowing
parts

Temperature contral im primters and
copiers

Home appliamces with temperature canbral
Healthcare

Livestock monitoring

Mowvemient detection

Multiple rone temperatwre contmal — up ko
127 sensors can be read wia common 2
wires

Thiermal relay § alert

Body temperature measuresment

w
=3 Ordering Information
g' Pairt M Temparatung Pakage - Optian Cods S el dar Packeng
o Codi i LR Bart foren
3 RLEIOE 14 E {-40°C._85"D £F [TO-33) [3) (20 (3 LK) T
g' [T T ¥y |
= | L Spply Vo Ragel Afcuraty 24 W bl phyprmepin: [ 5] Pt e = mm i
E A - A —dirgle oo B = Shandard pachig
=~ o - B — Gusai corm B~ romms s
% C - Mumereed L = priaduml compemaibed * L =357 W
Q O - 3% el il Eeuracy % - Hesarvsd
T F=10° M
g U - Msnerwwd
. H = 11" PO | rirkrisctinnd v
1 =% FOW
E=L15MW

Exartighs.
A LX906 1 4ESF - A D00 TU

* 1 SoE pape ¥
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Melexis

MEXR0ETS confdction ie SAHas

MLES0E14 Family

7.2 MLS0614B0, MLXS061 400
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DATASHEET PIR HC-SR501
HC-SR501 PIR MOTION DETECTOR
Product Discription

stment

Speciicason
ap
Insructions for use

L&
Features
Adus
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1 woiking veltage range ‘DC 4.5-20V

~
=

2 Quiegcant Current :S0uA
3 high oulpu leved 3.3 W J Low 0V

4. Trigger L irigger can not be repeated | H repeated brigger

1w eydi> yeH

eydid yeyH

«Body induction lamgs
“Incusirial automation contral ete

Pyrosleciric infrared swilch is a passive infrared swilch which consists of BISSD001  pyroelecinc infrared sensors and a lew exiemal componens. IE can é
open all kinds of equipments, inculding incandescent lamp, fluorescent [amp, inlereom, aulomase, eleciric fan, dryer and sulomatic washing machine, ele.
It is widely used in enterprises, holels, stores, and eomidor and olher sensilive area for aulomatical lamplight, lighting and starm system.

—
A =
Sy o
s S
— : : —
NQ (=] _-‘,
5‘3 g . 5. cireuit board dimengions $32 * 24 mm
gg g g . maximum 110 * anghe sensor
E‘g = = 7.7 m meximum sensing distance
m -
x 3 = g
S £ .g g Procuct Type HC-SR501 Body Sensor Module
R‘; g_ =5 Operating Voltage Range | 5-20VDC
5 2 b — Quiescent Cument <50uA
Q> Q ~ Level outpul High 3.3 fLow OV
g g' g z Trigges L can not be repegled tripgenH can be repealed trigger| Delault repeated irigger)
: = o m Dielay time 53008 adjustable} Range (appr ¥ .35ec -SMin)
%3 = Q Block time 2 55(etaull)Can be made a range{0.xx o lens of seconds
) g = [’ Boafd Demensions 32mm°24mim
E..u o =4 Angle Sensor <110 * cone angle
n c o Operation Temp. -15-+70 degrees
E % Lens sife Sensor Diiarmeber 2 3mm| Defaull)
= ﬂ Agplication scope
o p «Body induction toys
<3 (Y]
Q
~->
£

Instruckons

INELCton module neats & Minute of 5o 1o iniiskze. DuNng intiskzng tme, it wil cutpul 0-3 limes. One minute tter § comes int standty.
Keep the surface of he leng flom ciose Eghling Source and wind, which will INFoIUEE inerference.

Induction module has doubie -probe whese window (s rectangle. The two sub-probe (A and B) is localed & fie two ends of rectangle. When human body ¢
10 right, ar trom right to left, Time for IR i resch o reach the two sub-probes differs The |ager the me diflerence s, the mone sensitive this module is. Wh
body moves face-in probe, or Up tn down, of down i up, thene & no ime diference. So i does not wor. So instal he module in fe direction in which mos
aclivities behaves, 1o guaranies Me inGUCtion of RUMEN by dual sub-probes. I ofder 1o INCreass the iNduelion range, this Module USes found lena which &
fram all direction. However, induction Trom right of lefl is mofe senaifivity than fram Up of cown.
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