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Sistem Monitoring pada Smart Aeroponics Tanaman Selada Berbasis Internet of 

Things (IoT) 

 

ABSTRAK 

 

Teknik aeroponik yang merupakan modifikasi teknik tanam hidroponik adalah proses 

penumbuhan tanaman dengan menggunakan media udara. Aeroponik menjadi solusi dari 

permasalahan keterbatasan lahan dan maraknya penggunaan pestisida pada pertanian. 

Kebutuhan nutrisi tanaman aeroponik diberikan dengan cara menyemprotkan butiran 

larutan nutrisi berupa kabut melalui misting nozzle ke akar tanaman yang menggantung 

di udara. Seperti budi daya teknik lainnya, budi daya secara aeroponik juga memiliki 

persyaratan faktor lingkungan seperti suhu dan kelembapan udara, dan nilai TDS pada 

larutan nutrisi yang baik untuk pertumbuhan. Pada penelitian ini dibuat sistem monitoring 

variabel tanam teknik aeroponik selada keriting pada prototype fertigasi aeroponik 

otomatis menggunakan kontrol logika fuzzy Sugeno. Digunakan sensor DHT22 untuk 

memantau suhu dan kelembapan udara sekitar, sensor TDS untuk memantau nilai TDS 

larutan nutrisi, dan sensor HC-SR04 untuk memantau ketinggian level air dalam tandon. 

Sedangkan untuk pemroses utamanya digunakan ESP32 DevKit V1 dan untuk monitoring 

secara jarak jauh digunakan platform MIT App Inventor yang terintegrasi dengan 

Firebase dan ThingSpeak server untuk membuat mobile app. Hasil uji coba menunjukkan 

bahwa sistem monitoring ini dapat berjalan dengan baik sesuai dengan rancangan. 

Adapun hasil pengukuran ketinggian level air dan kadar nutrisi dalam tandon larutan 

nutrisi: dalam waktu ±7 hari, level air berkurang 4 cm dan nilai TDS berkurang 194 ppm 

setelah 3 hari atau 71 jam. 

 

Kata Kunci: Aeroponik, Internet of Things, MIT App Inventor 
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Monitoring System for Lettuce Smart Aeroponics Based On Internet of Things 

(IoT) 

 

ABSTRACT 

 

Aeroponics technique which is a modification of hydroponic planting technique is the 

process of growing plants using air media. Aeroponics is a solution to the problem of 

limited land and the widespread use of pesticides in agriculture. The nutritional needs of 

aeroponic plants are provided by spraying granules of nutrient solution in the form of mist 

through a misting nozzle to the plant roots hanging in the air. Like other cultivation 

techniques, aeroponics cultivation also has environmental factors such as temperature and 

humidity requirements, and TDS values in nutrient solutions that are good for growth. In 

this study, a variable monitoring system for planting curly lettuce aeroponic techniques 

was created on an automatic aeroponic fertigation prototype using Sugeno fuzzy logic 

control. The DHT22 sensor is used to monitor the temperature and humidity of the 

surrounding air, the TDS sensor to monitor the TDS value of the nutrient solution, and the 

HC-SR04 sensor to monitor the water level in the reservoir. As for the main processor, 

ESP32 DevKit V1 is used and for remote monitoring, the MIT App Inventor platform is 

integrated with Firebase and ThingSpeak servers to create mobile apps. The test results 

show that this monitoring system can run well according to the design. The results of the 

measurement of the water level and nutrient levels in the nutrient solution reservoir: within 

±7 days, the water level decreased by 4 cm and the TDS value decreased by 194 ppm after 

3 days or 71 hours. 

 

Keywords: Aeroponics, Internet of Things, MIT App Inventor 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Komoditas pertanian merupakan sumber terbesar konsumsi masyarakat 

Indonesia sehingga permintaan akan produk pertanian cukup tinggi. Berada 

pada kawasan yang strategis dan beriklim tropis seharusnya menjadi 

keunggulan tersendiri bagi Indonesia khususnya dalam bidang pertanian. 

Namun, ternyata hasil pertanian Indonesia belum maksimal. Salah satu 

penyebab rendahnya hasil pertanian adalah semakin berkurangnya lahan 

pertanian setiap tahunnya akibat peralihan fungsi lahan menjadi pemukiman 

(Siregar dan Rivai, 2018). 

Urban farming menjadi salah satu solusi masalah keterbatasan lahan 

pertanian. Urban farming adala usaha bercocok tanam di lahan-lahan sempit 

kosong yang biasanya terdapat di perkotaan, seperti pada teras (Siregar dan 

Rivai, 2018). Selain masalah keterbatasan lahan, banyak petani yang 

menggunakan pestisida untuk meminimalisir kegagalan panen. Namun, hal ini 

dapat berdampak buruk pada keselamatan manusia dan lingkungan. Salah satu 

cara untuk mengurangi pemakaian pestisida yaitu dengan mengalihkan ke cara 

bercocok tanam hidroponik, yaitu menggunakan larutan nutrisi untuk 

memenuhi kebutuhan nutrisi tanaman (Rohadi et al., 2019). Akan tetapi, teknik 

ini masih memiliki kekurangan yaitu tingkat oksigenasi pada akar tanaman yang 

rendah akibat selalu terendam larutan nutrisi. 

Teknik bertanam lain yang mulai banyak digunakan ialah aeroponik, yaitu 

teknik dengan memanfaatkan misting nozzle atau semprotan larutan nutrisi 

berwujud kabut ke akar tanaman yang menggantung di udara. Dengan teknik 

ini, kekurangan hidroponik sebelumnya dapat diatasi. Namun, aeroponik 

memiliki kerumitan yang cukup tinggi. Akar tanaman aeroponik harus selalu 

mendapatkan semprotan nutrisi agar tidak kering dan menjadi layu. Selain itu, 

intensitas semprotan dan kadar nutrisi pada larutan juga harus diatur tidak 
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terlalu sedikit maupun terlalu banyak sehingga akar tanaman dapat menyerap 

nutrisi yang diberikan dengan maksimal (Siregar dan Rivai, 2018).  

Berdasarkan pemaparan sebelumnya, maka pada skripsi ini dibuat suatu 

sistem monitoring yang dapat memantau variabel tanam dan fertigasi 

(pemberian nutrisi dengan cara penyiraman langsung ke media tanam) otomatis 

teknik aeroponik pada prototype smart aeroponics selada keriting dengan 

metode kontrol logika Fuzzy Sugeno berbasis Internet of Things (IoT). 

Monitoring diperlukan agar dapat diketahui apakah sistem berjalan sesuai atau 

tidak dengan yang telah dirancang sebelumnya sehingga jika terjadi kesalahan 

dapat dilakukan tindakan perbaikan. Selain itu, hasil monitoring berperan 

sebagai indikator untuk user (pengguna) melakukan tindakan yang diperlukan, 

seperti menambahkan air pada storage box (tandon) nutrisi jika level air sudah 

di bawah batas tertentu. 

Teknik bercocok tanam aeroponik sangat bergantung pada energi listrik 

untuk memompa larutan nutrisi, maka dari itu, prototype ini dibuat self-

produced power (dapat menghasilkan energi listrik sendiri) yang berasal dari 

satu sel panel surya 100 watt-peak (Wp) agar proses fertigasi tidak terhambat 

listrik dari Perusahaan Listrik Negara (PLN). Monitoring dilakukan 

menggunakan mikrokontroller ESP32 dan hasil pembacaan dapat dilihat 

melalui LCD 20x4 pada prototype maupun secara nirkabel via aplikasi MIT 

App Inventor pada smartphone yang bertujuan untuk memudahkan pemantauan 

sistem jarak jauh. 

1.2 Perumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang, adapun rumusan masalah yang akan diterapkan 

yaitu 

1) Bagaimana cara merancang sistem monitoring variabel tanam dan 

fertigasi otomatis pada budi daya selada keriting aeroponik? 

2) Bagaimana cara membuat Human Machine Interface (HMI) pada 

smartphone menggunakan platform MIT App Inventor? 
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3) Bagaimana cara melakukan data logging hasil monitoring 

menggunakan software Arduino Integrated Developmnet 

Environment (IDE) serta analisisnya? 

1.3 Batasan Masalah 

Dalam penyusunanan skripsi ini, terdapat batasan masalah agar pembahasan 

lebih fokus dan terarah. Batasan tersebut yaitu 

1) Tanaman yang digunakan pada penelitian yaitu selada keriting. 

2) Lubang tanam dibuat sebanyak 16 lubang pada prototype. 

3) Monitoring pada smartphone menggunakan aplikasi dan platform 

MIT App Inventor. 

4) Variabel yang di-monitor: suhu dan kelembapan lingkungan, 

ketinggian larutan nutrisi dalam tandon, nilai total dissolved solids 

(TDS) pada larutan nutrisi, dan kondisi pompa serta durasi on 

pompa. 

5) Datalogger dibuat menggunakan sofrware Arduino IDE dan data 

disimpan dalam format .txt pada SD card. 

6) Pengiriman data dari mikrokontroller menggunakan koneksi 

internet. 

1.4 Tujuan 

Tujuan yang ingin dicapai dalam pembuatan skripsi ini adalah 

1) Membuat sistem monitoring variabel tanam dan fertigasi otomatis 

pada budi daya selada keriting aeroponik. 

2) Dapat menyimpan data hasil monitoring selama proses pertumbuhan 

tanaman. 

1.5 Luaran 

Luaran dari penelitian ini adalah membuat sistem monitoring pada 

prototype smart aeroponics (sistem fertigasi otomatis tanaman aeroponik 

berbasis IoT) yang dapat dipantau dari smartphone via koneksi internet. Selain 

itu diharapkan alat ini dapat dipatenkan dan dijual secara komersial dengan 

harga yang terjangkau atau dapat dijadikan alat untuk berwirausaha. 
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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

Kesimpulan yang didapat berdasarkan hasil pengujian dan analisis yaitu 

sebagai berikut. 

 Sistem monitoring smart aeroponics berhasil menampilkan data-data 

monitoring pada HMI LCD maupun aplikasi Aeroponics Monitoring yang 

dibuat pada MIT App Inventor serta HMI berfungsi dengan semestinya. 

 Terdapat delay untuk platform IoT membaca data dari sensor dengan rata-

rata delay 11,13 detik untuk Firebase dan 16,72 detik untuk ThingSpeak 

menggunakan kecepatan internet 0,1 KB/s sehingga data yang terbaca 

pada platform bukanlah data pada waktu yang tepat saat sensor membaca. 

Timestamp pada data grafik ThingSpeak merupakan waktu saat data 

terkirim ke channel ThingSpeak meskipun terdapat delay saat data 

terkirim ke channel dengan data ter-update pada grafik. 

 Selama durasi tujuh hari (7x24 jam), jumlah air dalam tandon berkurang 4 

cm dengan perubahan 1 cm air untuk 1-2 hari sedangkan konsentrasi TDS 

pada larutan nutrisi berkurang 194 ppm dalam 3 hari atau selama 71 jam. 

5.2 Saran 

Adapun saran untuk pengembangan sistem smart aeroponics ini yaitu 

sebagai berikut. 

 Membuat kontrol otomatis untuk menambahkan air dan konsentrasi 

larutan nutrisi ke dalam tandon agar sistem lebih andal sehingga user 

hanya perlu memantau dari jauh saja. 

 Menggunakan sensor-sensor yang lebih andal dengan tingkat ketelitian 

yang lebih baik. 

 Platform Firebase dan ThingSpeak dapat menjadi alternatif datalogger 

pekerjaan berbasis IoT karena kemudahannya untuk menyimpan data, 

namun waktu data terkirim ke platform memiliki delay sehingga waktu 

data yang tercatat bukanlah waktu yang sebenarnya. 
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Lampiran 2 Sketch Program Keseluruhan pada Arduino IDE 

#include <SugenoLIB.h> 

#include <WiFi.h> 

#include <IOXhop_FirebaseESP32.h> 

#include "ThingSpeak.h" 

#include "secrets.h" 

WiFiClient  client; 

#include "DHT.h" 

#define DHTPIN 27 

#define DHTTYPE DHT22 

DHT dht(DHTPIN, DHTTYPE); 

#include <GravityTDS.h> 

#include <EEPROM.h> 

#define TdsSensorPin 35 

#define EEPROM_SIZE 512 

GravityTDS gravityTds; 

#include <FS.h> 

#include <SD.h> 

#include <SPI.h> 

#include <NTPClient.h> 

#include <WiFiUdp.h> 

#include <Wire.h>                   

#include <LiquidCrystal_I2C.h>       

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 20, 4); 

#define RELAY 26 

 

//--------For getting date and time-------------------------------------------------------------------- 

String formattedDate; 

String dayStamp; 

String timeStamp; 

/--------Temperature on TDS value is 25-------------------------------------------------------------- 

float temperature = 25, tdsValue; 

/--------Firebase credentials------------------------------------------------------------------------- 

#define FIREBASE_HOST "FirebaseHost" 
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#define FIREBASE_AUTH "FirebaseAuth" 

//--------WiFi credentials----------------------------------------------------------------------------- 

#define WIFI_SSID "WiFiSSID" 

#define WIFI_PASSWORD "WiFiPassword" 

//--------Define CS pin for the SD card module--------------------------------------------------------- 

#define SD_CS 15 

String dataMessage; 

//--------Define NTP Client to get time---------------------------------------------------------------- 

WiFiUDP ntpUDP; 

NTPClient timeClient(ntpUDP); 

//--------LED Built-in on ESP32------------------------------------------------------------------------ 

const int ledPin = 2; 

//--------Trig and Echo Pin HC-SR04 on ESP32-------------------------------------------------------- 

const int trigPin = 4; 

const int echoPin = 5; 

/--------ThingSpeak credentials, written on secret.h-------------------------------------------------- 

unsigned long myChannelNumber = SECRET_CH_ID; 

const char * myWriteAPIKey = SECRET_WRITE_APIKEY; 

//--------Initialize values on ThingSpeak-------------------------------------------------------------- 

int number1 = 0; 

int number2 = random(0,100); 

int number3 = random(0,100); 

int number4 = random(0,100); 

String myStatus = ""; 

//--------Initialize Fuzzy------------------------------------------------------------------------------------- 

float def; 

float NB_s, NS_s, Z_s, PS_s, PB_s; 

float NB_k, NS_k, Z_k, PS_k, PB_k ; 

float i1, i2, i3, i4, i5; 

float i6, i7, i8, i9, i10; 

float i11, i12, i13, i14, i15; 

float i16, i17, i18, i19, i20; 

float i21, i22, i23, i24, i25; 
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SugenoLIB fuzzy(true); 

//---------Program Relay------------------------------------------------------------------------------------- 

void relay(){ 

 if (def > 0) { 

 digitalWrite (26, LOW); 

 } 

 else if (def == 0){ 

 digitalWrite (26, HIGH); 

 } 

} 

//--------Write to the SD card (DON'T MODIFY THIS FUNCTION)-------------------------------- 

void writeFile(fs::FS &fs, const char * path, const char * message) { 

  Serial.printf("Writing file: %s\n", path); 

  File file = fs.open(path, FILE_WRITE); 

  if(!file) { 

    Serial.println("Failed to open file for writing"); 

    return; 

  } 

  if(file.print(message)) { 

    Serial.println("File written"); 

  } else { 

    Serial.println("Write failed"); 

  } 

  file.close(); 

} 

//--------Append data to the SD card (DON'T MODIFY THIS FUNCTION)----------------------- 

void appendFile(fs::FS &fs, const char * path, const char * message) { 

  Serial.printf("Appending to file: %s\n", path); 

  File file = fs.open(path, FILE_APPEND); 

  if(!file) { 

    Serial.println("Failed to open file for appending"); 

    return; 

} 
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  if(file.print(message)) { 

    Serial.println("Message appended"); 

  } else { 

    Serial.println("Append failed"); 

  } 

  file.close(); 

} 

 

void readControl() { 

  int d, n; 

  float t, h; 

//--------Setting HC-SR04 Sensor-------------------------------------------------------------------------- 

  digitalWrite(trigPin, LOW); 

  delayMicroseconds(2); 

  digitalWrite(trigPin, HIGH); 

  delayMicroseconds(10); 

  digitalWrite(trigPin, LOW); 

  d = 45.15 - ((pulseIn(echoPin, HIGH)/2)/29.1); 

  Serial.print("Distance : "); 

  Serial.print(d); 

  Serial.println(" cm"); 

//--------Setting TDS SEN0244 Sensor------------------------------------------------------------------- 

  gravityTds.setTemperature(temperature); 

  gravityTds.update(); 

  tdsValue = gravityTds.getTdsValue(); 

  n = tdsValue; 

  Serial.print("TDS Value : "); 

  Serial.print(n,0); 

  Serial.println(" ppm"); 

//--------Setting DHT22 Sensor---------------------------------------------------------------------------- 

  h = dht.readHumidity(); 

  t = dht.readTemperature(); 
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  Serial.print("Temperature : "); 

  Serial.print(t); 

  Serial.println("°C"); 

  Serial.print("Humidity : "); 

  Serial.print(h); 

  Serial.println("%"); 

//--------Fuzzy Logic Control------------------------------------------------------------------------------- 

 NB_s = fuzzy.Suhu_NBs(t); 

 NS_s = fuzzy.Suhu_NSs(t); 

 Z_s = fuzzy.Suhu_Zs(t); 

 PS_s = fuzzy.Suhu_PSs(t); 

 PB_s = fuzzy.Suhu_PBs(t); 

 NB_k = fuzzy.Kelembaban_NBk(h); 

 NS_k = fuzzy.Kelembaban_NSk(h); 

 Z_k = fuzzy.Kelembaban_Zk(h); 

 PS_k = fuzzy.Kelembaban_PSk(h); 

 PB_k = fuzzy.Kelembaban_PBk(h); 

 i1 = fuzzy.implikasi1(NB_s,NB_k); 

 i2 = fuzzy.implikasi2(NB_s,NS_k); 

 i3 = fuzzy.implikasi3(NB_s,Z_k); 

 i4 = fuzzy.implikasi4(NB_s,PS_k); 

 i5 = fuzzy.implikasi5(NB_s, PB_k); 

 i6 = fuzzy.implikasi6(NS_s, NB_k); 

 i7 = fuzzy.implikasi7(NS_s, NS_k); 

 i8 = fuzzy.implikasi8(NS_s, Z_k); 

 i9 = fuzzy.implikasi9(NS_s, PS_k); 

 i10 = fuzzy.implikasi10(NS_s, PB_k); 

 i11 = fuzzy.implikasi11(Z_s, NB_k); 

 i12 = fuzzy.implikasi12(Z_s, NS_k); 

 i13 = fuzzy.implikasi13(Z_s, Z_k); 

 i14 = fuzzy.implikasi14(Z_s, PS_k); 

 i15 = fuzzy.implikasi15(Z_s, PB_k); 

i16 = fuzzy.implikasi16(PS_s, NB_k); 
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i17 = fuzzy.implikasi17(PS_s, NS_k); 

 i18 = fuzzy.implikasi18(PS_s, Z_k); 

 i19 = fuzzy.implikasi19(PS_s, PS_k); 

 i20 = fuzzy.implikasi20(PS_s, PB_k); 

 i21 = fuzzy.implikasi21(PB_s, NB_k); 

 i22 = fuzzy.implikasi22(PB_s, NS_k); 

 i23 = fuzzy.implikasi23(PB_s, Z_k); 

 i24 = fuzzy.implikasi24(PB_s, PS_k); 

 i25 = fuzzy.implikasi25(PB_s, PB_k); 

 def = 

fuzzy.defuzifikasi(i1,i2,i3,i4,i5,i6,i7,i8,i9,i10,i11,i12,i13,i14,i15,i16,i17,i18,i19,i20,i21,i22,i23

,i24,i25); 

 Serial.print ("Def : "); 

 Serial.println (def); 

 relay(); 

 String pump; 

 if(def==0) { 

  pump = "OFF"; 

 } else { 

 pump = "ON"; 

 } 

 Serial.print("Pump : "); 

 Serial.println(pump); 

//--------Setting LCD--------------------------------------------------------------------------------------- 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0,0); 

  lcd.print("Temp.:"); 

  lcd.print(t); 

  lcd.print("C"); 

  lcd.setCursor(12,0); 

  lcd.print("|"); 

  lcd.print("Pump:"); 

  lcd.setCursor(0,1); 

  lcd.print("Hmdty:"); 
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  lcd.print(h); 

  lcd.print("%"); 

  lcd.setCursor(12,1); 

  lcd.print("|"); 

  lcd.print(pump); 

  lcd.setCursor(0,2); 

  lcd.print("Level:"); 

  lcd.print(d); 

  lcd.print("cm"); 

  lcd.setCursor(12,2); 

  lcd.print("|"); 

  lcd.print("Time:"); 

  lcd.setCursor(0,3); 

  lcd.print("TDS:"); 

  lcd.print(n); 

  lcd.print("ppm"); 

  lcd.setCursor(12,3); 

  lcd.print("|"); 

  lcd.print(def); 

  lcd.setCursor(19,3); 

  lcd.print("s"); 

//--------Setting Datalogger--------------------------------------------------------------------------------- 

  // Function to get date and time from NTPClient 

  while(!timeClient.update()) { 

    timeClient.forceUpdate(); 

  } 

  formattedDate = timeClient.getFormattedDate(); 

  Serial.println(formattedDate); 

  int splitT = formattedDate.indexOf("T"); 

  dayStamp = formattedDate.substring(0, splitT); 

  Serial.println(dayStamp); 

  // Extract time 

  timeStamp = formattedDate.substring(splitT+1, formattedDate.length()-1); 



  L-9 

   

 

  Serial.println(timeStamp); 

  // Write the sensor readings on the SD card 

  dataMessage =  String(dayStamp) + "|" + String(timeStamp) + "|" +  

                String(t) + "|" + String(h) + "|" + String(pump) +  

                "|" + String(def) + "|" + String(n) + "|" + String(d) + "\r\n"; 

  Serial.print("Save data: "); 

  Serial.println(dataMessage); 

  appendFile(SD, "/DataloggerAeroponics.txt", dataMessage.c_str()); 

//--------Setting Firebase (send sensor readings to Firebase server)----------------------------------- 

  Firebase.set ("Temperature", t); 

  Firebase.set ("Humidity", h); 

  Firebase.set ("TDS", n); 

  Firebase.set ("Distance", d); 

  Firebase.set ("Duration", def); 

  digitalWrite(ledPin, Firebase.getInt("redlight")); 

//--------Setting ThingSpeak (send sensor readings to ThingSpeak server)-------------------------- 

  ThingSpeak.setField(1, t); 

  ThingSpeak.setField(2, h); 

  // set the status 

  ThingSpeak.setStatus(myStatus); 

  // write to the ThingSpeak channel 

  int x = ThingSpeak.writeFields(myChannelNumber, myWriteAPIKey); 

  if(x == 200){ 

    Serial.println("Channel update successful."); 

  } 

  else{ 

    Serial.println("Problem updating channel. HTTP error code " + String(x)); 

  } 

  delay(1000); 

} 

 

void setup() { 
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  Serial.begin(9600); 

  dht.begin(); 

  ThingSpeak.begin(client); 

  Wire.begin(); 

  lcd.begin();      

  lcd.backlight(); 

  pinMode(ledPin, OUTPUT); 

  pinMode(RELAY, OUTPUT); 

  pinMode(trigPin, OUTPUT); 

  pinMode(echoPin, INPUT); 

//--------Connecting to WiFi Network--------------------------------------------------------------------- 

  WiFi.begin(WIFI_SSID, WIFI_PASSWORD); 

  Serial.print("connecting"); 

  while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) { 

    Serial.print("."); 

    delay(500); 

  } 

  Serial.println(); 

  Serial.print("connected: "); 

  Serial.println(WiFi.localIP()); 

//--------Conneting to Firebase Server--------------------------------------------------------------------- 

  Firebase.begin(FIREBASE_HOST, FIREBASE_AUTH); 

  Firebase.set("redlight", 0); 

//--------Setting for TDS sensor and EEPROM to store calibration----------------------------------- 

  EEPROM.begin(EEPROM_SIZE); 

  gravityTds.setPin(TdsSensorPin); 

  gravityTds.setAref(3.3); 

  gravityTds.setAdcRange(4096); 

  gravityTds.begin(); 

//--------Initialize a NTPClient to get time---------------------------------------------------------------- 

  timeClient.begin(); 

  timeClient.setTimeOffset(25200); 
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//--------Initialize SD card----------------------------------------------------------------------------------- 

  SD.begin(SD_CS);   

  if(!SD.begin(SD_CS)) { 

    Serial.println("Card Mount Failed"); 

    return; 

  } 

  uint8_t cardType = SD.cardType(); 

  if(cardType == CARD_NONE) { 

    Serial.println("No SD card attached"); 

    return; 

  } 

  Serial.println("Initializing SD card..."); 

  if (!SD.begin(SD_CS)) { 

    Serial.println("ERROR - SD card initialization failed!"); 

    return;    // init failed 

  } 

  File file = SD.open("/DataloggerAeroponics.txt"); 

  if(!file) { 

    Serial.println("File doens't exist"); 

    Serial.println("Creating file..."); 

    writeFile(SD, "DataloggerAeroponics.txt", "Date, Time, Temperature(C), Humidity(%), 

Sprinkler, Duration, TDS(ppm), Level \r\n"); 

  } 

  else { 

    Serial.println("File already exists");   

  } 

  file.close(); 

} 

 

void loop() { 

  readControl(); 

} 
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Lampiran 3 Grafik Datalogger 

Datalogger Hari Ke-1 
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Lampiran 4 Dokumentasi Alat 

Bagian Dalam Vertical Growing  

Space 
Bagian Luar Vertical Growing Space 

  

  

Sisi Atas Alat Smart Aeroponics Sisi Kanan Alat Smart Aeroponics 

  

 


