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Implementasi Tag-RFID 13.56 MHz Terintegrasi ke Database pada Model 

Sistem Perparkiran Kampus 

 

 

Abstrak 

 

Sistem perparkiran yang tidak efektif akan berdampak pada resiko kemacetan pada area 

parkir. Pencarian tempat parkir dan antrian saat mengambil kartu parkir menjadi alasan 

permasalahan tersebut. Hal tersebut akan menyebabkan keterlambatan untuk mahasiswa 

dan pegawai kampus. Oleh karena itu muunculah ide untuk membuat Implementasi Tag-

RFID 13.56 MHz Terintegrasi ke Database pada Model Sistem Perparkiran Kampus. 

Sistem dirancang tanpa menggunakan palang parkir dengan tujuan untuk memepercepat 

proses masuk kendaraan. Sistem ini dirancang dengan menggunakan sensor proximity 

infrared terintegrasi dengan mikrokontroler ESP8266 agar dapat mengirim kondisi 

ketersediaan slot parkir pada database. 
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Implementation of RFID-Tag 13.56 MHz Integrated into Database on Campus 

Parking System Model 

 

 

Abstract 

 

Ineffective parking system would result on a congestion at the parking area. 

Queue for parking tickets and the lack of information on empty slot is the reason of this 

problem. This will cause a delay for students and campus employee. To overcome this 

problem an idea emerged to create an Integrated 13.56 MHz RFID-Tag Implementation 

into the Database on the Campus Parking System Model. This system is designed without 

a gate in order to speed up the entry process. This system is designed with proximity 

infrared sensor integrated with ESP8266 to send parking slot data to database. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1. Latar Belakang 

Politeknik Negeri Jakarta (PNJ) sedang melakukan pengembangan fasilitas 

yang ada di lingkungan kampus, salah satunya adalah pembangunan Gedung parkir 

(Gambar 1.1) berlantai 4 (empat). Lantai 2,3, dan 4 merupakan parkiran motor yang 

diperuntukkan Mahasiswa, Dosen, dan Tenaga Kependidikan. Lantai 1 hanya di 

peruntukan untuk parkir kendaraan mobil dinas, dan pimpinan. Resiko kemacetan 

di depan pintu masuk area parkir akibat antrian kendaraan pada saat pembelajaran 

offline sangat mungkin terjadi. Antrian pengguna motor biasanya terjadi pada pukul 

07.30 akibatnya mahasiswa yang menggunakan motor akan memarkirkan 

kendaraan nya di waktu yang bersamaan. Sebagai bukti parkir mahasiswa wajib 

mengambil kartu berbahan kertas delaminating. Petugas satuan pengaman (satpam) 

PNJ memberikan bukti parkir kepada mahasiswa dalam waktu ±0.5 menit. Namun, 

waktu keseluruhan untuk memarkirkan kendaraan butuh waktu minimal 3 menit ke 

lantai 2, dan waktu berlaku kelipatan pada setiap lantai parkir. pengendara 

berkeliling mencari tempat parkir yang kosong, selain tidak praktis juga berakibat 

terlambat masuk kelas/kantor.  

 

Gambar 1.1 Gedung Parkir PNJ
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Sebelum nya peneliti (Alfian , Fauzi, & Firmansyah, 2020) telah melakukan 

penelitian sistem parkir. Peneliti tersebut menggunakan ESP8266 sebagai 

mikrokontroller dan sensor proximity infrared untuk mendeteksi kendaraan pada 

tempat parkir. Peneliti lain (Fawwaz, Azmi, Muhathir, & Dharshinni, 2019) juga 

memanfaatkan sensor proximity untuk mendeteksi ketersediaan tempat parkir. 

Dengan adanya informasi ketersediaan tempat parkir pengendara tidak perlu 

berkeliling mencari tempat kosong sehingga mengurangi resiko keterlambatan. 

 

Proximity infrared adalah sensor yang dapat mendeteksi suatu objek yang 

ada dihadapan nya (Mustamajid, Hanuranto, & Ramadan, 2020). Sensor ini dapat 

mengeluarkan output HIGH dan LOW (Mariani, Tolle, & Ananta, 2017) untuk 

menentukan apakah tempat parkir kosong atau terisi. Pengendara yang sudah 

memindai kartu dengan chip Radio Frequency identification (RFID) yang sudah 

terdaftar dapat menempatkan kendaraan nya pada tempat parkir yang sudah 

dilengkapi dengan sensor proximity infrared. Data dari sensor proximity infrared 

akan diproses oleh mikrokontroller dan dikirimkan ke database agar bisa 

menampilkan ketersediaan tempat pada human machine interface (HMI). 

 

ESP8266 akan memproses data proximity infrared secara real time. 

ESP8266 merupakan module mikrokontroler yang dilengkapi dengan konektivitas 

jaringan WiFi (Pangestu, Ardianto, & Alfaresi, 2019). Module ini dapat digunakan 

secara standalone atau dengan mikrokontroler tambahan sebagai master (Eka putra 

& Darminta, 2017). 

 

HMI adalah sebuah interface atau tampilan penghubung antara mesin dan 

manusia (Damayanti, 2020). HMI dapat berupa pengendali dan visualisasi status, 

baik manual ataupun dengan menggunakan controller yang bersifat real time. 

Informasi tempat parkir yang kosong akan ditampilkan pada HMI secara real time. 

 

Dari permasalahan diatas, Sensor proximity infrared dapat menjadi solusi 

untuk mengatasi pencarian tempat parkir yang kosong. ESP8266 akan memproses 
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data tempat parkir yang kosong dengan menggunakan proximity infrared. 

Data tersebut akan dikirim ke database yang nantinya akan diteruskan kepada 

mikrokontroler dan ditampilkan pada HMI sehingga pengendara dapat mengetahui 

dimana tempat parkir yang kosong. 

 

1.1. Perumusan Masalah 

a. Bagaimana merancang rangkaian proximity infrared pada ESP8266  

b. Bagaimana sensor proximity dapat mendeteksi kendaraan 

c. Bagaimana merancang User Interface (UI) pada HMI 

 

1.2. Tujuan 

a. Merancang desain rangkaian proximity infrared dengan menggunakan 

software eagle 

b. Mendeteksi kesediaan slot parkir dengan menggunakan sensor proximity 

infrared 

c. Menampilkan kesediaan tempat parkir pada HMI 

 

1.3. Luaran 

a. Bagi Kampus 

• Rancang bangun sistem parkir terintegarisi database merupakan inovasi 

perparkiran di kampus Politeknik Negeri Jakarta. 

b. Bagi Mahasiswa 

• Laporan Tugas akhir 

• Hak Cipta Alat 

• Artikel ilmiah untuk publikasi Seminar Nasional Teknik Elektro PNJ 
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BAB V 

SIMPULAN 

 

 

5.1.Kesimpulan 

Berdasarkan beberapa percobaan yang telah dilakukan: 

a. Bahan object deteksi sensor proximity infrared dapat mempengaruhi 

maksimum jarak deteksi. 

b. Untuk dapat mendeteksi kendaraan pada slot parkir, proximity 

infrared harus di rangkai dengan menggunakan rangkaian pull-up 

resistor atau pull-down resistor agar dapat menghasilkan dua kondisi 

logika. 

c. Sensor infrared dirangkai dengan pull-up resistor sehingga akan 

menghasilkan logika high Ketika tidak mendeteksi object dan logika 

low Ketika mendeteksi object. 

d. Masih terdapat bug pada program tampilan slot 1 HMI TFT. 

Proximity infrared sudah menghasilkan output logika yang sesuai 

akan tetapi tampilan pada slot 1 lantai 2 tidak ter update. 
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Gambar L.1 Tampak Depan Keseluruhan Alat 

 

 

Gambar L.2 Tampak Luar Box 

Integrasi RFID dan HMI 

 

 

Gambar L.3 Tampak Dalam Box 

Integrasi RFID dan HMI 
 

 

Gambar L.4 Tampak Samping 

Integrasi RFID dan HMI 

 

 

Gambar L.5 Tampak Dalam 3 Box 

Sensor Proximity Infrared 
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Listing Program Pendeteksi Kendaraan Pada Lantai 2 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <ESP8266HTTPClient.h> 

#include <WiFiClient.h> 

 

#define p1 D0 

#define p2 D1 

#define p3 D2 

#define p4 D5 

 

 

 
bool val1; 

bool val2; 

bool val3; 

bool val4; 

 

 

 
const char* ssid = "#DI-SINI"; 

const char* password = "D#s4!class@31"; 

char server[] = "sipapol.digital"; 

String slot1 = "0"; 

String slot2 = "0"; 

String slot3 = "0"; 

String slot4 = "0"; 

 

WiFiClient client; 

 

 
void setup() { 
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pinMode(p1, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p2, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p3, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p4, INPUT_PULLUP); 

pinMode(LED_BUILTIN, OUTPUT); 

Serial.begin(115200); 

 

 
WiFi.begin(ssid, password); 

Serial.println("Connecting"); 

while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) { 
 

 

Serial.print("."); 

digitalWrite(LED_BUILTIN, HIGH); 

delay(250); 

digitalWrite(LED_BUILTIN,LOW); 

delay(250); 

} 

Serial.println(""); 

Serial.print("Connected to WiFi network with IP Address: "); 

digitalWrite(LED_BUILTIN, HIGH); 

Serial.println(WiFi.localIP()); 

} 
 

 

void loop() 

{ 

bool val1=digitalRead(p1); 

bool val2=digitalRead(p2); 

bool val3=digitalRead(p3); 

bool val4=digitalRead(p4); 



L-5 
 

 

 

 

 

 

 

if(val1==LOW)slot1="1"; 

else slot1="0"; 

 

if(val2==LOW)slot2="1"; 

else slot2="0"; 

 

if(val3==LOW)slot3="1"; 

else slot3="0"; 

 

if(val4==LOW)slot4="1"; 

else slot4="0"; 

Serial.println(slot1+" "+slot2+" "+" "+slot3+" "+" "+slot4+" "); 

Sending_To_phpmyadmindatabase(slot1, slot2,slot3,slot4); 

delay(1000); // interval 

} 
 

 

 

 

 

 

void Sending_To_phpmyadmindatabase(String a, String b, String c, String d) 

//CONNECTING WITH MYSQL 

{ 

if (client.connect(server, 80)) { 

Serial.println("connected"); 

//HTTP request: 

 

 
client.print("GET /read_slot.php?slot1="); // URL 

 

 
client.print(a); 

client.print("&slot2="); 
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client.print(b); 

client.print("&slot3="); 

 

client.print(c); 

client.print("&slot4="); 

 

client.print(d); 

 

 
client.print(" "); 

client.print("HTTP/1.1"); 

client.println(); 

client.println("Host: sipapol.digital"); 

client.println("Connection: close"); 

client.println(); 

} else { 

// Koneksi gagal 

Serial.println("connection failed"); 

} 

} 
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Listing Program Pendeteksi Kendaraan Pada Lantai 3 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <ESP8266HTTPClient.h> 

#include <WiFiClient.h> 

 

#define p1 D0 

#define p2 D1 

#define p3 D2 

#define p4 D5 

 

int val1; 

int val2; 

int val3; 

int val4; 

 

const char* ssid = "#DI-SINI"; 

const char* password = "D#s4!class@31"; 

char server[] = "sipapol.digital"; 

/* 

String slot1 = "1"; 

String slot2 = "1"; 

String slot3 = "1"; 

String slot4 = "1"; 

*/ 

String slot5 = "0"; 

String slot6 = "0"; 

String slot7 = "0"; 

String slot8 = "0"; 
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/* 

String slot9 = "0"; 

String slot10 = "1"; 

String slot11 = "1"; 

String slot12 = "0"; 

*/ 

WiFiClient client; 

 

 
void setup() { 

pinMode(p1, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p2, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p3, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p4, INPUT_PULLUP); 

pinMode(LED_BUILTIN, OUTPUT); 

Serial.begin(9600); 

 

 
WiFi.begin(ssid, password); 

Serial.println("Connecting"); 

while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) { 

digitalWrite(LED_BUILTIN, LOW); 

delay(250); 

digitalWrite(LED_BUILTIN, HIGH); 

Serial.print("."); 

delay(250); 

} 

Serial.println(""); 

Serial.print("Connected to WiFi network with IP Address: "); 

Serial.println(WiFi.localIP()); 

} 
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void loop() 

{ 

val1=digitalRead(p1); 

val2=digitalRead(p2); 

val3=digitalRead(p3); 

val4=digitalRead(p4); 

 

if(val1==LOW)slot5="1"; 

else slot5="0"; 

 

if(val2==LOW)slot6="1"; 

else slot6="0"; 

 

if(val3==LOW)slot7="1"; 

else slot7="0"; 

 

if(val4==LOW)slot8="1"; 

else slot8="0"; 

 

Sending_To_phpmyadmindatabase(slot5,slot6,slot7,slot8); 

Serial.println(slot5+" "+slot6+" "+" "+slot7+" "+" "+slot8+" "); 

delay(1000); // interval 

} 

 

 
void Sending_To_phpmyadmindatabase(String a, String b, String c, String d) 

//CONNECTING WITH MYSQL 

{ 

if (client.connect(server, 80)) { 

Serial.println("connected"); 
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// Make a HTTP request: 

 

 
client.print("GET /read_slot2.php?slot5="); //YOUR URL 

 

 
client.print(slot5); 

client.print("&slot6="); 

 

client.print(slot6); 

client.print("&slot7="); 

 

client.print(slot7); 

client.print("&slot8="); 

 

client.print(slot8); 

 

 
client.print(" "); //SPACE BEFORE HTTP/1.1 

client.print("HTTP/1.1"); 

client.println(); 

client.println("Host: sipapol.digital"); 

client.println("Connection: close"); 

client.println(); 

} else { 

// if you didn't get a connection to the server: 

Serial.println("connection failed"); 

} 

} 
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LAMPIRAN 5 

Listing Program Pendeteksi Kendaraan Lantai 4 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <ESP8266HTTPClient.h> 

#include <WiFiClient.h> 

 

#define p1 D0 

#define p2 D1 

#define p3 D2 

#define p4 D5 

 

int val1; 

int val2; 

int val3; 

int val4; 

 

const char* ssid = "#DI-SINI"; 

const char* password = "D#s4!class@31"; 

char server[] = "sipapol.digital"; 

/* 

String slot1 = "1"; 

String slot2 = "0"; 

String slot3 = "1"; 

String slot4 = "0"; 

 

String slot5 = "1"; 

String slot6 = "0"; 

String slot7 = "1"; 

String slot8 = "1"; 
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*/ 

String slot9 = "0"; 

String slot10 = "0"; 

String slot11 = "0"; 

String slot12 = "0"; 

 

WiFiClient client; 

 

 
void setup() { 

Serial.begin(9600); 

 

pinMode(p1, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p2, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p3, INPUT_PULLUP); 

pinMode(p4, INPUT_PULLUP); 

pinMode(LED_BUILTIN, OUTPUT); 

 

WiFi.begin(ssid, password); 

Serial.println("Connecting"); 

while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) { 

digitalWrite(LED_BUILTIN, LOW); 

delay(250); 

digitalWrite(LED_BUILTIN, HIGH); 

Serial.print("."); 

delay(250); 

} 

Serial.println(""); 

Serial.print("Connected to WiFi network with IP Address: "); 

Serial.println(WiFi.localIP()); 
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} 

 

 
void loop() 

{ 

val1=digitalRead(p1); 

val2=digitalRead(p2); 

val3=digitalRead(p3); 

val4=digitalRead(p4); 

 

if(val1==LOW)slot9="1"; 

else slot9="0"; 

 

if(val2==LOW)slot10="1"; 

else slot10="0"; 

 

if(val3==LOW)slot11="1"; 

else slot11="0"; 

 

if(val4==LOW)slot12="1"; 

else slot12="0"; 

 

Sending_To_phpmyadmindatabase(slot9,slot10,slot11,slot12); 

delay(1000); // interval 

} 

 

 
void Sending_To_phpmyadmindatabase(String a, String b, String c, String d) 

//CONNECTING WITH MYSQL 

{ 

if (client.connect(server, 80)) { 

Serial.println("connected"); 
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// Make a HTTP request: 

 

 
client.print("GET /read_slot3.php?slot9="); //YOUR URL 

/* 

client.print(slot1); 

client.print("&slot2="); 

 

 
client.print(slot2); 

client.print("&slot3="); 

 

client.print(slot3); 

client.print("&slot4="); 

 

client.print(slot4); 

 

 
client.print("&slot5="); 

 

 
client.print(slot5); 

client.print("&slot6="); 

 

client.print(slot6); 

client.print("&slot7="); 

 

client.print(slot7); 

client.print("&slot8="); 

 

client.print(slot8); 

client.print("&slot9="); 

*/ 
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client.print(a); 

client.print("&slot10="); 

 

client.print(b); 

client.print("&slot11="); 

 

client.print(c); 

client.print("&slot12="); 

 

client.print(d); 

 

 
client.print(" "); //SPACE BEFORE HTTP/1.1 

client.print("HTTP/1.1"); 

client.println(); 

client.println("Host: sipapol.digital"); 

client.println("Connection: close"); 

client.println(); 

} else { 

// if you didn't get a connection to the server: 

Serial.println("connection failed"); 

} 

} 
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LAMPIRAN 6 

 

 
#include <SPI.h> 

 

 
Listing Program Tampilan slot HMI 

#include <MFRC522.h> 

 

 
#include <HTTPClient.h> 

#include <WiFi.h> 

#define buzzer 12 

#define LED_BUILTIN 2 

WiFiClient client; 

byte readcard[4]; 

char str[32] = ""; 

String IDTAG; 

//Network SSID 

/* 

const char* ssid = "#DI-SINI"; 

const char* password = "D#s4!class@31"; 

*/ 

const char* ssid = "LEO"; 

const char* password = "leobatara"; 

 

 
//pengenal host (server) = IP Address komputer server 

const char* host = "sipapol.digital"; 

 

String request_string; 

String slot1; 

String slot2; 

String slot3; 

String slot4; 
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// Serial.print("."); 

 

 

 

 

 

String slot5; 

String slot6; 

String slot7; 

String slot8; 

String slot9; 

String slot10; 

String slot11; 

String slot12; 

//sediakan variabel untuk RFID 

#define SDA_PIN 21 //D4 

#define RST_PIN 22 //D3 

 

MFRC522 mfrc522(SDA_PIN, RST_PIN); 

 

 
void setup() { 

Serial.begin(9600); 

mfrc522.PCD_Init(); 

//setting koneksi wifi 

pinMode(buzzer,OUTPUT); 

pinMode(LED_BUILTIN,OUTPUT); 

 

WiFi.begin(ssid, password); 

 

 
//cek koneksi wifi 

while(WiFi.status() != WL_CONNECTED) 

{ 

//progress sedang mencari WiFi 
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if(! mfrc522.PICC_IsNewCardPresent()) 

 

 

 

 

 

digitalWrite(LED_BUILTIN,HIGH); 

digitalWrite(buzzer,HIGH); 

delay(100); 

digitalWrite(LED_BUILTIN,LOW); 

digitalWrite(buzzer,LOW); 

delay(100); 

 

} 

 

 
// Serial.println("Wifi Connected"); 

// Serial.println("IP Address : "); 

// Serial.println(WiFi.localIP()); 

 

 
// Cek Versi RFID 

// Serial.print("Reader : " ); 

mfrc522.PCD_DumpVersionToSerial(); 

// Serial.println(""); 

// Serial.print("Successfully connected to : "); 

 

 
SPI.begin(); 

mfrc522.PCD_Init(); 

// Serial.println("Dekatkan Kartu RFID Anda ke Reader"); 

// Serial.println(); 

} 

 

 
void loop() { 
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// Serial.println("No Variable"); 

return ; 

 

 

 

 

if(! mfrc522.PICC_ReadCardSerial()) 

// Serial.println("No Variable"); 

//  digitalWrite(buzzer,LOW); 

return ; 

// if(mfrc522.PICC_ReadCardSerial()){ 

 

 

 

for(byte i=0; i<4; i++) 

{ 

readcard[i]= mfrc522.uid.uidByte[i]; 

array_to_string(readcard, 4, str); 

IDTAG = str; 

} 

if(IDTAG){ 

digitalWrite(buzzer,HIGH); 

delay(500); 

digitalWrite(buzzer,LOW); 

}else{ 

digitalWrite(buzzer,LOW); 

} 

 

 
mfrc522.PICC_HaltA(); 
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//kirim nomor kartu RFID untuk disimpan ke tabel tmprfid 

 

 
const int httpPort = 80; 

if(!client.connect(host, httpPort)) 

{ 

//  Serial.println("Connection Failed"); 

return; 

} 

String Link; 

HTTPClient http; 

Link = "http://sipapol.digital/kirimkartu.php?nokartu=" + IDTAG; 

http.begin(Link); 

 

int httpCode = http.GET(); 

String payload = http.getString(); 

// Serial.println(payload); 

http.end(); 

 

delay(100); 

//baca status pin button kemudian uji 

 

 

 

Insert_mode(); 

baca_database(); 

 

updateHMI(); 
 

 

 

 

} 

http://sipapol.digital/kirimkartu.php?nokartu


L-21 
 

 

 

 

 

void Insert_mode(){ 

String data = "1"; 

String getData, Link ; 

HTTPClient http ; 

//Get Data 

Link = "http://sipapol.digital/ubahmode.php?mode=" +data; 

http.begin(Link); 

 

int httpCode = http.GET(); 

String payload = http.getString(); 

// Serial.println(IDTAG); 

//Serial.println(payload); 

http.end(); 

 

} 

 

 
void array_to_string(byte array[], unsigned int len, char buffer[]) { 

for (unsigned int i = 0; i < len; i++) 

{ 

byte nib1 = (array[i] >> 4) & 0x0F; 

byte nib2 = (array[i] >> 0) & 0x0F; 

buffer[i * 2 + 0] = nib1 < 0xA ? '0' + nib1 : 'A' + nib1 - 0xA; 

buffer[i * 2 + 1] = nib2 < 0xA ? '0' + nib2 : 'A' + nib2 - 0xA; 

} 

buffer[len * 2] = '\0'; 

} 

void baca_database() 

{ 

String d[100]; 

http://sipapol.digital/ubahmode.php?mode
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int i; 

int j =0; 

d[j]=""; 

 

String Link; 

HTTPClient http; 

Link = "http://sipapol.digital/rfidread.php"; 

http.begin(Link); 

int httpCode = http.GET(); 

if(httpCode >0){ 

String payload = http.getString(); 

Serial.println(payload); 

for(i = 1;i<payload.length();i++){ 

if((payload[i] ==':')||(payload[i] ==',')||(payload[i] =='"')||(payload[i] 

=='No')||(payload[i] =='{')||(payload[i] =='}')) 

{ 

j++; 

d[j]=""; 

} 

else 

{ 

d[j] = d[j] +payload[i]; 

} 

} 

slot1 = d[11]; 

slot2= d[17]; 

slot3= d[23]; 

slot4= d[29]; 

slot5= d[35]; 

slot6= d[41]; 

http://sipapol.digital/rfidread.php
http://sipapol.digital/rfidread.php
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slot7= d[47]; 

slot8= d[53]; 

slot9= d[59]; 

slot10= d[65]; 

slot11= d[71]; 

slot12= d[77]; 

 

 

 
Serial.print("Slot1: "); 

Serial.println(slot1); 

 

Serial.print("Slot2: "); 

Serial.println(slot2); 

 

Serial.print("Slot3: "); 

Serial.println(slot3); 

 

Serial.print("Slot4: "); 

Serial.println(slot4); 

 

Serial.print("Slot5: "); 

Serial.println(slot5); 

 

Serial.print("Slot6: "); 

Serial.println(slot6); 

 

Serial.print("Slot7: "); 

Serial.println(slot7); 
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Serial.print("Slot8: "); 

Serial.println(slot8); 

 

Serial.print("Slot9: "); 

Serial.println(slot9); 

 

Serial.print("Slot10: "); 

Serial.println(slot10); 

 

Serial.print("Slot11: "); 

Serial.println(slot11); 

 

Serial.print("Slot12: "); 

Serial.println(slot12); 

 

 

 

 

 

 
}else{ 

Serial.println("Error HTTP"); 

} 
 

 

http.end(); 

delay(500); 

} 
 

 

void updateHMI() 

{ 

//delay(1000); 
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if(slot1 == "1") 

{ 

 

 
Serial.print("tSlot1.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 

 

 
Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot1.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot2 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot2.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 
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Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot2.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot3 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot3.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot3.txt=\""); 

Serial.print("X"); 
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Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot4 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot4.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot4.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot5 == "1") 
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Serial.write(0xff); 

 

 

 

 

 

{ 

Serial.print("tSlot5.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 

 

 
Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot5.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot6 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot6.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 

 

 
Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 



Serial.write(0xff); 
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} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot6.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot7 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot7.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot7.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 



Serial.print("O"); 
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Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot8 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot8.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot8.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot9 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot9.txt=\""); 
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Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot9.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot10 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot10.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 
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Serial.print("tSlot10.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
 

 

if(slot11 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot11.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot11.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 
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if(slot12 == "1") 

{ 

Serial.print("tSlot12.txt=\""); 

Serial.print("O"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

else 

{ 

Serial.print("tSlot12.txt=\""); 

Serial.print("X"); 

Serial.print("\""); 
 

 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

Serial.write(0xff); 

} 

} 
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LAMPIRAN 7 

SOP Penggunan Sistem Implementasi Tag RFID 13.56 MHz Terintegrasi Ke 

Database Pada Model Sistem Perparkiran Kampus 
 
 
 
 

Kelistrikan: 

1. Sensor RFID MFRC522  

Tegagan Input : 3.3 VDC 

2. ESP32  

Tegangan Input : 5 VDC 

3. TFT Display 4.3”  

Tegangan Input : 5 VDC 

4. Sensor Proximity Inductive : 5 VDC 

Tegangan Input : 3 VDC 

Mekanis: 

1. Ukuran Kerangka : (14,5 x 9,5 x 5) cm 

2. Berat Kerangka : 253 gram 

3. Bahan Kerangka : Plastik PLA (Polylatic Acid) 

4. Warna Kerangka : Putih 

  

Fungsi: 

1. Pengefektifan metode parkir dari manual menjadi perparkiran terintegarsi 

databse. 

SOP Pemakaian Alat: 

1. Koneksikan mikrokontroler dengan Wi-FI. 

2. Lakukan pendaftaran kartu melalui aplikasi android maupun website. 

3. Hubungkan 3 kotak sensor Proximity Inductive dengan supply tegangan 

4. Letakan 3 kotak sensor Proximity Inductive pada masing masing lantai 

parkir 
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5. Nyalahkan box Integrasi RFID reader dengan HMI menggunakan baterai 

maupun adaptor power supply. 

6. Nyalahkan box integrasi RFIDd reader dengan LCD menggunakn baterai 

maupun adaptor power supply. 

7. Lakukan proses scanning kartu pada box yang terpasang pada tempat 

masuk 

8. Waktu pengendara masuk akan tertampil pada website maupun 

aplikasi android. 

9. Baca HMI TFT untuk melihat slot parkir tersedia di masing – masing 

lantai 

10. Lakukan proses scanning pada box Integrasi RFID reader dengan LCD 

untuk meninggalkan tempat parkir. 

11. Waktu pengendara keluar akan tertampil pada website maupun 

aplikasi android. 

12. Slot parkir tersedia akan terupdate otomatis apabila tidak ada object di 

depan sensor 
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LAMPIRAN 8 

Datasheet E18-D80NK Proximity Sensor 
 

 

 



L-37 
 

 

 

 

 

LAMPIRAN 9 

Datasheet HMI Nextion NX4827T043 
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