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Sistem Pendeteksi Keberadaan Sepeda Motor Menggunakan Modul GPS dan GSM SIM 

800L 

Abstrak 

Maraknya kasus pencurian terhadap kendaraan sepeda motor semakin meresahkan 

masyarakat, khususnya bagi pemilik kendaraan sepeda motor. Walaupun sepeda motor 

sudah dalam keaadan terkunci, pencurian sepeda motor tetap tidak dapat dihindari. 

Sepeda motor yang beredar di pasaran saat ini pun kurang dilengkapi dengan sistem 

pengaman tambahan. Pemanfaatan teknologi GPS modul GSM SIM 800L yang dapat 

dikendalikan melaluiaplikasi android maupun fitur SMS pada sistem pengaman sepeda 

motor memberi keefektifan dan keefisienan dalam pencarian lokasi sepeda motor ketika 

terjadi pencurian dan pengendalian jarak jauh secara hanya tanpa terkendala oleh sinyal 

internet. Pemilik kendaraan sepeda motor dapat melacak lokasi keberadaan sepeda motor 

secara real-time dengan menggunakan berbagai fitur real-time GPS, serta dapat 

mengendalikan sepeda motor dari jarak jauh baik menyalakan dan mematikan melalui 

tombol yang terdapat pada aplikasi Android atau pun SMS, selain itu penggna juga akan 

mendapatkan notifikasi jika terjadi sesuatu pada sepeda motornya. Sebagai tambahan alat 

pengaman sepeda motor ini juga dilengkapi dengan sensor magnet sebagai autentikasi 

yang akan difungsikan sebagai saklar pemutus perapian yang secara otomatis akan 

mengaktifkan relay untuk memutus sistem pengapian pada sepeda motor. 

Kata kunci: Aplikasi Android, Modul GPS, Modul GSM SIM 800L Kelistrikan motor 
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Motorcycle Presence Detection System Using GPS Module and GSM SIM 800L 

Abstract 

The rise of cases of theft of motorcycles is increasingly troubling the public, especially for 

motorcycle owners. Even though the motorbike is locked, the theft of a motorbike is still 

unavoidable. Motorcycles on the market today are not equipped with additional safety 

systems. The use of GPS technology for the GSM SIM 800L module which can be controlled 

through the android application and the SMS feature on the motorcycle safety system 

provides effectiveness and efficiency in finding the location of a motorcycle when theft 

occurs and controlling it remotely without being constrained by internet signals. 

Motorcycle owners can track the location of the motorcycle in real-time using various real-

time GPS features, and can control the motorcycle remotely, either turning it on or off via 

the buttons on the Android application or SMS. will get a notification if something happens 

to the motorcycle. In addition, this motorcycle safety device is also equipped with a 

magnetic sensor for authentication which will function as a fire breaker switch which will 

automatically activate the relay to disconnect the ignition system on the motorcycle. 

Keywords: Android Application, GPS Module, GSM SIM 800L Module Motor Electricity 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Data Badan Pusat Statistik (BPS) pada tahun 2019 jumlah kendaraan bermotor 

di Indonesia tembus 133 juta unit. Menurut survei yang dilakukan oleh AISI, ada 

sekitar 80 juta sepeda di negara ini. Sekitar 85% rumah tangga memiliki setidaknya 

satu sepeda motor dan menggunakannya sebagai alat transportasi utama untuk 

semua anggota keluarga. Masyarakat memilih untuk menggunakan sepeda motor 

ini karena salah satu penyebabnya adalah agar terhindar dari kemacetan dan kondisi 

yang lebih fleksibel untuk memasuki jalan jalan kecil dibandingkan menggunakan 

mobil. Namun, dengan perkembangan itu tidak diimbangi dengan perkembangan 

sistem keamanannya, menjadikan tingkat kejahatan pencurian dan perampokan 

sepeda motor menjadi sangat tinggi.  

Maraknya kejahatan pencurian dan perampokan sepeda motor akibat 

kurangnya sistem keamanan pada sepeda motor. Kejahatan itu makin berkembang 

dengan adanya kelompok geng motor yang menjadi kekhawatiran bagi masyarakat 

terutama pada malam hari. Telah sering terjadi perampokan sepeda motor secara 

paksa dengan istilah begal yang mengakibatkan kerugian material hingga jiwa 

terancam. Jenis anti perampokan sepeda motor yang beredar dan di pergunakan 

dikalangan masyarakat saat ini ialah hanya menggunakan serine atau alarm saja. 

Sehingga ketika pemilik memarkirkan tidak terlalu jauh, si pemilik masih dapat 

mendengar suara alarm sepeda motor milik nya jika ada gangguan pada kendaraan. 

Namun jika pemilik memarkirkan sepeda motor terlalu jauh, secara otomatis 

pemilik tidak dapat mendengar suara alarm dan tidak bisa bertindak lebih cepat 

karna tidak pemberitahuan, maka pelaku pencurian dengan mudah membawa 

sepeda motor tersebut.  

Dapat disimpulkan bahwa alarm yang digunakan masyarakat kurang efektif 

menanggulangi tingkat pencurian yang saat ini sering terjadi di berbagai 

daerah.Dengan adanya penambahan fitur GPS ini, yang dimana jika motor dicuri 

pemilik mendapat notifikasi dan melacak keberadaan sepeda motor miliknya.  
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1.2 Perumusan Masalah 

1. Bagaimana mengirimkan perintah kepada mikrokontroller pada sistem 

keamanan sepeda motor melalui SMS untuk menghidupkan dan mematikan 

kontak maupun starter pada sepeda motor? 

2. Bagaimana modul GPS mampu membaca posisi koordinat sepeda motor 

dan mengirimnya melalui SMS? 

1.3 Batasan masalah 

Batasan masalah pada tugas akhir ini menggunakan aplikasi yang sudah kami 

buat. Aplikasi tersebut akan selalu aktif dan lokasi pengujian GPS dengan akurasi 

5-10 meter. Serta adanya jeda pada setiap perintah SMS yang dikirim oleh Modul 

GSM SIM800L. 

1.4 Tujuan 

Tujuan dari penulisan laporan tugas akhir ini adalah membuat sebuah sistem 

pendeteksi untuk mengetahui keberadaan sepeda motor menggunakan modul GPS 

dan GSM SIM 800L. 

1.5 Luaran 

Luaran Wajib Luaran Tambahan 

1. Laporan Tugas Akhir 1. Draft artikel atau jurnal 

2. Rancang Bangun Sistem 

Pengaman Pada Sepeda Motor 

Berbasis Arduino dan Android 
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BAB V 

KESIMPULAN 

5.1 Simpulan 

Kesimpulan yang didapatkan dari pengerjaan tugas akhir yang berjudul 

“Rancang Bangun Sistem Pengaman Sepeda Motor Berbasis Arduino dan Android” 

dengan subjudul “Sistem Pendeteksi Sepeda Motor Menggunakan Modul GPS dan 

Modul GSM SIM800L” adalah sebagai berikut: 

• Modul GPS terbagi dalam 2 fungsi yaitu sebagai sistem pengaman dan 

pendeteksi keberadaan sepeda motor. 

• Sistem pelacak lokasi berguna sebagai pengaman tambahan pada sepeda motor 

apabila terjadi pencurian sepeda motor, pemilik sepeda motor bisa 

mengendalikan sepeda motor dari jarak jauh serta melacak lokasi keberadaan 

sepeda motor. 

• Sistem keamanan saat sepeda motor saat di tempat parkir berfungsi dengan 

baik. Modul GPS Neo-7M berhasil membaca kecepatan pada sepeda motor, 

apabila sepeda motor dicuri dengan cara diangkut menggunakan mobil dan 

modul mendeteksi kecepatan melebihi 12 km/jam, buzzer dan pemilik akan 

mendapat notifikasi bahwa motor telah dicuri. 

5.2 Saran 

Setelah melaksanakan pengerjaan tugas akhir “Rancang Bangun Sistem 

Pengaman Sepeda Motor Berbasis Arduino dan Android” terdapat beberapa saran 

yang dapat bermanfaat untuk perkembangan penelitian selanjutnya, adapun saran 

seperti sistem keamanan pada sepeda motor menggunakan fitur SMS sebaiknya 

menggunakan paket SMS yang sudah disediakan provider untuk menghemat biaya 

pulsa. Serta menambah fitur lain agar sistem keamanan sepeda motor meningkat. 
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Lampiran 2 
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Lampiran 3 

TAMPILAN BOX KOMPONEN PADA SEPEDA MOTOR 
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Lampiran 4 

 

SPESIFIKASI ALAT 

 

Untuk Motor matic Mio J Tahun 2013 

Box casing Mikrokontroler 

• Ukuran  : (p: 12.5 x l: 8.5 x t: 5.4) cm 

• Bahan   : Plastik 

• Plastik   : Hitam 

Power Supply   : 12V 

Kontroler   : Arduino Nano 

Sensor    : Sensor GPS uBlox NEO-7M  

      Magnetic Hall Effect Sensor 

Range Terukur Sensor GPS : 5-10 meter  
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Lampiran 5 

 

SOP PENGGUNAAN ALAT 

 

 

SOP PENGGUNAAN APLIKASI 
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Lampiran 6 

 

LISTING PROGRAM ARDUINO IDE 

 

#include <TinyGPS++.h> 

#include <SoftwareSerial.h> 

 

SoftwareSerial SIM800L(2, 3); //tx, rx 

TinyGPSPlus gps; 

 

double latitude; 

double longitude; 

String response; 

String link; 

String inputString; 

char incomingByte; 

bool magnetState1 = false; 

bool magnetState2 = false; 

int lastStringLength = response.length(); 

int relay1 = 8; 

int relay2 = 5; 

int relay3 = 7; 

int relay4 = 9; 

int magnet2 = 6; 

int magnet1 = 10; 

int StateA; 

int StateB; 

int b,c,d; 

   

void setup(){ 

  Serial.begin(9600); 

  Serial.println("GPS Mulai"); 
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  SIM800L.begin(9600); 

  SIM800L.println("AT+CMGF=1"); 

  Serial.println("SIM800L started at 9600"); 

  delay(1000); 

  Serial.println("Setup Complete! SIM800L is Ready!"); 

  SIM800L.println("AT+CNMI=2,2,0,0,0"); 

 

  pinMode(relay1, OUTPUT); 

  pinMode(relay2, OUTPUT); 

  pinMode(relay3, OUTPUT); 

  pinMode(relay4, OUTPUT); 

  pinMode(magnet1, INPUT); 

  pinMode(magnet2, INPUT); 

  digitalWrite(relay1, LOW); 

  digitalWrite(relay2, LOW); 

  digitalWrite(relay3, LOW); 

  digitalWrite(relay4, LOW); 

  d = 1;  

  SIM800L.begin(9600); 

 

 

  while(!SIM800L.available()){ 

     SIM800L.println("AT"); 

     delay(1000); 

     Serial.println("Connecting..."); 

   } 

    Serial.println("Connected!"); 

    SIM800L.println("AT+CMGF=1");  //Set SMS to Text Mode 

    delay(1000); 

    SIM800L.println("AT+CNMI=1,2,0,0,0");  //Procedure to handle newly arrived 

messages(command name in text: new message indications to TE) 
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    delay(1000); 

    SIM800L.println("AT+CMGL=\"REC UNREAD\""); // Read Unread 

Messages 

    GPS(); 

     } 

 

void loop(){ 

  if (SIM800L.available()>0){ 

      response = SIM800L.readStringUntil('\n'); 

    } 

 

  Serial.print("b = "); 

  Serial.println(b); 

  Serial.print("c = "); 

  Serial.println(c); 

  Serial.print("d = "); 

  Serial.println(d); 

 

  StateA = digitalRead(magnet1); 

  StateB = digitalRead(magnet2); 

  if (StateA == LOW){ 

    digitalWrite(relay4, HIGH); 

    delay(1000); 

    digitalWrite(relay4, LOW); 

    b = 1; 

  } 

 

  if (b == 1 && StateB == LOW){ 

    digitalWrite(relay1, HIGH); 

    digitalWrite(relay4, HIGH); 

    delay(2000); 

    digitalWrite(relay4, LOW); 
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    delay(1000); 

    c = 1; 

    d = 0; 

  } 

 

  if (c == 1 && StateA == LOW){ 

    digitalWrite(relay1, LOW); 

    digitalWrite(relay4, HIGH) ; 

    delay(1000); 

    digitalWrite(relay4, LOW); 

    delay(1000); 

    b = 0; 

    c = 0; 

    d = 1; 

  } 

 

  if (lastStringLength != response.length()){ 

      GPS(); 

      //Perintah ON 

      if(response.indexOf("ON") == 4){ 

        

Serial.println("##################################################"); 

        Serial.println("GPS ON"); 

          SIM800L.println("AT+CMGF=1");    //Sets the GSM Module in Text Mode 

          delay(1000);  // Delay of 1000 milli seconds or 1 second 

          SIM800L.println("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with 

mobile number 

          delay(1000); 

          SIM800L.println(link);// The SMS text you want to send 

          delay(100); 

        Serial.println(link); 

          SIM800L.println((char)26);// ASCII code of CTRL+Z 
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          delay(1000); 

      } 

      if(response.indexOf("MODUL MATI") > -1){ 

        

Serial.println("##################################################"); 

        Serial.println("MODUL MATI"); 

          digitalWrite(relay1, HIGH); 

          digitalWrite(relay4, HIGH); 

          delay(2000); 

          digitalWrite(relay4, LOW); 

          delay(1000); 

          SIM800L.println("AT+CMGF=1");    //Sets the GSM Module in Text Mode 

          delay(1000);  // Delay of 1000 milli seconds or 1 second 

          SIM800L.println("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with 

mobile number 

          delay(100); 

          SIM800L.println("MODUL DIMATIKAN");// The SMS text you want to 

send 

          delay(1000); 

          SIM800L.println((char)26);// ASCII code of CTRL+Z 

        Serial.println("MODUL DIMATIKAN"); 

          delay(100); 

          d = 0; 

      } 

       if(response.indexOf("MODUL HIDUP") > -1){ 

        

Serial.println("##################################################"); 

        Serial.println("MODUL HIDUP"); 

          digitalWrite(relay1, LOW); 

          digitalWrite(relay4, HIGH); 

          delay(2000); 

          digitalWrite(relay2, LOW); 
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          digitalWrite(relay3, LOW); 

          digitalWrite(relay4, LOW); 

          delay(1000); 

          SIM800L.println("AT+CMGF=1");    //Sets the GSM Module in Text Mode 

          delay(1000);  // Delay of 1000 milli seconds or 1 second 

          SIM800L.println("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with 

mobile number 

          delay(1000); 

          SIM800L.println("MODUL DIHIDUPKAN");// The SMS text you want to 

send 

          delay(100); 

          SIM800L.println((char)26);// ASCII code of CTRL+Z 

        Serial.println("MODUL DIHIDUPKAN"); 

          delay(1000); 

          d = 1; 

      } 

      if(response.indexOf("KONTAK ON") > -1){ 

        

Serial.println("##################################################"); 

        Serial.println("KONTAK ON"); 

          digitalWrite(relay2, HIGH); 

          SIM800L.println("AT+CMGF=1");    //Sets the GSM Module in Text Mode 

          delay(1000);  // Delay of 1000 milli seconds or 1 second 

          SIM800L.println("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with 

mobile number 

          delay(1000); 

          SIM800L.println("KONTAK DINYALAKAN");// The SMS text you want 

to send 

          delay(100); 

          SIM800L.println((char)26);// ASCII code of CTRL+Z 

        Serial.println("KONTAK DINYALAKAN"); 

          delay(1000); 
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      } 

      if(response.indexOf("KONTAK OFF") > -1){ 

        

Serial.println("##################################################"); 

        Serial.println("KONTAK OFF"); 

          digitalWrite(relay2, LOW); 

          SIM800L.println("AT+CMGF=1");    //Sets the GSM Module in Text Mode 

          delay(1000);  // Delay of 1000 milli seconds or 1 second 

          SIM800L.println("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with 

mobile number 

          delay(1000); 

          SIM800L.println("KONTAK DIMATIKAN");// The SMS text you want to 

send 

          delay(100); 

          SIM800L.println((char)26);// ASCII code of CTRL+Z 

        Serial.println("KONTAK DIMATIKAN"); 

          delay(1000); 

      } 

      if(response.indexOf("STATER ON") > -1){ 

        

Serial.println("##################################################"); 

        Serial.println("STATER ON"); 

          digitalWrite(relay3, HIGH); 

          delay(1500); 

          digitalWrite(relay3, LOW); 

          SIM800L.println("AT+CMGF=1");    //Sets the GSM Module in Text Mode 

          delay(1000);  // Delay of 1000 milli seconds or 1 second 

          SIM800L.println("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with 

mobile number 

          delay(1000); 

          SIM800L.println("MOTOR DISTATER");// The SMS text you want to 

send 
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          delay(100); 

          SIM800L.println((char)26);// ASCII code of CTRL+Z 

        Serial.println("MOTOR DISTATER"); 

          delay(1000); 

      } 

   } 

  Serial.print("Kecepatan = "); 

  Serial.println(gps.speed.kmph()); 

  if(d == 1 && gps.speed.kmph() > 10 ){ 

    digitalWrite(relay4, HIGH); 

    Serial.println("MOTOR DICURI"); 

    SIM800L.println("AT+CMGF=1");    //Sets the GSM Module in Text Mode 

    delay(100);  // Delay of 1000 milli seconds or 1 second 

    SIM800L.println("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with mobile 

number 

    delay(100); 

    SIM800L.println("MOTOR DICURI");// The SMS text you want to send 

    delay(100); 

    SIM800L.println((char)26);// ASCII code of CTRL+Z 

    delay(100); 

  } 

} 

 

void GPS(){ 

  while(Serial.available()) 

    if (gps.encode(Serial.read())) 

 

  if(gps.location.isUpdated()) { 

    latitude = gps.location.lat(); 

    longitude = gps.location.lng(); 

    link = String(latitude, 6)+ ", " +String(longitude, 6); 
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    Serial.print("Koordinat = ");  

    Serial.println(link);  

  } 

} 

 


