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ABSTRAK 

 
 

Sistem monitoring prototipe sistem pengisian air adalah suatu alat yang digunakan 

untuk memonitoring float level sensor dan menampilkan data hasil pembacaan 

inverter serta parameter motor secara real time. Sistem monitoring pada pengisian 

air otomatis menggunakan HMI (Human Machine Interface) dan SCADA 

(Supervisory Control and Data Acquisition) sebagai pemantauan dari jarak jauh 

serta PLC (Programmable Logic Controller) sebagai pengendali. Sistem 

monitoring yang telah dibuat mempunyai beberapa tahapan pemrograman SCADA 

dan HMI (touch screen) yang dimulai dari konfigurasi program SCADA dan HMI 

(touch screen) sesuai dengan variabel tag pada PLC, hingga terakhirnya 

mengkomunikasikan program HMI (touch screen) dan SCADA menuju PLC. 

Desain sistem monitoring prototipe sistem pengisian air otomatis juga 

menggunakan aplikasi EasyBuilder Pro dan Vijeo Citect, dimana desain-nya sesuai 

deskripsi kerja yang mudah dipahami diantaranya halaman login untuk security 

system, halaman control untuk mengendalikan proses pengisian air otomatis 

secara real time baik mode otomatis maupun manual, dan halaman trend untuk 

perekaman data status dan parameter. Pengujian sistem monitoring dibagi menjadi 

empat jenis, yakni pengujian mode otomatis, mode manual, mode gangguan sistem, 

dan respon waktu antara peralatan hardware dengan software. Hasil penelitian 

menunujukkan kinerja dari sistem monitoring yang sesuai deskripsi kerja dengan 

meningkatnya nilai frekuensi, kecepatan, tegangan, arus, daya, dan torsi maka 

semua nilai linier meningkat, serta terdapat delay waktu antara respon output yaitu 

kecepatan motor dengan perubahan input yaitu frekuensi. Meskipun demikian 

sistem monitoring ini tetap dapat menampilkan situasi real pada SCADA maupun 

HMI dengan baik. 

 
Kata Kunci: Sistem monitoring, float level sensor, PLC, SCADA, HMI 
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ABSTRACT 

 
 

The prototype monitoring system of the water filling system is a tool used to 

monitor float level sensors and display data from inverter readings and motor 

parameters in real-time. This monitoring system uses HMI (Human Machine 

Interface) and SCADA (Supervisory Control and Data Acquisition) as a remote 

monitoring and PLC (Programmable Logic Controller) as a controller. The 

monitoring system that has been created has several stages of programming 

SCADA and HMI (touch screen), starting from the configuration of the SCADA and 

HMI (touch screen) programs according to the tag variable on the PLC, until 

finally communicating the HMI (touch screen) and SCADA programs to the PLC. 

The prototype monitoring system also uses the EasyBuilder Pro and Vijeo Citect 

applications, where the design is in accordance with easy-to-understand job 

descriptions which include a login page for the security system, a control page to 

control the automatic water filling process, both automatic and manual modes, in 

real-time and trend pages for recording status and parameter data. Monitoring 

system testing is divided into four types: automatic testing mode, manual mode, 

system disturbance mode, and response time between hardware and software 

equipment. The results of the study show that the performance of the monitoring 

system according to the job description increases with increasing the value of 

frequency, speed, voltage, current, power, and torque, then all linear values 

increase. There is also a time delay between the output response: motor speed and 

input changes, namely frequency. However, this monitoring system can still display 

the real situation on SCADA and HMI well. 

 
Keywords: Monitoring system, float level sensor, PLC, SCADA, HMI 
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PENDAHULUAN 

 
 

1.1 Latar Belakang 

Perkembangan teknologi pada zaman industri 4.0 sangat berkembang pesat 

karena berbagai sistem otomasi di industri yang telah ditemukan. Dengan adanya 

otomasi industri ini, maka proses sistem monitoring dapat mudah dikontrol dalam 

waktu yang singkat apabila memiliki kehandalan sistem yang tinggi. Sistem 

monitoring yang handal adalah sistem yang dapat menampilkan situasi atau kondisi 

area kontrol secara berkala (Fatimah, 2021). Adapun sistem monitoring tersebut 

juga harus dapat dilakukan dari jarak jauh sehingga dapat memudahkan pengguna 

atau operator dalam memantau suatu proses. Salah satu contoh sistem monitoring 

adalah pemantauan sistem pengisian air otomatis pada boiler di Pembangkit Listrik 

Tenaga Uap (PLTU). 

Pada boiler memiliki peralatan pendukung feed water tank yang berfungsi 

sebagai penyuplai air ke dalam boiler. Hal yang harus diperhatikan pada feed water 

tank adalah level air yang harus tetap dijaga pada level tertentu, karena jika air pada 

feed water tank kosong bisa berakibat fatal pada boiler yang dapat mengganggu 

proses produksi listrik. Selain itu, kendali air pada feed water tank masih dilakukan 

secara manual (Saputra et al., 2013). Di sisi lain, kelebihan pasokan air pada feed 

water tank dapat melebihi batas atas tangki sehingga membuang air secara percuma, 

serta merusak komponen yang digunakan. Oleh sebab itu, gangguan produksi, 

kegagalan mesin, dan peningkatan biaya konsumsi air sangat merugikan industri. 

Untuk itu, perlu dilakukan monitoring sistem pengisian air secara otomatis untuk 

memudahkan dan meminimalisir risiko-risiko tersebut, salah satunya adalah proses 

monitoring yang menggunakan SCADA dan HMI. 

Beberapa penelitian telah dilakukan terkait sistem pengisian air otomatis, 

diantaranya adalah sistem pengisian tangki air otomatis dengan sensor elektroda 

yang menggunakan radio frekuensi untuk menyalakan dan mematikan sistem 

(Abidin & Rizqi, 2017) dan penampungan air menggunakan tandon atas secara 

otomatis berbasis mikrokontroler (Setyawan et al., 2021). Namun, penelitian- 

penelitian tersebut sebagian besar menggunakan mikrokontroler sebagai 
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pengontrolnya, serta belum ada pemantauan secara real time dengan visual. 

Mikrokontroler masih kurang familiar di industri karena kemampuannya dalam 

menjalankan perintah yang terbatas, kapasitas memori yang kecil, kurangnya 

kemampuan dalam mengolah data, dan bahasa pemrograman yang rumit. 

Oleh karena itu penelitian ini dilakukan dengan merancang sistem monitoring 

pada sistem otomasi pengisian air yang dapat menggunakan PLC (Programmable 

Logic Controller) sebagai pengendali serta pemantauan berbasis SCADA 

(Supervisory Control and Data Acquisition) dan HMI (Human Machine Interface). 

PLC dirancang untuk digunakan dalam industri dan dapat menahan beberapa 

kondisi buruk, seperti suhu ekstrim, penanganan kasar, dan jumlah getaran yang 

tinggi. PLC juga memiliki kemampuan untuk menghasilkan keluaran secara real 

time setelah mengevaluasi suatu masukan. SCADA dan HMI merupakan sistem 

kendali berbasis komputer yang dipakai untuk mengontrol suatu proses industri. 

Penggunaan SCADA dan HMI membuat sistem dapat dilakukan jarak jauh. 

Sehingga dengan adanya kedua sistem ini dapat mempermudah pengguna maupun 

operator dalam melakukan pemantauan secara berkala. 

Berdasarkan latar belakang permasalahan tersebut, maka penulis mengambil 

judul “Sistem Monitoring Prototipe Sistem Pengisian Air Otomatis dengan 

Float Level Sensor Berbasis SCADA dan HMI”. 

 
1.2 Perumusan Masalah 

Rumusan masalah dari penelitian ini, yaitu: 

1. Bagaimana tahapan pemrograman sistem monitoring untuk prototipe sistem 

pengisian air otomatis dengan float level sensor dengan software Vijeo Citect 

dan Easybuilder? 

2. Bagaimana tampilan prototipe sistem pengisian air otomatis dengan float 

level sensor pada SCADA dan Touch Screen yang sesuai dengan deskripsi? 

3. Bagaimana kinerja sistem monitoring pada prototipe sistem pengisian air 

otomatis dengan float level sensor? 
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1.3 Tujuan 

Tujuan dari penelitian ini, yaitu: 

1. Membuat program sistem monitoring untuk prototipe sistem pengisian air 

otomatis dengan float level sensor pada software Vijeo Citect dan 

EasyBuilder Pro 

2. Membuat desain monitoring pada sistem monitoring dengan prototipe sistem 

pengisian air otomatis dengan float level sensor sesuai dengan deskripsi 

3. Mengetahui kinerja sistem monitoring sesuai deskripsi kerja pada prototipe 

sistem pengisian air otomatis dengan float level sensor 

 
1.4 Luaran 

Luaran dari penelitian ini, yaitu: 

1. Laporan skripsi berjudul Sistem Monitoring pada Pengisian Air Otomatis 

dengan Float Level Sensor Berbasis SCADA dan HMI. 

2. Alat prototipe sistem pengisian air otomatis dengan float level sensor yang 

berbasis SCADA dan HMI. 

3. Jobsheet pengendali dan pemantau kecepatan motor induksi AC 3 fasa pada 

sistem pengisian air berbasis SCADA. 

4. Artikel jurnal berjudul Kinerja Sistem Prototipe Sistem Pengisian Air 

Otomatis Berbasis VSD dan SCADA yang akan dipublikasikan pada jurnal 

nasional electricies. 
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BAB V 

PENUTUP 

 
5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan pembahasan dan analisa pengujian mengenai sistem monitoring 

pada prototipe sistem pengisian air otomatis, dapat diambil beberapa kesimpulan 

sebagai berikut : 

1. Sistem monitoring yang telah dibuat mempunyai beberapa tahapan 

pemrograman SCADA dan HMI (touch screen) yang terdiri dari konfigurasi 

program SCADA dan HMI (touch screen) sesuai dengan variabel tag pada 

PLC, membuat database alarm serta report pada SCADA, membuat data 

sampling serta event (alarm) log pada HMI (touchscreen) dan 

mengkomunikasikan program HMI (touch screen) dan SCADA menuju PLC. 

2. Desain sistem monitoring prototipe sistem pengisian air otomatis yang telah 

dibuat menggunakan aplikasi EasyBuilder Pro dan Vijeo Citect dimana 

desain-nya sesuai deskripsi kerja yang mudah dipahami diantaranya halaman 

login untuk security system, halaman control untuk mengendalikan proses 

pengisian air otomatis secara real time baik mode otomatis maupun manual, 

dan halaman trend untuk perekaman data status dan parameter. 

3. Kinerja dari sistem monitoring menunjukkan repeatability nilai yang baik, 

dimana dengan meningkatnya nilai frekuensi dan kecepatan maka nilai 

tegangan, arus, daya, dan torsi linier meningkat, serta terdapat delay waktu 

antara respon output yaitu kecepatan motor dengan perubahan input yaitu 

frekuensi. 

4. Nilai pembacaan oleh sistem monitoring dengan nilai pengukuran oleh alat 

ukur akan terdapat nilai deviasi yang dipengaruhi oleh kualitas alat ukur. 
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5.2 Saran 

Beberapa saran setelah penulis membuat skripsi yang berjudul “Sistem 

Monitoring Prototipe Sistem Pengisian Air Otomatis dengan Float Level Sensor 

berbasis SCADA dan HMI” agar skripsi ini menjadi lebih baik lagi adalah sebagai 

berikut : 

1. Motor pompa yang dipilih sebaiknya memiliki kapasitas daya yang sesuai 

dengan spesifikasi VSD sehingga tidak mengalami error yang besar antar 

parameter. 

2. Penggunaan solenoid valve sebaiknya dengan spesifikasi tekanan yang lebih 

kecil sehingga pengosongan air tidak menghabiskan waktu yang lama. 

3. Saat menggunakan beban motor, lebih baik terhubung pada terminal ground 

pada inverter untuk keselamatan dari bahaya seperti tegangan sentuh. 
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