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DAFTAR RIWAYAT HIDUP PENULIS

Lampiran 1

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 2

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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TAMPILAN BOX KOMPONEN PADA SEPEDA MOTOR

Lampiran 3

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Politeknik Negeri Jakarta

p: 12.5x I: 8.5 x t: 5.4) cm

SPESIFIKASI ALAT

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

Untuk Motor matic Mio J Tahun 2013
Box casing Mikrokontroler
Range Terukur Senso

Lampiran 4

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 5

SOP PENGGUNAAN ALAT

CARA PENGOPERASIAN ALAT

. Hubungkan socket modul dengan socket yang telah terpasang dengan kelistrikan motor.
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. Hubungkan socket buzzer yang terdapat pada modul dengan buzzer.

. Untuk menghidupkan modul melalui aplikasi, tekan tombol "Modul ON" pada aplikasi.

. Untuk menghidupkan modul menggunakan sensor magnet, pertama dekatkan magnet dengan
sensor magnet yang terdapat pada dashboard hingga LED pada sensor menyala, kemudian lakukan
hal yang sama pada sensor magnet di bagasi. Hal ini harus dilakukan secara berurutan.

. Untuk mematikan modul melalui aplikasi, tekan tombol "Modul OFF" pada aplikasi.

. Untuk mematikan modul menggunakan sensor magnet, dekatkan magnet dengan sensor magnet

eyeyer Mabap Niuy3ijod uizi edue)

yang terdapat pada dashboard hingga LED pada sensor menyala.
. Dapatkan koordinat lokasi kendaraan dengan menekan tombol "Dapatkan Lokasi" pada Aplikasi.

SOP PENGGUNAAN APLIKASI

CARAPENGOPERASIAN APLIKASI

1. Buka Aplikasi Peagaman Motor

2. Masukkan nomor tujuan yaita nomor SIM pada modul ke dalam fexf field dengan menekan
tombol %

3. Kirim perintah kepada modul dengan menekan tombol sesuai yang diinginkan
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4. Tekan "Dapatkan Lokasi" untuk mendapatkan koordinat lokasi sepeda motor

5. Setelah koordinat lokasi berhasil diterima, tekan "Tampilkan Maps" untuk membuka tampilan
maps yang menunjukkan lokasi sepeda motor dan pengguna

6. Tekan "Penunjuk Arah" untuk menunjukkan rute mennju lokasi sepeda motor melalui aplikasi
Google Maps
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#include <TinyGPS++.h>

L-6

Lampiran 6

LISTING PROGRAM ARDUINO IDE

#include <SoftwareSerial.h>

.\ POULITEKNIK
?nt relay2 N E G E RI
i\l JAKARTA

int StateB;
int b,c,d;

void setup(){

Serial.begin(9600);
Serial.printIn("GPS Mulai");

Politeknik Negeri Jakarta
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SIMB800L..begin(9600);
SIM800L.printin("AT+CMGF=1");
Serial.printin("SIM800L started at 9600");
delay(1000);

Serial.printin("Setup Complete! SIMBOOL is-Ready!");
SIM800L.printin("AT+CNMI=2,2,0,0,0");
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pinMode(relayl, OUTPUT);
pinMode(relay2, OUTPUT);
pinMode(relay3, OUTPUT);
pinMode(relay4, OUTPUT);
pinMode(magnetl, INPUT);
pinMode(magnet2, INPUT);
digitalWrite(relayl, LOW);
digitalWrite(relay2, LOW);
digitalWrite(relay3, LOW);
digitalWrite(relay4, LOW);
d=1;
SIMB800L..begin(9600);
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while(1SIM80O0L.available()){
SIM8OOL.printin("AT");
delay(1000);
Serial.printIn("Connecting:::*);
}
Serial.printIn("Connected!"");
SIM8OOL.printIn("AT+CMGF=1"); //Set SMS to Text Mode
delay(1000);
SIM8O0OL.printIn("AT+CNMI=1,2,0,0,0"); //Procedure to handle newly arrived

messages(command name in text: new message indications to TE)
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L-8

delay(1000);

SIM8O0OL..printin("AT+CMGL=\"REC UNREAD\""); // Read Unread
Messages

GPS();

ks

void loop(){
if (SIM800L.available

printin(b);
Lprint("c=");
.printin(c);

Serial.print("d =");

FOLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

if (b ==1 && StateB == LOW){
digitalWrite(relayl, HIGH);
digitalWrite(relay4, HIGH);
delay(2000);
digitalWrite(relay4, LOW);
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delay(1000);
c=1;
d=0;

}

if (c ==1 && StateA == LOW){
digitalWrite(relayl, LOW);
digitalWrite(relay4, HIGH) ;
delay(1000);
digitalWrite(relay4, LOW);
delay(1000);
b =0;
c=0;
d=1;

}

if (lastStringLength != response.length()){

GPS();
/IPerintah ON

if(response.indexOf("ON") ==4){

Serial.println("GPS ON™);

SIM8O0OL .printIn("AT+CMGF=1"),
delay(1000);. // Delay.of 1000 milli seconds or 1 second
SIM8OOL.printIn("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"");.//-Replace x with

mobile number

delay(1000);

SIMB8O00L..printIn(link);// The SMS text you want to send

delay(100);
Serial.printin(link);

SIM8O00L..printin((char)26);// ASCII code of CTRL+Z

L-9

Serial.printin(“BHHHHHHRHH A R AR ),

/ISets the GSM Module in Text Mode

Politeknik Negeri Jakarta



eyeyer uabap Niuyaijod uizi edue)

S
bl
(1]
=}
Q
S
fr
T
o
=
—
Q.
o
=
3
[}
-
[
e
=
Q
=
~
[}
T
[}
=
=
=
Q
o
=
<
-
=
Q
g
o
N—
[
-
v
o
=
(1)
=
2,
~
=
[
Q
[}
P
S
o
=
o
-
-
o

N
= - 2 Y
o o
s 28
S @
Qe s
35S
2985
ice
=]
3 <
c Q
3 c
=3 2
Ay g
E] =
)
= T
m
3 5
-+
o 5
338
T o5
= o
o
553
Sesg
< B
o 8 3
(o d
s @ 7P
Q 3
o9 0
S =
8 o
Y 5
< °
w m
o ]
c & E
= =
c 2
o 205
3873
- -
< <
o Q
= =
c 93
= x5
ey
3. °
o
v 2
Q —
3 £
5 5
°
z @
o
~ >
5 T
s B
° =
c s
3 @
Q
-
=
=
=
-~
Q
Ied
o
=
o
3.
Q
F=
Q
-
w
F =
o
~
T —
3
o
w
o
Q
=

o
=)
5
v
o
=
(=]
=
[}
=
Q
(=]
=
T
17
]
o
o
Q
Q9
=
Q9
~
o
=
w
®
=
-
(=
= 57
z
Q9
-
<
1)
(d
el
=
5.
~*
)
=]
el
1)
kA
m
=
N
)
=
~
(=
3
-~
1)
=
o
o
>
3
(]
=
<
o
o
[ =
~*
2
(1)
-
w
=
Z
o
o
-

%
)
=
2]
o
-+
Q

ar
m
x
0
©
-+
Y
E.
;
1
=)
=.
o
x
E.
r
2
o
Q
)
=.
L
o
x
)
‘
-~
Y

L-10

delay(1000);

if(response.indexOf("MODUL MATI") > -1){

Serial.printin(" T )

Serial.printin("MODUL MATI"),
digitalWrite(relayl, HIGH),
digitalWrite(relay4, HIGH);
delay(2000);
digitalWrite(relay4, LOW);
delay(1000);
SIMBOOL.printIn(*AT+CMGF=1"); /[Sets the GSM Module in Text Mode
delay(1000); // Delay of 1000 milli seconds or 1 second
SIM8OOL.printin(*AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with

mobile number

delay(100);
SIM8O0OL.printin(*MODUL DIMATIKAN"),// . The SMS text you want to

delay(1000);

SIMBO0O0L .printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z
Serial.printin(*“MODUL D IMAT IKAN");

delay(100);

d=0;

if(response.indexOf(*“MODUL HIDUP") > -1){

Serial.printin(" )

Serial.printin("MODUL HIDUP");
digitalWrite(relayl, LOW);
digitalWrite(relay4, HIGH);
delay(2000);
digitalWrite(relay2, LOW);
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digitalWrite(relay3, LOW);

digitalWrite(relay4, LOW);

delay(1000);

SIM8O0OL.printIn("AT+CMGF=1"); //Sets the GSM Module in Text Mode

delay(1000); // Delay of 1000 milli seconds or 1 second

SIM8OOL.printin("AT+CMGS=\"089528125169\"\""); // Replace x with
mobile number

delay(1000);

SIM80O0L.printin(*MODUL DIHIDUPKAN");// The SMS text you want to
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send
delay(100);
SIMBOO0L.printin((char)26);// ASCII code of CTRL+Z
Serial.printin("MODUL DIHIDUPKAN");

delay(1000);
d=1;

}

if(response.indexOf(*"KONTAK ON™) >-1){

Serial. printIn("HatHHHHHHHHHHHHHHH ),
Serial.printin("KONTAK ON™);
digitalWrite(relay2, HIGH);
SIM8OOL.printin(*AT+CMGF=1"); //Sets the. GSM Module in Text Mode
delay(1000); // Delay of 1000 milli seconds or 1 second
SIM8O0O0L..printIn("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with
mobile number
delay(1000);
SIM8O0OL.printin("KONTAK DINYALAKAN");// The SMS text you want
to send
delay(100);
SIM80O0L..printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z
Serial.printin("KONTAK DINYALAKAN");
delay(1000);
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L-12

¥
if(response.indexOf("KONTAK OFF") > -1){

Serial.printIn (" HHHHHHHHHHHHHEHHHHHHHHHHEHHEHH ),
Serial.printin("KONTAK OFF");
digitalWrite(relay2, LOW);
SIM8O0OL.printIn("AT+CMGF=1"); //Sets the GSM Module in Text Mode
delay(1000); // Delay-of 1000 milli seconds or 1 second
SIM80OL.printin(*AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with
mobile number
delay(1000);
SIMBOOL.printin("KONTAK DIMATIKAN");// The SMS text you want to
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send
delay(100);
SIMB00L.printin((char)26);// ASCH code of CTRL+Z
Serial.printin("KONTAK DIMATIKAN");
delay(1000);

}
if(response.indexOf("STATER ON™) > -1){

Serial.printIn( " HHHHHHHHHHHHHHHH A
Serial.printin("STATER ON");
digitalWrite(relay3, HIGH);
delay(1500);
digitalWrite(relay3; LOW);
SIM8OOL.printin("AT+CMGE=1"), _ //Sets the GSM.Meodulein Text Mode
delay(1000); // Delay of 1000 milli seconds or 1 second
SIM8OOL.printIn("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x with
mobile number
delay(1000);
SIM8O0OL.printin("MOTOR DISTATER");// The SMS text you want to
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L-13

delay(100);

SIM80O0L.printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z
Serial.printin("MOTOR DISTATER");

delay(1000);

¥
ki

Serial.print("Kecepatan = ");

:eydid ey

eyieyer Labap Yiuya|od yijiw exdid eH S

Serial.printin(gps.speed-kmph());
if(d == 1 && gps:speed.kmph() > 10 ){
digitalWrite(relay4, HIGH);
Serial.printin("MOTOR DICURI");
SIMBOOL..printIn("AT+CMGF=1"); //Sets the GSM Module in Text Mode
delay(100); // Delay of 1000 milli'seconds or 1 second
SIMB8OOL.printin("AT+CMGS=\"089528125169\"\r*"); // Replace X with mobile
number
delay(100);
SIM8O0OL.printin("MOTOR DICURI");// The SMS text you want to send
delay(100);
SIMB8O0O0L..printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z
delay(100);

void GPS(){

while(Serial.available())

: Jaquins ueyyngakuaw uep ueywnjuesuaw eduey jui sijn} eA1ey yninjas neje ueibeqas diynbusw Huese|iq ‘L

if (gps.encode(Serial.read()))

if(gps.location.isUpdated()) {
latitude = gps.location.lat();
longitude = gps.location.Ing();
link = String(latitude, 6)+ ", " +String(longitude, 6);
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Serial.print("Koordinat = ");

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

Serial.printIn(link);

y
.

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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