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LAMPIRAN 1

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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FOTO ALAT
Instalasi Kabel pada Sepeda Motor
Foto Modul Alarm pada Jok Motor

LAMPIRAN 2

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Indikasi Lampu Sign Menyala

Pengecekan Tegangan pada Kabel darilnput Motor

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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LAMPIRAN 3

LISTING PROGRAM ARDUINO NANO
#include <TinyGPS++.h>

#include <SoftwareSerial.h>

I
)
=
=
Y

SoftwareSerial SIM800L (2,
TinyGPSPlus gps;
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int StateB;
int b,c,d;

void setup(){
Serial.begin(9600);
Serial.printIn("GPS Mulai");

SIM800L .begin(9600);
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SIM80OL.printin("AT+CMGF=1");
Serial.printin("SIM800L started at 9600");
delay(1000);

Serial.printIn("Setup Complete! SIM800L is Ready!");
SIM800L.printin("AT+CNMI=2,2,0,0,0");

pinMode(relayl, OUTPUT);
pinMode(relay2; OUTPUT);
pinMode(relay3, OUTPUT);
pinMode(relay4, OUTPUT);
pinMode(magnetl, INPUT);
pinMode(magnet2, INPUT);
digitalWrite(relayl, LOW);
digitalWrite(relay2, LOW);
digitalWrite(relay3, LOW);
digitalWrite(relay4, LOW);
d=1;

SIM800L .begin(9600);

while(!SIM80O0L .available()){
SIM8O0OL.printin("AT");
delay(1000);
Serial.printIn("Connecting...");

¥

Serial.printin("Connected!");

SIMSOOL printIn(*AT+CMGF=1"): //Set SMS to Text Mode

delay(1000);

L-5

SIM8OOL.printin("AT+CNMI=1,2,0,0,0"); //Procedure to handle newly

delay(1000);

arrived messages(command name in text: new message indications to TE)
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SIM8OOL.printin("AT+CMGL=\"REC UNREAD\""); // Read Unread
Messages
GPS();

}

void loop(){

if (SIM800L.avaiI
response = 300L.readStringUntil('\n’);

Serial.print("
Serial.println

Serial.print(*

POLITEKNIK
NTGERI

JAKARTA

if (b ==1 && StateB == LOW){
digitalWrite(relayl, HIGH);
digitalWrite(relay4, HIGH);
delay(2000);
digitalWrite(relay4, LOW);
delay(1000);
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if (c == 1 && StateA == LOW){
digitalWrite(relayl, LOW);
digitalWrite(relay4
delay(1000);

N

if (lastString
GPS();
/[Perintah

FOETEKNIK
MECER!
JAKART

O0L..printin("AT+CMGF=

3 e GSM Module in
delay(1000
SIM8OOL.printIn("AT+CMGS=\"089528125169\""); // Replace x
with mobile number

delay(1000);

SIMB8O0O0L.printIn(link);// The SMS text you want to send

delay(100);

Serial.printIn(link);
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L-8

SIM80O0L.printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z
delay(1000);

}
if(response.indexOf("MODUL MATI") > -1){

Serial.printIn("#HH R R
##"),
Serial.printin(*MODUL MATI");

digitalWrite(relayl, HIGH);

digitalWrite(relay4, HIGH);

delay(2000);

digitalWrite(relay4, LOW);

delay(1000);

SIM8O0OL.printin(*AT+CMGF=1"); //Sets the GSM Module in Text
Mode

delay(1000); // Delay of 1000 milli seeonds or 1 'second

SIM80OL.printin(*AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x
with mobile number

delay(100);

SIM8OOL..printin(*MODUL DIMATIKAN");// The SMS text you
want to send

delay(1000);

SIMBO0O0L.printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z

Serial.printin("MODUL DIMATIKAN");
delay(100);
d=0;
¥
if(response.indexOf("MODUL HIDUP") > -1){

Serial.printin(" HHHHHHHHHHHHHHHHH
#);
Serial.printin("MODUL HIDUP");
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digitalWrite(relayl, LOW);

digitalWrite(relay4, HIGH);

delay(2000);

digitalWrite(relay2, LOW);

digitalWrite(relay3, LOW);

digitalWrite(relay4, LOW);

delay(1000);

SIM8O0OL.printiIn("AT+CMGF=1"); //Sets the GSM Madule in Text
Mode

delay(1000); //Delay of 1000 milli seconds or 1 second

SIM8OOL..printin("*AT+CMGS=\"089528125169\"\r""); // Replace X
with mobile number

delay(1000);

SIM8O0OL.printin(*MODUL DIHIDUPKAN");/[ The SMS text you
want to send

delay(100);

SIM80O0L.printin((char)26);// ASCIl code of CTRL+Z

Serial.printin(*"MODUL DIHIDUPKAN");
delay(1000);
d=1;
}
if(response.indexOf("KONTAK ONY) > -1){

Serial.printIn (" HHHHHHHHHHHHHHHHHEHHE
#H");
Serial.printin("KONTAK.ON");

digitalWrite(relay2, HIGH);

SIM8OOL.printiIn("AT+CMGF=1"); //Sets the GSM Module in Text
Mode

delay(1000); // Delay of 1000 milli seconds or 1 second

SIM8OOL.printIn("AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x

with mobile number



eyieyer uabap Niuyaijod uizi edue)

S
b
(1]
3
Q
c
=4
T
o
=]
=
Q.
-]
==
3
(]
=
c
=
=
o
=
=
(1]
T
m
3
=
3
Q
o
=
<
o
3
Q
g
v
o
=
o
o
=
o
=
=1
==
2
[
Q
(]
=
o
o
=
o
=
P
o

N
=0 -
S o]
s 23
3 @
Qe s
355
= -
83g
=]
3 <
c Q
3 c
=3 3
Y e
5 =
~
sa 3
3%
3 5
m -'-’0
=]
358
B RS
= ©
o
552
S eg
=
< ®
) 3
T
9 @3
Q 5
59 0
S =
8 o
8 P>
< o
w m
o 5
c 2 £
S =
c 2
25
2273
= <
<
o B
= =
€ 9 3
=
s
3. °
o
-
Q —
3 £
5 B
°
z ¢
o
~ >
5 T
s B
o] =
= S
= @
Q
=
=
".
=
=
Q
-+
Q
=
o
3.
QO
=
Q
=
w
=
Q
Cad
=
3
1)
w
o
Q
=3

-
)
o
=
o
3
Q
3
(]
>
Q
c
=,
T
w
(1]
o
o
-
o
=
Q
-
o
c
w
o
c
=
c
=
~
o
=
<
o
~
=
w
=
-
o
3
T
o
3
(]
3
n
Q
>
-
c
3
==
o
=]
Q.
o
=]
3
(]
=
<
o
o
c
-
=
o
=]
w
c
3
o
o
=

X
m
=
8
T
~*
Y

=0
m
x
0
©
-+
Y
§.
;
o
=)
=.
o
x
E.
x
P4
o
Q
)
=.
S
o
x
)
‘
-+
Y

L-10

delay(1000);
SIM8O0OL.printin("KONTAK DINYALAKAN");// The SMS text you
want to send
delay(100);
SIM80O0L.printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z
Serial.printin("KONTAK DINYALAKAN");
delay(1000);

¥
if(response.indexOf("KONTAK OFF") > -1){

Serial. printIn( " #HHHHHHHHHHHHHHHHHHHH
i#"),
Serial.printin(*KONTAK OFF");
digitalWrite(relay2, LOW);
SIM80OL.printin(*AT+CMGF=1"); //Sets the GSM Module in Text
Mode
delay(1000); // Delay of 1000 milli seconds or 1 second
SIM80OL.printin(*AT+CMGS=\"089528125169\"\r"); // Replace x
with mobile number
delay(1000);
SIM8OOL .printin("KONTAK DIMATIKAN");// The SMS text you
want to send
delay(100);
SIMB8O0OL.printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z
Serial.printin(*“KONTAK DIMATIKAN");
delay(1000);

¥
if(response.indexOf("STATER ON") > -1){

Serial.printin(" HHHtHHHHHHHHHHHHHHH
#);
Serial.printin("STATER ON");
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digitalWrite(relay3, HIGH);

delay(1500);

digitalWrite(relay3, LOW);

SIM8O0OL.printIn("AT+CMGF=1"); //Sets the GSM Module in Text
Mode

delay(1000); // Delay of 2000 .milli'seconds.or 1 second

SIM8O0OL.printIn(*AT+CMGS=\"089528125169\"\r""); // Replace x
with mobile number

delay(1000);

SIMBOOL.printin(*MOTOR DISTATER"),//\The SMS text you want
to'send

delay(100);

SIM80O0L.printin((char)26);// ASCII code of CTRL+Z

Serial.printin(*MOTOR DISTATER"),
delay(1000);

¥
k

Serial.print("Kecepatan = *);
Serial.printin(gps.speed.kmph());
if(d == 1 && gps.speed.kmph() > 10 ){
digitalWrite(relay4, HIGH);
Serial.printin(*MOTOR DICURI');
SIM8O0OL.printin("AT+CMGF=1");  //Sets the GSM Module in Text
Mode
delay(100); // Delay of 1000 milli seconds or 1 second
SIM8OOL.printin("AT+CMGS=\"089528125169\"\r*);//"Replace x with

mobile number

delay(100);

SIM80O0L.printIn("MOTOR DICURI");// The SMS text you want to send
delay(100);

SIM80O0L..printIn((char)26);// ASCII code of CTRL+Z

delay(100);
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while(Serial.available())

void GPS({

Hak Cipta:
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian , penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta



