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Perancangan PCB dan Instalasi Alat Pengukur Jarak

Abstrak

Kebutuhan alat ukur yang mudah digunakan dan mempunyai nilai ketelitian yang tinggi
mendorong semakin banyaknya penciptaan alat.ukur. Tugas akhir ini merancang sebuah
alat pengukur jarak yang terintegrasi dengan android. Tujuan‘pembuatan alat ini adalah
meningkatkan ketelitian hasil pengukuran dan menghilangkan “keterbatasan jarak
pengukuran. Dengan menggunakan baterai Li-lon sebagai sumber tegangan 8.4V,
Battery Management System. sebagai proteksi baterai, sensor rotary encoder sebagai
penndeteksi jarak, ESP32 sebagai pemproses data, LCD 20x4 sebagai penampil. hasil
ukur jarak, dan Lithium Battery Level Indicator sebagai penampil kapasitas baterai.li=ion.
Penginstalasian-alat terdiri dari rancang bentuk alat dimana terdapat roda yang
terpasang rotary encoder dan dijalankan dengan cara didorong. Pada bagian atas alat,
terdapat Box.komponen dan push button. Box komponen berisi komponen seperti baterai,
rangkaian.PCB, LCD, dan Battery Level Indicator. Rangkaian PCB dibuat dengan
menggunakan aplikasi EAGLE utuk membut susunan -komponen lebih rapih, efisien, dan
terarganisir. Push button pada alat berfungsi-untuk me-reset hasil pengukuran yang
ditampilkan LCD sehingga hasil pengukuran kembali menjadi 0. Alat pengukur jarak
juga terintegerasi dengan aplikasi android untuk-menampilkan data hasil pengukuran
dan meyimpan data hasil pengukuran.

Kata® 'kunci :Alat pengukur jarak, PCB, LCD, Battery Level Indicator

vi
Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer uabap Niuyaijod uizi edue)

2
b
(1]
3
Q
c
=4
T
o
=]
=
Q.
-]
=
3
(]
=
c
=
=
o
=
=
(1]
T
(]
3
=
3
Q
o
=
<
o
3
Q
g
v
o
=
°
o
=
m
=
=
==
2
[
Q
(]
=
o
o
=
o
=
I
o

N
= - Y
S o]
s 23
3 @
Qe s
355
= -
833
=]
3 <
c )
3 c
=3 3
o e
5 =
2§ 7
3%
3 5
m =-
-
358
B e 5
= ©
o
533
S eg
=
< ®
) 2
T
9 @3
Q 5
59 0
S =
8 o
8 P>
< o
w m
o 5
c 2 £
= =
c 2
25
2273
= <
S S
P —
€ 9 3
=
s
3. °
o S
S <
m —
3 £
5 5
°
z ¢
o
~ >
5 T
s B
o] =
&= S
= @
Q
=
=
q.
=
=
Q
-+
Q
=
o
3,
Q
=
Q
=
w
=
Q
Cad
=
3
1)
w
o
Q
7

X
m
=
0
T
-+
Y

=0
m
x
0
©
-+
9
§.
;
o
S
:’
®
x
E.
x
P
®
Q
o
=.
G
o
x
3
‘
-+
Y

-
)
o
=
o
3
Q
3
(]
>
Q
c
=,
T
w
(1]
o
o
-
o
=
o
-
o
c
w
o
c
=
c
=
=
o
=
<
o
~
(=
w
=
-
o
=]
T
o
3
(]
=]
n
Q
=]
-
c
3
==
o
3
Q.
o
=]
3
(]
=
<
(]
o
c
-
=
o
=
w
c
3
o
o
=

PCB Design and Distance Measuring Equipment Installation

Abstrack

The need for measuring instruments that are easy to use and have high accuracy, thus
encouraging more and more measuring instruments. This.final project designs a distance
measuring device that is integrated with.android. The purpose.of making this tool is to
increase the accuracy of measurement.results and eliminate measurement limitations.
The battery uses Li-lon as an 8.4V voltage source, Battery Management. System as battery
protection, rotary encodersensor as a distance detector, ESP32 as a data“processor,
20x4 LCD as a display of distance measurement results, and Lithium Battery. Level
Indicator as a Li-lon battery capacity display. The installation of the tool consists,of
designing the shape of the tool where there is a wheel attached to a rotary encoder and
executed by displaying. At the top of the tool, there is @ component box and push button.
Component box containing components such as battery, PCB circuit, LCD, and Battery
Level Indicator. PCB circuits are made using the EAGLE application to make the
component arrangement more neat, efficient, and organized. The push button on the tool
serves to reset the measurement results displayed by the LCD so that the measurement
results are returned. The distance measuring device is also integrated with the android
application to display measurement data and store. measurement data.

Keywords: Distance measuring device, PCB, LCD, Battery Level Indicator

vii
Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer uabap Niuyaijod uizi edue)

g
b
[
=}
Q
[
£
T
o
=
—
Q.
o
==
=
[}
-
<
=
=
Q
=
==
[}
T
[}
=
=
=
Q
o
=
<
o
=
Q
g
=
[
-
v
oL
-
(1)
==
=,
=
-
[
Q
[}
—
—
o
=
o
-
-
o

N
= - Y
o ]
s 28
3 2 @
Q@ c s
35S
=] -
i
=]
3 <
c iV
(=
233
o g
= ~
~
Sa 3
3 =%
3 =
o s
33¢
-]
- T
o
532
S esg
-~
< ®
o 2
T
s QP
Q s 3
o S
3 =
‘ﬂ_l’ [
g 7
< °
w m
oD 3>
£ 3=
c 2
25
2873
2 o<
<
o B
= =
€ 9 3
= x
28
2. °
a
o 2
Q —
3 £
5 B
©
z 8
iV
~ 3
5 T
s B
T =
€ £
= ©w
Q
-
=
-‘.
=
~
o
-+
Q
=
o
3.
8
=
Q
=
w
[ =
i)
-
=
3
1)
w
o
Q
=3

2y
m
=
0
T
~*
Y

ar
na
x
0
©
-+
Y
g.
;
o
o
-
®
x
E.
x
P4
®
Q
D
:.
S
o
=
3
*
-+
Y

-
2
o
=
Q
=
Q
3
[}
=]
Q
c
s
T
w
()
fen
o
b=
o
=
o
-
o
c
"
o
c
=
c
-
~
Q
-
<
o
-~
=
w
=
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
=
==
o
=
Q.
o
=
3
(]
=
<
()
T
c
-
=
o
=
w
c
3
T
(]
-

DAFTAR ISI

HALAMAN PERNYATAAN ORISINALITAS ... ii
LEMBAR PENGESAHAN TUGAS AKHIR ..o 1\
KATA PENGANTAR . st %
ADSEraK ... g P I e Vi
ADSEFACK. ...t B vii
DAFTAR IS] ..t imbe s B e e viii
DAFTAR GAMBAR ... ekttt b e b e et X
DAFTAHRAPABEL ... . BN B . B 0. xii
DAFTAR LAMPIRAN .ttt ittsiiee e afania e eee s dhaaneeesibaaneee s baaneeesbaaas e snnnenees Xiii
BAB | PENDAHULUAN ... i afbeesee s ihenie e de it deanne e 1
1918 Latar Belaka i — ... A" . A . A ... ... 1
1.2 Perumusan Masalah...........ccooiiieioii i 2
1. 3% W ujuan......... s .. ... .. 2
1.4 Y@aran........ Sl . . N WAL G 2
BAB Il TINJAUAN PUSTAKA.. v i s Error! Bookmark not defined.
2.1  PCB (Printed Circuit Board) .................. Error! Bookmark not defined.
22 ESPYR.. B 2 el Yanl B Error! Bookmark not defined.
2.3 Logic Level Converter...........ccccevvevennnne Error! Bookmark not defined.
2.4  LCD dengan I2C . immmmmmmnnnensnssenes Error! Bookmark not defined.
2.2.1 LCD (Liquid Crystal Display) ........... Error! Bookmark not defined.
2.2.2 12C (Inter Integrated Circuit) ............ Error! Bookmark not defined.

2.5 Battery Level Indicator.............ccocvevennne. Error! Bookmark not defined.
2.6 Baterai Lithium-1on.........ccccoovvvnininnnn. Error! Bookmark not defined.
2.7 BMS (Battery Management System)....... Error! Bookmark not defined.

viii

Politeknik Negeri Jakar

ta



eyieyer uabap Niuyaijod uizi edue)

g
b
[
=}
Q
[
£
T
o
=
—
Q.
o
==
=
[}
-
<
=
=
Q
=
==
[}
T
[}
=
=
=
Q
o
=
<
o
=
Q
g
=
[
-
v
oL
=
(1)
==
=,
=
-
[
Q
[}
—
—
o
=
o
-
-
o

N
= - Y
o ]
s 28
3 2 @
Q@ c s
35S
=] -
83g
=]
3 <
c )
(=
233
o g
= ~
~
Sa 3
3 =%
3 =
o s
33¢
-]
- T
o
532
S esg
-~
< ®
o 2
T
s QP
Q s 3
o S
3 =
‘A_I’ Y]
8 97
< °
w m
oD 3>
£ 3=
c 2
25
2873
2 o<
<
o B
= =
€ 9 3
= x
28
2. °
a
o 2
Q —
3 £
5 B
©
z 8
iV
~ 3
5 T
s B
T =
€ £
= ©w
Q
-
=
.‘.
=
~
o
-+
Q
=
o
3.
8
=
Q
=
w
[ =
i)
-
=
3
1)
w
o
Q
=3

2y
m
=
0
T
~*
Y

=
m
x
0
©
-+
Y
2.
;
o
o
=
o
x
E.
x
2
D
Q
o
=.
S
o
x
o
*
-+
Y

-
2
o
=
Q
=
Q
3
[}
=]
Q
c
s
T
w
()
fen
o
b=
o
=
o
-
o
c
"
o
c
=
c
-
=
Q
-
<
o
-~
=
w
=
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
=
==
o
=
Q.
o
=
3
[}
=
<
()
T
c
-
=
o
=
w
c
3
T
(]
-

2.8  BUZZEI .o Error! Bookmark not defined.

2.9 Software EAGLE (Easily Applicable Graphical Layout Editor) .... Error!

Bookmark not defined.
2.6.1 Interface schematic EAGLE .............. Error! Bookmark not defined.
2.6.2 Interface board EAGLE .........o00 Error! Bookmark not defined.

BAB 3 PERANCANGAN DAN'REALISASI ...... Error! Bookmark not defined.

3.1 Perancangan Alat..........ccoooevviiiine e Error! Bookmark not'defined.
3.1.1 DeskripsiAlat .......oooerecveiieirenraiinane Error! Bookmark not defined.
3.1.2 ~Cara Kerja Alat ..o Error! Bookmark not defined.
3.3 Spesifikasi Alat ............ccocevvvveiieninnne. Error! Bookmark not defined.
3.1.4 Diagram BloK..........c...o ot Error! Bookmark not defined.

3.2 Realisasi Alal......cccooviiiiimnn it Error! Bookmark not defined.
3.2.1 Rancang Bangun Rangka.................. Error! Bookmark not defined.
3.2.2  Wiring Diagram ........cccoceeruesneessisnnnnses ErrorlBookmark not defined.

3.2.3 Perancangan Printed Circuit Board....Error! Bookmark not defined.

BAB IV PEMBAHASAN ...t oo i e Error! Bookmark not defined.
4.1 Refgujian... S N 1. Sl == N Error! Bookmark not defined.
4.1.1 'Deskripsi Pengujian .............ccoecoieee. Error! Bookmark not defined.
4.1.2 Prosedur Pengujian ... iiiie.. Error! Bookmark not defined.
4.1.3 Data Hasil Pengujian..........cc.ccocvevnee. Error! Bookmark not defined.
4.1.4 Analisis:Data/Evaluasi ... Error! Bookmark not.defined.
BAB V KESIMPULAN ...ttt 3
DAFTAR PUSTAKA Lttt 4
IX

Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer uabap Niuyaijod uizi edue)

=c
; DAFTAR GAMBAR
8
N ~I T
Do o2 % & Gambar 1.1 ROIMELEr .....cvveeeeeeveeoeeesseeeeesssseesisss s 1
s P55 0 3
53238 = Gambar 1.2 WalKing MEASUIE .........ccceeririeirieerisiieseie s sesee e e s snenes 1
Q ¢ 5‘; el
3 £g3 e
3853 S Gambar 2.1 ESP32.......c.mvvvrrirniiresose it Error! Bookmark not defined.
S afE =
o2
g Eég i Gambar 2.1 Konfigurasi pin ESP32....ci................ Error! Bookmark not defined.
=33 3
i s ,‘;@ & Sumber. Google Image..at i Error! Bookmark.not defined.
o8 % =
; §§§ 8 Gambar 2.2 Logic'Level Converter ................cee...: Error! Bookmark not defined.
2 x5c ()
3Baun = :
B '§ § z < Gambar 2.3 LCD 20X4........cccccemeneeennnecreeeenreeannne. Error! Bookmark not defined.
T xBe =
.§ § ;i; 2  Gambar 2.4 12C (Inter Integrated Circuit) ............ Error! Bookmark not defined.
=3 =5 o
§_§ EE Gambar 2.5 Battery Level Indicator..............c....... Error! Bookmark not defined.
o0 Q o E
Q 7 .. .
g é %5- Gambar 2.6 Baterai Lithium-lon......................... Error! Bookmark not defined.
9 = O
c 22-:5 Gambar 2.7 Battery Management System.......cu... ErrorlBookmark not defined.
28 33
s ; %g Sumber : Telah Diolah Kembali ........................... Error! Bookmark not defined.
T >3 %
g § g% Gambar 2.8 Push BUttOn .....ccoooeiiiiiieiniee s Error! Bookmark not defined.
s =93
) §§ Sumber: Telah Diolah Kembali..oo0 ..o . .. Error! Bookmark not defined.
2.8 572
i ° 3 § Gambar 2.9 Software EAGLE ......cccii oo s e Error! Bookmark not defined.
o %m
% §’,<: Gambar 2.10 schematic EAGLE...........coi, Error! Bookmark not defined.
e
(1] D =
= g = Sumber. Telah Diolah Kembali...cn. ..o i Error! Bookmark not defined.
=~ 553
o W
f: 85 Gambar 2.11 board EAGLE .............ccocovieiniininnen. Error! Bookmark not defined.
E ET
? i Sumber. Telah Diolah Kembalizmmmmmmmmmaseseens Error! Bookmark not defined.
=
= Gambar 3.1 Diagram BIOK ..........c.ccccvviinininnennn Error! Bookmark not defined.
i
&
& Gambar 3.2 Wiring Diagram Alat.............cccceevenee. Error! Bookmark not defined.
S
5 Gambar 3.3 Tampilan awal software EAGLE .......Error! Bookmark not defined.
g
2 Gambar 3.4 Tampilan schematic eagle................... Error! Bookmark not defined.
3
ﬁ Gambar 3.5 Tampilan pada add part eagle............. Error! Bookmark not defined.
O
=
X

Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer uabap Niuyaijod uizi edue)

2
b
(1]
3
Q
c
=4
T
o
=]
=
Q.
-]
=
3
(]
=
c
=
=
o
=
=
(1]
T
(]
3
=
3
Q
o
=
<
o
3
Q
g
v
o
=
°
o
=
m
=
=
==
2
[
Q
(]
=
o
o
=
o
=
I
o

N
= - Y
S o]
s 23
3 @
Qe s
355
= -
83g
=]
3 <
c Q
3 c
=3 3
o e
5 =
~
Sa 3
3%
3 5
m -'-’0
-
358
B e 5
= ©
o
552
S eg
=
< ®
) 2
T
9 @3
Q 5
59 0
S =
8 o
8 P>
< o
w m
o 5
c 2 £
= =
c 2
25
2273
= <
<
o B
= =
€ 9 3
=
s
3. °
o
o 2
o —
3 £
5 5
°
z ¢
o
~ >
5 T
s B
o] =
&= S
= @
Q
=
=
".
=
=
Q
-+
Q
=
o
3.
Q
=
Q
=
w
=
Q
Cad
=
3
1)
w
o
Q
=3

X
m
=
0
T
-+
Y

=0
m
x
0
©
-+
Y
§.
;
o
=)
=.
o
x
E.
x
P
o
Q
)
=.
G
o
x
)
‘
-+
Y

-
)
o
=
o
3
Q
3
(]
>
Q
c
=,
T
w
(1]
o
o
-
o
=
o
-
o
c
w
o
c
=
c
=
~
o
=
<
o
~
(=
w
=
-
o
=]
T
o
3
(]
=]
n
Q
=]
-
c
3
==
o
3
Q.
o
=]
3
(]
=
<
(]
o
c
-
=
o
=
w
c
3
o
o
=

Gambar 3.6 Rangkaian skematik alat pengukur jarakError! ~ Bookmark  not
defined.

Gambar 3.7 Tampilan pada board eagle ................ Error! Bookmark not defined.

Gambar 3.8 Rangkaian pada board alat pengukur jarakError! Bookmark not
defined.

Gambar 3.9 Pengecekan error pada’layout ............ Error! Bookmark not defined.
Gambar 3.10 Tampilan user.interface.................... Error! Bookmark.not defined.
Gambar 3.11 Tampilan ratsnest............ccceeeveiiein s Error! Bookmark not defined.
Gambar 3.12 Tampilan export layout..................... Error! Bookmark not defined.
Gambar 3:13 Tampilan exportimage.............ce..... Error! Bookmark not defined.
Gambar 3.14 Layout PCB .......cccoiiveieiie e it Error! Bookmark not defined.
Gambar 3.15 Schematic EAGLE ...« Error! Bookmark not defined.
Gambar 3.16 Board EAGLE.............oumii. Error!l:Bookmark not defined.
Gambar 3.17 Tampak atas desain PCB................. Error! Bookmark not defined.
Gambar'3.18 Tampak bawah desain PCB.............. Error! Bookmark not defined.
Xi

Politeknik Negeri Jakarta



DAFTAR TABEL

ot.defined.

rrgr! Bookmark n

not defined.

or! Bookmark not defined.
k

Error! Bookmark not defined
Error! Bookmark not defined

...Error! Boo

POLITEKNIK
NEGERI

+—

S
c
@
@
<
>
(@]
(@]

X

=
(@)
c
[«B]
o
c
I
ey
S
o]
c
I
©
s
<
A
<
@
o)
[+4
T

. Tabel 3.1 Spesifikasi Hardware .............c.ccccveuvaee.
- Tabel 3.2 Bill of Material ...,

Tabel 2.1 Spesifikasi ESP32..........ccccccoevvvveivenenne.

Tabel 4.3 Pengujian

Hak Cipta:

JAKARTA

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun

tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Xii

Politeknik Negeri Jakarta




L-1
..L-2

Politeknik Negeri Jakarta

DAFTAR LAMPIRAN
Xiii

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

Lampiran 3. Rancang Bangun Ala

Lampiran 1. Daftar Riwayat Hidup..........ccccoceviiiiiiiiiiiicececeee e
Lampiran 2. Desain PCB .......c.cccccccevvevvenenne.

Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta




ejie)er 1abap yiuyaljod uizi edue)

13
0
(]
=]
Q
<
=7
T
o
=
—
Q.
o
=
3
(]
=
<
al
=
Q9
=
=
(1]
T
(]
=
=
=
Q
Q9
=
<
o
=
Q
3
L
Q
-
)
o
=
(1)
=
2,
==
-
o
Q
(]
—
S
o
=
o
-
-
o

N
Qoo
o )
s 28
5 2@
Q@c s
35S
) =
2 3¢
=]
3 <
c )
3 c
=3 2
o e
5 =
Sa 7
3 =%
3 5
m :
5
35¢
T o5
=~ 3o
-
533
S8 g
-~
A< b
o )
o
s @ 7P
Q 5
59
3 =
8 o
g 3>
< °
w m
o s
c X E
£ =
c H
—p el
3873
S 0 <
- S
-y —
€ 9 3
=
i ey
3. °
a
s 2
Q —
3 £
5 5
o
z S
8
~ >
5 T
5 ®
- =
e £
= w
o
-
~
R-
=
-~
Q
-
o
=
o
3.
§ )
=
&
=
w
-
i)
Cad
=
3
o
w
o
&
=

X
m
=
()
T
-+
Y

-
2
Q
=
o
=
Q
3
(]
=
Q
c
o
T
1"
()
o
Q
b=
o
=
o
-
Q
c
'
o
c
-
<
=
=
Q
-
<
Q
Py
<
w
=4
-
o
=
T
o
3
(]
=
n
o
=
-
c
=
=
Q9
=
Q.
o
=
3
(]
=
<
o
o
c
=)
=
o9
=
w
c
3
T
(]
-

©
I
)
r
£l
T
&
2
x

BAB |
PENDAHULUAN

1 Latar Belakang
Pengukuran adalah satu bentuk aktivitas membandingkan suatu besaran
ang diukur dengan alat ukur. Ilmu pengetahuan-dan-teknelogi berhubungan erat

engan pengukuran, oleh karena«itu-tidak bisa dipisahkan satu ‘sama lainnya.

1uyaiyod

#Berbagai penelitian berbasis teknologi digital telah banyak dilakukan. sehingga

gnempermudah pekerjaan‘manusia, salah satunya pegukuran jarak. Alat ukur jarak

gnerupakan salah/satu alat ukursyang sering digunakan dalam kehidupan sehari-
;hhari sehingga diperlukan alat ukur yang mudah digunakan baik pemakaian

%taupun pembacaan hasilnya ( Huda, Zuraiyah, & Hakim, 2019).
Y

Gambar 1.1 Rol meter Gambar 1.2 Walking Measure
Sumber. Google Image

Salah satu alat ukur jarak yang sering digunakan adalah rol meter (Gambar
1.1). Selain rol meter, alat pengukur jarak yang.lain yaitu walking measure
(Gambar 1.2) yaitu alat ukur jarak yang memiliki roda dan digunakan dengan cara
didorong. Alat ini memiliki tampilan analog yang dapat mengukur jarak hingga
9.999 meter. Namun, alat ukur yang ada saat ini masih memiliki keterbatasan
seperti pada jarak pengukuran yang masih terbatas dikarenakan adanya.batasan
jarak ukur pada alat, ketelitian;~dan.juga _masih menggunakan-sistem analog
sebagai penampil hasil pengukuran. Walking memiliki ketelitian yang hanya
sebesar 1 m dan pengguna alat ini masih harus menulis secara manual untuk
menyimpan data hasil pengukuran. Oleh karena itu dibutuhkan alat pengukur
jarak yang praktis digunakan dan sudah menggunakan komponen digital.

Papan rangkaian tercetak atau PCB (printed circuit board) PCB sebuah

piranti yang esensial dan penting bagi kalangan akademik, hobbyist, profesional,

Politeknik Negeri Jakarta
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dan industri besar. Desain PCB sangat diperlukan karena dengan menggunakan
PCB pengawatan yang rumit untuk hubungan antar komponen dapat diwujudkan.
Adanya rangkaian PCB juga dapat meminimalisir banyaknya kabel yang
digunakan sehingga diperoleh jalur-jalur penghantar yang rapi, tersusun dengan
baik, dan aman. Pekerjaan untuk mewujudkan skema rangkaian menjadi sebuah
rangkaian riil yang disusun rapi pada sebuah PCB dapatdengan mudah dikerjakan
menggunakan aplikasi electronic_computer aided design (ECAD) yang banyak
dirilis baik secara komersil (berbayar) ataupun tanpa bayar, salah satunya adalah
EAGLE (Maria & Susianti, 2018).

Untuk.itu dilakukan rancang bangun suatu alat yang mampu melakukan
pengukuran.dan menampilkan hasil secara otomatis. Pada tugas akhir ini
dirancang sebuah alat ukur jarak yang dikembangkan dengan merubah penampil
hasil “ukur jarak yang sebelumnya berbentuk analog menjadi digital. Pada
instalasinya, alat ukur jarak dirancang menggunakan PCB (printed circuit board)
sebagai papan lintasan untuk menghubungkan kemponen-komponen pendukung
alat'dan LCD 20x4 sebagai penampil hasil ukur jarak secara digital.

1.2 Perumusan Masalah
1." Merancang bangun komponen dan Desain PCB-pada alat pengukur jarak
terintegrasi android
2. menginstalasi hardware pada alat pengukur jarak terintegrasi android
1.3  Tujuan

Adapun tujuan yang ingin dicapai oleh penulis adalah mengembangkan
alat pengukur. jarak yang masih menggunakan sistem analog menjadi sistem
digital. Alat ini.juga memudahkan pengguna dalam melihat hasil pengukuran
secara real time pada LCD.yang terdapat pada alat.

1.4 Luaran
1. Alat Pengukur Jarak
2. Aplikasi Android
3. Laporan Tugas Akhir

Politeknik Negeri Jakarta
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BAB V
KESIMPULAN

Kesimpulan yang didapatkan dari pengerjaan tugas akhir yang berjudul
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“Rancang Bangun Alat Pengukur Jarak Teintegerasi Android” dengan subjudul
“Perancangan PCB dan Penginstalasian Alat Pengukur Jarak Terintegerasi

Android” adalah sebagai berikut:

Rancang bangun alat_pengukur jarak terintegerasi android dimulai dengan
pembutan rangka, wiring diagram, dan mendesain rangkaian pada PCB
(Printed Circuit Board). Desain PCB pada rangkaian alat menggunakan
aplikasi-EAGLE dengan mendesain layout skematik dan layout.board untuk
menghubungkan komponen-komponen alat.

- ¢ Instalasi hardware pada alat pengukur jarak terintegerasi android dilakukan
dengan menyusun komponen sesuai dengan wiring diagram yang telah dibuat

untuk menghindari kesalahan saat instalasi.
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Box Komponen
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