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ABSTRACT

Public Street Lighting (PJU) is a very vital thing on the road to minimize crime and
. accidents. Monitoring the public street lighting system must be carried out regularly

o so that the system remains well main. With the development of
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Di era sekarang ini, perkembangan.teknologi semakin pesat. Penggunaan
sistem otomasi pun bukanlah hal.yangasing lagi dalamkehidupan sehari-hari.
Sistem otomasi yang telah diprogram sedemikian rupa dapat membantu manusia
dalam menyelesaikan pekerjaannya. Begitupun dengan penerangan. jalan umum,
saat sistem otomasi dipasang, tentu hal ini akan membuat pekerjaan menjadi.lebih
mudah.

Penerangan jalan umum cerdas merupakan sumber penerangan di jalan
umum yang dapat bekerja otomatis. Saat malam hari lampu akan menyala dan saat
siang hari atau saat cahaya redup maka lampu akan mati karena pada sistem ini
dipasang sensor LDR sebagal pendeteksi.cahaya..Dan juga, di sistem penerangan
jalan umum ini penulis menambahkan sensor PIR untuk mengatur intensitas cahaya
saat ada mobil atau orang yang melintas:

Dengan mengoptimalkan sensor-sensor tersebut, diharapkan dapat berguna
untuk menghemat penggunaan listrik PLN. Selain itu, untuk membuat alat ini
semakin efisien dalam memonitornya maka penulis membuat ‘‘Sistem Monitoring
Penerangan Jalan. Umum Berbasis. Blynk” agar monitoring dapat dilakukan

dimanapun dan kapanpun.

1.2 Perumusan Masalah

Permasalahan yang ada dalam pembuatan Tugas Akhir ini antara lain:
1. Bagaimana modul Blynk dapat terkoneksi dengan smartphone?

2. Bagaimana hasil pengujian-aplikasi Blynk yang terhubung dengan lampu

12
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- T penerangan jalan umum?
Q
: 3. Bagaimana akurasi dari penggunaan Blynk untuk monitoring penerangan jalan
- umum?
Q
1.3 Tujuan

Adapun tu1uan dari dibuatn

ejeyer 1abap yiuwyLlIjod uizi eduey

undede j)njuaq wejep 1ui sijn} eA1ey ynanjas neje ueibeqas yeAueqiadwaw uep ueywnwnbuaw Buese|iq ‘z

0ring 4- asi Blynk
3. asi penggunaan Bl tuk monitoring Pen
1.4 Lua Q
ga ir ini, diharapkan mamp h luaran

Jengan adanya tu

Prototype pe berbasis Bl

Laporan tuga iste onitoring Penerangan Jalan

Umum Berbas
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3. 3 itoring cukup akurat.
. 5.2 Sara l\
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BAB V
PENUTUP

1. Sistem dapat dikoneksikan de
NodeMCU ESP8266.

2. Besarnya nilai 3

enggunakan mikrokontroler

gangan, dan daya akan semakin besar saat.nyala lampu

A benda yang

sebut terdeteksi

melintas, lamp angi jala

oleh sensor pra

sis Blynk sebaiknya

Monitoring Si 1gan Jala 1
ditambah KW nt-nya dan.ditambah b ada Blynk

gar alat menja
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2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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