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3 Modernisasi industri perlu dilakukan untuk dapat mengikuti era globalisasi. Oleh
=. karena itu, sebuah storage system yang bekerja secara konvensional dan dioperasikan oleh
> Manusia harus mulai beralih dengan sebuah storage system yang bekerja secara otomatis
=g serta jauh dari kesalahan-kesalahan manusia serta mengganggu kinerja alat di sekitar
Q_dengan getaran yang dihasilkan oleh mesin forklift. Dalam.laporan Tugas Akhir ini
~ membahas secara rinci tentang proses perancangan dan pembuatan. prototype storage
x system. Pembuatan prototype storage system ini bertujuan untuk kedepan-nya dapat
= menggantikan peran manusia sebagai-operator forklift yang dapat menghasilkan human
A~ error sehingga sebuah storage system dapat beroperasi secara efektif  dantidak
< mempengaruhi Kinerja alat lain di sekitar storage system tersebut. Untuk mencapai
@ kesinambungan alat yang sesuai maka diperlukan perancangan secara matang. Proses
pembuatan alat ini- dimulai dari tahap perancangan, baik perancangan layout wiring,
= perancangan desain, hingga perancangan wiring diagram lalu diteruskan dengan tahap
konstruksi alat melalui proses-proses assembling. Dari tahapan realisasi alat dan‘pengujian
mendapatkan hasil prototype storage system dimana dapat beroperasi secara otomatis serta
terbebas dari gangguan baik gangguan kesalahan manusia maupun kesalahan mesin.

19

ejieyer

Kata Kunci: Assembling, forklift, Prototype, Storage System.Wiring.
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ABSTRACT

eididdeH S

3 Industry modernization needs to be done to keep up with globalization era. Therefore, a
== storage system that works conventionally and operated manually by humans must be
ol changed to a storage system that works automatically which is far from human errors and
2 interrupt the surrounding tools performance with vibrationsithat generated by the forklift
= engine. This final exam report is described with'details about designation and build process
% of the prototype storage system. The goal of building this prototype storage system is to
= replace the human act as a forklift operator which can cause some human.errors so the
A storage System can run well and itwon 't cause some disturbing noises for the environment.
< To reach the perfect result of building prototype, there will be perfect designation needed.
Q The prototype building process is beginning with designation of the prototype such as the

g. designation of wiring layout and wiring diagram then will begin the assembling process.
= From the process of building this prototype and test it, the result will shew up with the

== prototype storage system that can run automatically and free from any disturbing contents.

eyie

Keywords:Assembling, forklift, Prototype, Storage System, Wiring.
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BAB |

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang Kegiatan

Seiring dengan perkembangan teknologi‘dan.ilmu pengetahuan, akhir-akhir ini
bidang industri mengalami kemajuan yang pesat. Dengan kemajuan tersebut,
membuat para owner ingin‘melakukan peningkatan kinerja. Misalnya dalam hal
penyimpanan barang.dan penyortiran barang. Hal tersebut dapat dilakukan secara
manual akan tetapl proses yang.terjadi.memerlukan waktu dan kinerja yang lebih
serta dalam prosesnya dapat mengakibatkan kesalahan-kesalahan dalam kerja.

Berkaitan dengan permasalahan tersebut, maka diperlukan suatu sistem yang
beraperasi secara independent tanpa melibatkan manusia. Sistem yang beroperasi
secara independent atau otomatis tersebut berfungsi dalam melakukan

penyimpanan barang dan penyortiran barang secara efektif dan efisien.

Maka dari itu, untuk mewujudkan sebuah.sistem yang independent atau
otomatis penulis beserta rekan membuat sebuah prototype storage system yang
dilengkapi dengan sensor proximity dan colour sensor serta sebuah layar HMI
untuk me-monitor kinerja alat ‘agar' dapat beroperasi secara efektif dan efisien.
Dengan dibuatnya prototype storage system diharapkan seluruh industri dapat
menerapkan sistem ini untuk proses penyimpanan dan‘penyortiran barang. Dalam
melakukan rancang bangun prototype ini diperlukan’ kepresisian dan
kesinambungan' antara komponen: Oleh_karena itu, penulis memilih topik
“Rancang Bangung Prototype Storage System dengan Monitoring Berbasis
HMI” sebagai laporan Tugas Akhir.

1.2. Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang masalah di atas, maka perumusan masalah yang

mendasari penulis dalam penulisan laporan Tugas Akhir ini yaitu:

1. Bagaimana rancang bangun prototype storage system?
2. Bagaimana menentukan komponen yang tepat pada prototype storage system?

3. Bagaimana cara kerja prototype storage system?

Politeknik Negeri Jakarta
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4. Bagaimana cara merancang prototype storage system?

1.3. Tujuan

Adapun tujuan dari penulisan laporan Tugas Akhir ini yaitu :
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1. Dapat merancang dan membuat prototype storage system menggunakan
PLC Outseal dan HMI sebagai~ media simulasi. pengendalian dan
pemantauan sistem penyimpanan barang hasil produksi di.industri.

2. Dapat menentukan.dan memilih komponen-komponen yang tepat ‘dalam
perancangan prototype storage system ini.

3. Dapat memahami cara dan fungsi kerja dari prototype storage system yang
dibangun.

4. Dapat merancang secara detail sebuah prototype storage system.

1.4. Luaran

Dengan dibuatnya Tugas Akhir ini, maka diharapkan dapat memperoleh luaran

sebagal berikut :

1. Prototype Storage System dengan Menitoring berbasis HMI.

2. Buku laporan Tugas Akhir yang berjudul “Rancang Bangun Prototype
Storage System dengan Monitoring Berbasis HMI”« yang dapat
dipublikasikan pada jurnal ELECTRICES agar dapat menjadi referensi
mengenai ptototype storage system.

3. Prototype yang dibuat diharapkan dapat menjadi media pembelajaran
untuk mahasiswa Teknik Elektro Politeknik. Negeri Jakarta, khususnya
mahasiswa D3 Teknik Listrik dan D4 Teknik Otomasi Listrik Industri.

4. Dapat menjadi referensi untuk berinovasi dalam sistem penyimpanan

barang hasil produksi
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BABV

PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Setelah melakukan pembuatan, Tugas Akhir Prototype Storage System

Dengan Monitoring Berbasis HMI, ada beberapa hal yang dapat'di simpulkan

mengenai pembuatan prototype ini, yaitu:

1

4.

Pembuatan prototype storage system memerlukan perancangan yang sangat
matang sebagai langkah awal dalam realisasi alat.

Setiap komponen yang digunakan harus sesuai.spesifikasinya baik dari segi
ukuran dan cara kerjanya.

Prototype storage system memerlukan sensor sebagai alat pengindranya
untuk melakukan integrasi antara masing-masing modul.

Prototype telah dibuat sesuar dengan deskripsi.desain.

5.2 Saran

Berdasarkan proses dan realisasi Tugas Akhir ini, ada beberapa saran yang

perlu disampaikan:

1.

3.
4.

Dalam merancang sebuah alat, perlu dilakukan perhitungan dalam
pemilihan komponen terutama dari dimensi komponen. Dimensi komponen
dapat menjadi penghambat karena ukurannya yang tidak sesuai_dengan
peletakannya pada alat:

Dalam melakukan instalasi pada tiap komponen, pastikan pada masing-
masing ujung kabel diberikan alamat penanda untuk mempermudah
melakukan penyambungan komponen.

Selalu lakukan konfigurasi sensor sebelum memulai sistem ini.

Alangkah lebih baik jika hanya menggunakan 1 jenis motor DC sebagai

penggeraknya karena akan mempermudah konfigurasi motor DC tersebut.
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Performance and Specification

Size

TTFT

Fesolution

20074530 Pixe

Display color

65536 color

Brighmess

250 cd/m2

Backlic

-
LEL

[Touch screen

AWire precise resistance network(4H)

LD life 50000H

] A00MHz RISC

plemory 12BM FLASH+B4M SDRAM
RTC&Flash Realtime + 512KB
Expansion memaory Mot support

Printing port Serial port

Ethernet MOt support

Program download

1 USE SLAVE interface/zerial port

ICommunication port

COMO:R5232/R5485-2,COM2:R5232

Expansion port Mot support
Electronic Specification

Rated power 720

Rated power D24V

npLt range

\lloweed loss

<3ms

nzulated resistance

=LOMONESO0N

B

Withstand vaoltage

SO0V AC Tmin

[Brructure
Fhell color Elack
[Fhell material AES Plastic

[rize 204150637 mim
r=tsll size 192:<138mm
WWisight 0.5 kg

Work Environment

Wiork temperature

O—d45centigrade degree

Wiork hurmidity

10-390RH(Mo condensing)

[Ftorage temperature

-1 0-&0centizrade degres

[Erorage humidity

10-30%RH(Mo condensing)

nti-vibration

10-25 Hz (X%, direction 2G/30min)

ICooling

Mature Wind Cooling
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Operating Voltage
Communication Protocol

Feature

A1
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A

: Jaquins ueynga

Specification Desc.

Flash Capacity 128 kB

Number of Digital Input 16

Number of Digital Output 16

Number Of Analog 2(0-5V, 0-20mA),

Power supply input Max.24V

Microcontroller ATmega 128A-AU i
Voltage Regulator LM25965-5

v W\ N\

Modbus RTU(RS 232/485), Outseal 12C
(SDA dan SCL)

Digital input filter
PWM se width modulatio
Pulse in

D 1 Co er 1Sa
Freg A% r
sword protecti
Rese se put

an 3 Datasheet PLC™®
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#include <Servo.h>

Servo myservo;

intS0=8,51=9,52=10,S3=11,

OutputSensor =12, InGrip = 13, f_red =0,

f green=0,f _blue =0, Gripstate = 0, pos

= 0"

void TCS3200setup(){
pinMode(S0O, OUTPUT);
pinMode(S1, OUTPUT);
pinMode(S2, OUTPUT);
pinMode(S3, OUTPUT);
return; }

void setup()

{ Serial.begin(115200);
pinMode(QutputSensor, INPUT);
digitalWrite(SO, HIGH);
digitalWrite(S1, LOW);
pinMode(3, OUTPUT);
pinMode(2, OUTPUT);
pinMode(InGrip, INPUT);
myservo.attach(6); }

void loop()

{ Gripstate = digitalRead(InGrip);
if (Gripstate == HIGH)

{ myserva.write(pos +30); }
else{ myservo.write(pos -30); }
digitalWrite(S2, LOW);
digitalWrite(S3, LOW);
f_red = pulseln(OutputSensor, LOW);
Serial.print("R=");
Serial.printIn(f_red);
delay(50);

digitalWrite(S2, HIGH);

digitalWrite(S3, HIGH);

f_green = pulseln(QutputSensor, LOW);
Serial.print("G =");
Serial.printin(f_green);

delay(50);

75
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digitalWrite(S2, LOW);
digitalWrite(S3, HIGH);

f_blue = pulseln(OutputSensor, LOW);
Serial.print("B =");

Serial.printin(f _blue);

delay(50);

if (f_red <=28 && f red>=26 &&
f green <=28 && f green >=26 && f.blue
<=28'&& f_blue >=26) //identifikasi
benda merah
{ digitalWrite (3, HIGH);

digitalWrite (2, HIGH); }

if (f_red <=7 && f_red >= 6 && figreen
<=7 &&f green >=6 && f_blue <=7 &&
f_blue >=6) //identifikasi benda kuning
{ digitalWrite (3, HIGH);

digitalWrite (2, LOW); }

if (f_red<=11 && f red >=8 && f _green
<=11 && f green>=8 && f blue <=11 &&
f blue >=8) //identifikasi benda biru
{ digitalWrite (3, LOW);

digitalWrite (2, HIGH); }

if (f_red >=45 && f green >=45 &&
f_blue >=45) //identifikasi benda hitam
{ digitalWrite (3, LOW);

digitalWrite (2, LOW); }
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Auto Mode
Order Mode 9

u-nt u )
Store Mode )
Emergency @

Grippar Position Motor
Gripper Claw Motor

%)
)

Auto Mode

i)
)

Gr.Down Gripping

=
O
i
&
Eis
B

>
)
o

@
Gr.qu

MOOULES

Switch

@
Reverse

DISTRIBUTING STATION

=

CONVEYOR

GRIPPER
fanual Control
Forward

Mode Select
™

=

Gr.Laft Gr.Right

E!J Distribute Forward
|!] Distribute Reverse
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