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Rancang Bangun Prototipe Sistem Pendeteksi Pencurian Burung

Dengan Sensor Human Detector Berbasis Telegram

ABSTRAK

Kejahatan pencurian burung selalu ada di lingkungan masyarakat dan dapat
terjadi kapan saja. Sudah merupakan kewajiban.para pemilik burung untuk
meningkatkan keamanan pada kandang  mereka. agar. burung senantiasa
terlindungi. Media berita online jugakerap memberitakan kasusipencurian burung
seperti pada berita dari antvklik.com pada tanggal 03 Januari tahun.2018 terjadi
pencurian burung. Pelaku melakukan aksinya dengan membuka paksa pintu
kandang kandang. Aksi tersebut terekam oleh CCTV, namun pelaku tidak berhasil
ditangkap. Berdasarkan kejadian.tersebut, CCTV hanya dapat berperan sebagai
pengintai atau merekam situasi saja, maka dari itu dibuatlah sebuah solusi dengan
melakukan'perancangan sebuah sistem pendeteksi pencurian burung menggunakan
sensor human detector untuk mendeteksi keberadaan manusia yang dihubungkan
dengan.modul kamera ESP32 untuk mengambil gambar keadaan diluar kandang
saat terdeteksi keberadaan manusia yang mencurigakan. Informasi tersebut
dikirimkan ke pemilik melalui Bot Telegram. Metode penelitian yang dipakai
adalah metode prototyping. Hasil dari penilitian  ini ialah Masing-masing
komponen pada sistem ini telah berfungsi sesuai dengan algoritma dan telah
terintegrasi satu sama lain sesuai dengan-rancangan yang telah dibuat

Kata kunci : Bot Telegram, Kamera ESP32, Kandang Burung, Sensor PIR.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Kejahatan pencurian burung yang selalu ada di.lingkungan masyarakat membuat
resah setiap pemilik burung karena dapat terjadi kapan saja baik siang hari atau
malam hari dan dapat terjadi pada semua jenis burung. Sudah merupakan kewajiban
para pemilik burung untuk meningkatkan keamanan pada kandang mereka,agar
burung senantiasaterlindungi,.mengingat salah satu kriteria dari kandang yang batk
ialah aman terhadap pencurian serta tidak berdampak ‘negatif terhadap
lingkungannya (DIREKTORAT PERBIBITAN DAN PRODUKSI TERNAK,
2016):

Berdasarkan data keputusan Mahkamah Agung, sepanjang tahun 2018 sampai
dengan Juli 2021, terdapat 301 kasus pencurian burung yang terdaftar pada
Mahkamah Agung (Mahkamah Agung Republik lndonesia, 2021). Media berita
online juga kerap memberitakan kasus pencurian-burung, seperti pada berita dari
antvklik.com pada tanggal 03 Januari tahun 2018 menyatakan terjadinya pencurian
burung Cucak Rowo di Depok, Jawa Barat. Pelaku melakukan aksinya dengan
membuka paksa pintu kandang karena jika dilihat dari foto pada berita, kandang
yang dipakai merupakan kandang Aviary yang tidak dapat dibawa kabur karena
ukurannya yang besar. Aksi tersebut terekam oleh. CCTV, namun pelaku tidak
berhasil ditangkap yang mengakibatkan burung tersebut raib dan menghasilkan
kerugian senilai belasan juta rupiah (Kasna, 2018).

Berdasarkan kejadian.tersebut, CCTV hanya dapat berperan:sebagal pengintai atau
merekam situasi saja, sehingga saat pemilik berada diluar rumah dan terjadi
kejadian yang mencurigakan tidak dapat dilakukannya tindakan pencegahan atau
mengirim peringatan ke pemilik. Maka dari itu dibuatlah sebuah solusi dengan
melakukan perancangan sebuah sistem yang dapat mendeteksi akan terjadinya
pencurian burung dan mengirim notifikasi ke pemilik yaitu Rancang Bangun
Sistem Pendeteksi Pencurian Burung dengan Sensor Human Detector Berbasis

Telegram.
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Sistem ini menggunakan sensor human detector (Sensor PIR) untuk mendeteksi
keberadaan manusia yang dihubungkan dengan modul kamera ESP32 untuk
mengambil gambar keadaan diluar kandang saat terdeteksi keberadaan manusia
yang mencurigakan. Informasi tersebut dikirimkan ke pemilik melalui Bot
Telegram. Cara kerja dari sistem ini cocok untuk diimplementasikan hanya pada
kandang Aviary. Kandang Aviary sendiri-merupakan kandang berukuran tinggi dan
besar agar burung dapat bergerak'bebas didalamnya (Rosita, Marhanah, & Wahadi,
2016). Namun pada penelitian ini, sistem masih diimplementasikan, kedalam
prototipe kandang. Aviary, harapannya jika sistem berhasil berjalan dengan-baik

maka dapat diimplementasikan ke kandang Aviary sesungguhnya.

Adapun‘pentlitian ini diharapkan dapat mencegah terjadinya pencurian burung dari
kandangnya dan mempermudah-pemilik-burung-melakukan monitoring keamanan
kandang saat sedang tidak berada dirumah. Juga dapat memberikan peringatan dini
kepada pemilik jika terjadinya sebuah tindakan yang mencurigakan pada kandang

burung.

1.2 " Perumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang permasalahan yang telah diuraikan diatas, dapat diambil

perumusan masalahnya yaitu -

a. Bagaimana cara kerja sensor Human Detector dalam sistem keamanan
kandang burung?

b. Bagaimanacara kerja modul kamera dalam sistem keamanan kandang burung?

c. Bagaimana cara mengirimkan notifikasi melalui-aplikasi Telegram mengenai

keadaan sekitar kandang?

1.3 Batasan Masalah

Berdasarkan rumusan yang telah diutarakan, maka batasan masalah yang

ditentukan dalam rancang bangun ini adalah sebagai berikut :

a. Dikhususkan untuk kandang burung Aviary

b. Aplikasi yang digunakan untuk mengirimkan notifikasi adalah Telegram
Messenger

c. Modul yang dipakai adalah ESP32

Jurusan Teknik Informatika dan Komputer — Politeknik Negeri Jakarta



epeyer abap yiuyaiijod HIL uesninf ep uizi eduey

s
0
(]
=]
Q
c
£,
T
o
=]
=
Q.
o
=
3
()
-
<
=
=
Q
=
=
(1]
T
m
=
=
=
Q
o9
=
<
o
=}
Q
3
Q
-
o
-
v
=L
=3
(1)
=
=
=
2
(3
Q
o
=
—
o
=
o
.
-
o

N
Qo
o )
- m
o 5
5 Q
Qe s
35S
=} =
2%
E]

3 <
c S
=% c
533
c

% F3
3 o
o =
EN
Q [
3 0 3
o T
= ®
- 3
o ]
~ 2 o

w

D < B
g
k-]

Q o
o 5
558
S =
o

= 5

w

-]
=3
S ®c
= 3
= o
>3
287
o <
= S
S o=
a3
- [Y)
3 =7
a8 T
o

8 3
o =
3 z
B
2 3
= <)
x> =
5 ]
o 5
5
© m
c ]
3 =
=

o
5
=
-
=
=
o
-
8
c
o
S
N—
]
c
]
s
w
c
]
-
c
3
o
w
o
)
=

I
Q
=
2
T
-+
Q

o
)
==
8]
©
~*
(Y
g.
*.
e
c
q
c
n
)
=]
=
A
v
g
;.
1)
=
E.
x
=
[
Q
[
=
b
)
r
)
-
~*
(Y

—
o
5
-
o
=
(=]
3
]
=
{(e]
=
=
e}
w
)
o
o8
Q
Q9
-
Q9
~
'}
=
w
o
=
-
[ =
= 5
ts
Q9
-
<
Q
-~
£
s
5
-~
-}
=
e}
o
3
m
-
N
o
-
-~
c
3
3
-}
=1
o
o8
)
3
]
=
<
)
o
[ =
~
~
'}
=
w
=
3
o
m
-

d. Menggunakan media chat bot pada Aplikasi Telegram sebagai media pemberi
informasi dari perangkat ke user

e. Sensor Human Detector hanya dapat berfungsi jika diaktifkan dengan perintah
melalui chat bot pada aplikasi Telegram

f.  Kandang burung harus mendapatkan akses WiFi

1.4  Tujuan dan Manfaat

Tujuan dari penelitian_ini_adalah merancang sistem keamanan kandang burung

dengan sensor human.detector berbasis Telegram. Adapun manfaat dari penelitian

ini adalah sebagai berikut :

a. Mempermudah pemilik kandang burung dalam melakukan pengawasan saat
sedang tidak berada ditempat

b. ¢ Mencegah terjadinya pencurian burung.dari kandangnya

1.5 'Metode Penyelesaian Masalah

Metode penyelesaian masalah yang digunakan pada penelitian. ini adalah Metode
Prototyping dikarenakan hasil akhir dari penelitian ini berupa prototipe dari sistem
ini. Metode Prototyping sendiri adalah sebuah metode dimana dalam perancangan
untuk menghasilkan produk menggunakan sebuah siklus (Somya, 2018). Adapunn
langkah-langkah pada tahap prototyping adalah :

1. Analisis Kebutuhan Sistem
Pada tahap Ini dilakukan analisis komponen perangkat keras (hardware) apasaja
yang dibutuhkan untuk membangun sistem ini. Adapun analisa ini dapat

diperoleh dari sumber penelitian-penelitian sebelumnya.

2. Perancangan dan Desain
Tahap ini dilakukan perancangan bagaimana sistem akan bekerja dan membuat
skematik rangkaian komponen yang dipakai pada sistem ini. Adapun
perancangan dari cara kerja sistem dilakukan dengan pembuatan flowchart dan

blok diagram.

Jurusan Teknik Informatika dan Komputer — Politeknik Negeri Jakarta
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3.

4.

Pembuatan (Construction)

Pada tahap ini dilakukan pembuatan prototipe Sistem Pendeteksi Pencurian
Burung dengan Sensor Human Detector Berbasis Telegram berdasarkan
rancangan dan desain yang telah dibuat pada tahap sebelumnya.

Analisis dan Pengambilan Kesimpulan

Tahapan terakhir dari metode Prototyping adalah melakukan _analisis sistem
dengan menguji apakah sistem sudah berjalan sesuai dengan algoritma atau
belum, gunanya-untuk memastikan jika sistem bebas dari kesalahan dan sudah
bekerja sesual-rancangan. Analisis dilakukan dengan uji.cara kerja dari masing-
masing kemponen secara independen dan pengujian modul yang terdiri dari
beberapa komponen yang berhubungan (Purnomo, 2017).

Jurusan Teknik Informatika dan Komputer — Politeknik Negeri Jakarta
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BAB V
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Setelah Rancang Bangun Prototipe Sistem*Pendeteksi.Pencurian Burung dengan
Sensor Human Detector Berbasis_Telegram ini melewati tahap perancangan,
realisasi, sampai dilakukan pengujian dan analisis data, maka dapat disimpulkan
bahwa :

1. Masing-masing komponen pada. sistem ini telah berfungsi sesuai dengan
algoritma dan telah terintegrasi satu sama lain sesual dengan raneangan yang
telah dibuat

2. Sistem bekerja sesual dengan perintah.yang dikirimkan dari pengguna yang
berwenang melalui bot Telegram dan jika mendapat perintah dari pengguna yang
tidak berwenang, bot tidak akan meneruskan perintah tersebut ‘melainkan
mengirim pesan “Unauthorized User.

3. Sensor PIR pada sistem ini mempunyai jarak optimal dalam membaca

keberadaan objek yaitu sejauh 6 meter

5.2 Saran
Dari keseluruhan pengalaman penulis dalam membuat penelitian ini, penulis

memberikan beberapa saran diantaranya yaitu :

1. Dapat menambahkan pengguna yang berwenang hanya dengan mendaftarkan
Chat ID ke Bot Telegram Kandang Burung

2. Alat yang telah terpasang--pada..kandang diberi..pelindung agar tidak
digigit/dirusak oleh burung

Jurusan Teknik Informatika dan Komputer — Politeknik Negeri Jakarta
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