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Implementasi Sistem Otomatisasi pada Pintu Geser Berbasis PLC Omron CP1E-

E30 di Office Workshop

ABSTRAK

Perancangan dan instalasi sistem_pintu geser otomatis berbasis PLC
Omron CPIE-E30 di Office Workshop PT Kayaba Indonesia dilakukan untuk
meningkatkan efisiensi, keamanan, dan kenyamanan dalam akses ‘vuang kerja.
Proyek ini meliputi pembuatan desain pintu_geser, pemilihan dan pemasangan
komponen seperti motor DC power. window, push butten, limit switch, relay, serta
magnetic door lock yang semuanya dikendalikan oleh PLC. Proses pemasangan
dilakukan imelalui sistem pengkabelan yang rapi dan sesuai standar industri,
dilanjutkan dengan pemrograman logika kontrol menggunakan software CX-
Programmer. Logika yang dibuat memungkinkan pintu terbuka atau tertutup
secara otomatis berdasarkan input-dari tombol dan sensor, serta mengunci secara
otomatis saat pintu tertutup penuh. Hasil pengujian menunjukkan sistem bekerja

dengan baik, responsif, dan aman.

Kata Kunci: Otomatisasi, PLC Omron CPIE-E30, pintu geser, sistem kontrol,
Office Workshop.
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Implementation of Sliding Door Automation System Based on Omron CPIE-E30
PLC at the Office Workshop

ABSTRACT

The design and installation of an automatic sliding deer system based on the Omron
CPIE-E30 PLC at the Office Workshopof PT Kayaba Indonesia were carried out
to improve efficiency, safety, and convenience in workplace access.~This project
involved designing .the sliding door mechanism, selecting and installing
components such as a DC power. window motor, push buttons, limit switches,
relays, and.a magnetic door lock, all of which are controlled\by the PLC. The
installation process included structured wiring in accordance with. industrial
standards, followed by programming the control logic using CX-Programmer
software. The programmed logic enablesthe doorto open and close automatically
based on input from the buttons and sensors, and to lock automatically when fully

closed. Testing results show that the system operates reliably, responsively, and

safely.

Keywords: Automation, Omron CPIE-E30 PLC, sliding door, control system,
Office Workshop.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Seiring dengan kemajuan teknologi sistem kontrol dan otomasi, penerapan
Programmable Logic Controller (PLC) menjadirselusityang relevan dan aplikatif
untuk sistem pintu otomatis. PEC memiliki keunggulan dalam._hal reliabilitas,
fleksibilitas pemrograman; serta kemudahan integrasi dengan berbagai perangkat
input dan output, sehingga mampu menghadirkan. sistem yang tangguh, presisiy.dan
responsif. Dalam konteks ini, penggunaan PLC Omron CPI1E-E30 sebagai
pengendali utama sistem pintu geser memberikan keandalan tinggi dalam
mengelola logika kontrol, baik untuk proses pembukaan maupun penutupan pintu

secara otomatis(Omron Corporation, 2021).

Proses perancangan dan instalasi sistem.otomatisasi ini mencakup beberapa
tahapan penting, antara lain perancangan skematik dan mekanik, seleksikomponen
sesuai ' spesifikasi teknis, penyusunan sistem.witing yang memenuhi standar
keselamatan industri, serta pemrograman ladder diagram melalui perangkat lunak
CX-Programmer. Sistem ini juga dilengkapi dengan aktuator berupa motor DC,
sensor posisi berupa limit switch, dan pengaman berupa magnetic.door lock guna
memastikan operasi sistem berlangsung dengan aman dan terkendali (Magar et al.,

2024).

Implementasi sistem ini di lingkungan Office Workshop bertujuan tidak hanya
untuk meningkatkan efisiensi dan keamanan akses ruang kerja, tetapi juga sebagai
bentuk nyata penerapan teknologi otomasi dalam mendukung proses modernisasi
fasilitas industri. Dengan. desain dan instalasi yang tepat, sistem._pintu-geser
otomatis berbasis PLC ini diharapkan dapat menjadi model referensi yang aplikatif

untuk pengembangan sistem serupa di berbagai sektor industri.

1.2 Rumusan Masalah

1. Bagaimana merancang sistem otomatisasi pintu geser yang
mengintegrasikan PLC Omron CP1E-E30, motor power window, sensor

limit switch, dan magnetic door lock agar dapat berfungsi secara otomatis?

Politeknik Negeri Jakarta
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Bagaimana proses instalasi sistem otomatisasi pintu geser yang sesuai
dalam aspek wiring, penempatan sensor, dan pemrograman ladder diagram
pada PLC?

Bagaimana menguji keandalan dan responsivitas sistem pintu geser
otomatis berbasis PLC dalam mendeteksi posisi pintu serta mengaktifkan

penguncian otomatis guna menjamin keamanan saat pintu tertutup penuh?

1.3 Batasan Masalah

1. Sistem hanya difokuskan pada pengoperasian pintu geser otomatis:satu
arah di'Office Workshop.

2. Perangkat utama yang digunakan adalah PLC Omron CP1E-E30 sebagai
pengendali utama.

3¢ Sistem pengendali mencakup sensor, motor penggerak, dan komponen
pendukung lainnya, tanpa melibatkan sistem kontrol jarak jauh
(remote/IOT).

1.4 Tujuan

Adapun tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah:

1. Merancang dan mengimplementasikan sistem otomatisasi pintu geser di
lingkungan Office Workshop menggunakan PLC Omron CP1E-E30 secara
fungsional dan sesuai kebutuhan operasional.

2. Menjelaskan dan melaksanakan proses instalasi sistem otomatisasi pintu
geser agar berjalan dengan baik dan sesuai standar teknis.

3. Menguji dan mengevaluasi keandalan mekanis sistem pintu otomatis,
khususnya dalam hal performa magnet pengunci dan respon limit switch
saat pintu dioperasikan:

1.5 Luaran

Adapun Luaran dalam Tugas Akhir ini adalah :
1.
2.
3.

Laporan Tugas Akhir
Daftar Hak Cipta Alat
Draft/Artikel ilmiah untuk seminar nasional Teknik Elektro Politeknik

Negeri Jakarta/Jurnal Nasional

Politeknik Negeri Jakarta
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BAB YV
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan hasil perancangan, ~implementasi,».dan pengujian sistem
otomatisasi pintu geser berbasis PLC Omron CP1E-E30 di lingkungan Office
Workshop PT. Kayaba Indonesia, maka dapat diambil beberapa kesimpulan sebagai
berikut:

1. Sistem otomatisasi pintu geser berhasil dirancang dengan memanfaatkan PLC
Omron CP1E-E30 sebagai pusat pengendali, sensor limit switch sebagai deteksi
posisi pintu, motor penggerak sebagai aktuator pembuka dan penutup pintu,
serta magnet pengunci untuk menjaga keamanan pintu saat posisi tertutup
penuh.

2. Proses instalasi dilakukan dengan memperhatikan standar teknis pemasangan
komponen sistem kontrol seperti wiring, pengaturan sensor, serta pemrograman
ladder diagram pada PLC. Sistem mampu bekerja secara otomatis dalam
mengatur buka-tutup pintu berdasarkan input sensor dan kondisi penguncian
pintu.

3. Hasil pengujian menunjukkan“bahwa sistem" dapat beroperasi secara andal
dengan tespon sensor limit switch yang akurat dalam mendeteksi posisi buka
dan tutup pintu. Magnet pengunci juga berfungsi optimal dalam mengunci pintu
setelah proses penutupan selesai, sehingga meningkatkan keamanan  dan

mencegah pembukaan pintu secara tidak sengaja.
5.2 Saran

Berdasarkan hasil pengujian dan pengalaman selama proses perancangan dan
implementasi sistem otomatisasi pintu geser berbasis PLC Omron CP1E-E30,

beberapa saran yang dapat diberikan untuk pengembangan dan penyempurnaan

sistem ke depannya adalah sebagai berikut:

Politeknik Negeri Jakarta
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. Integrasi Kontrol Jarak Jauh (Remote Control) untuk menambahkan sistem

remote control nirkabel (seperti menggunakan modul RF 433 MHz atau
Bluetooth) sebagai alternatif pengoperasian manual, khususnya untuk kondisi

darurat atau saat sensor otomatis gagal berfungsi. Ini juga berguna untuk

I
o
~
8]
5
-
Y]

operator yang ingin membuka/tutup pintu dari jarak tertentu tanpa harus berada
di depan pintu.

. Indikator Kerusakan
Penambahan alarm a

setiap kompone

epaeyer LaBa IwYEY[od WiZI eduey

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

2
v
1]
3

Qa
c
=

T
o
=]
ar
o
o
=
3
]
-
o

s,
5
=5
5

]
]
3
=
3

Qo
o
=

<
o
3

o
s

L
[}
-
v
o
=
(]
=
5
=~
2
o

(=]
(]
=.
]
=
o
-
g

N
="
o vV
s 25
g @ e
-
253
3 & o
4o
=]
=
352
:-ﬂ'
=
S =3
S &
-
f=+
P x5
ERCRE
3:
ezl
i
§_.=
o
258
oo o
S o=
o
g3
w =B
D05
£ 5 £
c =8
T i =
$&85
R
£55
w o2
2. 8T
g
T
3 &
3 5
3 B8
= 5
%?
5 B
T £
e =
=
=
-
=
=
1]
g
=
o
5
c
o
=
s
.‘?.
=
3
1]
w
&
)
=

-
o
)
o
3
=]
=
[}
3
[T=}
c
=,
T
[
m
o
o
=
o
=3
=
o
c
(%]
=
c
-
[
=
)
<
o
-
c
e
=
8
3
T
o
S
m
3
n
o
3
-
c
3
=‘
3
o
o
3
3
5
<
]
o
[
*
o
3
©n
[
2
o
m
L

Politeknik Negeri Jakarta




eypieyer uabap yiuyaijod wizi edue)

o
o
(1]
3
(=]
c
=
T
o
=
=
o
o
=
3
']
-
c
=
-~
o
=
-~
[1"]
o
(1]
=
=
=
(=}
]
=
<
o
=
(=}
£
o
N
o
=
e
=L
=
1]
=
=
~
-
1]
(=]
[1']
.
—
o
=~
o
-
-
o

b
Qoo
o )
g ® 5
5 2@
Qe s
3%
L E
8353
=
= =
c -7}
3 c
B2
o £
S =
s& 7
3 =%
3 E
= o
=
R
a S
= 5 g
o
8>3
S2g
-~
< B
m =2
o
s @7
Q 3
5o o
3 =
EI’ o
8 =
< o
wn 1]
m =
g &£
= =
c 2
= =
203
2 o<
- 5
= =
€ o 3
= x =
- X 5
3. T
o
s 2
o —
3 £
T B
T
: ¢
')
ol 3
5 T
o ®
- =
€ =
=1 [
1)
=]
-~
=
=
-~
<7
-,
Q
1
o
3.
[T}
=
L
=
w
=
(7]
Tad
s
=
)
w
8
[
=

X
m
=
n
T
-
8

L
Y
=
o)
©
~*
Y
S
*‘
p)
2
-
m
=
=
=
<
m
Qo
o
=l
]
o
=
Y
q
~+
o

-
9
)
o
3

Q
3
m
=

[T
c
=

T
wn
m
o
o

a,
[
=
o
-
o
c
wn
[
c
-
=
=
=~
o
=

<
o
-
<
=
3.
-
o
=

o
o
3
o
=
n
o
=
-
c
3
=~
o
=
[« 8
o
3
3
m
=]

<
m
o
c
-
~
o
3
wn
c
3
o
o
=

DAFTAR PUSTAKA

Abdullah Ahmed Alamri. (2024). Stress Analysis Using SolidWorks

Simulation.

Erlangga, Mr., Abdillah, A., Ginting, A., Listrik, T., Elektronika, T., Elektro,
T., & Negeri Medan, P.(n.d.). Rancang Bangun Moetor dan PWM Pada
Pintu Otomatis di Bengkel Listrik Politeknik Negeri Medan.

Habib, F., & Said MahmudyM. (2022). Analisis Mekanisme System Sliding
Door Dorma ES 200. In Jurnal Teknik Mesin F1-UMI (Vol. 4, Issue 1).

Kauffman, R. B. (2020). A Primer on Mechanical Advantage and Rescue
Pulley Systems Used in Qutdoor Settings.

Magar, P., Suryakant Pol, P., Anil Pawar, K., Chandrakesh Singh, A., &
Pramodkumar Singh, H. (2024). PLC Based Automatic Door Opening &
Closing System (Vol. 11). www.jetir.org

Michalicka, V., & Telvak, R. (2021). Friction knots — their strength under static
load.  Journal . of .. Outdoor . .Activities, 14(2,3), 7-16.
https://doi.org/10.21062/j0a.2021.001

Omron Corporation. (2021). Sysmac CP-series CPIE CPU Units The CPIE
Package PLCs.

Pandey, N., & Khare, A. (2021). Control of Weigh Feeder by Programmable
Logic Comtroller: Case Study of Cement Industry. In International
Journal ofwElectrical, ElectroniesISSN «No (Vol. "4, lIssue 2).

www.drives.automation.com

Priyanka Kadam. (2023). DC Variable Power Supply: Review Paper.
International Research Journal of Modernization in Engineering

Technology and Science. https://doi.org/10.56726/irjmets45932

XXXVii
Politeknik Negeri Jakarta



epIeyer LaBap yIwRY|od WiZI eduey

v
b
1]
3
(=]
[
=
T
o
=
=
Q.
o
=~
3
1]
=
[
a
3
3
5
T
o
=
=
3
Q
[
=
<
o
3
Qa
=
o
o
=
v
o
=3
(1)
=
=
=
=2
(1]
Qa
]
=
—
=
o
=
g

N
Qoo
o vwo
s © 3
3 @ g
55
255
£y

=1

=
33¢2
2e:
553
333
T =35
S
23
ezt
‘§_§-
532
852
532
a3 F
g?
- =B
o 3
£5 <
cE =8
= R ]
T&3
S23
£53
73 s
R
g 2
T
3 &
3 5
2 o
= 5
§ 3
T 2
cE =
> 3
=3
=~
=
=
]
g
=
—
3
[
=
&
=
£
o
=
3
2
S
&
=

I
o
=
=
T
-*
o

—
9
)
o
3
a
3
m
3
Q
c
—
T
w
m
o
o
i
[
3
a
o
=
w
o
c
=
[
=
3
<
o
-+
g
=
=
)
3
o
o
=
m
3
o
-3
3
=l
c
Z
o
3
o
o
3
3
5
<
]
o
[
*
o
3
w
[
5
o
(1]
-

Sai, K. N., Sunil, Dr. T., & Eshwarappa, Dr. M. (2024). A comprehensive
review of door lock security systems. International Journal of Circuit,
Computing and Networking, 5(1), 12-17.
https://doi.org/10.33545/27075923.2024.v5.11a.61

Stephan Kajol. (2023). Fungsi Saklar Li ebih dari Sekadar On dan Off.

id . istrik-lebih-dari-

https://www.mitra-one.id

sekadar-on-dan-o
& Galina, M. (2022). Implementasi Programmable Logic
E Pada Siste 1i Motor Induk

Co
De Teknolc ¢ \

Yudha Hartawa

POLITEKNIK
NEGERI
JAKARTA

XXXViii

Politeknik Negeri Jakarta



= 0 =
r6m_u1md
plIhm
ANMMS
7P <
— ndm
S 80 8
< w.oa S
£ @ B &
aamhgﬂ
s 2 w2 8 £ 3
m JOamP*a
S SWE S g
A na.lo.n
T = M T 5 O
hua\)tg
— /S = o duo
- 1,t6DmN
& £ o S 3 <
p= = A~ = =
< 8 o & = £.2
< 2 S = EOElE
> 8 z A= ~
N aDO/.,.m..n.la
m P wn - T & H
~—
z AN E 5 Sammiac
<
3 S\L s 25 508
5 £ & = S >
= S\WE %8 5z
= < kLm2 S %
< = T S S AP =
) g =S g S o 2
= < 8 =S 8 a m

Lampiran 1 Daftar Riwayat Hidup

© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta

Politeknik Negeri Jakarta



eyieyer uabap yiuyayjod wizi edue

VLHVHVF

!\I
o
5
-
&8
=
(=]
3
(1]
=]
0
[
E
[
3
E
&8
=1
o
Y
-
3
(]
3
O
m
=
o
7]
=
~
o
~
w
m
o
&8
Q
7]
=
&
~*
o
c
w
o
=
=
c
=5
-~
o
|
<
o
—
E
=
s
o
m_
&
3
o
(1]
-
Cd
c
£
&
o
()
o
[
=

1H393N
MINMILNOd

2
o
1]
3
Q
c
=,
T
o
3
—
[<B
o
==
3
[}
=
[
=
~
o
3
~
1)
o
m
=3
=
=3
Q
[}
=
-~
Q
3
Qa
£
L
Q
=
-
=
-
m
=
=,
=
=
1]
Q
m
= 8
—
o
=
o
=
e
o

5
v
1]
=
o
c
=
T
o
=
=2
o
=
o
c
=]
-+
c
E
3
T
12}
=
=
=5
Q
o
=
h"]
(1]
=
=
=
.
o
=
b
(11}
=
=
=3
[
S
T
11}
=
=
n
o
S
5
<
Y]
3
o
57
T
m
=]
=
3
o
=
v
T
=
o
=
T
(1]
=
=
n
o
=]
=~
=
=3
~
]
-
o
s
=
=
o
c
o
>
w
c
o
-
c
=l
o
w
=L
ol
=

—
=
o)
o
3
(=}
3
o
3
[T}
c
=
o
("]
()
o
o
a
o
=]
o
-+
o
o
w
o
c
=y
f=
2
-~
o
-
<
o
-
(=4
=
=
-~
o
=
o
o
5
[}
=
n
o
3
-
c
3
=
o
=
o
o
=]
=
o
3
<
o
o
=
-
-~
o
3
w
c
3
o
o
=

L
o
3
2
T
~*
1]

=
2]
~
a)
T
-+
o
g .
*‘
v
S,
=.
m
A
5,
2.
=
m
(=]
m
:O
e
]
)
]
q
~+
o

Lampiran 2 Surat Keterangan Kerjasama Tugas Akhir

KEMENTERIAN PENDIDIKAN TINGGI, SAINS,
DAN TEKNOLOGI

POLITEKNIK NEGERI JAKARTA
Jalan Prof. Dr. G. A Siwabessy, Kampus Ul Depok 16425
Telepon (021) 7863536 Faksimile (021) 7270034
Laman: hitp://www.pnj.ac.id e-pos: humas@pnj.ac id

POLITEKNIR
KEGERI
JARARTA

Nomor : 1633 /PL3/PK.01.09/2025
Hal :Surat Dinas PKL TE Mencan Data TA
ke Manager HRD PT. Kayaba Indonesia

7 Februari 2025

Yth. Manager HRD PT. Kayaba Indonesia
JI. Jawa Blok 11 Nod, Kawasan Industri MM No.2100, Jatiwangi, Kec. Cikarang Barat,
Kabupaten Bekasi, Jawa Barat 17520

Salam  sejuhtera. Semoga Bapak/Ibu dalam keadoan schat wal'afiat dalam menjalankan
aktifitas sehari-hari.

Berkenaan dengan pelaksanaan kurikulum dun salah satu syarat kelulusan mahasiswa Program
Studi Elektronika Industri, Jurusan Teknik Elektro - Politeknik Negeri Jakarta. Maka mohon
kiranya dapat membantu mahasiswa kami tersebut di bawah ini untuk melaksanakan Mencari

Data Tugas Akhir di instansi/perusahaan yvang Bapak/Ibu pimpin:

Nama NIM Program Studi Nao. Telepon
Mira Adinda Salsabila 2203321024
Muhammad Kesya Amarul Hakim | 2203321081 Elektronika 085813457735
Muhammad Fikri Ramadhan 2203321049 Industri
Nurul Fikri Ramadhan 2203321052

Adapun waktu vang direncanakan pada tanggal 11 Februari 2025 sampai dengan tanggal
28 Mei 2025.. Kami mengharapkan kesediaannya memberi informasi melalui email
clektro@pnj.ac.id dalam rentang waktu satu minggu sejak surat ini diterima.

Demikian permohonan ini kami sampaikan, atus bantuan dan kerja samanya kami veapkan
terima kasih.

a.n. Direktur
Wakil Direktur Bidang Kemahasiswaan
b, Ketua Jurusan Teknik Elektro

NIP. 197803312003122002

Tembusan :

1. Direktur;

2. Wakil Direktur Bidang Akademik;
3. Kabag. Keuangan dan Umum:

4. Kasubbag. Umum.

Politeknik Neger Jakarta
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PT. KAYABA INDONESIA

di Jawn Blok & Mo 4 Kowasan Industrl MM 2100
Cikarang Baral 17520 - Indanasia

Top - (021) B98 1456, BOS0114 [Hunting)

Fax . {021) 89983169, A980T13

Lampiran 3 Surat Perizinan Pengambilan Data Tugas Akhir
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Bekasi, 28 Februari 2025
Moo KYBAIRDOG0R125

Hal  : Pemberitahuan

Murie Dwivaniti

Dengan hormat,

. MIRA ADINDA SALSABILA
. M. KESYA AMARUL H.

. M. FIKR] RAMADHAN

. NURUL FIKRI RAMADHAN

POLITEKNIE NEGERI JAKARTA
Program Studi Diploma Tiga (D3)
Elektronika Industri

JL. Prof. Dr. G. A. Siwabessy, Kampus U]
Depok - 16425

5.T., M.T.

Menanggapi surat Tbu No. 1663/PL3/PK.01.09/2025 pada tanggal 07 Februari 2025
mengenai permohonan ljin Mencari Data Tugas Akhir di Perusahaan kami (PT Kayaba
Indonesia), maka dengan ini kami menyetujui permohonan tersebut sebanvak 4 (empat)
orang mahasiswa'i. Adapun untuk pelaksanaan Prakiik Kerja tersebut selama 3 (tiga) bulan
terhitung mulai dari tanggal I8 Februari 2025 sampai dengan 17 Mei 2025 dan
mahasiswa'i yang kami setujui atas nama tersebut dibawah ini :

NINM 2203321024
NIM 2203321081
NIM 2203321049
NIM 2203321052

Demikian pemberitahuan kami, atas perhatian dan kerjasamanya kami ucapkan terima kasih.

® Meterai Rp. 10.000,- (1 lembar)
® Membawa Foto Copy KTP dan KK [1 lembar)

® Surat Kendaraan Lengkap [jlka membawa
kendaraan)

CATATAN :

+  Berpakaian rapih, sopan dan bersepaty
+  Rambut cepak [bagi laki-laki)

g DOKUMEN KELENGRAPAN (DIBAWA PADA SAAT m:ﬁ?}

s Jilbab Putih (bagi perempuan yg
berjilbab)

: = Franl Fork & Ol Cushion Unit lor Metareyche
- Shock Absorber for Automaobile

xli
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Lampiran 4 Surat Pernyataan Penyerahan Alat

POLITEKNIK

NEGERI
JAKARTA

KEMENTERIAN PENDIDIKAN, KEBUDAYAAN,
RISET DAN TEKNOLOGI
POLITEKNIK NEGERI JAKARTA
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
JI. Prof Dr. G. A. Siwabessy, Kampus UI, Depok 16425
Telp/Fax Elektro : (021 ) 7863531, ( 021 ) 7270036 Hunting
Laman : http://www.pnj.ac.id e-mail : humas@pnj.ac.id, elektro@pnj.ac.id

— —

SURAT PERNYATAAN

Saya yang bertanda tangan dibawah ini, pada hari Senin, 07 Juli 2025
Nama : Gatot Widu Sejati, A.Md.T.
Jabatan : Supervisor PCE
Perusahaan : PT.Kayaba Indonesia

Dengan ini menyatakan bahwa tugas akhir yang disusun oleh mahasiswa
Politeknik Negeri Jakarta dengan judul “Implementasi Sistem Otomatisasi pada
Pintu Geser Berbasis PLC Omron CP1E-E30 di Office Workshop PT. Kayaba
Indonesia” telah dilaksanakan di perusahaan kami.
Adapun nama mahasiswa yang melaksanakan tugas akhir yaitu :

Muhammad Kesya Amarul Hakim NIM 2203321081

Dengan ini kami menyatakan bahwa tugas akhir Implementasi Sistem
Otomatisasi pada Pintu Geser Berbasis PLC Omron CP1E-E30 di Office Workshop
PT. Kayaba Indonesia telah terpasang dan sudah digunakan pada area Workshop
PT. Kayaba Indonesia. Demikian surat pernyataan ini kamw buat untuk dapat
digunakan sebagaimana mestinya.

Depok, 7 Juli 2025

Pembimbing Industri, Dosen Pembimbing,

Gatot Windu Sejati, A.Md.T. Nuralam, M.T.

NPK. 01557 NIP. 197908102014041001
xlii
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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© Hak Cipta milik Politeknik Negeri Jakarta
Hak Cipta:

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penulisan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.

b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar Politeknik Negeri Jakarta

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun
tanpa izin Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 7 Poster

I TUGAS AKHIR

ELEKTRONIKA INDUSTRI

Implementasi Sistem
Otomatisasi pada Pintu Geser

:‘E’é'é&.“ = Berbasis PLC Omron CP1E-E30

JAKARTA
di Office Workshop

LATAR BELAKANG

Seiring kemajuan teknologi industri dan tuntutan efisiensi kerja, perusahaan dituntut untuk
meningkatkan produktivitas dan kenyamanan kerja, termasuk dalam hal akses antar ruang.
Pintu geser manual seringkali menimbulkan kendala seperti kebutuhan tenaga manusia,
risiko keausan, dan potensi gangguan keamanan. Untuk mengatasi hal tersebut, sistem
otomatisasi pintu berbasis PLC menjadi solusi yang tepat.

PT. Kayaba Indonesia, yang bergerak di bidang otomotif, berinisiatif menerapkan teknologi
PLC Omron CP1E-E30 untuk mengotomatisasi pintu geser, guna meningkatkan efisiensi
operasional, keamanan, serta kenyamanan kerja. Langkah ini tidak hanya bertujuan
mengurangi kerusakan dan kesalahan operasional, tetapi juga merupakan strategi untuk
meningkatkan daya saing perusahaan di tengah persaingan industri yang ketat

TUJUAN

1.Merancang dan mengimplementasikan sistem otomatisasi pintu geser di
lingkungan Office Workshop menggunakan PLC Omron CP1E-E30 secara
fungsional dan sesuai kebutuhan operasional.

2. Menjelaskan dan melaksanakan proses instalasi sistem otomatisasi
pintu geser agar berjalan dengan baik dan sesuai standar teknis.

3. Menguji dan mengevaluasi keandalan mekanis sistem pintu otomatis,
khususnya dalam hal performa magnet pengunci dan respon limit switch
saat pintu dioperasikan.

FUNGSI ALAT

Fungsi alat ini adalah untuk meningkatkan efisiensi dan keamanan akses di
lingkungan PT melalui sistem pintu geser otomatis. Dengan menggunakan PLC
Omron CP1E-E30, alat ini mengontrol pembukaan dan penutupan pintu secara
otomatis berdasarkan perintah dari push button dan sensor limit switch.
Setelah pintu tertutup, sistem akan mengunci secara otomatis dengan
magnetic door lock. Alat ini membantu mempercepat alur keluar-masuk,
mengurangi beban kerja manual, dan meningkatkan keselamatan operasional

di area kerja perusahaan.

xlv
Politeknik Negeri Jakarta
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Lampiran 8 SOP

STANDAR OPERASIONAL (SOP).

SISTEM OTOMATISASI PINTU GESER BERBASIS
PLC OMRON CP1E-E30

OPERASIONAL SISTEM
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MODE NORMAL OPERASI
® TEKAN PUSH BUTTON LUAR/DALAM: PINTU AKAN
BERGERAK MEMBUKA. SAAT PINTU MENCAPAI
POSISI BUKA PENUH LIMIT SWITCH BUKA AKAN
AKTIF, MOTOR BERHENTI.
® TEKAN  PUSH BUTTON LUAR/DALAM: PINTU
BERGERAK MENUTUP. SAAT PINTU MENUTUP
PENUH LIMIT SWITCH TUTUP AKTIF, MOTOR
BERHENTI.
" MAGNETIC DOOR LOCK AKAN MENGUNCI SECARA
. OTOMATIS.
KEADAAN DARUVRAT:
® TEKAN EMERGENCY STOP UNTUK MEMATIKAN
SELURUH SISTEM. SISTEM DAPAT DIAKTIFKAN
KEMBALI SETELAHRTOMBOL EMERGENCY DILEPAS
DAN SISTEM DINYALAKAN ULANG.
SHUTDOWN SISTEM
® MATIKAN POWER S@PPLY DENGAN MENCABUT
SAKELAR VUTAMA JIKA DIPERLUKAN UNTUK

PERAWATAN ATAU PENGG AN KOMPONEN
-
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