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Implementasi Sistem Otomatisasi pada Pintu Geser Berbasis PLC Omron CP1E-

E30 di Office Workshop 

ABSTRAK 

Sistem otomatisasi pintu geser dirancang untuk meningkatkan efisiensi dan 

keselamatan kerja di lingkungan industri. Tugas akhir ini membahas perancangan 

wiring dan pemrograman PLC Omron CP1E-E30 untuk mengendalikan pintu geser 

otomatis di Office Workshop PT. Kayaba Indonesia. Wiring menghubungkan 

komponen seperti push button, limit switch, motor DC, dan relay ke PLC, 

sedangkan pemrograman dilakukan menggunakan CX-Programmer dengan 

metode ladder diagram. Hasil pengujian menunjukkan sistem berfungsi dengan 

baik, pintu dapat membuka dan menutup otomatis serta merespons tombol 

emergency stop secara cepat. Implementasi wiring yang rapi dan logika program 

yang tepat terbukti mendukung kinerja sistem secara andal. 

Kata Kunci: PLC Omron CP1E-E30, wiring, pemrograman ladder, pintu geser 

otomatis. 
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Implementation of Sliding Door Automation System Based on Omron CP1E-E30 

PLC at the Office Workshop 

ABSTRACT 

This final project discusses the design of wiring and PLC programming for 

an automatic sliding door system using the Omron CP1E-E30 PLC at the Office 

Workshop of PT. Kayaba Indonesia. The wiring connects components such as 

push buttons, limit switches, DC motor, and relays to the PLC. The control logic is 

programmed using CX-Programmer with a ladder diagram approach. Test results 

show the system operates reliably, with responsive door movement and effective 

emergency stop functionality. Proper wiring and accurate programming ensure 

the system works safely and efficiently. 

Keywords: Omron CP1E-E30 PLC, wiring, ladder programming, automatic 

sliding door. 
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BAB I  

PENDAHULUAN                                                                                       

 

1.1 Latar Belakang  

Dalam dunia industri modern, otomatisasi sistem menjadi kebutuhan utama 

untuk meningkatkan efisiensi dan keselamatan kerja. Salah satu aplikasi yang 

sering dianggap sederhana namun berdampak besar adalah sistem pintu geser. Pintu 

geser manual memiliki banyak keterbatasan, seperti keausan mekanis akibat 

penggunaan terus-menerus dan ketergantungan pada tenaga manusia. Untuk 

mengatasi hal tersebut, sistem otomatisasi pintu geser berbasis Programmable 

Logic Controller (PLC) menjadi solusi yang tepat (Xu & Wang, 2021). 

Aspek utama dalam implementasi sistem ini terletak pada perancangan wiring 

dan pemrograman PLC. Wiring yang baik memastikan hubungan antar komponen 

seperti push button, power supply, mcb, limit switch, motor, relay, dan emergency 

stop berfungsi dengan benar dan aman. Sementara itu, pemrograman PLC 

bertanggung jawab terhadap logika operasi pintu, seperti membuka dan menutup 

secara otomatis, berhenti saat ada hambatan, serta merespons kondisi darurat (Gao 

& Zhi, 2019). 

PT. Kayaba Indonesia, perusahaan manufaktur di sektor otomotif, menerapkan 

sistem otomatisasi pintu geser dengan PLC Omron CP1E-E30 sebagai pengendali 

utama. Proses wiring dilakukan secara sistematis untuk meminimalkan gangguan 

sinyal dan risiko korsleting. Pemrograman dirancang dengan struktur logika agar 

sistem dapat bekerja secara optimal dan aman sesuai kebutuhan operasional di 

lingkungan pabrik. 

Dengan kombinasi wiring yang terstruktur dan pemrograman yang presisi, 

sistem ini mendukung kelancaran operasional sekaligus meningkatkan keselamatan 

kerja. Implementasi ini juga merupakan bentuk komitmen PT. Kayaba Indonesia 

dalam mengikuti perkembangan teknologi dan menjaga daya saing industri.                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                   
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1.2 Rumusan Masalah  

1. Bagaimana merancang sistem wiring untuk otomatisasi pintu geser 

menggunakan PLC Omron CP1E-E30? 

2. Bagaimana menyusun logika kontrol yang tepat dalam pemrograman 

ladder PLC untuk mengoperasikan pintu geser otomatis?  

3. Bagaimana keandalan sistem dalam pengujian pintu geser otomatis ini?  

1.3 Batasan Masalah  

1. Sistem hanya difokuskan pada pengoperasian pintu geser otomatis satu arah 

di Office Workshop. 

2. Perangkat utama yang digunakan adalah PLC Omron CP1E-E30 sebagai 

pengendali utama. 

3. Sistem pengendali mencakup sensor, motor penggerak, dan komponen 

pendukung lainnya, tanpa melibatkan sistem kontrol jarak jauh 

(remote/IOT). 

1.4 Tujuan  

Adapun tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah : 

1. Mengimplementasikan sistem otomatisasi pintu geser berbasis PLC 

Omron CP1E-E30 agar sistem bisa bekerja secara optimal di Office 

Workshop PT. Kayaba Indonesia. 

2. Menyusun skema wiring dan program PLC sesuai standar keselamatan dan 

kebutuhan sistem pintu geser otomatis. 

3. Menguji keandalan sistem terhadap berbagai kondisi operasional, 

termasuk penggunaan push button, limit switch, emergency stop, dan 

magnetic door lock. 

1.5 Luaran 

      Adapun Luaran dalam Tugas Akhir ini adalah : 

1. Laporan Tugas Akhir 

2. Daftar Hak Cipta Alat  

3. Draft/Artikel ilmiah untuk seminar nasional Teknik Elektro Politeknik 

Negeri Jakarta/Jurnal Nasional. 
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BAB V  

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

  Berdasarkan hasil perancangan, implementasi, dan pengujian sistem pintu 

geser otomatis berbasis PLC Omron CP1E-E30 yang dilengkapi dengan berbagai 

komponen seperti push button, limit switch, relay, dan motor power window, maka 

diperoleh beberapa kesimpulan sebagai berikut: 

1. Sistem wiring berhasil dirancang secara sistematis dengan memperhatikan 

konektivitas antar komponen seperti push button, limit switch, relay, motor 

power window, dan PLC Omron CP1E-E30. Perancangan ini memastikan 

aliran daya dan sinyal kontrol berjalan dengan baik dan aman. 

2. Logika kontrol dalam bentuk pemrograman ladder disusun dengan cara 

membuat program dalam bentuk simbolis yang merangkai seluruh kerja 

komponen untuk mengendalikan proses pintu. Program mampu mengatur 

operasi pintu geser secara otomatis berdasarkan input yang diberikan, yaitu 

push button buka/tutup, mode otomatis, serta sistem keamanan melalui tombol 

emergency stop. 

3. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem bekerja dengan andal. Pintu dapat 

membuka dan menutup secara otomatis sesuai perintah, serta dapat berhenti 

dalam keadaan darurat. Respon sistem terhadap input juga stabil, menunjukkan 

implementasi untuk kebutuhan otomasi di lingkungan kerja. 

5.2 Saran 

  Berdasarkan proses implementasi dan hasil yang diperoleh, terdapat beberapa 

saran untuk pengembangan dan penyempurnaan sistem di masa mendatang. 

Pertama, Integrasi Kontrol Jarak Jauh (Remote Control) untuk menambahkan 

sistem remote control nirkabel (seperti menggunakan modul RF 433 MHz atau 

bluetooth) sebagai alternatif pengoperasian manual, khususnya untuk kondisi 

darurat atau saat sensor otomatis gagal berfungsi. Ini juga berguna untuk operator 

yang ingin membuka/tutup pintu dari jarak tertentu tanpa harus berada di depan 

pintu. Kedua, disarankan untuk menambahkan alarm atau buzzer sebagai indikator 

apabila terjadi kerusakan pada salah satu komponen.  
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