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“PEMBUATAN HARDWARE RANCANG BANGUN TIMBANGAN 

BADUTA DAN BALITA DI POSYANDU BEJI BERBASIS APLIKASI 

ANDROID” 

 

ABSTRAK 

Proyek ini bertujuan untuk merancang dan mengembangkan alat pengukur tinggi badan 

dan massa tubuh yang ditujukan untuk balita dan baduta di Posyandu. Alat ini 

menggunakan mikrokontroler Arduino Mega sebagai pusat kendali, serta sensor Ping 

Parallax untuk mengukur tinggi badan dan sensor load cell HX711 untuk mengukur berat 

badan. Data yang diperoleh kemudian dihitung untuk mendapatkan indeks massa tubuh 

(IMT) secara otomatis, yang dikirimkan ke database menggunakan modul SIM7600G-H 

4G LTE. Pengembangan alat ini dilatarbelakangi oleh kebutuhan untuk menyediakan 

solusi yang praktis dan otomatis di Posyandu, sehingga pengukuran tinggi badan dan 

massa tubuh dapat dilakukan dengan lebih cepat dan akurat. Penelitian ini juga menguji 

akurasi dari sensor yang digunakan serta kehandalan sistem dalam mengirim data secara 

nirkabel. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat ini mampu mengukur tinggi badan dan 

massa tubuh dengan tingkat akurasi, serta dapat mengunggah data ke database secara 

efektif melalui koneksi 4G. Sistem yang dibangun memiliki akurasi 94% untuk berat badan 

dan untuk tinggi badan memiliki akurasi 100%, kelebihan lain dari sistem ini yaitu data 

ini dapat diakses oleh pengguna dan petugas pada aplikasi masing masing. 

Kata Kunci : Alat Ukur IMT, Arduino Mega, Ping Parallax, Sensor Load Cell, 

SIM7600G-H 
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ABSTRACT 

This project aims to design and develop a height and body mass measuring device aimed 

at toddlers and baduta in Posyandu. This tool uses an Arduino Mega microcontroller as 

the control center, as well as a Ping Parallax sensor to measure height and an HX711 load 

cell sensor to measure weight. The data obtained is then calculated to obtain the body mass 

index (BMI) automatically, which is sent to the database using the SIM7600G-H 4G LTE 

module. The development of this tool was motivated by the need to provide a practical and 

automated solution at Posyandu, so that height and body mass measurements can be 

carried out more quickly and accurately. This research also tested the accuracy of the 

sensors used and the reliability of the system in sending data wirelessly. The test results 

show that this tool is able to measure height and body mass with a sufficient level of 

accuracy, and can upload data to the database effectively via a 4G connection. This tool is 

expected to help improve efficiency in the measurement process at Posyandu, so that child 

growth data can be collected more quickly and accurately. 

Keywords: Tool IMT Measurement Tool, Arduino Mega, Keypad, Ping Parallax, 

Load Cell Sensor, SIM7600G-H  
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Indeks massa tubuh (Body Mass Index) atau disingkat BMI adalah pengukuran 

yang digunakan untuk menentukan golongan berat badan sehat dan tidak sehat. 

Indeks massa tubuh pada anak perlu disesuaikan dengan usia dan jenis kelamin, 

jumlah lemak  berubah seiring bertambahnya usia dan berbeda antara anak laki-laki 

dan perempuan.  

Dalam melakukan pengukuran indeks massa tubuh anak diperlukan berat dan 

tinggi anak yang digunakan sebagai perbandingan, dari hasil perbandingan tersebut 

dapat digunakan untuk menentukan kategori perkembangan anak. Untuk 

memudahkan petugas mendata perkembangan anak maka diperlukan adanya 

database untuk menyimpan data perkembangan anak-anak yang berada di tempat 

tersebut. 

Dari uraian diatas, maka dapat dirancang sebuah sistem yang dapat membantu 

efektifitas dalam melakukan penimbangan anak. Sistem tersebut memiliki 

timbangan anak yang dapat menghitung indeks massa tubuh anak secara otomatis 

setelah dilakukan penimbangan atau pengukuran. Setelah dilakukan penimbangan, 

data anak akan tersimpan di database dan dapat diakses oleh petugas dan orang tua 

anak agar dapat memonitor pertumbuhan si anak. Maka dari itu, didapatkan judul 

“Rancang Bangun Timbangan Baduta dan Balita di Posyandu Beji Berbasis 

Aplikasi Android” untuk membantu kinerja para petugas posyandu dan 

memudahkan orang tua memonitor pertumbuhan anaknya. 

1.2 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang diuraikan di atas, maka permasalahan yang akan 

dibahas dalam Tugas Akhir ini adalah sebagai berikut : 

a. Bagaimana cara merancang timbangan tinggi badan dan massa tubuh yang 

dapat mengkategorikan tubuh anak secara otomatis? 

b. Bagaimana Merancang dan  Mereealisasikan alat timbangan tinggi badan 

dan massa tubuh dengan Firebase? 

c. Bagaimana akurasi pengujian timbangan massa tubuh, tinggi badan, dan 

pengujian nilai tegangan output catu daya pada Arduino Mega? 
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1.3 Tujuan 

Tujuan yang ingin dicapai dalam Tugas Akhir ini adalah: 

a. Merancang timbangan tinggi badan dan massa tubuh pada mikrokontroler 

Arduino Mega untuk baduta dan balita di Posyandu. 

b. Dapat merancang dan merealisasikan alat timbangan tinggi badan dan 

massa tubuh dengan firebase.  

c. Melakukan pengujian timbangan tinggi badan dan massa tubuh serta nilai 

tegangan output catu daya pada Arduino Mega untuk program di Posyandu. 

1.4 Luaran 

Luaran yang diharapkan dari Tugas Akhir ini adalah “Rancang Bangun Timbangan 

Baduta dan Balita di Posyandu Beji Berbasis Aplikasi Android “ adalah: 

a. Alat Tugas Akhir Baduta dan Balita. 

b. Laporan Tugas Akhir. 

c. Artikel ilmiah. 

d. HKI  



 

60 
Politeknik Negeri Jakarta 

BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

1. Alat timbangan tinggi badan dan massa tubuh berbasis mikrokontroler 

Arduino Mega berhasil dirancang untuk baduta dan balita di Posyandu. Alat 

ini mampu mengukur tinggi badan dan massa tubuh anak, serta 

mengkategorikan kondisi tubuh secara otomatis sesuai dengan spesifikasi 

yang telah ditetapkan. 

2. Alat ini berhasil diintegrasikan dengan Firebase, memungkinkan 

pengiriman data hasil pengukuran secara real-time ke database. Hasil 

pengukuran dapat diakses melalui aplikasi Android yang dikembangkan 

untuk memfasilitasi monitoring pertumbuhan anak di Posyandu. 

3. Perangkat ini dapat mengukur berat badan dengan maksimal berat 180Kg, 

dan untuk mengukur tinggi badan dengan maksimal tinggi 188cm. Memiliki 

tingkat akurasi 94,7% untuk berat badan dan ... % untuk pengukuran tinggi 

badan. Alat mampu membaca data hasil untuk berat badan 5 detik dan untuk 

pembacaan tinggi badan 3 detik.  

5.2 Saran 

1. Untuk timbangan berat badan belum 100% akurat, dalam hal ini bisa dengan 

mengganti komponen yang memiliki nilai toleransi yang baik. 

2. Dapat diharapkan sistem dapat dikembangkan dan memperbaiki Algoritma. 
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LAMPIRAN 

L-1 

 

L 1 Diagram Skematik Rangkaian Catu Daya 
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L-2 

L 2 Ilustrasi Alat 
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L-3 

L 3 Diagram Rangkaian Ilustrasi Hardware 
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L-4 

 

L 4 Alat yang sudah dibuat 
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L-5 

L 5 Source Code 

Sim7600_AT.h : 

include <Arduino.h> 

include <string.h> 

include <stdio.h> 

include <stdlib.h> 

 

define 

AT_CHECK_SIGNAL             "AT+

CSQ" 

define 

AT_CHECK_NETWORK_REGIST

     "AT+CREG?" 

define 

AT_SET_APN_NETWORK          "

AT+CGSOCKCONT=1,\"IP\",\"inter

net\"" 

 

Ta.ino: 

define 

TINY_GSM_MODEM_SIM7600 

include <Arduino.h> 

include "sim7600_AT.h" 

include <HX711_ADC.h> 

include <Wire.h> 

include <LiquidCrystal_I2C.h> 

include <Keypad.h> 

include <DFRobotDFPlayerMini.h> 

include <new.h> 

 

define SerialMon Serial 

define SerialAT Serial1 

 

// Pins 

const int HX711_dout = 5; // MCU > 

HX711 dout pin 

const int HX711_sck = 4;  // MCU > 

HX711 sck pin 

const int signalPin = 3;  // MCU > 

Parallax ultrasonic sensor signal pin 

 

float weight; 

float height; 

 

// HX711 constructor 

HX711_ADC 

LoadCell(HX711_dout, HX711_sck); 

 

// LCD I2C address and initialize 

library 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 20, 4); // 

Adjust the address to match your 

setup 

 

// Keypad configuration 

define ROWS 4 

define COLS 4 

char hexaKeys[ROWS][COLS] = { 

  {'1','4','7','*'}, 

  {'2','5','8','0'}, 

  {'3','6','9',''}, 

  {'A','B','C','D'} 

}; 

byte rowPins[ROWS] = {23, 25, 27, 

29};  

byte colPins[COLS] = {31, 33, 35, 

37};  

Keypad keypad = 

Keypad(makeKeymap(hexaKeys), 

rowPins, colPins, ROWS, COLS); 

 

const float initialDistance = 154; // 

Initial distance in cm 

const float initialDistance2 = 120.0; // 

Initial distance in cm for infants 

 

define TINY_GSM_DEBUG 

SerialMon 

define GSM_AUTOBAUD_MIN 

9600 

define GSM_AUTOBAUD_MAX 

115200 
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if 

!defined(TINY_GSM_RX_BUFFER

) 

define TINY_GSM_RX_BUFFER 

2046 

endif 

define TINY_GSM_USE_GPRS true 

define TINY_GSM_USE_WIFI false 

 

// set GSM PIN, if any 

define GSM_PIN ""  

 

uint32_t tm = 0; 

int ledStatus = LOW; 

bool modemConnected = false; 

String _urlDatabase = "anaksehat-

17915-default-rtdb.asia-

southeast1.firebasedatabase.app"; 

String _RTDBAuth = 

"hNjRrmTe555JIwMliS2kPHASEJZ

zp6Y5dVlkFQTi"; 

 

unsigned long oldTime = 0; 

unsigned long cur_time, old_time; 

int ledState = LOW;     // the current 

state of LED 

 

// DFPlayer Mini instance 

DFRobotDFPlayerMini 

myDFPlayer; 

 

//atcommand function 

void send_at(char *_command) ; 

void wRespon(long waktu); 

void res_serv(long waktu) ; 

void res_command(long waktu, 

char  *res); 

 

//post http 

void post_server_ssl(float _berat, 

float _tinggi, String path, String 

RTDBAuth, String _urlDatabase); 

void send_data(); 

void testSSL(); 

 

uint8_t sendATcommand(const char* 

ATcommand, const char* 

expected_answer, unsigned int 

timeout); 

 

void setup() { 

  // Set console baud rate 

  SerialMon.begin(115200); 

  SerialAT.begin(115200); 

  SerialMon.println("Wait..."); 

 

  // Inisialisasi DFPlayer 

  Serial2.begin(9600); // Adjust the 

baud rate if needed 

  if (!myDFPlayer.begin(Serial2)) {  // 

Use softwareSerial to communicate 

with MP3 

    SerialMon.println(F("Unable to 

begin:")); 

    SerialMon.println(F("1.Please 

recheck the connection!")); 

    SerialMon.println(F("2.Please 

insert the SD card!")); 

    while (true); 

  } 

  myDFPlayer.setTimeOut(500); 

  myDFPlayer.volume(30);  // Set 

volume value (0-30) 

  myDFPlayer.EQ(DFPLAYER_EQ_

NORMAL); 

  myDFPlayer.outputDevice(DFPLA

YER_DEVICE_SD); 

 

  //while loop apakah modul 4g sudah 

terkoneksi internet 

  // testSSL(); 

  tm = millis(); 

 

  float calibrationValue = 27.54; // Set 

calibration value 
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  LoadCell.begin(); 

  unsigned long stabilizingtime = 

2000; // Tare precision can be 

improved by adding a few seconds of 

stabilizing time 

  boolean _tare = true; // Set this to 

false if you don't want tare to be 

performed in the next step 

  LoadCell.start(stabilizingtime, 

_tare); 

  if (LoadCell.getTareTimeoutFlag()) 

{ 

    SerialMon.println("Timeout, check 

MCU>HX711 wiring and pin 

designations"); 

  } else { 

    LoadCell.setCalFactor(calibration

Value); // Set calibration factor (float) 

    SerialMon.println("Startup is 

complete"); 

  } 

  while (!LoadCell.update()); 

 

  // Initialize the LCD 

  lcd.init(); 

  lcd.backlight(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Selamat datang"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("di Posyandu"); 

  

  // Play welcome MP3 file 

  myDFPlayer.play(1);  // Play the 

first MP3 file on the SD card 

 

  delay(3000); 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Tunggu sampai"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("modul siap..."); 

  delay(10000); 

 

  SerialMon.print("Calibration value: 

"); 

  SerialMon.println(LoadCell.getCal

Factor()); 

  SerialMon.print("HX711 measured 

conversion time ms: "); 

  SerialMon.println(LoadCell.getCon

versionTime()); 

  SerialMon.print("HX711 measured 

sampling rate HZ: "); 

  SerialMon.println(LoadCell.getSPS

()); 

  SerialMon.print("HX711 measured 

settling time ms: "); 

  SerialMon.println(LoadCell.getSettl

ingTime()); 

  SerialMon.println("Note that the 

settling time may increase 

significantly if you use delay() in your 

sketch!"); 

  if (LoadCell.getSPS() < 7) { 

    SerialMon.println("!!Sampling rate 

is lower than specification, check 

MCU>HX711 wiring and pin 

designations"); 

  } else if (LoadCell.getSPS() > 100) 

{ 

    SerialMon.println("!!Sampling rate 

is higher than specification, check 

MCU>HX711 wiring and pin 

designations"); 

  } 

 

  pinMode(signalPin, OUTPUT); 

 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Modul siap!"); 

  delay(2000); 

  lcd.clear(); 

} 

 

void loop() { 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Pilih Mode:"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("1: Balita  2: Baduta"); 
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  lcd.setCursor(0, 2); 

  lcd.print("3: Dewasa"); 

 

  char key = keypad.getKey(); 

  if (key) { 

    lcd.clear(); 

    if (key == '1') { 

      modeBalita(); 

    } else if (key == '2') { 

      modeBaduta(); 

    } else if (key == '3') { 

      modeDewasa(); 

    } 

  } 

} 

 

void modeBalita() { 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Mode Balita"); 

 

  weight = getStableWeight(); 

  height = 

getStableHeight(initialDistance2, 

true); // Menggunakan sensor 

ultrasonik untuk mengukur tinggi 

 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Berat:"); 

  lcd.print(weight); 

  lcd.print(" KG"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Tinggi:"); 

  lcd.print((int)height); 

  lcd.print(" CM"); 

 

  delay(5000); 

  lcd.clear(); 

 

  // Mainkan audio setelah menimbang 

  myDFPlayer.play(2); // Mainkan file 

audio ke-2 

  delay(5000); // Beri waktu untuk 

audio dimainkan 

 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Data Sedang"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("dikirim..."); 

  send_data(); 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Selesai"); 

  delay(2000); 

  lcd.clear(); 

} 

 

void modeBaduta() { 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Mode Baduta"); 

 

  weight = getStableWeight(); 

  height = getHeightFromKeypad(); // 

Menggunakan input dari keypad 

untuk tinggi 

 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Berat:"); 

  lcd.print(weight); 

  lcd.print(" KG"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Tinggi:"); 

  lcd.print(height); 

  lcd.print(" CM"); 

 

  delay(5000); 

  lcd.clear(); 

 

  // Mainkan audio setelah menimbang 

  myDFPlayer.play(2); // Mainkan file 

audio ke-2 

  delay(5000); // Beri waktu untuk 

audio dimainkan 

 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Data Sedang"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("dikirim..."); 

  send_data(); 
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  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Selesai"); 

  delay(2000); 

  lcd.clear(); 

} 

 

void modeDewasa() { 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Mode Dewasa"); 

 

  weight = getStableWeight(); 

  height = 

getStableHeight(initialDistance, 

false); // Menggunakan sensor 

ultrasonik untuk mengukur tinggi 

 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Berat:"); 

  lcd.print(weight); 

  lcd.print(" KG"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Tinggi:"); 

  lcd.print((int)height); 

  lcd.print(" CM"); 

 

  delay(5000); 

  lcd.clear(); 

 

  // Mainkan audio setelah menimbang 

  myDFPlayer.play(2); // Mainkan file 

audio ke-2 

  delay(5000); // Beri waktu untuk 

audio dimainkan 

 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Selesai"); 

  delay(2000); 

  lcd.clear(); 

} 

 

float getStableWeight() { 

  float weight = 0; 

  float previousWeight = -1; 

  unsigned long stableStartTime = 

millis(); 

 

  while (millis() - stableStartTime < 

3000 || abs(weight - previousWeight) 

> 0.02) { 

    if (LoadCell.update()) { 

      previousWeight = weight; 

      weight = LoadCell.getData() / 

1000.0; // Convert weight to 

kilograms 

      if (weight < 0.05) { 

        weight = 0.0; 

      } 

 

      lcd.setCursor(0, 2); 

      lcd.print("Weight: "); 

      lcd.print(weight, 3); // Display 

weight with 3 decimal places 

      lcd.print(" kg"); 

    } 

  } 

 

  return weight; 

} 

 

float getStableHeight(float 

initialDist, bool isInfant) { 

  float height = 0; 

  float previousHeight = -1; 

  unsigned long stableStartTime = 

millis(); 

 

  while (millis() - stableStartTime < 

2000 || abs(height - previousHeight) > 

0.5) { 

    previousHeight = height; 

    height = getHeight(initialDist, 

isInfant); // Measure height using 

ultrasonic sensor 

  } 

 

  return height; 

} 
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float getHeight(float initialDist, bool 

isInfant) { 

  // Measure distance using Parallax 

ultrasonic sensor 

  long duration; 

  float distance; 

   

  pinMode(signalPin, OUTPUT); 

  digitalWrite(signalPin, LOW); 

  delayMicroseconds(2); 

  digitalWrite(signalPin, HIGH); 

  delayMicroseconds(10); 

  digitalWrite(signalPin, LOW); 

 

  pinMode(signalPin, INPUT); 

  duration = pulseIn(signalPin, 

HIGH); 

  distance = (duration / 2.0) / 29.1; // 

Calculate distance in centimeters 

 

  float additionalDistance = 0; 

  if (isInfant) { 

    additionalDistance = 10; // Value to 

add for infants 

  } else { 

    additionalDistance = 28; // Value to 

add for adults 

  } 

 

  // Subtract the measured distance 

from the initial distance and add the 

additional distance 

  float adjustedDistance = initialDist - 

distance + additionalDistance; 

 

  // Print distance 

  SerialMon.print("Distance: "); 

  SerialMon.print(adjustedDistance); 

  SerialMon.println(" cm"); 

 

  // Display distance on LCD 

  lcd.setCursor(0, 3); 

  lcd.print("Distance: "); 

  lcd.print(adjustedDistance); 

  lcd.print(" cm"); 

 

  return adjustedDistance; 

} 

 

float getHeightFromKeypad() { 

  lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Masukkan Tinggi:"); 

  String heightStr = ""; 

  while (true) { 

    char key = keypad.getKey(); 

    if (key) { 

      if (key == '') break; 

      heightStr += key; 

      lcd.setCursor(0, 1); 

      lcd.print(heightStr); 

    } 

  } 

  return heightStr.toFloat(); 

} 

 

void send_at(char *_command) { 

  SerialAT.println(_command); 

  wRespon(250); 

} 

 

void wRespon(long waktu) { 

  cur_time = millis(); 

  old_time = cur_time; 

  while (cur_time - old_time < waktu 

) { 

    cur_time = millis(); 

    while (SerialAT.available() > 0) { 

      SerialMon.print(SerialAT.readStr

ing()); 

    } 

  } 

} 

 

void res_serv(long waktu) { 

  unsigned long cur_time_res, 

old_time_res; 

  char c; 

  cur_time_res = millis(); 

  old_time_res = cur_time_res; 
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  while (cur_time_res - old_time_res 

< waktu) { 

    cur_time_res = millis(); 

    while (SerialAT.available()) { 

      c = SerialAT.read(); 

      SerialMon.print(c); 

      if (c == 'K')break; 

    } 

    if (c == 'K')break; 

  } 

} 

 

void res_command(long waktu, 

char  *res) { 

  unsigned long cur_time_res, 

old_time_res; 

  String buf_res = ""; 

  int _i = 0; 

  SerialMon.println(); 

  SerialMon.print("tunggu: "); 

  SerialMon.println(waktu); 

  cur_time_res = millis(); 

  old_time_res = cur_time_res; 

  while (cur_time_res - old_time_res 

< waktu) { 

    cur_time_res = millis(); 

    while (SerialAT.available()) { 

      _i = SerialAT.find(res); 

      if (_i == true) { 

        SerialMon.println("respon ok"); 

        break; 

      } 

    } 

    if (_i == true)break; 

  } 

  SerialMon.println("tunggu selesai"); 

} 

 

void send_data() { 

  uint8_t result = 0; 

  result = 

sendATcommand(AT_CHECK_SIG

NAL,"OK",500); 

  if(result){ 

    result = 

sendATcommand(AT_CHECK_NET

WORK_REGIST,"OK",500); 

    if(result){ 

      result = 

sendATcommand(AT_SET_APN_N

ETWORK,"OK",500); 

    } 

  } 

  init_ssl(); 

} 

 

void init_ssl() { 

  uint8_t res = 0; 

 

  res = 

sendATcommand("AT+CCHMODE=

1","OK",250); 

  res = 

sendATcommand("AT+CCHSET=1",

"OK",250); 

  res = 

sendATcommand("AT+CCHSTART"

,"OK",250); 

  res = 

sendATcommand("AT+CCHSSLCF

G=0,0","OK",250); 

  res = 

sendATcommand("AT+CCHOPEN=

0,\"anaksehat-17915-default-

rtdb.asia-

southeast1.firebasedatabase.app\",44

3,2","+CCHOPEN: 0,0",10000); 

 

  post_server_ssl(weight,height,"/sen

sorVal/-

O2EUw55Zxre_OQQI3h3",_RTDB

Auth,_urlDatabase); 

} 

 

void post_server_ssl(float _berat, 

float _tinggi, String path, String 

RTDBAuth, String _urlDatabase) { 

  char cmdBuffer[256] = {0}; 

  String cmd; 
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  String _urlPath; 

  int _lenghtSend = 0; 

  int _contentLength = 0; 

   

  int a = millis(); 

  String Data = "{"; 

  Data += "\"berat\":" + String(_berat, 

2) + ","; // Convert float to String 

  Data += "\"tinggi\":" + 

String(_tinggi, 2) + ""; 

  Data += "}"; 

  _contentLength = Data.length(); 

 

  _urlPath += "PUT "; 

  _urlPath += path + ".json?auth="; 

  _urlPath += RTDBAuth + " 

HTTP/1.1\r\n"; 

  _urlPath += "Host:"; 

  _urlPath += _urlDatabase + "\r\n"; 

  _urlPath += "Content-

Type:application/json\r\n"; 

  _urlPath += "Content-Length:" + 

String(_contentLength) + "\r\n"; 

  _urlPath += "\r\n"; 

  _urlPath += Data; 

 

  _lenghtSend = _urlPath.length(); 

  uint8_t resCmd = 0; 

  _urlPath.toCharArray(cmdBuffer, 

_lenghtSend + 1); 

  SerialMon.println("===========

==========================

========="); 

  SerialMon.println(cmdBuffer); 

  SerialMon.println("===========

==========================

========="); 

  resCmd = 

sendATcommand(cmdBuffer, 

"HTTP/1.1 200 OK", 1000); 

  if (resCmd) { 

    SerialMon.println("Request OK"); 

    send_at("AT+CCHCLOSE=0"); 

    send_at("AT+CCHSTOP"); 

  } else { 

    send_at("AT+CCHCLOSE=0"); 

    send_at("AT+CCHSTOP"); 

  } 

} 

 

uint8_t sendATcommand(const char* 

ATcommand, const char* 

expected_answer, unsigned int 

timeout) 

{ 

  uint8_t x = 0, answer = 0; 

  char response[512]; 

  unsigned long previous; 

  memset(response, '\0', 100); // 

Initialize the string 

  delay(100); 

  while (SerialAT.available() > 0) { // 

Clean the input buffer 

    SerialAT.read(); 

  } 

  SerialAT.println(ATcommand);    // 

Send the AT command 

  x = 0; 

  previous = millis(); 

  // This loop waits for the answer 

  do { 

    if (SerialAT.available() != 0) { 

      // if there are data in the UART 

input buffer, reads it and checks for 

the answer 

      response[x] = SerialAT.read(); 

      SerialMon.print(response[x]); 

      x++; 

      // check if the desired answer is in 

the response of the module 

      if (strstr(response, 

expected_answer) != NULL) { 

        answer = 1; 

      } 

    } 

    // Waits for the asnwer with time 

out 

  } while ((answer == 0) && ((millis() 

- previous) < timeout)); 

  SerialMon.println(); 
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  // SIM7600Serial->print("\n"); 

  return answer; 

} 
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L-6

L 6 Dokumentasi Pengujian 
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L-7 

L 7 Datasheet Arduino Mega 2560 
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L-8 

L 8 Datasheet Load Cell 
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L-9 

L 9 Datasheet Modul HX711 ADC 
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L-10 

L 10 Datasheet PING Parallax 
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L-11 

L 11 Datasheet DF Player Mini Audio 
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L-12 

L 12 LCD I2C 20x4 
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L-13 

L 13 Datasheet Modul SIM7600G-H 

 


